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AVERTISSEMENTS 

Ce document est réputé exact à la date de parution. II est lié à la version du logiciel 
indiquée en page de couverture, toutefois cette version peut évoluer sans influencer le 
contenu de la présente documentation qui pourra être modifié sans préavis. 

Les informations qu'il contient ont été scrupuleusement contrôlées. Cependant 
AUTINOR décline toute responsabilité en cas d'erreur ou d'omission. 

Si vous constatez une inexactitude ou une imprécision, si vous avez des suggestions, 
vous pouvez communiquer vos remarques par écrit (coumer etlou télécopie) à : 

Société AUTINOR 
Z.A. Les Marlières 
5971 0 AVELIN 
n [33120-62-56-00 

[33] 20-62-56-01 

Cette documentation est la propriété de la société AUTINOR auprès de laquelle elle peut 
être acheté (à l'adresse ci-dessus). Elle peut néanmoins être librement reproduite pour 
communiquer les informations qu'elle contient à toute personne dont la fonction le 
justifie. 

Seule sa reproduction intégrale, sans addition n i  suppression est autorisée. 

En cas de citations devront, au moins, être mentionnés: 

- le nom de la société AUTINOR, - la version du logiciel auquel elle correspond, - le numéro et la date de l'édition originale. 

Depuis le le' Janvier 1996, les installations d'ascenseurs sont tenues de respecter les 
exigences essentielles de la Directive Européenne 891336lCEE relative à la 
Compatibilité Electromagnétique (CEM). 

L'équipement A-32 n'est qu'un composant de l'installation ; il n'est donc pas soumis à 
l'obligation du marquage (: prévu par cette directive. Cependant, pour vous permettre 
de rédiger en toute tranquilité la déclaration de conformité prévue Dar la directive, et 
conformément aux règles professionnelles, tous les équipements AUTINOR sont livrés 
avec un engagement de conformité. 
Votre déclaration de conformité ne peut cependant s'appuyer sur cet engagement 

que si l'équipement A-32 est installé en suivant intéaralement 
les consignes données dans la présente documentation. 
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Dimensions du coffret : L = 560 mm, H = 1000 mm, P = 250 mm 

N'oubliez pas que vous devez respecter les prescriptions de la Norme EN 81-1 § 6.3.2.1 : 

6.3 Construction et équipement des locaux de machine 
... 

6.3.2 Dimensions 
6.3.2.1 Les dimensions du local doivent être suffisantes pour permettre au personnel d'entretien d'accéder 
en toute sécurité et facilement à tous les organes, notamment aux équipements électriques. 

En particulier, les exigences suivantes doivent être satisfaites, 
@ a) Une surface libre horizontale, devant les tableaux et armoires. Cette surface est définie comme suit ; 

- profondeur, mesurée à partir de la surface extérieure des enveloppes, au moins 0,7 m. Cette distance a peut être peut être réduite à 0.6 m au niveau des organes de commande (poignées, etc.) faisant saillie ; 
- largeur, la plus grande des 2 dimensions suivantes : 

0,5 m 
largeur totale de l'armoire ou du tableau ; 

b) une surface libre horizontale minimale de 0,5 m x 0,6 m pour l'entretien, la vérification des parties en 
mouvement où cela est nécessaire et, le cas échéant, la manoeuvre de secours manuelle (12.5.1) ; 

c) les accès à ces surfaces libres doivent avoir une largeur minimale de 0,s m. Cette valeur peut être 
réduite à 0.4 m si aucun organe en mouvement ne se trouve dans cette zone. 
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MANOEUVREDERAPPEL 
EST BIEN PROGRAMMEE 

"OPTMAN" DOIT ETRE ALLUME 

BARRE COLLECTRICE 

Figure 1 Raccordement minimal pour les premiers déplacements - Traction à écran 
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Durant la période de montage, vous pouvez utiliser temporairement les entrées OV, GM et 
GD du connecteur KM12 pour vous déplacer respectivement en montée et en descente. 

VERlFlEZ QUE L'OPTION MANOEUVRE DE RAPPEL EST BIEN PROGRAMMÉE 
LE BATÔNNET "OPTMAN' EST ALLUMÉ : (Adresse 07 - bâtonnet 4) 

RÉALISEZ LES CONNEXIONS SUIVANTES : 

(voir figure 1 page ci-contre où réaliser ces connexions) 

1 ) Les bornes +24, OV, CAA et CAB du capteur P202U au connecteur KC22. 

II est indispensable de brancher le capteur pour éviter les défauts 26 ou 27, mais 
le capteur peut être laissé temporairement en machinerie ; gi vous utilisez un 
dispositif de comptage à I.L.S., raccordez les fils sur les bornes OV, CAA et CAB 
du connecteur KC22. 

2) La sonde thermique etlou le thermo-contact de sécurité du moteur de traction entre 
les bornes STH et OVdu connecteur KM1 1. 45) 

3) Pontez temporairement les bornes OVet INS du connecteur KC23. 

4) Les boutons poussoir « montée » et « descente » de la boîte d'inspection sur le toit 
de cabine aux bornes GM, GD et OVdu connecteur KM12. 

5) Les circuits de sécurité lS, 6, 8 et 10 sur le bornier électromécanique. 
($$G- page 34) 

6) Le moteur de traction à 11, 12, 13, 21, et 23 sur le bornier électromécanique et la 
TERRE sur la barre collectrice de terre, ainsi que l'alimentation du frein +FR & 
-FR (%&D page 42) 

7) L'alimentation par le réseau électrique à L I ,  L2, L3 ainsi que le NEUTRE s'il est 
disponible et la TERRE sur la barre collectrice de terre. 

8) Pontez temporairement CS1 et OV sur KA13 et éventuellement CS2 et OV du 
connecteur KA16 de la carte BG19 (dans le cas de 2 opérateurs de portes 
automatiques). (:@GD pages 1 1 9, 120) 

Nota:N1oubliez pas de remplacer les connexions indiquées comme 
« temporaires » dans la liste ci-dessus par les connexions définitives au fur 
et à mesure de l'avancement des travaux. 
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. .  . .ALtMENTATION .DU MOTEUR DE TRACTION 

En 2 vitesses 
RIU TBlSl 1 W2 /GE32 

RLûiENTRT 10N 

tiFISSE 
cmss 1s 

Figure 4 Schéma d'alimentation du moteur de traction en 2 vitesses 

En 1 vitesse 
R I H  
V TB101 1 LCJ2 1 GE32 ,-. 

L I U  
- 

% 95 LIT* - 
L2- 

- - 
N I I 

L2P *R 

2 V I  6) 1 
PT - - - 1  

1 3 5  
EWINE DES SECUR 1TEq 

RLI I ID(TR1 ION 

W FREIN 

FREIN 

MASSE 
C M S S  1s 

Figure 5 Schéma d'alimentation du moteur de traction en 1 vitesse 



Série 32 - Complément 1 ou 2 portes automatiques 13 octobre 1997 

1 Carte BG15 1 Commande ascenseur 8019 i / i ; 2Oporte automatique j i 

rh 
W E  

aUSSls 1 OPTION 

INJECTION DE COURANT 4ôV CONTINU POUR PORTE AUTOMATIQUE 

RACCORMMENTS 
CLIENTS 

INJECTION PORTE N'l 

RACCORDEMENTS 
CLIENTS 

INJECiiON PORTE N S  
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, .. . 1.4) LOCALISAT1ON ET RÔLES DES FUSIBLES 
FU2 FU3 

PROTECTION DE LA 
TENSION CONTINUE 

DE L'EQUIPEMENT 
5A-250 V dim: 5 X 20 TEMPORISE 

PROTECTION DE 
L'ALIMENTATION DE LA 
CHAINE DES SECURITES 

2A-250 V dlm: 5 X 20 TEMPORISE 

DE L'ELECTRONIQUE 
(CARTE PRINCIPALE) 

VISUALISATION DE 
LA PRESENSE DE LA 

TENSION REDRESSEE 
(frein, came, blectrovannes, 

taquets antidbrive ...) 

DE L'ELECTRONIQUE ET 
DE LA SIGNALISATION 
5A-250V dim: 5 x 20 TEMPORIS 

DE SECOURS l 2 P  
DU COMMUN 

(Eclairage secours, 
alimentation interphone.) 2 ,5~-~SOV dim: 5 x 20 RAPIDE 

1.6A-250 V dim: 5 X 20 RAPIDE 

PROTECTION DU PRIMAIRE 
DU TRANSFORMATEUR 

D'ALIMENTATION 
32mA-250 V dim: 5 X 20 TEMPORISE 

LIP-L2P L3P L I  PA-LZPA-L3PA 
PROTECTION PROTECTION DE PORTE 1 EJ PORTE 2 
DES PHASES LA 38me PHASE PROTECTION DE 

DE L'EQUIPEMENT POUR L'OPTION .DU L'ARRIVEE DES PHASES DE LA CHAINE 
4 ~ 3 8 0 ~  dim: 8.5 x 31,5 RELAIS DE PHASE DES SECURlTES POUR L'ALIMENTATION 

DE COPERATEUR DE 
2A380V dim: 8.5 x 31,5 PORTES AUTOMATIQUES 

2A380V dim: 8.5 x 31.5 

Figure 6 Localisation et rôles des fusibles 
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Figure 7 Dispositions des voyants, douilles test, différents cavaliers et relais ... 
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SWl 

~g 
SW2 

sw3 

2 ..... 
1 1 
SW4 SWS 

3 ... 

1 i 
Sw4 Sw5 

sw6 

sw7 

1 
SW7 

sw8 

1 2 3  
sws 

S W ~ O  
swii  fiB3Ëi 
SWl2 @Qg 

1 2 3  
sws 

swlo 
swii 
SWl2 

Lorsque le cavalier est présent, on augmente la sensibilité du 
relais de masse par rapport 24V 

Lorsque le cavalier est présent, on augmente la sensibilité du 
relais de masse par rapport OV 

N'EXISTE PAS 

Lorsque les cavaliers sont en bas (position 1-2), la manoeuvre 
utilise pour le comptage un capteur à écrans type P202U. 

Lorsque les cavaliers sont en haut (position 2-3). la manoeuvre 
utilise pour le comptage un capteur à bande type 003 ou des 
I.L.S. 

N'EXISTE PAS 

Lorsque le cavalier est en bas (position HYDR), l'armoire 
commande une installation de type HYDRAULIQUE. 

Lorsque le cavalier est en haut (position TRAC), l'armoire 
commande une installation de type TRACTION. 

N'EXISTE PAS 

On placera les cavaliers à droite (position 2-3) en cas de 
manoeuvre 1 bouton - 2 à 8 niveaux utilisant la BG15 seule. 

On placera les cavaliers à gauche (position 1-2) dans tous les 
autres cas. 
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Table 1 Localisation des connecteurs én A-32 

Autant que faire se peut il existe un connecteur distinct pour chaque fonction ou 
groupe de fonctions. La partie alphabétique du nom du connecteur rappelle la 
destination des connexions : 

Le regroupement de fonction est conçu de telle sorte que vous n'avez, en principe, à 
connecter qu'un seul fil par borne ; c'est pourquoi il existe 2 connecteurs distincts 
si une même fonction coexiste à la fois en cabine et aux paliers (cas du répétiteur de 
position -connecteurs KC24 & KP24-, par exemple). 

1 @ 1 1 I N  1 J i  , '  l , I!R'sI(1C2L~,!61~~~1~1~ 
L i  11 +FR l B 2 A  3 w 8 cv U- I I I  I I I  

l I U P A  

BARRE COLLECTRiCE DE TERRES 

* Le bornier ci-dessus est un bornier type équipant les armoires A-32, il peut 
cependant être composé différemment suivant les options choisies. 
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Chapitre 1.7) 
DISPOSITIF DE 

PARAMÉTRAGE / DIAGNOSTIC 
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1.7) DlSPOSlTlF DE PARAMÉTRAGE 1 DIAGNOSTIC 

Indicateur 
d'accès aux 
paramètres 

Figure 8 Position des interrupteurs à glissière pour accéder aux paramètres 
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LES PARAMÈTRES ET LEURS MYSTÈRES 

Ce chapitre contient les informations qui vous permettront d'adapter le 
fonctionnement de I'équipement A-32 aux conditions spécifiques de l'ascenseur sur 
lequel il est installé. 

Cette adaptation est contrôlée par des paramètres, que vous pouvez.modifier en 
fonction de vos besoins par I'intermédiaire d'un dispositif de 
paramétrageldiagnosticl amovible décrit plus bas au paragraphe L'accès aux 
paramètres. 

Les paramètres sont mémorisés dans une mémoire de type particulier appelée 
EEPROM2 (ou E2PROM) qui conserve les informations même lorsque 
I'équipement est mis hors tension. 

Chaque paramètre est repéré par un nom abréqé et une adresse qui correspond à 
la position à laquelle il est mémorisé dans la mémoire EEPROM. Comme les 
systèmes informatiques sont des bêtes étranges, les adresses sont exprimées dans 
un système de numération particulier, appelé système hexadécimal (= système de 
numération à base 16)' et comportent aussi bien des chiffres (de O à 9) que des 
lettres (de A à F). Peu importe cette particularité, il vous suffit de considérer 
l'adresse comme un repère (pensez au jeu de bataille navale). 

L'accès aux paramètres 
Comme indiqué plus haut, vous pouvez visualiser et modifier les paramètres 

par I'intermédiaire du dispositif de paramétrageldiagnostic ; ce dernier est constitué 
de la carte électronique BGI 7 qui s'enfiche sur la BG15, (figure 9, page 22). 

La carte BG17 comporte 2 afficheurs à 7 segments, 2 boutons poussoirs et 
2 interrupteurs à glissière (figure 8, page 22). 

Pour accéder aux paramètres, I'interrupteur à qlissière de gauche doit être en 
position basse ; cette position est repérée par la mention PAR (comme 
PARamètres) sur la sérigraphie de la carte. 

Lorsque l'interrupteur à glissière est dans cette position, le point décimal de 
l'afficheur de droite est allumé pour vous rappeler que vous visualisez ou modifiez 
les paramètres. 

1 Note aux habitués des documentations précédentes : 

le vocable .dispositif de paramétrageldiagnostic)> remplace l'ancienne appellation ccoutil de 
 communication^> pour éviter tout risque de confusion avec les dispositifs qui permettent ou 
permettront à I'équipement de communiquer (directement ou par liaison téléphonique) avec un 
système informatique (télésurveillance etlou télédiagnostic). 

2 EEPROM est l'abréviation de Electrically Erasable Programable Read Only Memory qui signifie 
Mémoire programmable à lecture seule, effaçable électriquement. 
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En fonction des informations à afficher, l'équipement A-32 utilise le mode de 
représentation le plus approprié à la nature de l'information. 

Mode Chiffres 

Le mode « chiffre » est pratique lorsqu'on a des temporisations fi le nombre de 
niveaux le nombre de porte, par exemple .. . .  à lire et à programmer. 

Exemple : Si l'on a 2 opérateurs de porte, on programme 02 à 
I'adresse 03. 

Mode Bâtonnets 

On appelle affichage en mode « bâtonnets » la méthode qui consiste à utiliser 
individuellement les segments verticaux des afficheurs. (voir ci-dessous la 
désignation des bâtonnets). 

bâtonnet 6 1 1 bâtonnet 5 

bâtonnet 7 

bâtonnet 3 

bâtonnet 4 

bâtonnet O 

bâtonnet 2 1 1 bâtonnet 1 

Le mode bâtonnet est pratique lorsqu'on à des fonctions à activer ou à désactiver : 

Exemple : Si on souhaite activer la fonction « flèches clignotantes », 
le bâtonnet 5 à I'adresse 08 doit être allumé. 

Le mode bâtonnet est également pratique pour visualiser l'état des entrées et des 
sorties : 

Exemple : Si on souhaite vérifier que l'entrée CO (envoi cabine au 
niveau 0) est bien vue de I'équipement A-32, on 
s'intéressera au bâtonnet O de I'adresse 00. 

Pour passer du « mode chiffre » au « mode bâtonnet » et réciproquement, 
il suffit de positionner l'interrupteur « ADFUDON-MODIF)) sur « ADFUDON », 

d'appuyer sur les 2 poussoirs en même temps puis de relâcher. 
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Sélection de I'adresse 1 visualisation des Entrées-Sorties et des Paramètres 

ADRIDON 

O Vérifiez que I'interrupteur «ADR/DON-MODIF» est bien en 
position «ADR/DON» vers le haut. 

Q Affichez I'adresse souhaitée (exemple : 03) sur les 2 digits en appuyant sur le 
bouton poussoir situé en dessous de l'afficheur. 

Le premier appui sur l'un des boutons poussoirs provoque l'affichage de 
I'adresse et chaque impulsion sur le bouton augmente de 1 la valeur visualisée. 

PAR 
BG17 1 Appuyer 10 fois sur le 

poussoir de droite pour - 
passer de I'adresse 09 à 

I'adresse 03 

1 seconde après le relâchement des boutons poussoirs, apparaît de façon 
permanente le contenu de I'adresse précédemment sélectionnée 

RAM ADRlWN 

PAR MODlF 
BG17 

CRI 

,1 seconde a p s  

RAM ADRDON 

PAR MODlF 
BG17 

CRI 

Rappel de I'adresse «courante» 

Lorsque vous avez oublié I'adresse de la valeur visualisée, l'outil de diagnostic de 
l'équipement A-32 met à votre disposition un moyen pour retrouver cette adresse 
sans la modifier : 

O Basculez I'interrupteur aADR/DON-MODIF)) en position 
«MODIF». 

Q Revenez en position «ADR/DONa, vous visualisez alors 
I'adresse courante durant 1 seconde puis son contenu de 
façon permanente. 
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MODIFICATION DES PARAMÈTRES 

Vérifiez que I'interrupteur «RAM-PAR» est bien en position 
«PAR» vers le bas. 

V 
A) En mode « chiffres » 

0 Sélectionner l'adresse du paramètre comme expliqué à la page précédente 
(exemple : 03) 

RAM ADRIDON 

ECRlT -J 

, l  seconde a p s  

RAM ADRIDON 

.... ..... ....... 

I MODlF 
BG17 

ECRlT --J 

@ Basculez I'interrupteur {(ADWDON-MODIF» en position 
«MODIF». 

@ Utilisez les boutons poussoirs pour afficher la nouvelle valeur désirée 
(exemple : 02) 

--ïih valeur 02 

RAM ADWDON 

1 p .................... ......... ................... ................. ...... . . . . . . . . .  ............... . . . . . . . . . . . .  
PAR MODlF 

BG17 

CRlT 

RAM ADWDON 

PAR MODlF 
BG17 

CRI 

Appuyer 1 fois sur le 
poussoir de droite pour - 

passer de la valeur 01 à la 

O Mémorisez la nouvelle valeur en appuyant sur les 2 
poussoirs simultanément puis relâchez 

I MODlF 
BG17 

Rebasculez I'interrupteur aADWDON-MODIF» en position 
«ADWDON». L'adresse 03 apparaît suivi de sa valeur 02 
de façon permanente 
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B) En mode « bâtonnets )) 

0 Sélectionner l'adresse du paramètre comme précédemment indiqué 
(exemple : 08) 

Si le contenu apparaît en mode chiffre (dans l'exemple : 82), Apres avoir vérifié 
que I'interrupteur de droite est bien positionné vers le haut, passez en mode 
bâtonnet en appuyant simultanément sur les 2 boutons poussoir. L'adresse en 
cours apparaît puis son contenu en « bâtonnets ». Sinon passez à l'étape 0.  

PAR 
BG17 

,Après avoir a 5  

puis relâché ... 

RAM ADR/DON 

..... 

PAR MODlF 
BG17 

CRI 

- le poussoir de droite agit sur les bâtonnets 
-1 
L~:I 

de la RANGEE INFERIEURE (bâtonnets de 
c. 
ÿ.:.) O a 3)' 

PAR 

Q Basculez I'interrupteur uADR/DON-MODIF)) en position 
«MODIF». 

Dans notre exemple, on souhaite activer la fonction 

Rangée Rangee 
Superieurr Inf6rirun 

CRI 
8 0 1 7  

« flèches clignotantes » (Adresse 08 - bâtonnet 5) 
II nous faut donc allumer le bâtonnet 5 tout en conservant 
l'état des autres bâtonnets. 

L le poussoir de gauche agit sur les bâtonnets 
de la RANGÉE SUPERIEURE (bâtonnets de 
4 à 7). 

Flèches clignotantes Flèches cllgnotantes 
RAM B i t 5  ADWWN 

. . .  ....... . . . . . . .  .:.:.. f .... . . . . . . . . . . . . . . .  . . . . . . . .  
PAR MODlF 

BG17 Apres 
1 appui - 

... 

1 appui - 
... 

RAM Bats ADWDON 

... :.:::. .... . . .  . . .  . . .  :.:.: :. . . . . . . . . .  . . . .  ................... . . 
PAR MODlF 

BG17 Apres 
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Chacun des raccordements que vous devez réaliser fait l'objet d'un 
commentaire explicatif et d'une illustration. Les illustrations tentent de résumer sur 
une page unique tous les éléments importants qui vous sont nécessaire lors de la 
mise en oeuvre de la fonction correspondante ; c'est-à-dire : 

Les PARAMÈTRES que vous devez contrôler ou ajuster, 
Les CONNEXIONS proprement dites, 
Les VARIABLES (ENTRÉESISORTIES) correspondantes, 
Les CONSÉQUENCES d'une ANOMALIE éventuelle de la fonction considérée. 

Pour atteindre ce but (ou du moins essayer), la présente documentation utilise les 
symboles suivants : 

Vue du système de paramétrageldiagnostic 3 lorsque vous devez 
contrôler ou modifier la valeur d'un paramètre. Notez la 
présence des boutons poussoir dans ce cas. La figure précise 
aussi la position des interrupteurs à glissière de la carte BG17. 

Vue du système de paramétrageldiagnostic lorsque vous pouvez 
visualiser I'état ou la valeur d'une variable (entréelsortie). Notez 
l'absence des boutons poussoir dans ce cas. La figure précise 
aussi la position des interrupteurs à glissière de la carte BG17. 

XXXXXX 
Nom, adresse et numéro de bâtonnet éventuel, de la variable 
(entréelsortie) ou du paramètre illustré par l'une des 2 figures 

Bât. Z précédentes. 

Vous devez contrôler la valeur ou l'état du paramètre indiqué ... 
et naturellement corriger le paramètre s'il ne correspond pas à la 
valeur ou I'état indiqué. 

Vous devez réqler ou aiuster la valeur du paramètre indiqué. 
L'unité de paramétrage (seconde, 1110 de seconde, millimètre, 
etc.. . )  et la base de numération (décimal ou hexadécimal) sont 
indiquées. 
Note : Vous trouverez toutes précisions utiles sur les bases de numération et 

les conversions entre bases dans le chapitre consacré aux 
paramétres 

Tout va bien ! 

Le parametre indiqué est à la bonne valeur, ou la variable 
(entréelsortie) indiquée reflète un fonctionnement normal de la 
fonction objet du raccordement. 

Rien ne va plus ! 

Le parametre indiqué possède une valeur erronée, ou la 
variable indiqué reflète un dvsfonctionnement (une panne) de 
la fonction objet du raccordement. 

Un chapitre de la documentation est consacré à la description et à l'utilisation du système de 
paramétrageldiagnostic ; vous y trouverez toutes les informations utiles. 
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Avez l'oeil ! 

Ce symbole vous signale que vous pouvez visualiser l'état de la 
fonction objet du raccordement. II est utilisé à la place des 
figurines @ ou @ lorsqu'il n'y a pas, à proprement parler, d'état 
correct ou incorrect. Ce sera le cas, par exemple, du contact 
autorisant les déplacements en manoeuvre d'inspection à grande 
vitesse. 

a Défaut ! 

Le dysfonctionnement de la fonction objet du raccordement a 
entrainé l'apparition d'un code de défaut sur le système de 
paramétrageldiagnostic. 

Défaut définitif ! 

Ce symbole accompagne le symbole précédent lorsque le 
dysfonctionnement de la fonction objet du raccordement 
provoque un arrêt définitif de I'ascenseur. Dans ce cas, seule 
une intervention de votre part (ou une coupure de courant) peut 
autoriser la remise en service de I'ascenseur. 

Code du défaut 

Code du défaut en cas de dysfonctionnement de la fonction objet 
du raccordement. 

\\ 1 /, Pour plus d'informations 

%(-)SD Ce symbole vous invite 6 vous rendre à la page indiquée afin 
d'en savoir plus sur l'action en cours. 
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Chapitre II 

INSTALLATION 
& 

RACCORDEMENTS 

................................................. 11.1 ) Les sécurités 33 

11.2) Machinerie ..................................................... 41 

11.3) Gaine ............................................................. 53 

11.4) Paliers ........................................................... 61 

........................................................... 11.5) Cabine 99 

Attention ! 

Toutes interventions, raccordements, 
maintenance, dans l'armoire de manoeuvre 

doivent faire l'objet d'une coupure 
systématique de l'interrupteur principal de la 

machinerie prévue par la Norme 
EN 81 5 13.1.1.1. 





A-32 Manuel de l'installateur page 33 

Chapitre 11.1) 

RACCORDEMENTS 
DES SÉCURITÉS 

11.1 . l )  Raccordement de la chaîne des sécurités en manoeuvre hydraulique ... 34 

11.1.2) Raccordement du 1 er groupe de contact situés entre le 1 S et le 6 ....... 35 

11.1.3) Prescriptions pour le raccordement des dispositifs connectés à la 
chaîne des sécurités ... ....................................... .................................... 36 

11.1 -4) Mesure d'isolement de la chaîne des sécurités ..................................... 37 

11.1.5) Raccordement des sécurités de porte .................................................... 38 
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11.1.2) RACCORDEMENT DU 1 ER GROUPE DE CONTACTS 
SITUÉS ENTRE LE 1SET LE 6 

SCHEMA THEORIQUE 
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11.1 "3) PRESCRIPTIONS POUR LE 
DISPOSITIFS CONNECTÉS A LA C 

CHA~NE DES SÉCURITÉS 

Protection r- 
TEMOINS DE TEMOINS DE 

sÉCURITÉS FERMETURE VERROUILLAGE 
DE PORTES DE PORTES 

-- -PT 8 - 
1 O O 

10 
1 1 

CV 8 RS : BORNES SECTIONNABLES POUR ESSAI 
VEILLEZ AU SERRAGE CORRECT 

DE TOUTES LES BORNES ! 

4 SÉPARÉS Note : Pour la clarté du schéma, les connexions des 
interfaces électroniques à I'automatisme ont 
été omises. 

Connexion des interfaces à la chaîne des sécurités d'un ascenseur 

(i) Le point de l'enroulement secondaire du transformateur qui alimente la 
w chaîne des sécurités doit être connecté uniauement à la borne 

sectionnable CV, par un fil dont la couleur n'est ni iaune-vert, ni bleue. 

Seule la borne sectionnable mentionnée ci-dessus devra porter l'appellation 
CV ; aucune autre borne de l'équipement ne devra porter cette appellation. - 

@ A l'exception des contacteurs de mouvement (connectés aux relais de 
commande de I'automatisme) TOUS les dispositifs (contacteurs, interfaces 
électroniques) ayant un pôle connecté à la chaîne des sécurités doivent avoir 
leur autre pôle connecté uniquement à la borne sectionnable RS 
(Référence Sécurités), par un fil dont la couleur n'est ni iaune-vert, ni bleue. 

@ Les bornes sectionnables RS et CV ne doivent jamais être directement 
interconnectées ; elles doivent être reliées au conducteur de protection PE 
par 2 fils sé~arés dont la couleur n'est ni iaune-vert, ni bleue. 

Les raisons détaillées de ces prescriptions figurent dans un document intitulé « Sécurité 
et Analyse de risques ». 
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11.1.4) MESURE DT:iÇOLEMENT DE LA CHAÎNE DES SÉCURITES 

La Norme EN 81 § 13.1.3 a), fixe la résistance d'isolement minimum de la chaîne des 
sécurités à 500 000 1 : 

13.1.3 La résistance d'isolement entre conducteurs, et entre conducteur et terre doit être 
supérieure à 1 000 Ohms par volt avec un minimum de : (1) 
a) 500 000 Ohms pour les circuits de puissance et les circuits des dispositifs électriques de 

sécurité ; 

b) 250 000 Ohms pour les autres circuits (commande, éclairage, signalisation, etc.). 

(1) Ces valeurs sont provisoires et seront alignees uiterieurement sur celles qui seront adopthes par 
le Cornith d'Étude 64 du CENELEC. 

Pour faciliter la mesure de la résistance d'isolement de la chaine des sécurités avant la mise en 
service, tel qu'indiqué dans la Norme EN 81-1 Annexe D § D.2 f) l ) ,  les équipements AUTINOR 
sont dotés de 2 bornes sectionnables repérées CV et RS. 

II s'agit de 2 bornes de marque Weidmüller modèle WTR 2.5, référence 101 110 dont les 
caractéristiques, selon la publication CE1 947-7-1 sont les suivantes : 

Tension 500 VI Intensité 16 A, Section 2,5 mm2 

Par commodité, les bornes sont installées côte-à-côte sur le bomier électromécanique, et chaque 
borne est dotée d'un levier de sectionnement de couleur jaune ; lorsque les 2 leviers sont en 
position de sectionnement, tous les éléments de l'équipement en relation avec la chaîne des 
sécurités sont isolés de la terre. 

POUR ÉVITER TOUTE DÉTÉRIORATION DU MATÉRIEL ÉLECTRONIQUE, PLACEZ LES 
LEVIERS DES 2 BORNES CV ET RS EN POSITION DE SECTIONNEMENT AVANT DE 

PRATIQUER LA MESURE D'ISOLEMENT ! 

CV & RS : BORNES SECTIONNABLES POUR ESSAI 
D'ISOLEMENT DE LA CHA~NE DES SÉCURITÉS 

7 
................... ............................. CV L I  II 23 ..................................... 

;< 

(EXEMPLE DE BORNIER ELECTROMEWIOUE) 

...... _ .......... g, >>> $# BARRE DE CONNEXION .'>..'.... :s 4 DE TERRE 
@,v.g 

Mesure de la résistance d'isolement de la chaîne des sécurités : exemple pour équipements A-32 

Ces valeurs sont identiques à celles indiquées dans le tableau 61 A de la norme NF C 15-100, 
identiques aux valeurs indiquées dans la publication CE1 364-6, non encore harmonisées au niveau du 
CENELEC (mais qui faisaient l'objet du projet d'harmonisation PrHD 384-6 en Mars 1990). 
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palière unique dans le cas d'un 
entraînement mécanique simultané 

des portes paiimres et de cabine. 

TBmoin de 
fermeture de Nieau n 

= P 
Niveau m 

porte de cabine 

Figure 1 
RACCORDEMENT DANS LE CAS DE PORTES AUTOMATIQUES CABINE ET PALIÈRE 

portes palières battantes - palières battantes 
* 

+ - - - - 4  

Témoin de 
fermeture de 

porte de cabine 

Figure 2 
CAS DE PORTES PALIÈRES BATTANTES ET PORTE DE CABINE AUTOMATIQUE 
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DES SÉCURITÉS DE PORTE 
LE 6 ET LE 10 (a2) 

r) La nor? EN 81 (5 7.7.4.2) autoriçe 
l'utilisation d'un contact de porte 

. palière unique dans le cas d'un 
entraînement mécanique simultané 

des portes paiiires et de cabine. 

verrouillage 
Témoins de fermeture des des portes Tho ins  de fermeture etlou de 

palières battantes verrouillage des portes palières (7 portes paws battantes 1 1,) - 7 
I w - C - - - - 4  

Niveau Nieau Témoin de Niveau Niveau Niveau Niveau 
n m fermeture de n m n m 

porte de cabine 

Figure 3 
CAS DU SERVICE MIXTE 

PORTE AUTOMATIQUE EN CABINE, 
PORTES PALIÈRES BATTANTES OU AUTOMATIQUES A CERTAINS NIVEAUX 

TBmoins de fermeture des 
portes palières battantes Témoins de verrouillage des - portes palières battantes 

Figure 4 
CAS DE PORTES PALIÈRES BATTANTES SANS PORTE DE CABINE (PAROI LISSE) 
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Chapitre 11.2) 

INSTALLATION 
& 

RACCORDEMENTS 
EN 

MACHINERIE 

11.2.1) Schémas blocs des raccordements machinerie ................................ 42 

11.2.2) Moteur de traction - 2 vitesses - ..... . . . . .. . . . . . . . .. .. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 43 

11.2.3) Moteur de traction - 1 vitesse - ............................................................... 44 

11.2.4) Protection du moteur de traction contre les surcharges (STH) .............. 45 

11.2.5) Manoeuvre électrique de rappel ............................................................. 46 

11.2.6) Visualisation de la zone de déverrouillage en secours (VZD) ................ 48 

11.2.7) Suspension de départ (SUSD) ............................................................... 49 

11.2.8) Signalisation défaut (DEF) ..................................................................... 50 

11.2.9) lnterphonie machinerie .. . . .... . ... .. ..... ... .......... .... ..... . . . . . . . .... . . . . . . . . . ..... ...... .. . 51 
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.2.2) MOTEUR DE TRACTION 2 VlTESSES 

2v 

2 Vitesses ? 
Adr. 08 

sât. 7 ALLUME 

Couplage Étoile 
Moteur 220 V 1380 V sur réseau 380 V 

Moteur 220 V sur réseau 220 V 
Figure 2 Moteur de traction 2 Vitesses : connexions 
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H.2.3) YOTEUR.OE TRACTION 1 VITESSE 

2v 

2 Vitesses ? 
Adr. 08 

sât. 7 ÉTEINT 

l 
0 
0 
L 

COUPLAGE I 

Y I 
I 
I 

. , , n 
Borne de 
de terre 0 
moteur d + 

COUPLAGE 

Borne de 
de terre *---y 
moteur * 

Couplage Étoile Couplage Triangle 
Moteur 220 V 1 380 V sur réseau 380 V Moteur 380 V sur réseau 380 V 

Moteur 220 V sur réseau 220 V 
Figure 3 Moteur de traction 1 Vitesse : connexions 


































































































































































































































































