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AVERTISSEMENTS

Ce document est réputé exact a la date de parution. Il est lié & la version du logiciel indiquée en page
de couverture, toutefois cette version peut évoluer sans influencer le contenu de la présente
documentation qui pourra étre modifié sans préavis.

Les informations qu’il contient ont été scrupuleusement contrélées. Cependant AUTINOR décline
toute responsabilité en cas d’erreur ou d’omission.

Si vous constatez une inexactitude ou une imprécision, si vous avez des suggestions, vous pouvez
communiquer vos remarques par écrit (courrier et/ou télécopie) a :

Service Documentation
Société AUTINOR

Z.A. Les Marlieres
59710 AVELIN

= [33] 03-20-62-56-00
D [33] 03-20-62-56-41
D4 autinor@club-internet.fr

Cette documentation est la propriété de la société AUTINOR auprés de laquelle elle peut étre acheté
(2 ladresse ci-dessus). Elle peut néanmoins étre librement reproduite pour communiquer les
informations qu’elle contient a toute personne dont la fonction le justifie.

Seule sa reproduction intégrale, sans addition ni suppression est autorisée.
En cas de citations devront, au moins, étre mentionnés:

le nom de la société AUTINOR,
la version du logiciel auquel elle correspond,
le numeéro et la date de I'édition originale.

COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE

Depuis le 1% Janvier 1996, les installations d’ascenseurs sont tenues de respecter les exigences
essentielles de la Directive Européenne 89/336/CEE relative a la Compatibilité Electromagnétique
(CEM).

L’équipement ALPHA SYSTEM - A - n’est qu’'un constituant de linstallation ; il n’est donc pas
soumis & l'obligation du marquage C € prévu par cette directive. Cependant, pour vous permettre de
rédiger en toute tranquilité la déclaration de conformité prévue par la directive, et conformément
aux regles professionnelles, tous les équipements AUTINOR sont livrés avec un engagement de
conformité.

Votre déclaration de conformité ne peut cependant s’appuyer sur cet engagement

que si 'équipement ALPHA SYSTEM - A - est installé en suivant intégralement
les consignes données dans la présente documentation.
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1.1) DEBALLAGE DU COFFRET

EMBALLAGE
CARTON

POCHETTE
DE
DOCUMENTS

CALAGE
EN
POLYSTYRENE
‘ |
| ‘
‘ \
| ‘
‘ \
| |
DOCUMENT ‘
DE MONTAGE \ | SUPPORTS
DES SUPPORTS | | DE DRISSES
DE DRISSES | | ou
ou ‘ . SUPPORTS ET
DES SUPPORTS ET . TENDEUR DE
TENDEUR DE BANDE ‘ | BANDE
‘ >
| |
ILL.S | ‘
CAPTEUR DE | %@% |
COMPTAGE | | D'E(l\:IIAéTI-_(I)_XGE
AVEC ETRIER
| . DES ACCESSOIRES
\
DRISSES | ‘
AVEC ECRANS |
ou ‘

BANDE PERFOREE
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1.2) FIXATION DU COFFRET

page 9

BARRE DE SOUTIEN
(fixée par 2 vis @ 6,3 x 38
et chevilles @ 8 fournies).

Sécurisation
de la fixation du socle
(vis @ 6,3 x 38, rondelle

chevilles & 8 fournies).

440 mm

|72
N
iy 278
\\"\I{l\lll(/\/vl\
-

COFFRET

/]
/@J@

Vissefrie " &4 ?
our fixation 2

g_ur le mur et @ X 43 700
vis ?_aplllon pour » X mm
fixation du capot x4 U
sur le socle

Dimensions du coffret : L = 562 mm, H =562 mm, P = 250 mm

N’oubliez pas que vous devez respecter les prescriptions de la Norme EN 81-1 § 6.3.2.11 :
6.3 Construction et équipement des locaux de machine

6.3.2 Dimensions
6.3.2.1 Les dimensions du local doivent étre suffisantes pour permettre au personnel d’entretien d’accéder
en toute sécurité et facilement a tous les organes, notamment aux équipements électriques.

En particulier, les exigences suivantes doivent étre satisfaites,

a) Une surface libre horizontale, devant les tableaux et armoires. Cette surface est définie comme suit ;

- profondeur, mesurée a partir de la surface extérieure des enveloppes, au moins 0,7 m. Cette distance
peut étre peut étre réduite a 0,6 m au niveau des organes de commande (poignées, etc.) faisant saillie ;

- largeur, la plus grande des 2 dimensions suivantes :

0,5m

largeur totale de I'armoire ou du tableau ;

une surface libre horizontale minimale de 0,5 m x 0,6 m pour I'entretien, la vérification des parties en

mouvement ou cela est nécessaire et, le cas échéant, la manoeuvre de secours manuelle (72.5.7) ;

les acces a ces surfaces libres doivent avoir une largeur minimale de 0,5 m. Cette valeur peut étre

réduite a 0,4 m si aucun organe en mouvement ne se trouve dans cette zone.

b)

c)
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1.3) RACCORDEMENT MINIMAL
POUR LES PREMIERS DEPLACEMENTS (1/2)
De la cart wy .
NERSIERRUEE TN
o SR CRETIMIEE,
Adresse 07 - batonnet 4
YY)
T
0o0ad BH01
KTZ
[ ]
@
ETAT DES
SECURITES
@
sSw7
100
8: i p ISélection
6 gE e la manoeuvre
ca.{rzfi\ggl?er-Zi
EEEE] J1
POUR QUE L'APPAREIL e
el [——
BAPTISEES 6, 8 & 10 © Sl T I L
DOIVENT ETRE ALLUMEES 5 cas du dispositif
de comptage
alL.S. ou P222
fo o o I
J6
KM11 KC23 CP22 CP22 KA13
[HAUT|2 @ @ @ 2000\ 3 2220 2000 200\ 8
STHj (XI INSIﬁ 1 ov +24!Y ? tCAB Y ? t(IAB csi/
— I 0V CAA 0V CAA
UV! ﬁALGD e et )4
»\& [@H] om = ov >
L &
= <CAA
@ .0 H. O o=
GD
P222 <{mmOoUnmmmmlp> | |_.S.
FRV1
FRV2
L2 1 13 23 -FR1B 2 3 4C 8 10 L5
L3 ‘ 12 21 +Fj1s 1C|2A 4|6 |8AL4|LT
EREEEm
R|I2E I3E/I2I21A1 A1 RERREREEEEBEREE EER
e le2 o o o o e Telelelll ol llleloleld
N H N E NSNS ISYYEHEEEEEEEEEEEE EER
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RACCORDEMENT MINIMAL
POUR LES PREMIERS DEPLACEMENTS (2/2)

Durant la période de montage, vous pouvez utiliser temporairement les entrées GM, GD et
0V du connecteur KM11(bas) pour vous déplacer respectivement en montée et en descente.

VERIFIEZ QUE L’OPTION MANOEUVRE DE RAPPEL EST BIEN PROGRAMMEE
LE BATONNET "OPTMAN" EST ALLUME : (Adresse 07 batonnet 4).

REALISEZ LES CONNEXIONS SUIVANTES :
(voir page ci contre ou réaliser ces connexions)

1) Les bornes +24, 0V, CAA et CAB du capteur P222 au connecteur CP22(haut).
Il est indispensable de brancher le capteur pour éviter les défauts 26 ou 27, mais le

capteur peut rester en machinerie (§§§?D p 94)
Si vous utilisez un dispositif de con/wptage a LL.S, les fils sur les bornes 0V, CAA et CAB
N/
du connecteur CP22(haut) (= )~= p 92).

2) La sonde thermique et/ou le thermo-contact de sécgrité du moteur de traction entre
N\
les bornes STH et 0V du connecteur KM11(haut) (=)~= p 49).

3) Pontez temporairement les bornes 0V et INS du connecteur KC23(haut).

4) Les boutons poussoir « montée » et « descente » de la boite de révision sur le toit de
cabine aux bornes GM, GD et 0V du connecteur KM11(bas).

Pour limiter les risques,

et en l'absence de consignes particuliéres qui vous seraient données par votre
responsable, si durant la période de montage, vous devez utiliser le plateau ou la
cabine pour vous déplacer, veillez a ce que soient raccordés au moins :

¢ le contact de parachute,

e le ou les contacts du limiteur de vitesse,

¢ le dispositif de fin de course a la partie supérieure de la gaine.

5) Les/ circuits de sécurité 1S, 6, 8 et 10 sur le bornier électromécanique
N\

6) Le moteur de traction aux bornes 11, 12, 13, 21, 23, du bornier électromécanique
et la TERRE sur la barre collectrice de terre, ainsi que I'alimentation du frein +FR et

-FR (- p 47, 48).

7) L’alimentation par le réseau électrique aux bornes L1, L2, L3 ainsi que le NEUTRE
s’il est disponible et la TERRE sur la barre collectrice de terre.

!

8) Pontez temporairement les bornes 0V et CS7 du connecteur KA13 (=

L
3

— p 104).

Nota: N'oubliez pas de remplacer les connexions indiquées comme « temporaire »
dans la liste ci dessus par les connexions définitives au fur et a mesure de
'avancement des travaux.
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|.4) SCHEMA GENERAL DES RACCORDEMENTS ELECTRIQUES
EN 2 VITESSES

[COMMANDE OPERATEUR DE PORTE AUTOMAT IQUE

RTH
d
[SEn, D\ = L1
& @ L1P H4A L1IPA 2R
2 = Le =
| LeP_4A LePA 2A
1303 } = L3 =
L3P uA L3PA 2A
NO——> N ‘
PEC—» PE 1 I
% S wC C L
HECE]— — . AL IMENTAT ION FKT* BGez, |5 ’ ‘l
= ) b o |
@ R ©O<— piRREN 5 s BB B
¥ /LLQP 1 3 05 1 3 s L 3 E
o] | vent \, \, \ ou1\Az HAVE VA\Z\T FEt
|
Ll 1 | Eed
L sy ds L\ s\ ds 1, s\ ds L s ds
A\ A\ T\ N\ I TG
\g\w\fv g\w\\fdk\g\w\gu - “\EDE | et il o 5 % 8] CARTE BHO8
‘ B lg 2 e MANQUE ET
g I - DN INVERS | ON
| m © i - DE PHASES _onilpedpegl - urlyralmd
Y e T .
‘ en SA SA Kili}
11 | i [ ! . . i i i
—1 T 1a I
L J‘(@gv T 8 T|KT3| J19.5v KTZJ
PN NP | o ,%L, P253MV
MOTEUR DE TRACT ION C+ECRETEUR
oy rEsare ol vl v . 430V maxi.
+ FREIN '
WOTEUR
VENTIATEUR OE s
REFROIDESSEMENT porre
BIOTEUR
0 TRAGTION
CARTE BHO2 peny PERZN
IIN'I;EEQRFACE SECURITES \;)—3 L J
60 L J so KT2 Kig CARTE PRINCIPALE BHO1
220
—1 @%H 80 COMMANDE ASCENSEUR
Aﬁ% 180 LG 100
B\/Li +24V
N7 v N\
[ | o103 AL A1
s g | e | =8
L T° | T
| |
RSE >’* >’*
K18 —KALY
[1o | [ev RD RHM RG RP TH | out FEL comz
O— 00— O—O—O—O
‘ (S 8] D) (L)‘ ‘ CRD> CRYD <RL) CNHT1> CDNH> ‘ ‘ \I) Y
RSE, B 8 10 RSS,
A C B FT_E FEr ot
I— e2 ee
INTERRUPTEUR o
CHAINE DES THY
; SECURITES o
by o a1 2 o e e
Mo e / mo o PV 7 ou1 FE1
I i3 w o 2 o A A
or
sectionnables
FREV1 FREV2
1B 1C_ 2 2A 4 4C 6 8 8A 10

I
MASSE
T CHASS IS T
RACCORDEMENT DE LA ‘

CHAINE DES SECURITES
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SCHEMA GENERAL DES RACCORDEMENTS ELECTRIQUES

T

EN 1 VITESSE

[COMMANDE OPERATEUR DE PORTE AUTOMAT IQUE]

o
Ein; TSN U<
2 | LiPA e
20 l2<
‘ L2PA 2R
L3 [k L3 <z =
T L3PA 2R
NO——> N
PEC— ‘ |E - 2|
. o AL [l el
l— — .
TH}-‘EE 5‘@ <— BLTHRLRT N ks TIEaE | ‘J AAEAE gy
> JBRR
> = sk (e RV AVE
A ‘
NUET | e Y4 \s OUIQHQ gu!;FEl
|
| ;
I L/ b N =kt
- -X-N\Me N-X -\ oE T %%
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OF TRACTION
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220 1@%5
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A AV NV ]
e e L7 AL R
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|~ Te e
[ [
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ALIMENTATION DU MOTEUR DE TRACTION
En 2 vitesses

RTH LA32, GE32
1 TB13S1
Tt 97‘157\95 LIF_uA (
s [
I AN cv Borne
|7 B sectionnable
FE RTH HjE E{'S CHA INE DES SECURITES
ALIMENTAT 10N 10 7
DU FREIN

ee

22

22

ee

RG, RP RN RO

K1

CARTE PRINCIPALE BH91
COMMANDE ASCENSEUR

.Interface BHO2'

Borne
sectionnable

77
MASSE
CHARSS IS

Figure 1 Schéma d’alimention du moteur de traction en 2 vitesses

En 1 vitesse

LA32, GE32
RTH :
o 78191
0 =
5} %6 | 95 1P <
L?D =
‘ LoF
L?D Borne
2] 4 Bl N ectionnable
P pw||1:43: ’55| — CHAINE DES SECUR ITES 5
ALINENTAT ION 10
DU FREIN

S 1 2 5 H 3 i i El7
E |\ 1= 777777777,77EE:B¢ DE
g %\» u— ee

‘ \r K28 ‘ \‘ Ki@

- Y we) |CARTE PRINCIPALE BHO!
COMMANDE ASCENSEUR

Interface BHO2
Borne
RS sectionnable

777
MASSE
CHASS IS

Figure 2 Schéma d’alimention du moteur de traction en 1 vitesse
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1.5) LOCALISATION ET ROLES DES FUSIBLES (1/2)

FU2 FU3
Protection
de la tension continue
(frein, came, électrovannes...) FUS L1PA-L2PA-L3PA
251ql\zllv<i|||:n(1):R5lsXE20 Fusible de rechange Protectllon_ des ph_ases
onsdagen B O A
e u
du type de transformateur _Pour FU2 & FU3 gutomati ueg
5A = Type 1 si sélection type 1 q
FU1 = 0P im:
ou 5A dim: 5x 20 2A-380V
Protection de 2A =Type 2 TEMPORISE dim: 8,5 x 31,5
I'alimentation _‘ _
de I'équipement
5A-250V dim: 5 X 20
TEMPORISE
FU4 FU1
Protection de O Protection
I'alimentation de l'alimentation
de la chaine de I'électronique e
de sécurités de la signalisation
2A-250V dim: 5 X 20 2A dim: 5x 20
TEMPORISE TEMPORISE
LED ROUGE FU3

Visualisation de
la présence de la
tension redressée

Fusible de rechange
pour FU1

de l'électroni 2A dim: 5x 20
e | electronique TEMPORISE
(carte principale)
FU4
. L Fusible de rechange
Fusible de rechange pour FU2
pour FU4 1,6A dim: 5 x 20
pour FU2 & FU3 RAPIDE
si sélection type 2
2A dim: 5 x 20
TEMPORISE FU2
Protection
LED JAUNE de la sortie
Visualisation de comB
la présence de la 1,6A dim: 5x 20
tension redressée RAPIDE
(frein, came,
électrovannes,
aquets anti-dérive ...)
L1P- L2P L3P FU1 Protection/
Protection Protection de Protection Sectionnement
des phases la 3eme phase du boitier de la chaine
de pour l'option BHO7 de sécurités
I'équipement relais de phase 5A-250V
4A-380V 2A-380V dim: 5 x 20

dim: 8,5 x 31,5 dim: 8,5 x 31,5 TEMPORISE
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LOCALISATION ET ROLES DES FUSIBLES (2/2)
DES CARTES AUXILIAIRES

FU1 Batterl B&:itier et cart%
' atterie de secours e
Protection Chargeur pour éclairage m
du boitier cabine et interphones
BHO7
5A 250V dim: 5 X 20
TEMPORISE

(=== =4

/> 9/

Boitier et carte . Fusible
Lumiére automatique Fusible de rechange de rechange
pour FU2 pour FU1
1,6A dim: 5 x 20 32mA 250V
RAPIDE dim: 5 x 20
TEMPORISE
FU1
Protection FU2 FU1
de I'alimentation secourue Protection Protection
contre les surcharges de I'alimentation secourue du transformateur
0,5A 250V dim: 5 X 20 contre les surcharges du chargeur P309
RAPIDE 1,6A dim: 5 X 20 32mA 250V dim: 5 X 20
RAPIDE TEMPORISE

FU1 FU2

13 ' Protection

S de la tension continue

i (frein, came, électrovannes...)
o 5A 250V dim: 5 X 20

[ TEMPORISE

G Fu3
i Fusible de rechange
. o pour FU1 et FU2
5A dim: 5 x 20
TEMPORISE
Carte Controle .
de zone de déverrouillage Boitier et carte
pour antidérive électrique Pont redresseur
pour transfo TB191

mouv. portes ouvertes
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1.6) LOCALISATION DES VOYANTS, CAVALIERS (1/2)
INTERRUPTEURS A GLISSIERE ET RELAIS

Gpo%gz\gssage RIS S R TS R U
ordare )
S IEA S NSNS PH THV RP RG RM RD

MASS, -SH8 ZONE

Référence
de I'armoire

: Vis de mise
ala masse
de I'alimentation

(CEM)
109 R -
T T Macas _PPR%
o 6 {
o frrerrerereer- TRAC 2-3
, i: w ‘ Sélection EM ED CACB
de la manoeuvre|
TRACTION J1
cavalier sur 2-3 a -

6 cavaliers pour le
9'— dispositif de
comptage a |.L.S.

C5 C2 ou P222
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LOCALISATION DES VOYANTS, CAVALIERS (2/2)
INTERRUPTEURS A GLISSIERE ET RELAIS
DES CARTES AUXILIAIRES

Visualisation de la présence
Secteur Lumiére

Boitier et carte

Lumiére automatique

Visualisation
de I'état du relais

Boitier et carte
Interface pour chaine
de sécurités en 220V

de I'équipement traction

ou
pour fin de course
de I'équipement hydraulique

c.or. v v 0 77
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Sélection du dispositi
de détection de zone

- du relais B
. cavalier sur 1-2
T

Commande forcée

Sélection du dispositi ,
de détection de zone A ™' ™,

Bswaf: oo
" 'RZONE

E sw3t -
Commande forcée| -
du relais A
cavalier sur 1-2

Visualisation de la présence |' '
de la cabine dans une zone |'-'
de dévérouillage

dans le cas d'alimentation
de secours

Visualisation

de la tension ,\ el

Visualisation de la présence | ...~~~ - - .}
de la cabine dans une zone
de dévérouillage

y

Boitier et carte
Pont redresseur
pour transfo TB191

Boitier et carte
Pont redresseur

pour transfo TB191
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1.7) LOCALISATION DES BORNIERS

A | B ¢ | p | E | F |6 [ H [ |[J |[K ]| L | mMm[N]O]|P | | R|[s [T ]|]U]|V |
L L ———————— L [
' De la carte 19V ' com3 Vers les contacteurs ) Des contacteurs } ' ' ' ' LT '
1 o P1|@Es | © ponts ';g;ezsse“'s redressé: out PV Mo ‘ PH RP RM oV ‘ ‘ ‘ ‘ Entrée 1
(CQ R(%:J (A) RSE ‘ connecteur KT2 '+ - - +24JFE1 GV DE ‘ oviTHviRGiRD H ‘
L T oL L . B S 2 2 2 2 2 2 U e = U Y Sortie |
Du bornier S g o / \ ‘ | $ ¢ ‘ ‘ k k k k ! L # # # ' . De ou vers la carte ’ ' éorne
électromécanique - L ) ' I ) ' \ , interface péri-informatique >
2 bornesG,Seth QEZ ‘ } ‘ QOO |00V QDD DD 2@ ‘ Qo002 ‘ BG21 ! . *“bre 2
' I 1 ' ' ' connecteur J2 '
cliiEtia ‘ FEEETTE] ' ' ‘ ‘ e Cablage
] BReEIN - - - - - noomovna || J8 - N B e (= Usine —
' = ' Oooag ! 0ogoao 0o0o0oo0oooad ! 00o0o0gooad ‘ H H H ‘
Vers MLIFT \ \
3 ‘ ' KT2 KA14 K28 ‘ ‘ 3
e e BooaE) - - - -
I = { O 1 e o / [ o L
: ‘ o / ‘ ‘
4 . ‘ ' a1l || @ @R Y T Y Vers dispostif de shuntage 4
" ——‘ \ des sécurités de portes
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LOCALISATION DES CONNECTEURS ET BORNIERS

Pour faciliter votre tache, tous les connecteurs et borniers sur lesquel vous
devez intervenir sont localisés en 2 points :

e Bord inférieur de la carte de base BH01 de I'équipement (voir ci-dessous),
e Bornier électromécanique (voir page 22).

Connecteurs « électroniques »

Pour minimiser les dimensions de la carte électronique de base, cette derniére
est équipée de connecteurs « a double étage ». La figure ci-dessous donne la
correspondance entre la position physique des connexions et le symbole utilisé dans
les illustration de ces connexions :

HAUT [ [

(RRONY

cojﬁﬁtcs

c1 c2
BAS (022

L AAAa

C5 C6

Constitution du connecteur Figure correspondante

Pour vous aider a localiser aisément les connecteurs la figure page ci-contre
comporte un quadrillage, et la table ci-dessous vous donne les coordonnées de
chacun des connecteurs, classés par ordre alphanumérique de leur nom,
éventuellement accompagné de la mention (Haut), si la borne se trouve en position
Haute d’un connecteur a double étage, ou de la mention (Bas) si la borne se trouve
en position Basse ; les coordonnées correspondent au carré dans lequel se trouve le
coin supérieur gauche du connecteur sur le quadrillage de la figure.

Note : Sur les équipements hydrauliques, les connecteurs KT2 et KA14 de la carte BHO1 sont
cachés par la carte de commande des électrovannes BHO03.

Connect. Coord Connect. Coord Connect. Coord
CP22 (Bas) S12 K26 (Bas) G12 KC28 (Bas) R12
CP22 (Haut) | S10 K26 (Haut) F10 | KC28 (Haut) | R10
CP24 (Bas) C12 K28 K2 KH1 F3
CP24 (Haut) | C10 KA13 (Bas) u12 KM11 (Bas) N12
CP25 (Bas) H12 | KA13 (Haut) | U10 | KM11 (Haut) | N10

CP25 (Haut) | H10 KA14 J2 KP21 (Bas) L12
CP29 (Bas) | A12 | KC21 (Bas) J12 | KP21 (Haut) | L10
CP29 (Haut) | A10 | KC21 (Haut) | J10 KS21 R3
K1 G6 KC23 (Bas) | P12 KT2 12
K10 N2 | KC23 (Haut) | P10 | PM22 (Bas) | E12

PM22 (Haut) | D10

Table 1 Localisation des connecteurs
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Figure 3 Localisation d’un bornier électromécanique « type » de I’équipement ALPHA SYSTEM - A -

PREVOIR UN OU PLUSIEURS COLLIERS DE FIXATION
EN FONCTION DU POIDS DU PENDENTIF

Figure 4 Systéme d'accrochage des cables et pendentifs
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Autant que faire se peut il existe un connecteur distinct pour chaque fonction ou
groupe de fonctions. La partie alphabétique du nom du connecteur rappelle la
destination des connexions :

Nom Destination des connexions Nom Destination des connexions

CPxx |comporte des connexions vers la Cabine | KMxx |connexions en Machinerie

et les Paliers (particularité ALPHA
SYSTEM - A -)

Kxx Réservé aux connexions internes a KPxx |connexions vers les Paliers
I'équipement (« connexions usine »)

KAxx |connexions vers les portes Automatiques [ KSxx |connexions relatives a la chaine des

Sécurités

KCxx |connexions vers la Cabine KTxx |connexions au Transformateur

d’alimentation de I'équipement

KHxx [|connexions vers la centrale Hydraulique PMxx |comporte des connexions vers les Paliers

et la Machinerie (particularité ALPHA
SYSTEM - A -)

Le regroupement de fonction est congu de telle sorte que vous n’avez, en principe, a
connecter qu’'un seul fil par borne ; c’est pourquoi il existe 2 connecteurs distincts si
une méme fonction coexiste a la fois en cabine et aux paliers (cas du répétiteur de
position -connecteur CP24-, par exemple).

Bornier électromécanique

Le bornier électromécanique est situé a la partie inférieure gauche du socle de
I'équipement.

INSTALLATION DES CABLES ET PENDENTIFS

Fixation des cables et pendentifs dans le coffret

La partie inférieure du capot est échancrée pour autoriser I'entrée des cables
dans le coffret, conformément aux prescriptions de la Norme EN 81-1 § 13.5.3.5:

13.5 Canalisations électriques

13.5.3.5 Afin d’assurer la continuité de la protection mécanique, les revétements
protecteurs des conducteurs et cables doivent pénétrer dans les boitiers des interrupteurs et
appareils ou avoir un manchon approprié a leurs extrémités.

Note : Les chéssis fermés des portes paliéres et de cabine sont considérés comme des
boitiers d’appareils.

Pour vous permettre de fixer les cables en provenance de la gaine et de la cabine, le
socle de l'équipement ALPHA SYSTEM -A - comporte plusieurs « systeme
d’accrochage » situés sur le pan incliné de la partie inférieur du socle ; la figure 4
page ci-contre vous montre comment utiliser les systemes d’accrochage pour fixer
des cébles de différents diamétres et les pendentifs.

Séparation des pendentifs

Les pendentifs composés des courants forts doivent étre séparés de ceux
composés de courants faibles. Voir chapitre 111.3)
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Chapitre 1.8)
DISPOSITIF DE
PARAMETRAGE / DIAGNOSTIC
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ADR/DON

L ECRIT —

[O]
PAR MODIF Indicateur
BG17 d'accés aux
parameétres

Figure 5 Position des interrupteurs a glissiére pour accéder aux paramétres
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Figure 6 Mise en place du dispositif de paramétrage/diagnostic
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Figure 7 Dispositif de paramétrage/diagnostic intégré dans la carte principale BH01
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LES PARAMETRES ET LEURS MYSTERES

Ce chapitre contient les informations qui vous permettront d’adapter le
fonctionnement de I'équipement ALPHA SYSTEM - A - aux conditions spécifiques de
'ascenseur sur lequel il est installé.

Cette adaptation est controlée par des parametres, que vous pouvez modifier en
fonction de vos besoins par I'intermédiaire d’un dispositif de paramétrage/diagnostic’
amovible décrit plus bas au paragraphe L’acces aux parametres.

Les paramétres sont mémorisés dans une meémoire de type particulier appelée
EEPROM?2 (ou E2PROM) qui conserve les informations méme lorsque
I’équipement est mis hors tension.

Chaque paramétre est repéré par un nom abrégé et une adresse qui correspond a
la position a laquelle il est mémorisé dans la mémoire EEPROM. Comme les
systémes informatiques sont des bétes étranges, les adresses sont exprimées dans
un systéme de numeération particulier, appelé systéme hexadécimal (= systéme de
numération a base 16), et comportent aussi bien des chiffres (de 0 a 9) que des
lettres (de A a F). Peu importe cette particularité, il vous suffit de considérer I'adresse
comme un repére (pensez au jeu de bataille navale).

L’ACCES AUX PARAMETRES

Comme indiqué plus haut, vous pouvez visualiser et modifier les paramétres
par l'intermédiaire du dispositif de paramétrage/diagnostic ; ce dernier est constitué
de la carte électronique BG17 qui comporte 2 afficheurs a 7 segments, 2 boutons
poussoirs et 2 interrupteurs a glissiere (figure 5, page 26). Cette carte s’enfiche sur la
carte principale BHO1, (figure 6, page 26).

Ce dispositif de paramétrage/diagnostic peut cependant étre intégré a la carte
principale BHO1 en option (figure 7, page 26).

Pour accéder aux paramétres, 'interrupteur a glissiére de gauche doit étre en
position basse; cette position est repérée par la mention PAR (comme
PARametres) sur la sérigraphie de la carte.

Lorsque linterrupteur a glissiere est dans cette position, le point décimal de
I'afficheur de droite est allumé pour vous rappeler que vous visualisez ou modifiez les
parametres.

1 Note aux habitués des documentations précédentes :
le vocable «dispositif de paramétrage/diagnostic» remplace I'ancienne appellation «outil de communication» pour éviter
tout risque de confusion avec les dispositifs qui permettent ou permettront a I'équipement de communiquer (directement
ou par liaison téléphonique) avec un systéme informatique (télésurveillance et/ou télédiagnostic).

2 EEPROM est I'abréviation de Electrically Erasable Programable Read Only Memory qui signifie Mémoire programmable
a lecture seule, effagable électriquement.
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MODES D’AFFICHAGE

En fonction des informations a afficher, I'équipement ALPHA SYSTEM - A - utilise le
mode de représentation le plus approprié a la nature de I'information.

Mode Chiffres

Le mode « chiffre » est pratique lorsqu’on a par exemple une temporisations ou un
nombre de niveaux ou un nombre d’opérateurs de porte a lire et a programmer.

Exemple : Sil'on a une temporisations de porte de 4 secondes, on
programme 04 a 'adresse 41.

[l L

Ll

Mode Batonnets

On appelle affichage en mode « batonnets » la méthode qui consiste a utiliser
individuellement les segments verticaux des afficheurs. (voir ci-dessous la
désignation des batonnets).

batonnet 6 | | batonnet 5

batonnet 7 \_‘ ‘ ,_| batonnet 4

Il
L1 L]

bétonnet3’_‘ ‘ l \_\bétonneto

batonnet 2 | | batonnet 1

Le mode batonnet est pratique lorsqu’on a des fonctions a activer ou a désactiver :

Exemple : Si on souhaite activer la fonction « fleches
clignotantes », le batonnet5 a l'adresse 08 doit étre
allumé.

Le mode batonnet est également pratique pour visualiser I'état des entrées et des
sorties :

Exemple : Si on souhaite vérifier que I'entrée C0O (envoi cabine au
niveau 0) est bien vue de I'équipement ALPHA SYSTEM
- A -, on s’intéressera au batonnet 0 de I'adresse 00.

Pour passer du « mode chiffre » au « mode batonnet » et réciproquement,
il suffit de positionner I'interrupteur « ADR/DON-MODIF» sur « ADR/DON »,
d’appuyer sur les 2 poussoirs en méme temps puis de relacher.
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Sélection de I’adresse / visualisation des Entrées-Sorties et des Parameétres

o Vérifiez que linterrupteur «kKADR/DON-MODIF» est bien en
position «KADR/DON» vers le haut.

Affichez I'adresse souhaitée (exemple : 03) sur les 2 digits en appuyant sur le
bouton poussoir situé en dessous de l'afficheur.

Le premier appui sur lI'un des boutons poussoirs provoque l'affichage de
I'adresse et chaque impulsion sur le bouton augmente de 1 la valeur visualisée.

ADR/DON RAM ADR/DON

10097 03

PAR BG17 MODIF Appuyer 10 fois sur le PAR MODIF

: _ BG17
poussoir de droite pour
'— ecrr passer de 'adresse 09 & '— ecrr —

'adresse 03

1 seconde aprés le relachement des boutons poussoirs, apparait de facon
permanente le contenu de I'adresse précédemment sélectionnée

RAM ADR/DON RAM ADR/DON

'm= 1
N
[e]
BG17

MODIF PAR MDIF
. BG17
1 seconde apreés ...

| =

— ECRIT — — ECRIT —

PAR

RAPPEL DE L’ADRESSE « COURANTE»

Lorsque vous avez oublié 'adresse de la valeur visualisée, I'outil de diagnostic de
'équipement ALPHA SYSTEM - A - met a votre disposition un moyen pour retrouver
cette adresse sans la modifier :

ADON @
0 Basculez [linterrupteur «ADR/DON-MODIF» en position = ‘
«MODlF». MODIF
ADR/DON
Revenez en position «ADR/DON», vous visualisez alors o f
'adresse courante durant 1 seconde puis son contenu de
facon permanente
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Modification des parametres

Vérifiez que linterrupteur «RAM-PAR» est bien en position
«PAR» vers le bas.

A) En mode « chiffres »

Sélectionner I'adresse du paramétre comme expliqué a la page précédente
(exemple : 41)

RAM ADR/DON M ADR/DON
L g |/ B
111

Lol Lol

PAR MODIF PAR MODIF

BG17 BG17

1 seconde apreés ...

- ECRIT —

9 Basculez [l'interrupteur «ADR/DON-MODIF» en position
«MODIF».

9 Utilisez les boutons poussoirs pour afficher la nouvelle valeur désirée (exemple :
07)

ADR/DON

RM s R

PAR BG17 MODIF Appuyer 3 fOiS. sur le PAR BG17 MODIF
poussoir de droite pour

n —->

ADR/DON
o]

'— ecrrr passer de la valeur 04 a la — ecrr —]
valeur 07
RAM ADON
7
|
PAR MODIF
BG17

Mémorisez la nouvelle valeur en appuyant sur les 2
poussoirs simultanément puis relachez

ECRIT

6 Rebasculez linterrupteur «kADR/DON-MODIF» en position
«ADR/DON». L'adresse 41 apparait suivi de sa valeur 07
de fagon permanente
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B) En mode « batonnets »

Sélectionner l'adresse du parameéetre comme précédement indiqué
(exemple : 08)

Si le contenu apparait en mode chiffre (dans I'exemple : 82), Aprés avoir vérifié
que linterrupteur de droite est bien positionné vers le haut, passez en mode
batonnet en appuyant simultanément sur les 2 boutons poussoir. L’adresse en
cours apparait puis son contenu en « batonnets ». Sinon passez a I'étape @

ADR/DON '
16028

MODIF
BG17 @

ADR/DON

MODIF
BG17

Aprés avoir appuyé
ECRIT p pp y L ECRIT —I

|
® puis relaché ...

— e |e poussoir de gauche agit sur les batonnets
& I de la RANGEE SUPERIEURE (batonnets de
= } 4 ‘
C %4 i 4a7).
Tkiek -«
Rangée Rangée — ¢ le poussoir de droite agit sur les batonnets de
Supérievre  Ierloure la RANGEE INFERIEURE (batonnets de
04a3),
(- ECRIT —
BG17

@ Basculez linterrupteur «ADR/DON-MODIF» en position
«MODIF».

Dans notre exemple, on souhaite activer la fonction
« fleches clignotantes » (Adresse 08 - batonnet 5)

Il nous faut donc allumer le batonnet 5 tout en concervant
I'état des autres batonnets.

Fléches clignotantes Fléches clignotantes Fléches clignotantes

RAM Bat5 ADR/DON RAM Bat5 ADR/DON Bat5 ApR/DON
0|4 0|4 B
PAR MODIF N PAR MODIF . PAR MODIF
BG17 Apres BG17 Apres BG17
1 appui 1 appui
>  ——
ECRIT — " ECRIT — " - ECRIT —

Enfin terminer
comme indiqué aux

® ® étapes@et@de la

page précedente
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1.9) A PROPOS DES SYMBOLES (1/2)

Chacun des raccordements que vous devez réaliser fait lI'objet d’un
commentaire explicatif et d’une illustration. Les illustrations tentent de résumer sur
une page unique tous les éléments importants qui vous sont nécessaire lors de la
mise en oeuvre de la fonction correspondante ; c’est-a-dire :

e Les connexions proprement dites,
e Les parameétres que vous devez contréler ou ajuster,
e Les conséquences d’une anomalie éventuelle de la fonction considérée.

Pour atteindre ce but (ou du moins essayer), la présente documentation utilise les
symboles suivants :

ADR/DON

!E BN Vue du systéme de paramétrage/diagnostic 3 lorsque vous devez
contréler ou modifier la valeur d’'un parameétre. Notez la présence
des boutons poussoir dans ce cas. La figure précise aussi la
8617 Cooer position des interrupteurs a glissiére de la carte BG17.

Vue du systéme de paramétrage/diagnostic lorsque vous pouvez
f@ ED@' visualiser I'état ou la valeur d’'une variable. Notez I'absence des
PR boutons poussoir dans ce cas. La figure précise aussi la position
des interrupteurs a glissiére de la carte BG17.

XXXXXX

Adr. YY Nom, adresse et numéro de batonnet éventuel, de la variable ou du
. > parameétre illustré par 'une des 2 figures précédentes.
Bat.

Vous devez contrdler la valeur ou l'état du paramétre indiqué...
et naturellement corriger le parametre s’il ne correspond pas a la
valeur ou I'état indiqué.

Vous devez régler ou ajuster la valeur du paramétre indiqué.

L’'unité de paramétrage (seconde, 1/10 de seconde, millimétre,

etc...) et la base de numération (décimal ou hexadécimal) sont

indiquées.

Note: Vous trouverez toutes précisions utiles sur les bases de numération et
les conversions entre bases dans le chapitre consacré aux parameétres

Tout va bien !

Le paramétre indiqué est a la bonne valeur, ou la variable indiquée
reflete un fonctionnement normal de la fonction objet du
raccordement.

Rien ne va plus !

Le parametre indiqué posséde une valeur _erronée, ou la variable
indiquée reflete un dysfonctionnement (une panne) de la fonction
objet du raccordement.

®©@p

w

Un chapitre de la documentation est consacré a la description et a I'utilisation du systéeme de paramétrage/diagnostic ;
vous Yy trouverez toutes les informations utiles.
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A PROPOS DES SYMBOLES (2/2)

Ayez I'oeil !

Ce symbole vous signale que vous pouvez visualiser I'état de la
fonction objet du raccordement. Il est utilisé a la place des figurines
© ou @ lorsqu'il n'y a pas, & proprement parler, d’état correct ou
incorrect. Ce sera le cas, par exemple, du contact autorisant les
déplacements en manoeuvre d’inspection a grande vitesse.

Défaut !

Le dysfonctionnement de la fonction objet du raccordement a
entrainé l'apparition d’'un code de défaut sur le systéeme de
paramétrage/diagnostic.

Défaut définitif !

Ce symbole accompagne le symbole précédent lorsque le

ST@P dysfonctionnement de la fonction objet du raccordement provoque
un arrét définitif de 'ascenseur. Dans ce cas, seule une intervention
de votre part (ou une coupure de courant) peut autoriser la remise
en service de I'ascenseur.

\tlr/ Code du défaut

Code du défaut en cas de dysfonctionnement de la fonction objet du
raccordement.

\ |/
CD
|
/ |\

N/ Pour plus d’informations
—

—\ /~ [=> Ce symbole vous invite a vous rendre a la page indiquée afin d’en
savoir plus sur 'action en cours.
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Chapitre 11

INSTALLATION
&
RACCORDEMENTS
DES ELEMENTS

[1.1) Les SECUrtes ..........ccccuumminiiiiiiiiiiinines 37
[1.2) Machinerie.........cccccoooeeiiiiiiiiicceeee, 45
[1.3) GaiNe......eeiiiiiii 57
[.4) Paliers .........cooovvviiieiiiiiiiceee e 67
[1.5) Cabine ........ccccooii 87

Attention !

Toutes interventions, raccordements,
maintenance, dans I’armoire de manoeuvre
doivent faire I'objet d’une coupure systématique
de l'interrupteur principal de la machinerie
prévue par la Norme
EN 81§ 13.1.1.1.
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Chapitre 11.1)

RACCORDEMENTS
DES SECURITES

[1.1.1) Raccordement de la chaine des SECUrités............cccevvvviiiiiiieeeiieeeiiiinnn. 38
[1.1.2) Raccordement du 1er groupe de contact situés entre le 1S etle 6 ........ 39

[1.1.3) Prescription pour le raccordement des dispositifs connectés a la chaine
(o LC TSR T =T ot 1 (= 40

[1.1.4) Mesure d’isolement de la chaine des sécurités ..........cccceeeeiiiiiiiiiiiiinnnnnn. 41

[1.1.5) Raccordement des sécurités de porte ..........cceevvvvieviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieeeee, 42
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ALIMENTATION
DE LA CHAINE
DES SECURITES

Maxi
110V

PROTECTION
|(§ 14.1.1.3)

INTERRUPTEUR ‘
CHAINE DES I
SECURITES g 1

11.1.1) RACCORDEMENT DE LA CHAINE DES SECURITES

CONTACTEURS
MOTEUR

&

A
A [

2

A2
Lov
Al

Al

-
Al

Loe

A2

Al ‘

PV

MO

O

BH02 |
INTERFACE SECURITES

(K28)

ol

BHO1

CARTE ASCENSEUR w

60

K1 80

108( )

v

IBORNIER

ELECTRO-
|MECANIQUE

FIN DE
COURSE HAUT
(§ 10.5.3.1.b.2)

FIN DE
COURSE BAS
(§ 10.5.3.1.b.2)

AMORTISSEUR A
DISSIPATION
D'ENERGIE

(§ 10.4.3.4)
TRANSMISSION DE LA
>0SITION DE LA CABINE
AUX FINS DE COURSE

(§10.5.2.3.b)
DECLENCHEMENT

DU LIMITEUR &

DE VITESSE
(§9.9.11.1)

ENCLENCHEMENT

DU LIMITEUR &7

DE VITESSE
(§9.9.11.2)

FIN DE COURSE

REVISION _ *
P82.211°
(§5.7.2.2.b)

DECRET 95-826
(§1.1.1)

' ELECTRIQUE
DE RAPPEL
(§ 14.2.1.4)

ARRET SUR 7
\ BOITE
(§ 14.2.1.3)

os)
9]
_|
m
g
=
wn
0
m
@]
| =
Y
" Z

ARRET
SUR TOIT

(§ 8.15.)

TRAPPE DE
SECOURS

EN CABINE
(§8.12.5.2)

DE CABINE ©

1 ARRET

LOCAL
POULIE ©77
(§ 14.2.2.3.b)

PORTE DE SECOURS
7 (§8.11.5.2)

+ SECURITES L.G.H.
(Art. GH33)

BOUTON D'ARRET
EN CABINE
(§14.2.2.2)

-1

TEMOINS DE
FERMETURE VERROUILLAGE
DE PORTES DE PORTES

(§8.9.2) (§5.4.3.2.2)
(§7.76.2) (§7.73.1)
(§7.7.4)
TEMOIN DE
PORTE DE SECOURS | CABLE DE
EN GAINE o7 COMPENSATION
(§5.2.2.2.2) Vn > 2.5 mis
(§9.6.1.b)
STOP FOND POULIE
/ DE CUVETTE o/ TENDEUSE
(§5.7.3.4) (§9.9.11.3)
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11.1.2) RACCORDEMENT DU 1ER GROUPE DE CONTACTS
SITUES ENTRE LE 1S ET LE 6

SCHEMA THEORIQUE

1S 6

) 097 Sécurités
Fin de course local poulies
haut
4C
Fin de course ;
bas :
. >+ Sécurités
Amortisseur gaine
a dissipation 4
d'énergie
1C :
. |, Autres
o7 Limiteur 0-/ sécurités
de vitesse cabine
e
i | G Arrét |
2 FREV 1 sur boite \
| FREV \
Parachute | 0, NS/ \
o |
FREV 2 ‘; :I |
2A BOITE
B L D'INSPECTION
| &M 6D \
e .

| B E
| GM| G

IMANOEUVRE 0/ 0 °* \
[ELECTRIQUE |
DE RAPPEL MAN/ ‘

\

- - - __
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11.1.3) PRESCRIPTIONS POUR LE RACCORDEMENT DES
DISPOSITIFS CONNECTES A LA CHAINE DES SECURITES

SECURITES
PREMIERES

TEMOINS DE
FERMETURE
DE PORTES

CHAINE DES SECURITES

TEMOINS DE
VERROUILLAGE

DE PORTES
10

= O O O O 8 ﬁ
Protection |
8 10
. [ H
| Automatisme
.(Carte principale) |
| Relais de ‘ @
@ RSIE RISS . mouvement |
RSO— |

@

-« CV & RS : BORNES SECTIONNABLES POUR ESSAI
D'ISOLEMENT DE LA CHAINE DES SECURITES

VEILLEZ AU SERRAGE CORRECT
DE TOUTES LES BORNES !

< 2FILS SEPARES

Note : Pour la clarté du schéma, les connexions des
PE[ L interfaces électroniques a I'automatisme ont
été omises.

Connexion des interfaces pour une chaine des sécurités en 110V d’un ascenseur traction

Le point 0 V de I'enroulement secondaire du transformateur qui aliment la
chaine des sécurités doit étre connecté uniquement a la_ borne
sectionnable CV, par un fil dont la couleur n’est ni jaune-vert, ni bleue.

Seule la borne sectionnable mentionnée ci-dessus devra porter I'appellation
CV ; aucune autre borne de I'équipement ne devra porter cette appellation.

A Tl'exception des contacteurs de mouvement (connectés aux relais de
commande de l'automatisme) TOUS les dispositifs (contacteurs, interfaces
électroniques) ayant un pdle connecté a la chaine des sécurités doivent
avoir leur autre péle connecté uniquement a la borne sectionnable RS
(Référence Sécurités), par un fil dont la couleur n'est ni_jaune-vert, ni
bleue.

Les dispositifs électroniques connectés a la chaine des sécurités (BH02
et/ou BH11) sont dotés de 2 points de connexion notés RSE et RSS.
(Référence Sécurité : Entrée, et Référence Sécurité : Sortie)

Seule la borne RSE _du premier dispositif doit étre connecté a la borne
sectionnable RS ; les autres doivent étre « chainés » en connectant la
borne RSS du premier a la borne RSE du deuxiéme, et ainsi de suite, la
borne RSS du dernier dispositif étant connectée a l'entrée RSE de
’automatisme.

Les bornes sectionnables RS et CV ne doivent jamais étre directement
interconnectées ; elles doivent étre reliées au conducteur de protection PE
par 2 fils séparés dont la couleur n’est ni jaune-vert, ni bleue.

Les raisons détaillées de ces prescriptions figurent dans un document intitulé « Sécurité
et Analyse de risques », non diffusé a I'extérieur AUTINOR.
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1.1.4) MESURE D’ISOLEMENT DE LA CHAINE DES
SECURITES

La Norme EN 81 § 13.1.3 a), fixe la résistance d’isolement minimum de la chaine des
sécurités & 500 000 Q@ 1

13.1.3 La résistance d'isolement entre conducteurs, et entre conducteur et terre doit étre
supérieure a 1 000 Ohms par volt avec un minimum de : (1)

a) 500 000 Ohms pour les circuits de puissance et les circuits des dispositifs électriques de
sécurité ;
b) 250 000 Ohms pour les autres circuits (commande, éclairage, signalisation, etc.).

(1) Ces valeurs sont provisoires et seront alignées ultérieurement sur celles qui seront
adoptées par le Comité d’Etude 64 du CENELEC.

Pour faciliter la mesure de la résistance d’isolement de la chaine des sécurités avant la mise
en service, tel qu’indiqué dans la Norme EN 81-1 Annexe D § D.2 f) 1), les équipements
AUTINOR sont dotés de 2 bornes sectionnables repérées CV et RS.

Il s’agit de 2 bornes de marque Weidmiuller modéle WTR 2.5, référence 101110 dont les
caractéristiques, selon la publication CEI 947-7-1 sont les suivantes :

Tension 500V, Intensité 16 A, Section 2,5 mm?

Par commodité, les bornes sont installées cbte-a-céte sur le bornier électromécanique, et
chaque borne est dotée d’un levier de sectionnement de couleur jaune ; lorsque les 2 leviers
sont en position de sectionnement, tous les éléments de I'équipement en relation avec la
chaine des sécurités sont isolés de la terre.

POUR EVITER TOUTE DETERIORATION DU MATERIEL ELECTRONIQUE, PLACEZ LES
LEVIERS DES 2 BORNES CV ET RS EN POSITION DE SECTIONNEMENT AVANT DE
PRATIQUER LA MESURE D’ISOLEMENT !

CV & RS : BORNES SECTleNABLES POUR’ESSAl RS
D'ISOLEMENT DE LA CHAINE DES SECURITES /&7&
\ 4 C‘V
cv L2 1M1 13 23 2 leviers de @ @

sectionnement

Cablage RSN L1
Usine ‘ ‘

e
s=sk2k2B I8 k2R EaRE2kaLZ SiE)
w [ol[fiazz|[Fenyz) femet [oloTfrol ool
SIS HIISIHIISTH ESIESIESIES]ES]
| 1 1 1
(EXEMPLE DE BORNIER ELECTROMECANIQUE)

« BARRE DE CONNEXION
DE TERRE

Mesure de la résistance d’isolement de la chaine des sécurités : exemple pour équipements ALPHA SYSTEM - A -

1 Ces valeurs sont identiques a celles indiquées dans le tableau 61 A de la norme NF C 15-100,
identiques aux valeurs indiquées dans la publication CEl 364-6, non encore harmonisées au
niveau du CENELEC (mais qui faisaient I'objet du projet d’harmonisation PrHD 384-6 en Mars
1990).
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1.1.5) RACCORDEMENT DES SECURITES DE PORTE
ENTRE LE 6 ET LE 10 (1/2)

Z)Z)IZ,
[ [
| (*) La norme EN 81 (§ 7.7.4.2) autorise
I'utilisation d'un contact de porte

paliére unique dans le cas d'un
entrainement mécanique simultané
des portes paliéres et de cabine.
C
Témoins de fermeture et/ou de
verrouillage des portes paliéres (*)
_— -
| B
—e — ’—‘i?— —— —— e ’_'i?_
Témoin de . .
fermeture de Niveau n Niveau m

porte de cabine

Figure 1
RACCORDEMENT DANS LE CAS DE PORTES AUTOMATIQUES CABINE ET PALIERE

8 10
6 |8A
||
[ [ [ [
oL@
e
[ [ [ [
Témqins de
Témoins d(le‘fermeture des veggglgggeeéies
portes pallﬁs battantes palires battantes
~—— ———— —Qi?— - -Qi?—

Témoin de
fermeture de
porte de cabine

Figure 2
CAS DE PORTES PALIERES BATTANTES ET PORTE DE CABINE AUTOMATIQUE
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RACCORDEMENT DES SECURITES DE PORTE
ENTRE LE 6 ET LE 10 (2/2)

(*) La norme EN 81 (§ 7.7.4.2) autorise
I'utilisation d'un contact de porte
paliére unique dans le cas d'un
entrainement mécanique simultané
C des portes paliéres et de cabine.
Témoins de
verrouillage
Témoins de fermeture des des portes Teémoins de fermeture et/ou de
portes paliéres battantes paliéres battantes verrouillage des portes paliéres (*)
- A _— -
~ . r N\ | -
- ™ P . ™
—e o — — — — - o— Lo - - o—,i,—
Niveau Niveau Témoin de  Niveau Niveau Niveau Niveau
n m fermeture de n m n m

porte de cabine

Figure 3
CAS DU SERVICE MIXTE
PORTE AUTOMATIQUE EN CABINE,
PORTES PALIERES BATTANTES OU AUTOMATIQUES A CERTAINS NIVEAUX

Témoins de fermeture des

2 Témoins de verrouillage des
portes paluﬁs battantes portes palieres battantes

g SR o S S0 RN, o

Figure 4
CAS DE PORTES PALIERES BATTANTES SANS PORTE DE CABINE (PAROI LISSE)
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Chapitre 11.2)
INSTALLATION
&
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EN
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1.2.1) Schéma bloc des raccordements machinerie ......c....ccccoirmmrrreennnnnnnn. 46
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[1.2.3) Moteur de traction 1 VItESSE .......iiiiiiiiieei e 48
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11.2.1) SCHEMA BLOC DES RACCORDEMENTS MACHINERIE
MANOEUVRE DE 2 A 8 NIVEAUX, BLOCAGE OU COLLECTIVE A 1 SEUL BOUTON

Arrivée force 3~
220 ou 380 V

“OPTION _

Thermo-
contact ’7
de sécurité I

A NES N

- |
\
GM
R P \\ 7|
Sucsig%résion 24V /1,2W MAN/ ‘
o PONTEZ
12 1% | 23& 21 +FR -FR _| I_/ L B
DEF 24R
PM22

K10 L KM11___|

(bas)

— - — 0--0-0F— -0 = 5 - O - -

! L BORNIER ELECTROMECANIQUE PH/ OV THV STH SUSD 0V GD MAN kATH OVJ B
******************* 0)Y/
KM11.] |
(haut) (bas) KM11 (haut)

|
\
|
\
|

CARTE PRINCIPALE BHO01
COMMANDE ASCENSEUR




ALPHA SYSTEM - A - Manuel de l'installateur page 47

11.2.2) MOTEUR DE TRACTION 2 VITESSES

ARR/DON

2 Vit ‘R?M 0

2 VITesses
Adr. 08

Bat. 7 ALLUME

BG17 L ecrir -

—
Alg  § omA2

i -
|IE|IIIE-EIEI [T B ool ls 0] IﬂIIIE-iEII
| MO | | DE |
© © © | © 9 9| © © ©
2 4 6 2NC| 2 4 6 22NC| 2 4 6 22NC
% 20 2 % 20

C ¢ 2 @

PE

Of

©

Borne de
de terre

Borne de
de terre

vl

O HO
F

©

O
- _
Couplage Etoile Couplage Triangle
Moteur 220 V / 380 V sur réseau 380 V Moteur 380 V sur réseau 380 V

Moteur 220 V sur réseau 220 V

Figure 1 Moteur de traction 2 Vitesses : connexions
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11.2.3) MOTEUR DE TRACTION 1 VITESSE

ARR/DON

2 Vit ‘R?M 0

1 VIiTesse
Adr. 08

Bat. 7 ETEINT

BG17 L ecrir -

.

PE

COUPLAGE

moteur e

Couplage Etoile Couplage Triangle
Moteur 220 V / 380 V sur réseau 380 V Moteur 380 V sur réseau 380 V
Moteur 220 V sur réseau 220 V

Figure 2 Moteur de traction 1 Vitesse : connexions
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11.2.4) PROTECTION DU MOTEUR DE TRACTION
ET CONTROLE DE LA TEMPERATURE DE MACHINERIE

page 49

eB8

Figure 3 Protection du
moteur de traction contre
les surcharges :
Raccordement de la
« sonde thermique » et/ou
du « thermo-contact de
sécurité ».

RAM ADR/DON
HEHEE
STH i PAR MODIF
Sonde THermique T
Adr. 12 RAM ADR/DON
Bat. 3 ' i 0 i '
PAR MODIF
P~

Figure 4 Visualisation de I’état du « thermo-contact » et/ou de la « sonde thermique » du moteur de traction

\\\\|f
1O
— L
ARERY

Figure 5 Conséquences d’une élévation anormale de la température du moteur de traction
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11.2.5) MANOEUVRE ELECTRIQUE DE RAPPEL(1/2)

Optman
OPTion
MANoeuvre

de rappel
Adr. 07
Bat. 4

Or0OB0BE0RA
3 3 3
~ e ~
5 i i,
@l
M Y
) )
_/ N\
o D N
7
7 o
@

@@ @ | BAS

=

MAN/
ov

Rﬁ'\" ANR/DON
2 0
| X
PAR
BG17 L ecrir -
1B 2 3
1S 1C 2A
elloh e @ @j
00000 C
ol ol el ol of @
GD _ EGD
O O ®
GM _|- EGM
—o0 O ®
MAN/ 11— MAN/ Normal
o—l Rappel
ov

Figure 6 Connexion des contacts de « Manoeuvre électrique de rappel »

Minibloc

Inspection
Adr. FF
Bat. 5

RAM

i

MAN  ADR/DON

0

i

Figure 7 Visualisation de la « Manoeuvre de rappel »

— 7 ]

MODIF
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MANOEUVRE ELECTRIQUE DE RAPPEL (2/2)

MANOEUVRE ELECTRIQUE
DE RAPPEL

EN CAS DE PANNE :

Avant toute manoeuvre de dégagement d’un usager
bloqué dans la cabine ou en cas d’immobilisation de
celle-ci en un point quelconque de sa course, les
opérations suivantes doivent étre effectuées pour amener
la cabine au droit d’une porte paliére :

1. Informer l'usager bloqué dans la cabine de ne pas
tenter d’en sortir avant qu’elle ne soit ramenée au
niveau d’un palier.

. Basculer le commutateur « Normal Rappel» en
position « Rappel »,

3. Par pression continue sur le bouton « Montée » ou
« Descente », ramener la cabine face a une porte
paliere (position indiquée par un repeére peint sur les
cables de traction),

N

4. Durant I’action sur le bouton contréler la rotation de la
machine,

5. Couper le courant en agissant sur Iinterrupteur
principal,

6. Replacer le commutateur « Normal Rappel» en
position « Normal »,
7. Dégager le(s) passager(s) bloqué(s).

Sl VOUS AVEZ UTILISE LA CLEF SERVANT AU
DEVERROUILLAGE DES PORTES PALIERES, ASSUREZ-
VOUS QUE TOUTES LES PORTES SONT FERMEES ET
VERROUILLEES APRES VOTRE INTERVENTION.

Figure 8 Boitier de manoeuvre électrique de rappel et affiche obligatoire (EN 81-1 § 15.4.3)

MAN, GM & GD
MANoeuvre MAN

de rappel R:“" i ADR:’°”
Graissage Montée '; 00 ;f
Graissage Descente AR Gm Gp  MODF

Adr. 0C
Bat. 4,2 & 1

Figure 9 Visualisation de I’état des contacts de « Manoeuvre électrique de rappel »

oL
o T

bl
AN

Figure 10 Conséquences de manoeuvres de rappel et d’inspection enclenchées simultanément
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11.2.6) VISUALISATION DE LA ZONE DE DEVERROUILLAGE

=====

CARTE
CHARGEUR
DE BATTERIES
12V -0,5/1,2 Ah

—<  Alimentation 220V AC
—— du chargeur de batterie

VZAS

Aimant

Pour le raccordement
des capteurs de zone,
voir Chapitre 1.5

FU1

Protection de
I'alimentation secourue
contre les surcharges
0,5A 250V dim: 5 X 20
RAPIDE

Visualisation de la présence
de la cabine dans une zone
de déverrouillage

Heowse
lTSortie

|
vili
IEIEE

Visualisation de la présence
de la cabine dans une zone
de déverrouillage
uniquement en cas
d'alimentation de secours

Norme
EN 81.2§12.9.3

>
m

PNO)
Cy

NOSO

(B

AAAAAAA

Borne
*Iibre o
Cablage / NGZC} L L L I

[

Figure 11 Visualisation de la zone de déverrouillage en alimentation de secours.
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11.2.7) SUSPENSION DE DEPART

page 53

CONTACT
DE
SUSPENSION
DE DEPART
@ @ @ @ | HAUT O—
e — |
ov

SU|SD

Figure 12 Connexion du contact de « Suspension de départ »

ADR/DON

{2 i

SUSD 0

SUSpension de | PR MooF
Départ ADR/DON

g fﬁ O H

— 7 T T

Figure 13 Visualisation de I’état du contact de « Suspension de départ »

N
U H=
O

Figure 14 Conséquences d’une « Suspension de départ »
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11.2.8) VOYANT DEFAUT
©  Bladls

Bl Bl

IS REe
N N
[

page 54

VOYANT DEFAUT
24V /1,2W

Figure 15 Connexion du voyant défaut

RAM ADR/DON
g0 i

DEF PAR MODIF
Voyant DEFaut e
Adr. 15 RAM ADR/DON

Bat. 7 'i 0 i'

PAR MODIF

— T

Figure 16 Visualisation de I’état du voyant « Défaut »

Figure 17 Conséquences de I’état du voyant défaut
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11.2.9) DETECTION DE L’INVERSION

ET/OU DU MANQUE DE PHASE A L’ARRET (BOITIER
BH08)

—| (H)
=

|2 |® @]
i n.
=]

© © @ cH‘w

(G)

Heuwse
[Toome

* Borne

libre

1
]PH
ov
[ KX XXX ]

Qo000

B —

Oo0ooooodad

K10

ig

AUTINOR
eHEa

L

BTl L B T B

Bl

Y ‘
[RUE™]
e o |

L1P | L2P | L3P

[ e R i ]

L3 ————— L2P (C)
L1P (D)

i

Il

00%00%
5

STE®)

Ny
ST

Q@n
Qx

PH

Relais de PHase
Adr. 0D
Bat. 5

Figure 18 Visualisation de I’état du relais de phase

W\

© @ Z \@éé;r
L2 |— L3P (A)

[!— { BHO2 / rpn ¢ { BHO1 ; Cablage
| lzzs &

N

/

N
//

/

[

”’L//
Il

_—
~—

AN

']

N

RAM ADR/DON

- 0 i '
PAR MODIF

//4\\\/4ﬁ‘H///’444ﬁ‘;\‘\\\4,\;4/4/////‘4\\‘\\‘\\\\\\\
RAM ADR/DON
PAR MODIF

//4\\\/4ﬁ‘H///’444ﬁ‘;\‘\\\4,\;4/4/////‘4\\‘\\‘\\\\\\\

Figure 19 Conséquence d’un manque et/ou d’une inversion de phase



ALPHA SYSTEM - A -

Manuel de I’installateur

POM /
00O @O

o m

/spe\

PG2
SPG1-g} o SPG3

D

VOYANT
POMPIER
24V /1,2W

2| HAUT ||

11.2.10) INTERPHONIE MACHINERIE

REGLAGE DU VOLUME

DE L'INTERPHONE

/p310/ /p3os /LJ

KP31 \g

0000 ogao 0oogao
[NANEVAWNENEW [\A\E\VIW

K WY 4
wep  * * fHec
EPP| ov

e

|
| |
! I ov * BORNE LIBRE
1
! | IPP K37 K17
1
: Ll_-gggg— — 1 1]
L--SPGT- 2 i FEE EE
Y *
Tov*® it
12P
ALIMENTATION 220V
T DU CHARGEUR DE BATTERIE

HAUT PARLEUR P266
PALIER POMPIER

HAUT PARLEUR P266
MACHINERIE

Figure 20 Raccordemenent de ’interphonie

HAUT PARLEUR P266

INTERRUPTEUR DE MISE EN SERVICE
DE L'INTERPHONE ENTRE
LA CABINE ET LA MACHINERIE.

Pour respecter la norme
EN 81-1 § 14.2.3.5

BOUTON POUSSOIR "ECOUTE PAROLE"
@ DE LIAISON PHONIQUE ENTRE
LA CABINE ET LA MACHINERIE.

CONTACT D'APPEL POMPIER
MET EN SERVICE L'INTERPHONE
ENTRE LA CABINE

ET LE PALIER POMPIER.

CABINE

BOUTON POUSSOIR "ECOUTE PAROLE"
DE LIAISON PHONIQUE ENTRE
LA CABINE ET LE PALIER POMPIER.
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Chapitre 11.3)

INSTALLATION
&
RACCORDEMENTS
EN
GAINE

11.3.1) Montage du support de driSSE ..............uuuuuummmimii s 59
[1.3.2) Position des écrans de comptage en traction .............cccccevmiiiiiiiiiieiniennnn, 60
11.3.3) Position des bandes d’aimant pour le comptage par |.L.S . ... 61
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1.3.1) MONTAGE DU SUPPORT DE DRISSE
POUR ECRANS DE COMPTAGE ET DE ZONE
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11.3.2) POSITION DES ECRANS DE COMPTAGE
EN TRACTION 1 OU 2 VITESSES

1 VITESSE 2 VITESSES

I I NIVEAU

SUPERIEUR N
(z)! <—| ECRAND'ARRET MONTEE | I
ZONE PV
MONTEE
| ECRAN PV CODE MONTEE |» @
CAPTEUR
P222
[ ECRANPVDESCENTE |-» I
ZONE PV
DESCENTE
<—| ECRAN D'ARRET DESCENTE |
NIVEAU N-1
NIVEAU 2
I <—| ECRAN D'ARRET MONTEE | I
ZONE PV
MONTEE
| ECRAN PV MONTEE l» l
[ ECRANPVDESCENTE |+ I
ZONE PV
DESCENTE
<«—| ECRAN D'ARRET DESCENTE | »
NIVEAU 1
I <«—| ECRAND'ARRET MONTEE |- I
ZONE PV
MONTEE
[ ECRAN PV MONTEE > l
[ ECRAN PV CODE DESCENTE | (1) | ZONE PV ED
DESCENTE  ——O
N
™ i <—| ECRAN D'ARRET DESCENTE | I ovo
RN
— == — CAPTEURP222 - — - | | g—Y NIVEAUO

ou] <{ECRAN DE CALAGE DE 28 mm |  Jjjou B

<4— ECRANDE CALAGEDE60 mm [—»
POUR ANTI-DERIVE ELECTRIQUE
OU ISONIVELAGE /

NIVEAU
PALIER 0
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11.3.3) POSITION DES BANDES D’AIMANT
POUR LE COMPTAGE PARI.L.S EN 1 OU 2 VITESSES.

INTERRUPTEURS A
LAMES SOUPLES

1 VITESSE

2 VITESSES

NIVEAU

BANDE D'AIMANT
D'ARRET MONTEE

BANDE D'AIMANT
PV DESCENTE

BANDE D'AIMANT
D'ARRET DESCENTE

SUPERIEUR
N

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

NIVEAU N-1

BANDE D'AIMANT
D'ARRET MONTEE

BANDE D'AIMANT
PV MONTEE

BANDE D'AIMANT
PV DESCENTE

BANDE D'AIMANT
D'ARRET DESCENTE

NIVEAU 2

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

NIVEAU 1

BANDE D'AIMANT
D'ARRET MONTEE

BANDE D'AIMANT
PV MONTEE

BANDE D'AIMANT
D'ARRET DESCENTE

INTERRUPTEURS

" ALAMES SOUPLES -

BANDE D'AIMANT
POUR ISONIVELAGE

ZONE PV
MONTEE

ED
ZONE PV hC)
DESCENTE \ I
0

ov

NIVEAU 0

NIVEAU
PALIER 0
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11.3.4) POSITION DES CAPTEURS DE ZONE DE
DEVERROUILLAGE P01 OU I.L.S
ET DES CAPTEURS DE COMPTAGE
P222 OU I.L.S

Figure 1
Position des capteurs de zone PO1
et de comptage P222

Figure 2
Position des L.L.S. de zone
et du capteur de comptage P222

Figure 3 =
Position des I.L.S. de zone
et de comptage
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11.3.5) POSITION DES ECRANS POUR LE
CONTROLE DE ZONE DE DEVERROUILLAGE
PAR CAPTEURS P01
DANS LE CAS DE MOUVEMENTS PORTES OUVERTES.

P .
ZONEDE
DEVERROUILLAGE L E{YEQ.E.EUR
NIVEAUN N
N N

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

. _
ZONE DE
DEVERROUILLAGE ¥ NIVEAU N-1
NIVEAUN-1
- -

CAPTEURS DEVEf???NOEJﬁ_IIE_AGE E I—IT NIVEAU 2
PO1 NIVEAU2

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

P _
ZONE DE
DEVERROUILLAGE E NIVEAU 1
NIVEAU1
AN N

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE
P -
ZONEDE
DEVERROUILLAGE NIVEAU 0
NIVEAUO
N N
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11.3.6) POSITION DES BANDES D’AIMANT POUR LE
CONTROLE DE ZONE DE DEVERROUILLAGE PARI.L.S
DANS LE CAS DE MOUVEMENTS PORTES OUVERTES.

ZONEDE
DEVERROUILLAGE H—I—; gi‘,’ﬁéi’.EUR
NIVEAUN v N
& ZONE PV

MONTEE

ZONE PV

%% DESCENTE

K ZONEDE

DEVERROUILLAGE NIVEAU N-1
NIVEAUN-1 ¥

APV ZONEDE
A DEVENTSSXJILZLAGE NIVEAU 2

INTERRUPTEURS A

LAMES SOUPLES ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

ZONEDE
DEVERROUILLAGE NIVEAU 1
NIVEAU1 v

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

ZONEDE
DEVERROUILLAGE NIVEAU 0
NIVEAU 0
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11.4.1) SCHEMA BLOC DES RACCORDEMENTS PALIER
MANOEUVRE DE 2 A 8 NIVEAUX, BLOCAGE OU COLLECTIVE A 1 SEUL BOUTON

——KP21 (haut) KP21 (bas) —— — CP29 (bas)
| PO P1 P2 P3| |P4 P5 P6 P7| |[COMB 24R
O — 0 — O— Ot |0 - O —O —O -0 - —O

|

P7 .
o\ $

A\ &

24V [ 1.2W

LES APPELS PALIERS SONT RACCORDES EN
"RAMASSAGE DESCENTE OU MONTEE" 1 BOUTON
OU EN "BLOCAGE" 8 NIVEAUX MAXIMUM

* : Les voyants quittances ne sont nécessaire qu'avec I'option
" Carte quittance BH04 "

CP24 (bas)
REP 0V 24R

INDICATEUR
DIGITAL
MATRICE A POINT
ID30 OU ID50

CARTE PRINCIPALE BHO1
COMMANDE ASCENSEUR

- EN COLLECTIVE 1 BOUTON : Ad 07-Bat 7-ETEINT ; Ad 5C-Bat 5-ALLUME, Bat 6-ALLUME

CP25 (bas) PM22 (haut) —K26 (haut & bas) KC28 (haut)] -
FM OV FD CL o0V POM/ SPG1 SPG2 SPG3 24R MHS ‘
—0 O - |— - —O— O - — -+ - - - O —|- —O — -
£ e SORTES SORTIES ELECTRONIQUES
A INTERFACER VPMP, VHS
_ L ov
oA & AU
PALIER
HOH@H -® o
HOH®@ —®
-OH® @
@- O X POM/
_@__@_ 2 24V [1.2W B*\
VPMP | VHS
L\
@) -® -
24V /1.2W VOYANT CLE DE
MISE HORS
2’:}_\;/0:_';2 SOYANT SERVICE SERVICE
MONTEE OU VOYANT
DESCENTE CLE DE MISE EN SERVICE
SERVICE POMPIER POMPIER
PROGRAMMATION :
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11.4.2) BOUTONS D'APPEL & QUITTANCES OPTIONNELLES 1/2

— =
NIVEAU7 | ol |
o

—ZBH01/ | %

— — 1 \

geE

— =
NIVEAU 1 | ol |

O O ®
\
et
— 24R*
NIVEAUO _pu |
‘OC‘ L ]
\ \
| %

Voyants 24 V
1.2 W max

@@ .
T Bas par sortie Px
COMBT covo ms] * LES QUITTANCES D'APPEL
20R* EXE NECESSITENT LA CARTE BH04.

P4| P6 -

Figure 1 Connexion des boutons d'appel

Fusible de protection P4” P5 P6 P7
de la sortie COMB

FU2:1,6 A RAPIDE
dim. : 5 x 20 Verre

gl

S v T
7|

Figure 2 Visualisation de 1'état des boutons d'appel
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BOUTONS D'APPEL & QUITTANCES OPTIONNELLES 2/2

RAM ARR/DON

Blocag A
BLOCAGe <§

Adr. 07

Bat. 7

BG17 L ecrir 4

“P6 P5

MsgMo RAM P7) \} A
MaSQue des ‘E(
wpls
pour MOnter
Adr. 13
Bat.0a7
MsqgDe
MaSQue des
appels <§
pour DEscendre
Adr. 16
Bat.0a7
P7 P5
Px - APPALD P6 | P4
APpel PALier RAM ____/ADRIDON
pour Descendre fi ] / (} [ if
50037 e P2 veor
' PO

Figure 3 Visualisation de 1'état des boutons d'appel
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11.4.3) REPETITEUR DE POSITION AU(X) PALIER(S) (1/5)
MODELE ID30

REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 a 2f
A programmer si nécessaire.

Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

VOGO A0a
B8BBEH

e

§
]
g
2
]
Y
D

RAM ANR/DON
o 1|7
m\ L/ L
PAR
BG17 L ecrr J
=

. % =] |®

..E L] O] e

: % %<—CREP—

. <0V

L B l¢24r—

MONTAGE EN FOND DE BOIiTE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT

€4 24R

BAS
Y T Y
CREP| 24R
| ovl -
|
Figure 4 Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle ID 30
PoslLog B diauers 1 alors que l Postog indiquera 3.
P O S t RAM ADR/DON| | ™ 33ime stage. - - -t Nweaus |
I Io n I—' —, | 2éme étage - \\\\ﬁ”' /v Niveau 4 ‘
= - — | 1er étage :/ \‘ Niveau 3
LOquue I_l _’ rezdechausséef‘f {“f J[ Niveau 2
y n 1ersous sol- |- - - Niveau 1
de I apparell PAR MODIF ‘ 2émesoussolf‘f - - T Niveau 0 ‘
/\M Cabine ‘ ‘ PosLog
Adr. 24 | J

Figure 5 Visualisation de la « Position logique »
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11.4.4) REPETITEUR DE POSITION AU(X) PALIER(S) (2/5)
MODELE ID 50 1

REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 a 2f
A programmer si nécessaire.

Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

vegl|[zeea
1

a

Bl

(
N N
a a

Z]
Bl
~
N
al

(@]

ol
S—

N
]
2
y
]
H
b

ARR/DON

—
—

4

BG17 L ecrir 4

ID 50-1

°
°
°
€~ CREP ——
€ OV——
€ 24R—
MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT

[o)[cl[o/o/[o][o]

(T

©| BAS
Y T Y
CREP| 24R
|0VI -
|
Figure 6 Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle ID 50 1 DIGIT
POS Log A ADRIDON [ Ex: in‘r@zmaiﬁtajzrle;:;algaelz-‘g:gcgh@::;?i‘e‘
- 3éme étage- |- - - Niveau 5
POSItlon I—, —, | 2éme étage - \\\\ﬁ”' /v Niveau 4 ‘
= ] — | 1er étage :/ \‘ Niveau 3
LOGIque I_’ _’ rezdechaussée*" {“* J[ Niveau 2
d I, -I PAR MODIF ‘1ersoussolf" - - T Niveau1
e a p pa re I ‘ 2émesoussol- - - - - Niveau 0 ‘
— T - |

Adr. 24

Figure 7 Visualisation de la « Position logique »
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11.4.5) REPETITEUR DE POSITION AU(X) PALIER(S) (3/5)
MODELE ID 50

REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 a 2f
A programmer si nécessaire.

Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

OgoBO0BE0g

ZAnlZEnN]
Bl Bl
( (
N N
(] @

a

Bl

-

N

@]
©

e

RAM ANR/DON
1
~1 WA
PAR
BG17 L ecrir 4
. [ [o) 424R—
e [O] 40V
: % [ ¢-crep
. D @.

MONTAGE EN FOND DE BOIiTE

BAS
Y T Y
CREP| 24R
ovl
|
Figure 8 Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle ID 50
PosLog B e o e e

POSition
LOGique

de appareil
Adr. 24

RAM ADR/IDON, | ™ 33me tage. - | Niveaus |
— — ‘ 2eme étage- AWk, - Niveau 4 ‘
- I ’ —, - ‘ 1er étagej%ﬁﬂj* Niveau 3 ‘

I_’ _’ rez de chaussée - ‘ - J[ Niveau 2
‘ 1er sous sol- ‘ - T Niveau 1 ‘
PAR MODIF ‘ 2émesoussol- - - - - Niveau 0 ‘
— T o |

Figure 9 Visualisation de la « Position logique »
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I4.6) REPETITEUR DE POSITION ET FLECHES
AUXPALIER(S)
MODELE IDFL 30/50 (4/5)

REPTxx
REPéTiteur au ‘RﬁM _ Agon

—
S
L
. —

niveau xx
Adr. 28 a 2f

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous

sont fournis avec les afficheurs.
N\

/@/D77 BG17 L ecrir 4

IDFL 30/ 50

24R P = [ . . (] = [ )
——OV o] [] .'5 H [] o e
CREP—p (O] | | e seger || [ “<+FD—
o & [] ® ® L] O l¢-Fm——
MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT
[
] 4R
— 1FD oV ]
FMl lCREP
vvee ve
200@ @02
P2
® 24
i b
22 20 [ ‘
‘/\Z‘//\ BAs”/?‘/\/\\ BAS | |
YY®
CREPT 24R FMT
ov FD
l -1~ 1
|- [
[
|
Figure 10 Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modele IDFL 30/50
PosLog ot o ey e

mg= RAM ADR/DON [ 3eme etage - vaeau 5
P O S Itl o n I—' —I ‘ 2éme étage- ‘ \\\ﬁ”' T Niveau 4
n - — - ‘ 1er étage i Niveau 3

|

\

| _

LO G I q u e I_l _’ rez de chaussée - ‘ - - J[ Niveau 2
de I'appareil PAR MODIF ZeLZ'ZZZZZZ:,‘? I v
Adr. 24 S R = N K

Figure 11 Visualisation de la « Position logique »

|
|
|
|
|
|
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11.4.7) FEUILLE DE PROGRAMMATION STANDARD

. Adresses
Niveaux ..
associées
15 37
14 36
13 35
12 34
11 33
10 32
9 31
8 30
7 2F
6 2E
5 2d
4 2C
3 2b
2 2A
1 29
0 28
Caractere a Code de Caractere a Code de Caracteére a Code de
afficher sur | programmation afficher sur | programmation afficher sur | programmation
'indicateur associé I'indicateur associé 'indicateur associé
0 00 13 0d ES 1A
1 01 14 OE RJ 1b
2 02 15 OF RC 1C
3 03 16 10 RH 1d
4 04 17 11 RB 1E
5 05 18 12 SS 1F
6 06 19 13 PO 20
7 07 -0 14 P1 21
8 08 -1 15 P2 22
9 09 -2 16 P3 23
10 0A -3 17 RS 24
11 0b -4 18 ME 25
12 0C -5 19
Exemple : CONFIGURATION D’UNE INSTALLATION 8 NIVEAUX DONT 2 SOUS-SOL.

programmer 1C au niveau du parametre adresse 2A (REPTxx : REPéTiteur au niveau xx).

Si au Niveau 2 - Rez de chaussée (Adresse 2A), on désire afficher « RC », il suffit de

Sélectionner I'adresse 2A correspondant au niveau 2 a
I'aide des boutons poussoirs

1 seconde apres, une valeur s’affiche, si cette valeur vous
convient (a savoir dans notre exemple 1C) ne changer rien
sinon basculer [linterrupteur ADR/DON - MODIF sur
MODIF

Modifier cette valeur de fagon a obtenir 1C afin d’afficher
« RC » au niveau 2.
Valider la nouvelle valeur par pression simultanée des
boutons poussoirs.

Rebasculer ADR/DON - MODIF sur
ADR/DON

La nouvelle donnée est mémorisée.

l'interrupteur
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11.4.8) REPETITEUR DE POSITION ET FLECHES (5/5)
A MESSAGE DEFILANT AUSXILIPALIER(S)
MODELE IDFL 30/50 MD

REPTxx
REPéTiteur au RAM = [ ANRDON
niveau xx ‘E L)L
PAR

Adr. 28 a 2f

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous

sont fournis avec les afficheurs.
N2

=79

BG17 L ecrir 4

IDFL 30 /50 MD

2RP[[5] [ R R
oV (O] || 154448 .’5

— CREP [B] [ ] essse ¢
PY =1 D ° °

MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT

[cefel 2escEaEs)

Q00

.fT
CREP

ov
24R

| |

Figure 12 Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modeéle IDFL 30/50 MD

PosLog 7 s Tt e ostog maera .

P 0 S t RAM ADR/DON| | ™ 3émeetage-|- - - | Niveaus
I I o n I—’ —, | 2éme étage- \\\\ﬁ“' /7 Niveau 4 ‘

= - — | 1er étage E (I N— Niveau 3
LOG I q u e I_’ _’ ‘ rez de chaussée- ‘ - - - J[ Niveau 2 ‘
y = ‘ 1er sous sol- ‘ - T Niveau 1 ‘
de I appa rel I PAR MODIF | 2emesoussol- - - - - Niveau 0 |
M "

Adr. 24 | [owme] || [rosioa] |

Figure 13 Visualisation de la « Position logique »
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11.4.9) FEUILLE DE PROGRAMMATION POUR AFFICHEURS
A MESSAGE DEFILANT

IO D),

O

Repére du

. MDCREP1 MDCREP3 MDCREP4 MDCREP7
graphisme
40 gi @ gi @ (4] gi @
41 gi 1 gi 1 1 gi 1
42 gi 2 gi 2 2 gi 2
43 gi 3 gi 3 3 gi 3
44 gi 4 gi 4 4 gi 4
45 gi 5 gi 5 5 gi 5
46 gi 6 gi 6 6 gi 6
47 gt 7 gt 7 7 gi 7
48 gi 8 gi 8 8 gi 8
49 gi 9 gi 9 9 gi 9
4A gi 1i0 gi 1i0 10 gi 1i0
4B gi 141 gi 11 11 gi 11
4C gi1:i2 gi1:i2 12 gi1:i2
4D gi1:i3 gi1:i3 13 gi1:i3
4E gi1i4 gi1i4 14 gi1i4
4F gi1i5 gi1i5 15 gi1i5
50 gi1i6 gi1i6 16 gi1i6
51 gi1i7 gi1i7 17 gi1i7
52 gi 1i8 gi 1i8 18 gi 1i8
53 gi 19 gi 19 19 gi 19
54 gi -0 gi -0 - gi -0
55 gi -i1 gi -i1 -1 gi -i1
56 gi -i2 gi -i2 -2 gi -i2
57 gi -i3 gi -i3 F gi -i3
58 gi -i4 gi -i4 UB gi -i4
59 gi -ib gi -ib B gi -ib
5A gi EiS gi F E gi EiS
5B giRiJ gi H G giRiJ
5C giRiC g: U LG giRiC
5D giRiH gi B iM: $iRiH
5E $iRiB gi E LB giRiB
5F gi SiS gi G A gi SiS
60 giPi0 gi K C giPi0
61 g Pi1 | ¢i LiG D giPi1
62 giPi2 gi M B 1 giPi2
63 giPi3 $i0iG B2 giPi3
64 giRiS gt P 0S giRiS
65 giMiE $iUiG 20 g iMiE
66 giPi4 gi W 21 giPi4
67 gi Pi5 gi EiG 22 gi Pi5
68 gi Pi6 giDiG 23 gi Pi6
69 gi Pi7 SIFEHE gi Pi7
6A giPi8 gi Ui gi Pi8
6B giPi9 giui2 gi Pi9
6C gi2i0 gi0i1 gi 2i0
6D gi2i1 gi0i2 gi2i1
6E gi2i2 $gi0i3 gi2i2
6F gi 2i3 gi0i4 gi 2i3
70
71
72 JHORS SERVICE AUSSER BETRIEB OUT OF SERVICE SIN SERVICIO
73 SERVICE INCENDIE BRANDFALLSTEUERUNG  |FIRE CONTROL BOMBEROS
74 CABINE RESERVEE SONDERFAHRT SPECIAL SERVICE PRIORIDAD CABINA
MDCREP3-P MDCREP3-C
75 JLBRE UBERLAST |IN SERVICE ELECTRA VITORIA

Table 1 Graphismes affichés sur un indicateur de niveau a messages défilants en fonction de la version de programme
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11.4.10) FLECHES DE SENS AU(X) PALIER(S)
MODELE FL30/ 50

RAM ARR/DON
FLCLIG . 0
Fleches ot :
CLIGnotantes
Adr. 08
Bat. 5
BG17 L ecrir

FL 30 / 50
:

000
00000

00000
o000

°
°

<-FD
<FN
<0V —
<€ 24R -

MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT

0] ]

(T TT]

NAWANYIINYAWANYA

. e

@ @ @| BAS @ @ @| BAS

[ X 4 YTY
24R FM | oV
|FIDI ~ -

T
1

Figure 14 Connexion des fléches de sens au(x) palier(s) modéle FL30 / 50« »

FM & FD
Fleche Montée RAM FD_ FM ADR/DON
; T AR
Fleche Descente A HODIF
Adr. 15 ]

Bat. 4 &5

Figure 15 Visualisation de I’état des fléches de sens au(x) palier(s) modeéle FL30 / 50« »
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11.4.11) FLECHES DE SENS AU(X) PALIER(S)
MODELE AVEC AMPOULES PUISSANCE < OU > 1,2W

FLCLIG
Fleches

CLIGnotantes

Adr. 08
Bat. 5

F

PAR

RAM

ARR/DON

BG17 | ecrir 4

-| 7

ZAsN]

Bl Bl

= =
i,
ar

£}
©)

@
7
F—=AF— _IIIIIIII’y

S

ATTENTION !l
Voyants 24 V
1.2 W max.
PAR SENS

Tenir compte des
éventuelles fleches
en cabine

AR R R
AU R R RN

Y,

7
7.

/ ez r@_
SRR e T4

P217
I A
P27 P 2277 Z ADNS
AR
21 L5 || SR [6 //// %
P217

/////////// Z
///////////A /
(i /

En cas de dépassement de
la puissance maximale
admissible (1,2 W)
Raccorder 1 Boitier P217

PAR SENS %

(voir ci dessous)

LES BORNES 2 ET 1

i
IS ="
i

2
70000

MANNANNANNANNAN NN SAASNANNAN

\)

N\
\\\\\\\

NN H

g\

Figure 16 Connexion des fléches de sens au(x) palier(s)

FM & FD
Fleche Montée
et

Fleche Descente
Adr. 15
Bat. 4 & 5

RAM FD_ FM ADR/DON
PAR MODIF
M

Figure 17 Visualisation de I’état des fleches de sens au(x) palier(s)
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11.4.12) MISE HORS SERVICE (1/2)

VHS

Voyant de mise

Hors Service

sur SPGX

Adr. 79
Bat. 4,5,6

sur

sur

RAM SPG3 SPG1A
‘i ( @ g
PAR sur
SPG2

BG17 L ecrir 4

/DON

Figure 18 Connexion
du contact de « Mise
hors service »

el _ |
7 HDDDD

ZiZA7 7]
1 i 1 1
| - ~
N, N, N, i,
[c] @

g
P
Nt
[@]
©)

gg8EEE __|

VOYANT
HORS SERVICE
24V [ 1,2W

MHS
Mise
Hors Service

Adr. OE
Bat. 1

CONTACT
DE
C2 MISE HORS SERVICE
[>9)
4
@ @[ HAUT O O
2 ]
DE 0V EN FILERIE
MHS
, GAINE
RAM ADR/DON
' i 0 i '
PAR MODIF
o~ T

Figure 19 Visualisation de I’état du contact de « Mise hors service »
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MISE HORS SERVICE (2/2)

NIVMHS
NIVeau de

Mise <§
Hors Service

Adr. 43
Bat. 7 & 6

MHSPF
Mise
Hors Service <§
Portes Fermées
Adr. 09
Bat. 2

\\I////

D
Pt ERAN

BG17 L Ecrir 4

RAM

PAR

ARR/DON

BG17 L ecrir 4

Figure 20 Conséquences d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)
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11.4.13) VOYANTS « OCCUPE » AUX PALIERS

[PM22|

1
T [ X )

cL
oV

VOYANT OCCUPE
24V [ 1A MAXI
COMMANDE
PAR
<PAR NIVEAU 2
HAUT NIVEAU 1
NIVEAU 0

Figure 21 Connexion des voyants « Occupé » aux paliers

CL

Signalisation occupé

(CLignotant)
Adr. 28
Bat. 5

RAM ADR/DON
PAR MODIF
— 7 ]

Figure 22 Visualisation de I’état des voyants « Occupé »
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11.4.14) INTERPHONIE POMPIER

REGLAGE DU VOLUME

DE L'INTERPHONE

/p310/ /p3os /LJ

KP31 \g

0000 ogao 0oogao
[NANEVAWNENEW [\A\E\VIW

K WY )4
Hpp  * * THec
EPP| ov

e
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| 1
! I ov * BORNE LIBRE
1
! I IPP K37 K17
1
: Ll_-glggg- — 1 1]
L.~ SPGIL = L1l [o][o] o] 0] E|EIE:
Y *
To*® it
12P
ALIMENTATION 220V
T DU CHARGEUR DE BATTERIE

HAUT PARLEUR P266
PALIER POMPIER

HAUT PARLEUR P266
MACHINERIE

Figure 23 Raccordemenent de ’interphonie

HAUT PARLEUR P266

INTERRUPTEUR DE MISE EN SERVICE
DE L'INTERPHONE ENTRE
LA CABINE ET LA MACHINERIE.

Pour respecter la norme
EN 81-1 § 14.2.3.5

BOUTON POUSSOIR "ECOUTE PAROLE"
@ DE LIAISON PHONIQUE ENTRE
LA CABINE ET LA MACHINERIE.

CONTACT D'APPEL POMPIER
MET EN SERVICE L'INTERPHONE
ENTRE LA CABINE

ET LE PALIER POMPIER.

CABINE

BOUTON POUSSOIR "ECOUTE PAROLE"
DE LIAISON PHONIQUE ENTRE
LA CABINE ET LE PALIER POMPIER.
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11.5.1) SCHEMA BLOC DES RACCORDEMENTS CABINE
MANOEUVRE DE 2 A 8 NIVEAUX, BLOCAGE OU COLLECTIVE A 1 SEUL BOUTON

SUR TOIT DE CABINE

—
} KC23 CP22 ~ KA13 KC21 KC21
(haut) (haut) (haut & bas) (haut) (bas) haut haut haut KCZS (haut & bas) K26 (haut & bas)
| |INs' GD CAB OV FCOU1 FF1__CoN
ov CAA +24 FCFE1 0V CSt Co C1 Cc2 C3 C4 C5 C6 c7 COMB 24R CREP OV 24R FM OV FD ||PRIC NS SU MHS SPG1 SPG2 SPG3 24R
003 - 4000 0| |[—000-00 0 {o- -0— O0— oj—|0—0 —O —0j -0 - @ - 0-—0- [+ 0—0 —0-o|
cr
E\ SORTIES ELECTRONIQUES
c6 ) GONG, CAM, INH,
Trrer E\ ELECTRONIQUES VSU. RE, VPMP, LU
CABTEUR Ci% — —
| | cm.%f" ov
. EN
h
c3 \ CAOBVINE
\ % MHS
c2 E\ \
INS GM GD [FCFET] FF1 ] | [Com [\% 5 vELP
g Elj Elj c1 NS \
I AR\RRR NI i\
RACCORDEMENT ~ J~ 3 &
DE LA CHAINE Feput [egt A % EA\
DES SECURITES o | F: c | @ (Y)
- ht INEE))IICG:;?_I'_I'EtJR 24V [1.2W 24V 1 1.2W
24V ] 1.2W MATRICE A POINT F'-gCHES EXEMPLE DE
INSPECTION EN MORIEE & o == LES ENVOIS CABINE SONT RACCORDES EN D30 OU IDS0 MgJEE z 5 8 3 R’SICE%OS%’FEMEgT
& ; &0 & "RAMASSAGE DESCENTE OU MONTEE" 1 BOUTON DESCENTE g 5 £ g PROGRAMMABLES
(= w 8 F OU EN "BLOCAGE" 8 NIVEAUX MAXIMUM w 3 5 @ o e b
BOITE wow g o4’s . ) S EoT L & g 5 3
' L @ z % = Les voyants quittances ne sont nécessaire qu'avec I'option 5 Q E " ks b= -
DINSPECTION § § [T B " Carte quittance BH04 " i % e 2 B i E
RACCORDEMENT 2 E£E3 s 8 & 2z

PORTE
AUTOMATIQUE




ALPHA SYSTEM - A - Manuel de l'installateur page 90

11.5.2) BOUTONS D'ENVOI & QUITTANCES OPTIONNELLES 1/2

T
| |
NIVEAU 7 | i |

1
j BHO1 / |

NIVEAU 2 | L |
| 0 0

\ *‘
g
NIVEAU 1 | iy
o O

I
\
\ *‘
\ | 24R*
NIVEAU O | _m ‘ |

e

COMB Voyants 24V | comB
1.2 W max
par sortie Cx
0000 B *,LES QUITTANCES D'ENVOI
T+ T.A NECESSITENT LA CARTE BH04.
P5|"P7
P|4 e vV
v, 24R*
\——COMB

Figure 1 Connexion des boutons d'envoi

Fusible de protection C4” C5 C6 \C7
de la sortie COMB

FU2 : 1,6 A RAPIDE
dim. : 5 x 20 Verre

N ©

ZZ]

= — — — — 1

v uawnn ZRZ1RIZNZ \
N
N —

Figure 2 Visualisation de 1'état des boutons d'envoi
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BOUTONS D'ENVOI & QUITTANCES OPTIONNELLES 2/2

Blocag

BLOCAGe

Adr. 07
Bat. 7

MsqgCab
MaSQue des envois

CABine

Adr. 10
Bat.0a7

Cx (ENVCAB)
ENVois CABine

Co0acC7

Adr. 00
Bat.0a7

<

RAM

PAR

BG17 L ecrir 4

BG17 L ecrir 4

C7 C6 C5 C4

ADR/DON

L
s P

]

(0 MODIF
T
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11.5.3) DISPOSITIF DE COMPTAGE A L.L.S (1/2)

J1
]

6 cavaliers
J6

10 2a 20 mm 7
BandeI tﬂjﬂﬂ]m
d'aimant 4 cm
oV— MINIMUM
i cr2 -
Niveau
SUPERIEUR { - chs | ov
EM>— 22 @ @ BAUT I

] ovV-|-e
Niveau
INFERIEUR
ED

* Borne |

libre

DOIVENT SE FERMER
EN PRESENCE DES AIMANTS

[ LES CONTACTS DES I.L.S. ]
ED

Figure 3 Connexion des I.L.S. et des contacts extrémes

Minibloc CA

|.L.S supérieur A RAM ‘ ADR/DON
{2 :
PAR

(2}
w

I.L.S inférieur B

Bat. 7 & 6 —
EM & ED
Contact Extréme
M tée RAM ADR/DON
T Extre {2 i
Contact Extréme 0
Descente PAR EDE‘M MODIF
P~ —
Adr. 3F
Bat. 2, 3

Figure 4 Visualisation de 1'état des I.L.S. et des contacts extrémes
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DISPOSITIF DE COMPTAGE A L.L.S (2/2)
CAA & CAB CAB CAA
I.L.S supérieur A RAM || ADRMDON
I.L.S inférieur B i ~
Adr. 11 PAR MODIF
Bat. 0 & 1 —

\\\

v/
/ / /
Figure 5 Conséquences d’un déplacement de la

\\\\ ,///

//

I~
2NN

LL.S LLL.S
superieur inférieur
A B
\V [T/ \lT/
-2b= =2 |
[T /

\\\\

C

0
//l

Figure 8 Conséquences d’une coupure simultanée des contacts extréme montée et extréme descente
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DISPOSITIF DE COMPTAGE A ECRANS
(CAPTEUR P222) (1/2)

J1

6 cavaliers
J6

CAPTEUR
A ECRANS
? P222
CP22 CP22 P202
+24 estreliéa +
0V estreliéa -
%6 0 O HAUT CAA est rel!t:; ? a
— CAB estreliéea b
Utili EXCLUSIVEMENT
la LI:r?\ze +24 de CP22 (AV) +2TYJ g%?«B
pour alimenter le capteur °|V CAA 5
N'utilisez PAS le 24R v,
Figure 9 Connexion du capteur P222 (comptage a écrans)

Minibloc CA CB
Faisceau supérieur A RAw @(b/ ADRIDON
Faisceau inférieur B 'i i

Adr. FF PAR MODIF

ED A RAM ADR/DON
Contact Extréme 'i 0 i
Descente
Adr. 0C PAR MODIF
R o~ ]
Bat. 5

Figure 10 Visualisation de 1'état des faisceaux du capteur P202 et du calage au niveau inférieur
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DISPOSITIF DE COMPTAGE A ECRANS
(CAPTEUR P222) (2/2)

CAA & CAB CAB Cha

Faisceau supérieur A ;/6 RAM | | ADRIDON

Faisceau inférieur B

Adr. 11
Bat. 0 & 1 e N

N
//

LL.S LLL.S
supérieur inférieur

A B
\V [T/ \l T/

chb=- =0 1=
STV J1TTA

Figure 13 Conséquences d’une obturation de durée excessive d’un faisceau du capteur
lors du déplacement de la cabine

N ) <

\ |/

\|/
)
J
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11.5.4) BOUTON D’ALARME EN CABINE

ffffffffff

CARTE
CHARGEUR
DE BATTERIES
12V -0,5/1,2 Ah
] ‘77787577\—177B7777“ :rffff—j:
JO S TE TPl
2} S NEN

‘
|
[m|
B .
.
Fu=z
Py ol 1o m mnd
V\% ))))) - m <
My 8 4 O < 0oz U
i ]

L] L] L]

[0][0] EiEE EIEE
) Jecs * TBORN; LIBRE
12P oV
BAL N L
ALIMENTATION 220V
DU CHARGEUR DE BATTERIE

ALARME
BOUTON ECLAIRAGE
D'ALARME T_ SECOURS

Figure 14 Raccordement du bouton d’alarme
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11.5.5) MOUVEMENTS PORTES OUVERTES :
PONTAGE DES SECURITES DE PORTES
VISUALISATION DE LA ZONE DE DEVERROUILLAGE

De la carte
batterie de secours
et chargeur

P309

bornier K37

Norme

Visualisation de la présence

de la cabine dans une zone
de déverrouillage

uniquement en cas
d'alimentation de secours

+ - + -
EN81.2§1293 VVAA

Cavaliers de contrdle
de fonctionnement
sur site, norme

EN81§D.2b)

Position normale

Le relais colle toujours

Le relais ne colle jamais

SW4

Commande du relais B

Commande du relais A

®
=2

g ) § ) B

BiEIEIE
Oo0O

KS15

—

Capteur
de zone B

Interrupteur a lame
souple
pour la zone B

6

Visualisation de I'état des relais

Visualisation de la présence
de la cabine dans une zone

de déverrouillage
f uniquement en cas
d'alimentation de secours

v |
@ @IZONE 1 1o |
C o Z||e
- KC32|s o ||%
O =l 2 ||| 5EI5S
[1 Vers le 6
=T ) .
= du b
- KS7 | | & élect:]om%r(r:‘alfl'ique
SH8 12 e
O
KS20 E 2 H:msz
B @
o @
NBEC 'N5‘1 INS2 5‘,
AUTINOR ) ) )
INS L f
o
-
Normal Inspection
A (O
o 2 |||Y
O KS14 |0 2 ||k
o 2 ||[p—1s0
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du bornier

Capteur
de zone A

Interrupteur a lame

souple
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S1

KS12 Visualisation de

000
BEE

la présence de la
I T cabine dans une zone

de dévérouillage
[0](2] (5] [e} 5] g]

il

CAZA
CAZA

it

RZONE
Zowmi

ov-H®  De la carte principale
+24 Bornier KS21

électromécanique

Henwse
[ some

* Borne

libre

Cablage
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11.5.6) BOUTON D’ARRET EN CABINE

CARTE
CHARGEUR
DE BATTERIES

12V - 0,5/1,2 Ah

RACCORDEMENT jO ik o Ok
* | . N .

O]
lcne ]

1l

Bouton d'arret
Caz22) KM13' /KC26 K17
N T I

o I e I e
v

Alimentation 220V AC
du chargeur de batterie

BORNE LIBRE 12P ov

BUZZER

Figure 15 Raccordement du bouton d’arret en cabine
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11.5.7) GONG EN CABINE (1/2)

GONG
GONG sur

SPGX
Adr. 79

Bat. 0,1,2

TGONG
Temporisation

du GONG
Adr. 21

RAM

b

PAR

sur

SPG2

ARR/DON

0

0

sur
SPG3

sﬂr
SPG1

BG17 L ecrir 4

RAM

x|l

—

I
—t
.

PAR

ADR/DON

MODIF

BG17 L ecrir 4

Figure 16 Connexion du gong en cabine
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GongAr
GONG a
I’ARrét

Adr.09

Bat. 7

GONG

GONG

Adr. 15
Bat. 6

GONG EN CABINE (2/2)

BG17 L ecrir 4

Figure 17 Visualisation de I’état du gong

RAM ADR/DON
PAR MODIF
— 7 T T

Figure 18 Conséquences d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3

(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)
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11.5.8) CAME MOBILE DE DEVEROUILLAGE (1/2)

page 102

sur
RAM SPG2

C%hl\;lle ‘E @ W
sur SPGZ

SPG3 SPG1

Adr. 7B
Bat. 4,5,6
BG17 L ecrir -
TFR8 RAM ADR/DON
Temporisation ‘E {0 H E
de Filtrage PAR MODIF
des Rebonds
surle 8
Adr. 45 8617 L ronr

Heowse
[Tsome

Cablage
Usine

Flgu.relg Oo0oo0oooao
Connexion de la

« Came mobile de ‘1 ’—1 f
0.%0.%0/%.%0,%0.%0.%%)
CAM+

déverrouillage »
0O x T x T xY
+ = =

*
Borne
libre

DIODE BY255
(1300V/3A)

|

| [0 Bas | ]

| ~ 1

I S | CAME MOBILE
—SspG2- — — — — — — —




ALPHA SYSTEM - A -

Manuel de I'installateur page 103

CAME MOBILE DE DEVEROUILLAGE (2/2)

CAM

CAMe

Adr. 13
Bat. 3

RAM ADR/DON
' i 0 i f

PAR MODIF
P T

Figure 20 Visualisation de I’état de la sortie « Came »

sl
NN,
N

N
/ //_,

!
L\

I/&/
1

N

Figure 21 Conséquences d’une erreur de paramétrage des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)
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11.5.9) OPERATEUR DE PORTE AUTOMATIQUE

VERSTF1 P1SFCOU

Méca1 RGPT. \\ / PISFCFE
Caractéristiques ‘E( ] ,) (/ { f
MECAniqueS PMAFCP1 / MSTPRPA
de la porte 1 STPUE 1 AW SEC
Adr. 40
Bat.0a7

BG17 L ecrir -

REOUVERTURE PAR CONTAC1
NORMALEMENT FERME
(Ex: Cellule)

FCFE1 —Qiﬁ—' CONTACT DE FIN DE COURSE

EN FERMETURE
VT1 A1
uT1 ‘WT1 T
| |
minln
eh oh @ @ @ @[ HAUT
HAUT — CONTACT DE FIN DE COURSE
(e](e][] P253 A —FCOuU1 919—‘ EN OUVERTURE
ol ol @ <1/
ov

il
FF1—oO O—¢ FERMETURE ACCELEREE

MOTEUR T oV
LOPEDREATEUR T
' con
DE PORTE | | J mille |REOUVERTURE PAR CONTACT
Y COI1—0 O— NORMALEMENT OUVERT

(Ex: Bouton de réouverture)
Figure 22 Connexion des contact de I’« Opérateur de porte automatique »

FF1
Pauto1 RAM ADR/DON

Porte AUI\IT0<1)mati0|ue ti 00 0 (& i'

Adr. OF Cs1 |FcoutMODIF
Bat.0 a4 coll FCFE1

Figure 23 Visualisation de I’état des contact de I’« Opérateur de porte automatique »
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11.5.10) OPERATEUR DE PORTE AUTOMATIQUE

« COMMANDE PAR LA CAME »

sur sur

CAI?A/;Msur ‘ER @@@
SPGZ e

RAM SPG3 SPG1 ARR/DON

Adr. 7B
Bat. 4,5,6

BG17 L ecrir 4

iTEntre’e
[Tsome

Cablage
Usine

g 1

Dzoe0BOE

] ZAsEZNsRZAsN
B B B Bl B
|| Ee T~ s
N N N f N

fot *

) e\

SPG1<g} .-SPG3

—

oooooooao

| —

Qo000 Q

00XV xT kY
* =

ZPCAM

{

| L OPERATEUR
= DE
| [@o[ BAs PORTE
| CABINE
| | lspg3- — — — — — — |
—spG2— — — — — — —
= —SPG1- — — — — — —

L’alimentation de I'opérateur DOIT ETRE COUPEE
par l'interrupteur principal en machinerie.
Il ne doit donc PAS étre alimenté par le circuit d’éclairage
et / ou par la prise de courant de la cabine

Vaao
A

ZONE
DE
DEVERROUILLAGE

N et W]

Borne |
libre
—] CAM-
’_1 cam+|

Oou

Interdiction
d'ouverture
entre étages
(EN 81§ 7.7.3)
Interprétation
(CEN n°227)

Figure 24 Connexion de I’opérateur de porte automatique de cabine « commandé par la came »
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11.5.11) ONDULEUR DE PORTE (OP06)

CS1 —Qu0—

FCFE1—alo—

— fcout—alo—

ov

Borne
K libre

ALIMENTATION

OPERATEUR DE PORTE
RALENTISSEUR
OUVERTURE
RALENTISSEUR
FERMETURE

SLYCMA ‘
POLYGAM 3V OT et 6V OC

o Contact NO ou FCF
sans point commun ‘

Bleu| |Marron

-

@ Opérateur J

REOUVERTURE PAR CONTACT
NORMALEMENT FERME

(Ex: Cellule)

CONTACT DE FIN DE COURSE
EN FERMETURE

CONTACT DE FIN DE COURSE
EN OUVERTURE

FERMETURE ACCELEREE

REOUVERTURE PAR CONTACT
NORMALEMENT OUVERT
(Ex: Bouton de réouverture)

FE1

220V Alternatif 4 — — - |
=N u Fe? FCFE +PH3 +PH1 +PH2
) | 1 b |
llﬁ l l ] Lete Rl
DOO0OO00d  [DoOOd [DoOd OO0 OO0
ENE Nl EnE - E i E e (o]l | [l o]
J5 J1 J2 J3 J4
\ﬁ@h I |
T TDDEEWZ J.m] ﬂﬂﬁ[ﬁm
—— immmﬂ,m‘
' =3 b
; ’ iﬂgjmum;j = C?EC??E??
- (I
i a%jﬂ
L el P o ﬁ
b e
:’j H:‘ %DE N [

gl
@8@3.

jtm

gﬁﬂm@ﬂwﬁ:ﬁﬁ.@

Figure 25 Raccordement de I’onduleur de porte OP06
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11.5.12) ONDULEUR DE PORTE (OP11)

CS1—Q.g—— REOUVERTURE PAR CONTACT
NORMALEMENT FERME

(Ex: Cellule)

FCFE1

con” “FF1
Fcou1§gl@4cs1/

e CONTACT DE FIN DE COURSE
FCFE1 _Qig_ EN FERMETURE

— CONTACT DE FIN DE COURSE
FC°U1_919_‘ EN OUVERTURE

ov

il
|7FF1 —0 O—f FERMETURE ACCELEREE

REOUVERTURE PAR CONTACT
COM1—0O O— NORMALEMENT OUVERT
(Ex: Bouton de réouverture)

| OPERATEUR DEPORTE | FE1
RALENTISSEUR SLYCMA
+
OUVERTURE POLYGAM 3V OT et 6V OC ‘ 24 |OU1
Contact NO ou FCF
* sorne RALENTISSEUR sans point commun ‘
libre FERMETURE o

|
‘ Bleu Marron nepnee
| | ]«
Bornier ‘ Hol el @
ALIMENTATION ‘ Opérateur ]

220V Alternatif 4l - \%
IR —
=4 FCOU
z LN L1
Y ——47CFE +PH3 +PH1 +PH2
LS g |
lii_ l i Q| o B, -PH3|-PH1 |-PH2
T Aal lg¢v YvVy wvv

o A OO [0
EEEEEEEE DEEyEEE

J3 J4

L)

Figure 26 Raccordement de ’onduleur de porte OP11
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11.5.13) REPETITEUR DE POSITION EN CABINE (1/5)
MODELE ID30

REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 a 2f
A programmer si nécessaire.

Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

Nl
= Fe113

N
]
g
2
]
g
b

RAM ANR/DON
11
Hil
PAR
BG17 L ecrir
0 =|®
. HE
0.5 || o] |e
: % %<—CREP—
. <« OV——
L] 5]l ¢-24r—

MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT

€24R -

CP2
minlm
@ @ @[ HAUT
Y T Y
CREP| 24R
ov! \/ -
-/
-/
Figure 1 Connexion du répétiteur de position en cabine modéle ID 30
PosLog o i ey e

POSition
LOGique

de 'appareil
Adr. 24

RAM ADR/DON [ 3eme etage ‘ - vaeau 5
—_— ‘ 2éme étage- AWk, - Niveau 4
- I—' —, | ‘ 1er etagejﬁﬁﬂj* Niveau 3
I_l _’ rez de chaussée - ‘ - J[ Niveau 2
‘ 1er sous sol- ‘ - - T Niveau 1
MODIF | 2emesoussol- - - - - Niveau 0
— T o

Figure 2 Visualisation de la « Position logique »

|
|
|
|
|
|
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11.5.14) REPETITEUR DE POSITION EN CABINE (2/5)

MODELE ID 50 1

REPTxx
REPéTiteur au iy "o
_ ‘E il
niveau xx L L
Adr. 28 a 2f PAR
A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis\ a/lvec les afficheurs.
\\\ >
=113 BG17 L ecrr 4
© : 1 =
=@
—/H 2k
.'5 [l @ e
: | =4 CREP—
. ][O g ov—
L] B ¢24r—

=
]
o
B
g
H
D

€ 24R

MONTAGE EN FOND DE BOIiTE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT

Figure 3 Connexion du répétiteur de position en cabine modéle ID 50 1

Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine

|nd|quera 1 alors que la PosLog |nd|quera 3.
-

N|veau 5

PoslLog -
POSition RAM I_ _I ADR/DON | 33me et etage |
LOquue 'i I_ :’ - rez de chaussée- ‘

de 'appareil PAR MODIF | | sumercinro
— |

Adr. 24

Figure 4 Visualisation de la « Position logique »

2éme étage- \\\ﬁ”’ _{ Niveau 4
1er étage /lll\ Niveau 3

+ Niveau 2
T Niveau 1

Niveau 0

|
|
|
|
|
|
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11.5.15) REPETITEUR DE POSITION EN CABINE (3/5)
MODELE ID 50

REPTxx

REPéTiteur au

niveau xx

Adr. 28 a 2f

A programmer si nécessaire.

Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

Nl
= Fe113

2]
7

RAM

PAR

I
_

BG17 L ecrir 4

ID 50

=1
@]
=]
=]

[T

MONTAGE EN FOND DE BOITE

Figure 5 Connexion du répétiteur de position en cabine modéle ID 50

PoslLog
POSition

LOGique

de l'appareil
Adr. 24

Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine

RAM ADR/DON [ gme étage- ‘ - - Niveau 5

—' -_ | 2éme étage - \\\\ﬁ”’ /: Niveau 4

- I a—t | ‘ 1er étage E am S — Niveau 3

I_l — rez de chaussée - ‘ - J[ Niveau 2

‘ 1er sous sol- ‘ - - T Niveau 1

PAR MODIF | 2emesoussol- - - - - Niveau 0
— T o

Figure 6 Visualisation de la « Position logique »

indiquera 1 alors que la PosLog indiquera 3.
— — N — ‘

|

\

|

\

|
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11.5.16) REPETITEUR DE POSITION ET FLECHES EN CABINE
MODELE IDFL 30/50 (4/5)

REPTxx
F4 H RAM A DON
REP_eTlteur au ﬁ = A
niveau XX Lty L.

Adr. 28 a 2f

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

N‘//i
=113 BG17 L ecrir 4

IDFL 30/ 50

24RP [T [ . ] =
—— OV o] [] e essse || [O]|@®
CREP[D} L AN NS i
o b b - FM——
MONTAGE EN FOND DE BOiTE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT
[
2R ]
FD ov
FMl l CREP
vvee ve
XX %N%) Qo000
= [
T 1|
- T
J
Figure 7 Connexion du répétiteur de position en cabine modéle IDFL 30/50
PosLog e STl b
L RAM ADR/DON 3éme étage - ‘ - Niveau 5
P 0 S Itl o n I—’ —, ‘ 2éme étage- \\\ﬁ“' Niveau 4 ‘
LOquue - I , —’ | ‘ 1er étage ‘ i J[ Niveau 3 ‘
A p— rez de chaussée- |- - - Niveau 2
y = ‘ 1er sous sol- ‘ - T Niveau 1 ‘
de I appa rel I PAR MODIF | 2emesoussol- - - - - Niveau 0 |
— T o )

Adr. 24

— [

Figure 8 Visualisation de la « Position logique »
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11.5.17) FEUILLE DE PROGRAMMATION STANDARD

. Adresses
Niveaux ..
associées
15 37
14 36
13 35
12 34
11 33
10 32
9 31
8 30
7 2F
6 2E
5 2d
4 2C
3 2b
2 2A
1 29
0 28
Caractere a Code de Caractere a Code de Caracteére a Code de
afficher sur | programmation afficher sur | programmation afficher sur | programmation
'indicateur associé I'indicateur associé 'indicateur associé
0 00 13 0d ES 1A
1 01 14 OE RJ 1b
2 02 15 OF RC 1C
3 03 16 10 RH 1d
4 04 17 11 RB 1E
5 05 18 12 SS 1F
6 06 19 13 PO 20
7 07 -0 14 P1 21
8 08 -1 15 P2 22
9 09 -2 16 P3 23
10 0A -3 17 RS 24
11 0b -4 18 ME 25
12 0C -5 19
Exemple : CONFIGURATION D’UNE INSTALLATION X NIVEAUX DONT 2 SOUS-SOL.

programmer 1C au niveau du parametre adresse 2A (REPTxx : REPéTiteur au niveau xx).

Si au Niveau 2 - Rez de chaussée (Adresse 2A), on désire afficher « RC », il suffit de

Sélectionner I'adresse 2A correspondant au niveau 2 a
I'aide des boutons poussoirs

1 seconde apres, une valeur s’affiche, si cette valeur vous
convient (a savoir dans notre exemple 1C) ne changer rien
sinon basculer [linterrupteur ADR/DON - MODIF sur
MODIF

Modifier cette valeur de fagon a obtenir 1C afin d’afficher
« RC » au niveau 2.
Valider la nouvelle valeur par pression simultanée des
boutons poussoirs.

Rebasculer ADR/DON - MODIF sur
ADR/DON

La nouvelle donnée est mémorisée.

l'interrupteur
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11.5.18) REPETITEUR DE POSITION ET FLECHES
A MESSAGE DEFILANT EN CABINE
MODELE IDFL 30/50 MD

REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 3 2f

A programmer si nécessaire.

Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

M/
e 115

— CREP—| [O] [ ] ecoee

RAM ARR/DON

1
I

X
-

PAR

BG17 L ecrir -

IDFL 30/ 50 MD

2R [\ e
oV =] || eceee

o= | .
MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT

Q00
22 o4
YYY CREP
CREPT 24R ov
ov 24R
| \—/ -|
\—/
g\
Figure 9 Connexion du répétiteur de position en cabine modéle IDFL 30/50 MD
PosLog e s 2

POSition
LOGique

de appareil
Adr. 24

RAM ADR/DON [ 3eme etage ‘ - vaeau 5

S — ‘ 2éme étage \\\J“ v> Niveau 4

- I ’ —, - ‘ 1er etagejﬁv% Niveau 3

I_’ _’ rez de chaussée - ‘ - - J[ Niveau 2

‘ 1er sous sol- ‘ - T Niveau 1

PAR MODIF ‘ 2émesoussol- - - - - Niveau 0
— T o

Figure 10 Visualisation de la « Position logique »

|
|
|
|
|
|
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11.5.19) FEUILLE DE PROGRAMMATION POUR AFFICHEURS A
MESSAGE DEFILANT

IO D),

O

Repere du MDCREP1 MDCREP3 MDCREP4 MDCREP7

graphisme
40 3 O 3 O 7] s O
1 P i 1 1 i 1
42 i 2 i 2 2 i 2
43 s 3 s 3 3 . 3
44 5. 4 s 4 2 5. 4
45 i 5 ! 5 5 ! 5
46 s 6 s 6 6 s 6
47 s 7 s 7 7 s 7
48 s 8 s 8 8 s 8
49 i 9 i 9 9 i 9
4A ¢ 1.0 ¢ 1.0 10 s 1.0
4B S S 1 S
4C KL KL 12 KL
4D $: 13 $: 13 13 $: 13
4E SR o 14 14 o 14
4F ¢ 15 ¢ 15 15 ¢ 15
50 s 16 s 16 16 s 16
51 o117 o117 17 o117
52 $: 18 $: 18 18 $: 18
53 s 19 s 19 19 ¢ 19
54 s -0 s -0 N7 s -0
55 S ESE SESE 1 SESE
56 oi -2 oi -2 2 oi -2
57 s -3 s -3 F ¢! -3
58 s -4 o -4 UB o -4
59 $i -5 $i -5 B $: -5
5A S EIS s F E S EIS
5B SIRJ $: H G SIRJ
5C ¢ RIC s U LG ¢ RiC
5D I RH ! B M ¢iRH
5E I RB ! E LB ¢ RB
5F $:SiS 3. G A $:SiS
60 $:Pi0 5 K C $:Pi0
61 s[PA | g LG D $iPi
62 $iP2 Y B 1 $iPi2
63 SR $:0iG B2 i Pi3
64 SRS s P 0s SRS
65 ¢ IMIE 51 UG 20 ¢ IMIE
66 S Pi4 TSI W 21 S Pi4
67 $iPi5 I EIG 22 ¢ Pi5
68 S Pi6 3 DG 23 S Pi6
69 S Pi7 3. SG S Pi7
BA P8 SV P8
6B P9 $i0i2 ¢ P9
6C ¢ 2i0 ¢ 0 5 2i0
6D $i 21 102 $i 21
6E o122 103 o122
6F $i 213 5104 $: 213
70
71
72 JHORS SERVICE AUSSER BETRIEB OUT OF SERVICE SIN SERVICIO
73 SERVICE INCENDIE BRANDFALLSTEUERUNG FIRE CONTROL BOMBEROS
74 CABINE RESERVEE SONDERFAHRT SPECIAL SERVICE PRIORIDAD CABINA

MDCREP3-P MDCREP3-C

75 ILIBRE IN BETRIEB UBERLAST IN SERVICE ELECTRAVITORIA

Table 1 Graphismes affichés sur un indicateur de niveau a messages défilants en fonction de la version de programme
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11.5.20) FLECHES DE SENS EN CABINE
MODELE FL30/ 50

FLCLIG
Fleches

CLIGnotantes

Adr. 08
Bat. 5

@@ @[HAUT |© @ @

WAWAWIINYAWAWA

RAM

PAR

ARR/DON

BG17 | ecrir 4

FL 30/50

Q00
00000

00000
000
o

EEEEEE
HEEEEE

MONTAGE EN FOND DE BOITE

ou
MONTAGE EN FACE AVANT

«4-FD
<4FM
0V —
€ 24R

LX) ¢ YYY
24R FM| oV
FD|
[ / ~ I :
—/ ! |
~ |
—/
Figure 11 Connexion des fléches de sens en cabine modéle FL30 / 50« »
FM & FD
Fleche Montée RAM FD_ FM ADR/DON
et ' i @ (b b
Fleche Descente am SOOI
Adr. 15 o
Bat. 4 & 5

Figure 12 Visualisation de I’état des fléches de sens en cabine modele FL.30 / 50« »
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11.5.21) FLECHES DE SENS EN CABINE
MODELE AVEC AMPOULES PUISSANCE < OU > 1,2W

FLCLIG
Fleches

CLIGnotantes

Adr. 08
Bat. 5

RAM ARR/DON

PAR

BG17 L ecrir 4

Tenir compte des
éventuelles fleches

au(x) palier(s)

/////////
////////

PAR SENS

7

’//////

(voir ci dessous)

////////////////
// LES BORNES 2 ET 1
SONT INTERCONNECTEES
SUR LE CIRCUIT IMPRIE /
/ U BOITIE 7 //
/ 7 /; /////

En cas de dépassement de
la puissance maximale
admissible (1,2 W)
Raccorder 1 Boitier P217

7

X

1

///

ATTENTION ! /// a2 ///////L/
Voyants 24 V Z RN RS
PAR SENS

AR

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

il

7007

////////////

/////////////

M\
\\\\\\?

\

i/

NN

%
A

o [ e e

\\

Figure 13 Connexion des fléches de sens en cabine

FM & FD
Fleche Montée
et

Fleche Descente
Adr. 15
Bat. 4 &5

Figure 14 Visualisation de I’état des fleches de sens en cabine

L.
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11.5.22) MANOEUVRE D’INSPECTION EN TRACTION (1/2)

— @)
[SRCRCACRCRC) — A
Pontez les
bornes 2A et 3

en l'absence

@ . de manoeuvre
I ) électrique

de rappel FRV2

(/M colM

o[e]s

®[E®
[o]

ole]e

Cabine

Y FREV STOP
i
T ov © @ @| BAS FE
GD
o ST Exagll

Autres
ﬂ—ﬂ* 4ﬂ—ﬂ* 1 ‘ Sécurités

Normal

_— INS

Inspection

Figure 15 Connexion des contact de « Manoeuvre d’inspection »

Minibloc RAM INS  ADR/DON

INSpection 'i O)@

i

«6»  MODIF
/\M

Adr. FF
Bat. 5

Figure 16 Visualisation de la « Manoeuvre d’inspection »
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MANOEUVRE D’INSPECTION EN TRACTION (2/2)

Figure 17 Boite d'inspection

INS, GM & GD
MANoeuvre

d’INSpection
Graissage Montée
Graissage Descente

Adr. 0C
Bat. 1,2 & 3

Figure 18 Visualisation de I’état des contact de « Manoeuvre d’inspection »

TINS

Temporisation
d’INSpection

Adr. 0D

\|/
|::|
AN

/| \

q f

RAM ADR/DON
iy
2 it =
PAR MODIF

BG17 L ecrir 4

Figure 19 Réglage de la « Temporisation d'inspection »

Figure 20 Conséquences d’un
mouvement d’inspection trop
long

—lif—
——

Figure 21 Conséquences de
manoeuvres d’inspection et de
rappel enclenchées
simultanément

O
o
71\

ADR/DON
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LE DISPOSITIF DE FIN DE COURSE D’INSPECTION

En FRANCE, pour respecter le Code du Travail, modifié par le Décret n° 95-826 du 30 Juin
1995, il est vivement conseillé d’installer systématiquement un dispositif de fin de course
d’inspection. Les distances a respecter lors de I'action de ce dispositif de fin de course
sont indiquées ci dessous.

PLAFOND DE GAINE
% 7

4

MATERIEL EN GAINE

Norme NF P 82-211 : non précisé

Norme NF P 82-211 : 1 m + 0,035 v?
Décret 95-826 : 1,80 m min

Décret 95-826 : 1,50 m min

1y

—  “2 SURFACE ACCESSIBLE
| 0,25
| ‘&%f&é’

\
|
|
CABINE ET >0,12 m?;
|
|
|

Normes : non précisé
Décret 95-826 : 0,80 m max

Surface consiisre

comme accessible
) Norme EN 81 § 8.13.1 b)

Etrier (¥)
7

(*) Les traverses supérieures de I'étrier ne sont pas considérées comme surface de travail car elles ne doivent
pas étre utilisées pendant le déplacement de la cabine (interprétation CEN n° 139)

11.5.23) INSPECTION EN GRANDE VITESSE

|GV RAM A DON
Inspection ‘E 0 ,
en PAR
Grande Vitesse
Adr. 09
Bat. 5
BG17 L ecrir -

EN PROGRAMMANT « IGV », L’APPAREIL DEMARRE
INSTANTANNEMENT EN GRANDE VITESSE (GV) EN APPUYANT
SUR LES BOUTONS POUSSOIRS « GM » OU « GD »
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11.5.24) PLEINE CHARGE (« NON STOP »)

CONTACT
5 C2
PLEINE CHARGE

2 mlm
o o

]

DE 0V EN CABINE

Figure 22 Connexion du contact de « Pleine charge »

NS RAM ADR/DON

Non Stop fi 0 i'
Adr. OE

Bat. 3 o O

Figure 23 Visualisation de I’état du contact de « Pleine charge »

Ny
=C oy
TN

-—’

Figure 24 Conséquences de la « Pleine charge »
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11.5.25) SURCHARGE DE LA CABINE (1/2)

CONTACT
DE
SURCHARGE
C2

ET
RONFLEUR
DE

SURCHARGE §
24V /1,2W :D: :D: |
I
@ @ @[ AUt @ @[ HAUT 0 O —l
Y A o4
| |2i1R su DE 0V EN CABINE
| | | |
1 | | ~ —/
: ET/OU I I 5o Bas LE VOYANT ET RONFLEUR
| — l'3yv DE SURCHARGE
| I-SPG1 i NE DOIVENT PAS ETRE CONNECTES
' L —spG2 ngg:zs Dl B MEME 5¢
— e | —_ - - =
L. - -SPG1- o SUR LA MEME SORTIE
Figure 25 Connexion du contact, voyant et ronfleur de « Surcharge de la cabine »
SU ADR/DON
Adr. 0C
Bat. 7 MODIF
VSU & RF

Voyant et RonFleur ReM ADR/DON
de SUrcharge ' i 0 i '
\

Adr. 15 PAR yvsU RF MODIF
Bat. 3 & 2 — T

Figure 26 Visualisation du contact, voyant et ronfleur de « Surcharge de la cabine »
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SURCHARGE DE LA CABINE (2/2)

sur
VSU RAM SPG2

ARR/DON
Voyant HEOLL
de Surcharge PAR\ gur  sur
sur SPGW
Adr. 78
Bat. 0,1,2
BG17 L ecrir
RF ram # sPG3 ssﬁl& ANR/DON
RonFleur de ‘E U @
Surcharge PR sPe:
sur SPGW
Adr. 78
Bat. 4,5,6
BG17 L ecrir -

;\\
//

Figure 28 Conséquences de la surcharge de la cabine
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ALPHA SYSTEM - A -
11.5.26) RESERVATION DE LA CABINE « PRIORITE CABINE »

©
8787|287 0707)
3
s

a

Rl

-
N N
@l @l

(@]

CLE DE RESERVATION

DE
LA CABINE

) mlm

2@

| 0 o
DE 0V EN CABINE —~
o4

PRIC

Figure 29 Connexion du contact de « Réservation de la cabine »

PRIC RAM ADR/DON
PRIorité Cabine ﬁ 0 if
Adr. OE PAR MODIF

o~ T

Bat. 4

Figure 30 Visualisation de I’état du contact de « Réservation de la cabine »

\ 111/,
ST

Figure 31 Conséquences de la réservation cabine

N

-
N
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VPMP

Voyant PoMPier ‘i

sur SPGY
Adr. 7A

Bat. 0,1,2

11.5.27) VOYANT POMPIER

RAM

sur
SPG2

sur Sl;l"
SPG3 SPG1

A

BG17 | ecrir 4

geEEEs __|

VOYANT
POMPIER
24V /1,2W

Figure 33 Conséquences d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)
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11.5.28) LUMIERE AUTOMATIQUE TEMPORISEE (BH07) (1/2)

LU RAM SPG2  AWR/DON
Lumiére ‘E 0 @@
PAR sur sur

automatique sPds  sPar

sur SPGZ

Adr. 7B
Bat. 0,1,2

BG17 L ecrir 4

RAM ADR/DON

TPLU ‘E
TemPorisation de
LUmiére
automatique X
Adr.0C BG17 L ecrir -

[
e —]
[ [
SORTIE
LUMIERE @ I I

-
CABINE o
PERMANENTE 6]
LU/
(G)

3
0

Protection de I'alimentation
de la lumiére temporisée
5A 250V
dim: 5x20
TEMPORISE

;

|

\

i
Lol
|

dLaIprésence
e la tension = |
doit étre signalée ‘— — — -SPG1- @
conformément YV
ala norme % — — — SPG2— LT
EN 81 § 13.5.3.3 L . Entrée
5 ll 5 — — —SPG3 —
= lTSonie
= GEMOV
250V K o
| ‘ . IL? L.E.D %st IaIIum;éet
si la tension d'alimentation
0 :m est présente (N et L) Sablags
ALIMENTATION 5213 FILTRE RC si le fusible est en état
220V (P213) MONOPHASE
PROTEGEE

Figure 34 Connexion de la lumiére automatique temporisée en cabine
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LUMIERE AUTOMATIQUE TEMPORISEE (BHO07) (2/2)

LU_ ” RAM ADR/DON
LUmle_re ' i 0 i '
automatique
Adr. 13 PAR MODIF
n o~ ]
Bat. 6

Figure 35 Visualisation de I’état de la lumiére automatique

N a— - /

/]
L

4 ’ N

2o

Figure 36 Conséquences d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)

STOP

N
//
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00O @O
oooOm

/spe\

PG2
SPG1-g} o SPG3

D

11.5.29) INTERPHONIE CABINE

REGLAGE DU VOLUME

DE L'INTERPHONE

/p310/ /p3os /LJ

KP31 \g

e

VOYANT O o0o0ooaoao O oo og
POMPIER
24V [ 1,2W H H H H
2 bAuT | QOO [NESENEW
O A A4
R WP * * fuec
| ! EPP| ov
! I ov * BORNE LIBRE
1
; I IPP K37 K17
1
: Ll_-glggg- 4 I (1 1]
L. - .sp(;1: z | [
(o]0l [o][g] Bl |e
YY®O *
BES v
ALIMENTATION 220V
I DU CHARGEUR DE BATTERIE

HAUT PARLEUR P266
MACHINERIE

HAUT PARLEUR P266
PALIER POMPIER

Figure 37 Raccordemenent de ’interphonie

HAUT PARLEUR P266

INTERRUPTEUR DE MISE EN SERVICE
DE L'INTERPHONE ENTRE
LA CABINE ET LA MACHINERIE.

Pour respecter la norme
EN 81-1 § 14.2.3.5

BOUTON POUSSOIR "ECOUTE PAROLE"
@ DE LIAISON PHONIQUE ENTRE
LA CABINE ET LA MACHINERIE.

CONTACT D'APPEL POMPIER
MET EN SERVICE L'INTERPHONE
ENTRE LA CABINE

ET LE PALIER POMPIER.

CABINE

BOUTON POUSSOIR "ECOUTE PAROLE"
DE LIAISON PHONIQUE ENTRE
LA CABINE ET LE PALIER POMPIER.



ALPHA SYSTEM - A - Manuel de l'installateur

page 129
Chapitre 111
PROCEDURES
DE
MISE EN SERVICE
[11.1) Ce qu’il faut savoir avant de partir en Grande Vitesse ............... 131
[11.2) Tables de CONVErSION ..........coovviiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeieeeeeeeeeeeeeeee e 132
[11.3) Précautions en matiére de compatibilité électromagnétique ..... 136
[11.4) Liste des parametres .............ooeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeee e 143
[11.5) Liste des Entrées / SOrties .......ccoeveeiiiiiiiiiiciiie e 149
[11.6) Liste des codes de défaut ..............eueeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeee 155






ALPHA SYSTEM - A - Manuel de l'installateur page 131

lll.1) CE QU'IL FAUT SAVOIR AVANT DE PARTIREN GV !'!'!

Il faut savoir a I'avance dans quel sens la cabine va partir
aprés une remise sous tension!!!

Il est tout d’abord indispensable d'installer le contact « ED » qui va informer
les équipements ALPHA SYSTEM de I'endroit approximatif ou se trouve la cabine.

Connaissant approximativement sa position, les equipements
ALPHA SYSTEM enverront la cabine chercher son écran codé (celui avec le trou)
afin de recaler le sélecteur.

e Quand le contact « ED » est ouvert, cela signifie que I:;\ cabine est en
dessous de I'écran codé (Ad 3F-bat 3 pour le comptage a I.L.S.(S@%DQZ) ou 0C-bat
5 pour le comptage a écrans (§i§?»94)). Aprés coupure de courant, les équipements

ALPHA SYSTEM envoient donc la cabine en montée (en Grande Vitesse) afin de
croiser |'écran codé qui recalera le sélecteur.

e La cabine s'arrétera au prochain niveau ou elle peut ralentir avant de
rejoindre le niveau principal.

e Quand le contact « ED » est fermé, cela signifie que la cabine est au
dessus de [I'écran codé. Aprés coupure de courant, les équipements
ALPHA SYSTEM envoient donc la cabine en descente pour croiser |'écran codé qui
recalera le sélecteur. La cabine s'arrétera au niveau le plus bas avant de rejoindre le
niveau principal.

REMARQUE:

La cabine, d'abord envoyée en descente en petite vitesse, passera en grande
vitesse aprés un certain temps programmeé au parameétre adresse Ob (Tempo Petite
Vitesse -TPV-) ou aprés avoir croisé 2 écrans normaux. Si la cabine est passée en
grande vitesse pour l'une des deux raisons, elle passera en petite vitesse en croisant
I'écran codé.

Cas particulier ou la cabine est au dessous de I'écran codé sans encore avoir
ouvert le contact « ED ».

Dans ce cas, la cabine descend en petite vitesse. Au moment ou le contact
« ED » s'ouvre, la cabine s'arréte pour repartir en grande vitesse en montée croiser
I'écran codé qu'elle sait de fagon certaine se trouver au dessus d'elle.
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l1l.2) TABLES DE CONVERSION

‘ Tables Hexadécimales |

ALPHA SYSTEM - A -

T

nversion Hexadé

imal

écimal

TABLE DE CONVERSION HEXADECIMAL < DECIMAL

Chiffre de poids faible (chiffre de droite)

0

1

2

3

4

5

6

7

8

9

10

11

12

13

14

15

0
16
32
48
64
80
96

Chiffre de
poids fort
(chiffre de

gauche)

© o NOOGAKAWN=O

- =
- O

-
N

= =
A W

<
O

112
128
144

160
176
192

208
224
240

1
17
33
49
65
81
97
113
129
145

161
177
193

209
225
241

2
18
34
50
66
82
98
114
130
146

162
178
194

210
226
242

3
19
35
51
67
83
99

4
20
36
52
68
84
100

115 116
131 132
147 148

5
21
37
53
69
85
101
117
133
149

163'ﬂiﬂ165
179 180 181
195 196 197

211 212 213
227 228 229
243 244 245

6
22
38
54
70
86
102
118
134
150

166
182
198

214
230
246

7
23
39
55
71
87
103
119
135
151

167
183
199

215
231
247

8
24
40
56
72
88
104
120
136
152

168
184
200

216
232
248

9
25
41
57
73
89
105
121
137
153

169
185
201

217
233
249

10
26
42
58
74
90
106
122
138
154

170
186
202

218
234
250

11
27
43
59
75
91
107
123
139
155

171
187
203

219
235
251

12
28
44
60
76
92
108
124
140
156

172
188
204

220
236
252

13
29
45
61
77
93
109
125
141
157

173
189
205

221
237
253

14
30
46
62
78
94
110
126
142
158

174
190
206

222
238
254

15
31
47
63
79
95
111
127
143
159

175
191
207

223
239
255

Utilisation de la table

Pour convertir un octet (2 chiffres) hexadécimal en décimal, repérez le

chiffre hexadécimal de poids fort (le chiffre de gauche) dans la colonne de
gauche de la table. Suivez la rangée correspondante vers la droite jusqu'a
l'intersection avec la colonne a la partie supérieure de laquelle se trouve le
chiffre hexadécimal de poids faible (le chiffre de droite). La valeur a
l'intersection est I'équivalent décimal du nombre hexadécimal cherché.

Par exemple, pour convertir le nombre hexadécimal A4 en décimal, trouvez
l'intersection de la rangée qui contient A en premiére colonne, avec la
colonne qui contient 4 en partie supérieur. L'équivalent décimal de A4 est la
valeur a l'intersection, c'est-a-dire 164.

Pour convertir un nombre décimal en hexadécimal, cherche le nombre
décimal dans la table. Le nombre hexadécimal correspondant est le nombre
composé, de gauche a droite, du chiffre hexadécimal figurant dans la
premiére colonne de la rangée dans laquelle vous avez trouvé le nombre
décimal, et du chiffre hexadécimal qui figure a la ligne supérieure de la
colonne dans laquelle vous avez trouve le nombre décimal.

Par exemple, pour trouver I'équivalent hexadécimal de 206, cherchez cette
valeur dans la table ; son équivalent hexadécimal est CE.
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Table d'addition | lécimal
Résultat en Hexadécimal
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
o0l0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
1711 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
212 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
313 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
4|4 5 6 7 8 9 10 11 12 13}14]|15 16 17 18 19
515 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
6|6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
717 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22
818 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23
919 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
1010 11 12 1315 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25
1111 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26
1212 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27
13|13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28
1414 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29
1515 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30
Résultat en décimal
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
o0fl0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
1711 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
212 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
313 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18
4|4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19
515 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20
6|6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21
717 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22
818 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23
919 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24
1010 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25
11|11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26
1212 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27
13|13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28
1414 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29
1515 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30

Utilisation de la table

Pour additionner 2 chiffres hexadécimaux, repérez I'un des chiffres dans la colonne de gauche de la
table. Suivez la rangée correspondante vers la droite jusqu'a l'intersection avec la colonne a la partie

supérieure de laquelle se trouve le second chiffre. La valeur a l'intersection est la somme cherchée.

Par exemple, pour additionner les nombres hexadécimaux A et 4 trouvez l'intersection de la rangée
qui contient A en premiére colonne, avec la colonne qui contient 4 en partie supérieur. La somme de

A et 4 est la valeur a l'intersection, c'est-a-dire E.

Si vous devez additionner des nombres hexadécimaux a 2 chiffres, procédez chiffre par chiffre de la
droite vers la gauche, et n'oubliez pas la retenue équivalents. Par exemple, pour additionner les
nombres hexadécimaux 1A et B2, ajoutez A a C (résultat 16 hexadécimal), qui donne donc une
retenue égale a 1, puis ajoutez 1 et B (résultat égal a C), auquel vous ajouterez la retenue 1 pour

obtenir le résultat final D6.
La table supérieure fournit le résultat en hexadécimal, la table inférieure le fournit en décimal.



ALPHA SYSTEM - A -

Manuel de I’installateur

page 134

Tabl multiplication hexadécimal
Résultat en Hexadécimal
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
o0 O 0 0 0 0 0 0 0 0 0O 0 O 0 0 0
171 O 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
210 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30
30 3 6 9 12 15 18 21 24 27 30 33 36 39 42 45
41 0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40 44 48 52 56 60
510 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75
6| 0 6 12 18 24 30 36 42 48 54 66 72 78 84 90
710 7 14 21 28 35 42 49 56 63 70 77 84 91 98 105
8 0 8 16 24 32 40 48 56 64 72 80 88 96 104 112 120
910 9 18 27 36 45 54 63 72 81 90 99 108 117 126 135
170/ 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 130 140 150
11| 0 11 22 33 44 55 66 77 88 99 110 121 132 143 154 165
12| 0 12 24 36 48 60 72 84 96 108 120 132 144 156 168 180
13| 0 13 26 39 52 65 78 91 104 117 130 143 156 169 182 195
14| 0 14 28 42 56 70 84 98 112 126 140 154 168 182 196 210
151 0 15 30 45 60 75 90 105 120 135 150 165 180 195 210 225
Résultat en Décimal
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
00 O 0 0 0 0 0O 0 O 0 0 0 0 0 0 0
17/10 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
210 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30
310 3 6 9 12 15 18 21 24 27 30 33 36 39 42 45
4(1 0 4 8 12 16 20 24 28 32 36 40 44 48 52 56 60
5/ 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 65 70 75
6| 0 6 12 18 24 30 36 42 48 54 60 66 72 78 84 90
7110 7 14 21 28 35 42 49 56 63 70 77 84 91 98 105
8] 0 8 16 24 32 40 48 56 64 72 80 88 96 104 112 120
91 0 9 18 27 36 45 54 63 72 81 90 99 108 117 126 135
1701 0 10 20 30 40 50 70 80 90 100 110 120 130 140 150
11/ 0 11 22 33 44 55 66 77 88 99 110 121 132 143 154 165
12| 0 12 24 36 48 60 72 84 96 108 120 132 144 156 168 180
13 0 13 26 39 52 65 78 91 104 117 130 143 156 169 182 195
14 0 14 28 42 56 70 84 98 112 126 140 154 168 182 196 210
15 0 15 30 45 60 75 90 105 120 135 150 165 180 195 210 225

Utilisation de la table

Pour multiplier 2 chiffres hexadécimaux, repérez I'un des chiffres dans la
colonne de gauche de la table. Suivez la rangée correspondante vers la
droite jusqu'a l'intersection avec la colonne a la partie supérieure de laquelle
se trouve le second chiffre. La valeur a l'intersection est le produit cherché.

La table supérieure fournit le résultat en hexadécimal, la table inférieure le

fournit en décimal.

Par exemple, le produit des nombre hexadécimaux A est 6 est 3C
hexadécimal et 60 décimal.
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Table de conversion pour affichage en batonnets |

Hexadécimal Décimal Hexadécimal Décimal
o'''o 01110
170 ' 16 1 0001 1
20 ' 32 2 1911 2
30 ' 48 301113
40 ' ' 64 401014
50 "' 80 5011015
60 "' 96 6 11116
7o "' 112 7 000 7
80 ' ' 128 + 8 111 8
90 ' 144 91119
Ao ' 160 A1 10
Bo '''!'176 B 1111 11
co''' 192 C i1 12
po '''' 208 D 11113
Eo ' 224 E 111114
Fo '''! 240 Fii1115

Pour obtenir la valeur décimale équivalente a une configuration de batonnets, relevez dans la table
la valeur équivalant aux batonnets supérieurs et ajoutez-y la valeur équivalant aux batonnets
inférieurs. Par exemple :

NIy, - RN,
Wi = (- + 1100

176 + 6

182
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lI1.3) PRECAUTIONS EN MATIERE DE COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE (1/7)

Tous les Automatismes industriels pilotés par un systéme électronique (Automate
programmable, Calculateur etc...) sont sujets a des risques de perturbations parasitaires si un certain
nombre de précautions ne sont pas prises.

Ces perturbations peuvent venir soit de I'extérieur du systéeme, comme par exemple la
fluctuation de la tension du réseau, soit étre générées par I'Automatisme lors du pilotage d'un organe
de puissance.

De grandes précautions sont bien évidemment déja prises par les constructeurs afin de
protéger les ENTREES et les SORTIES des systéemes de pilotage dans le but de rendre les
équipements le moins sensible possible a I'environnement parasitaire.

LES AUTOMATISMES INDUSTRIELS DESTINES A LA GESTION ET AU PILOTAGE DES
ASCENSEURS APPELE COMMUNEMENT « MANOEUVRE D’ASCENSEUR » NNECHAPPENT PAS
A CES PHENOMENES ET SONT EGALEMENT SOUMIS A UN NIVEAU CERTAIN DE
PERTURBATIONS.

IL EST SOUVENT TRES FACILE DE S'OPPOSER A CES « AGRESSIONS » MOYENNANT
QUELQUES PRECAUTIONS ELEMENTAIRES ET PEU COUTEUSES LORSQUELLES SONT
PRISES DES LE DEBUT DU CHANTIER.

Dans les pages qui suivent, vous trouverez les précautions indispensables a prendre
principalement au niveau des organes pilotés par les manoeuvres AUTINOR, des contacteurs de
commande et du pendentif, sous peine de voir votre installation irrémédiablement défaillir aprés un
certain temps de bon fonctionnement apparent ! ! .

A PROPOS DE LA CAME MOBILE.
- ALIMENTEE EN TENSION CONTINUE :

Il faut impérativement monter une DIODE BY 255 (1300 V /3 A) en INVERSE et le plus prés
possible de la bobine de la CAME sur LE TOIT DE LA CABINE !

ARMOIRE ‘ PENDENTIF ‘ TOIT DE CABINE
+ |- == — - T
| | ﬁ -
I R
‘ ‘ CAME

- ALIMENTEE EN TENSION ALTERNATIVE MONOPHASEE :

Il faut imperativement monter un ECRETEUR DE TENSION (GEMOV) ainsi qu'un réseau
CONDENSATEUR - RESISTANCE série, le tout raccordé en PARALLELE et le plus prés possible de
la bobine de la CAME sur LE TOIT DE LA CABINE !

ARMOIRE PENDENTIF | TOIT DE CABINE

220V S | | _

- La valeur de la résistance est de 4,7 Q.
- La valeur du condensateur est 0,68 pF, 630 VOLTS.
- La tension d’écretage du GEMOV est égale a 250 VOLTS.
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PRECAUTIONS EN MATIERE DE COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE (2/7)

- ALIMENTEE EN TENSION ALTERNATIVE TRIPHASEE :

Il faut impérativement monter un ECRETEUR DE TENSION (GEMOV) entre chaque phase
ainsi qu'un triple réseau CONDENSATEUR RESISTANCE série monté en ETOILE et le tout monté le
plus prés possible sur LE TOIT DE LA CABINE !

TOIT DE CABINE

GEMOV 460 VOLTS | / CAME
RESISTANCES 4,7 OHMS | \ 3PH
3 WATTS | 1 1 =L

CONDENSATEURS 0,68 pF
630 VOLTS | —
(REFERENCE P253) | T

A PROPOS DU MOTEUR D’OPERATEUR DE PORTE AUTOMATIQUE.
- ALIMENTE EN TENSION ALTERNATIVE MONOPHASEE SANS FREINAGE :

Il faut impérativement monter un ECRETEUR DE TENSION (GEMOV) ainsi qu'un réseau
CONDENSATEUR - RESISTANCE série, le tout raccordé en PARALLELE sur les ENROULEMENTS
PRINCIPAUX et AUXILIAIRES, cela le plus prés possible du MOTEUR sur LE TOIT DE LA CABINE !

ENROULEMENT ENROULEMENT
PRINCIPAL AUXILIAIRE

- ALIMENTE EN TENSION ALTERNATIVE TRIPHASEE SANS FREINAGE :

Il faut impeérativement monter un ECRETEUR DE TENSION (GEMOV) entre chaque phase
ainsi qu'un triple réseau CONDENSATEUR RESISTANCE série monté en ETOILE sur LE TOIT DE
LA CABINE !

TOIT DE CABINE

gD =

OPERATEUR DE PORTE
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PRECAUTIONS EN MATIERE DE COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE (3/7)

- ALIMENTE EN TENSION MONO OU TRIPHASEE AVEC FREINAGE PAR INJECTION :

Il faut impérativement monter une DIODE BY 255 (1300 V /3 A) en INVERSE et le plus prés
possible sur 'TENROULEMENT D'INJECTION CONTINUE sur LE TOIT DE LA CABINE ! Il est bien
évident que cette protection vient en complément de celles décrites plus haut concernant les
enroulements du moteur d'opérateur de porte.

ARMOIRE ‘ PENDENTIF ‘ TOIT DE CABINE

+ |—— = —- |
‘ ‘ ENROULEMENT
‘ ‘ D'INJECTION

A PROPOS DE LA LUMIERE CABINE.
-DE TYPE FILAMENT A INCANDESCENCE ALIMENTE EN ALTERNATIF :

Il faut impérativement monter un ECRETEUR DE TENSION (GEMOV) ainsi qu'un réseau
CONDENSATEUR RESISTANCE série (P213), le tout raccordé en PARALLELE et le plus prés
possible du filament de la LUMIERE sur LE TOIT DE LA CABINE.

ARMOIRE | PENDENTIF TOIT DE CABINE
|

220V S \ \

LL‘JMIERE CABINE
- La valeur de la résistance est de 220 Q.
- La valeur du condensateur est 0,33 uF, 400 VOLTS.
- La tension d’écretage du GEMOV est égale 4 250 VOLTS.

- DE TYPE NEON DONC ALIMENTE EN TENSION ALTERNATIVE :

Il faut impérativement monter un ECRETEUR DE TENSION (GEMOV) par tube NEON ainsi
qu'un réeseau CONDENSATEUR - RESISTANCES série (P213) aux bornes de I'ensemble, le tout
raccordé en PARALLELE et ce, le plus prés possible sur LE TOIT DE LA CABINE.

ARMOIRE PENDENTIF TOIT DE CABINE

220V S \ \

- La valeur de la résistance est de 220 OHMS.

- La valeur du condensateur est 0,33uF 400 V.

- La tension d’écretage du GEMOV est égale
a 250 VOLTS.

)
| |
| |
| |
| |
| |
4@

LUMIERE CABINE
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PRECAUTIONS EN MATIERE DE COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE (4/7)

A PROPOS D'AUTRES ORGANES DE PUISSANCE.

TELS QUE DES VANNES, DES TAQUETS ANTI-DERIVE UTILISES PARFOIS EN CAS DE
SYSTEME HYDRAULIQUE, DES VENTILATEURS D’AERATION, OU TOUT AUTRE SYSTEME
CONSOMMANT UN COURANT NON NEGLIGEABLE ET SURTOUT SUSCEPTIBLE DE GENERER
DES PARASITES LORS DE LA COMMUTATION.

IL EST INDISPENSABLE D'ANTIPARASITER LEURS ,DIEFI'ERENTS TYPES
D'ENROULEMENTS DE LA MEME FACON QUE VU PRECEDEMMENT !

TOUS LES ORGANES DE PUISSANCE QUE NOUS AVONS EVOQUES SONT
COMMANDES PAR DES CONTACTEURS MONTES DANS LA MANOEUVRE D’ASCENSEUR.

IL EST EVIDENT QUE LES BOBINES DE CES CONTACTEURS DOIVENT ETRE
ANTIPARASITEES ! !'!

TOUS LES CONTACTEURS IMPLANTES D'ORIGINE DANS LA MANOEUVRE
D'ASCENSEUR SUITE AUX SPECIFICATIONS PRECISEES PAR LE CLIENT SONT
ANTIPARASITES PAR LA SOCIETE AUTINOR!

~ SI L'UTILISATEUR, DE SA PROPRE INITIATIVE, AJOUTE DES CONTACTEURS, IL EST
IMPERATIF DE LES ANTIPARASITER DE LA MEME FACON !'!!

- CONTACTEURS ALIMENTES EN TENSION CONTINUE :

Il est indispensable de monter une DIODE BY 255 (1300 V/ 3 A) et en INVERSE le plus prés
possible de la bobine du contacteur comme indiqué ci-dessous :

_|_

CONTACTEUR
CONTINU

- CONTACTEURS ALIMENTES EN TENSION ALTERNATIVE :

Il faut impérativement monter un réseau CONDENSATEUR RESISTANCE série, le tout
raccordé en PARALLELE et le plus prés possible de la bobine du contacteur.

RESISTANCES 4,7 OHMS ‘

CONDENSATEURS 0,22 pF ‘ CONTACTEUR
400 VOLTS | o ALTERNATIF
DANS LE CAS DE

CONTACTEURS 110V |

EN TENTANT DE SUPPRIMER, OU TOUT AU MOINS DE LIMITER LES PARASITES
GENERES PAR LES DIFFERENTS ORGANES DE PUISSANCE, NON SEULEMENT NOUS
AUGMENTONS LE TAUX DE FIABILITE DES INSTALLATIONS MAIS NOUS PARTICIPONS
EGALEMENT A UNE « DEPOLLUTION RADIO ».

L’EXPERIENCE NOUS A MONTRE QUE LA PROTECTION LA PLUS EFFICACE EST
CELLE EFFECTUEE LE PLUS PRES POSSIBLE DE LA SOURCE D'ENNUIS.

C'EST POUR CETTE RAISON QUE DANS L’ELABORATION DE NOS FUTURS PRODUITS,
IL EST PREVU DE NE PLUS METTRE LES CONDENSATEURS DESTINES AU DEPARASITAGE
DES MOTEURS DE PORTES DANS L'ARMOIRE.
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PRECAUTIONS EN MATIERE DE COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE (5/7)

A PROPOS DE LA SEPARATION DES PENDENTIFS.

Les organes pilotés par les contacteurs sont alimentés par des fils qui passent dans le
pendentif

D'autres fils conducteurs du pendentif ne véhiculent non pas des courants forts pour activer
des organes de puissance, mais des « INFORMATIONS » électriques par courants faibles. Ces
informations sont I'état des fins de courses portes nécessaire a la gestion de l'opérateur de portes
automatiques ou les envois cabine par exemple.

Pour situer la différence d'importance entre les deux types de courants, certains moteurs
d'opérateurs peuvent consommer 3 ampéres alors que le courant qui sert d'information quant a I'état
du fin de course fermeture porte ne vaut que 3 milliampéres.

Il existe dans cet exemple tout a fait banal un rapport de 1 a 1000.

Ce rapport est souvent encore plus élevé notamment si on considére les courants de
transitions au début de l'alimentation d'un organe de puissance. Il est clair que les gros courants
influenceront les petits par induction si on ne prend pas soin de les séparer.

LE FAIT DE NE PAS SEPARER CES COURANTS DANS LE PENDENTIF MENERA A :

- L'ENVOI D'INFORMATIONS ERRONEES A LA MANOEUVRE,
- LA DEGRADATION PROGRESSIVE DE COMPOSANTS ELECTRONIQUES PLUS OU
MOINS RAPIDEMENT (DE 3 JOURS A QUELQUES MOIS).

LES CONSEQUENCES A COURT OU MOYEN TERME SERONT DES
FONCTIONNEMENTS «BIZARRES » DE L'APPAREIL, PUIS IMPARABLEMENT ET
IRREMEDIABLEMENT LA PANNE ! I'!

EN RESUME, LES FILS CONDUCTEURS DU PENDENTIF VEHICULANT DES COURANTS
FORTS POUR LA CAME MOBILE OU LE MOTEUR D’OPERATEUR DE PORTE OU L'INJECTION
DE FREINAGE OU LES TAQUETS ANTI-DERIVE OU LE MOTEUR DE VENTILATION CABINE
SANS OUBLIER LA LUMIERE CABINE ET LA CHAINE DE SECURITE DOIVENT
IMPERATIVEMENT ETRE SEPARES DES AUTRES CONDUCTEURS VEHICULANT DES
INFORMATIONS PAR COURANTS FAIBLES.

ATTACHE MECANIQUE

UN OU PLUSIEURS PENDENTIFS
" COURANTS FAIBLES "

LES PENDENTIFS DOIVENT ETRE SEPARES SUR LA PLUS LONGUE DISTANCE
POSSIBLE ET ON S'ARRANGERA POUR LE FAIRE DANS LA GAINE COMME INDIQUE CI-
DESSUS:

. DANS LE CAS DE L'UTILISATION DE BOITES «MI-COURSE », ON PRENDRA
EGALEMENT SOIN DE SEPARER LES FILS.

Les précautions effectuées plus haut méritent d'étre prises jusqu'au niveau de I'armoire. En
effet, nous éviterons de croiser les fils dans tous les sens derriére I'armoire et laisserons un peu de
mou afin de faciliter la maintenance.
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PRECAUTIONS EN MATIERE DE COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE (6/7)

A PROPOS DES CONDUCTEURS DE PROTECTION.

Les bases métallique de la cabine doivent étre reliées a la terre par le fil vert et jaune qui
passe également dans le pendentif. |l est souhaitable de faire passer un fil de terre par pendentif.

A PROPOS DU CABLE MOTEUR POUR LES MANOEUVRES MLI ET MLIFT.

Méme lorsque le céble moteur est protégé mécaniquement par un tube ou une goulotte
métallique, I'utilisation d’'un cable blindé est indispensable pour limiter les perturbations. Le blindage
doit étre composé au minimum d’une tresse, 'augmentation du nombre de tresses améliore I'efficacité
du blindage. Le céable doit étre souple pour faciliter son installation dans la machinerie et doit en outre
satisfaire aux prescriptions de la Norme EN 81.

Pour étre pleinement efficace, le blindage doit étre relié simultanément au socle métallique de
I'armoire et a la carcasse métallique du moteur.

De surcroit, a l'intérieur comme a I'extérieur de I'armoire, il convient d’espacer au maximum le cable
moteur du cable d’alimentation triphasée pour limiter les effets de couplage ; pour la méme raison, il
convient aussi d’espacer les cables véhiculant des courants forts de ceux dans lesquels circulent des
courants faibles. Ces deux types de cable ne doivent donc pas étre placés dans les méme goulottes,
métalliques ou non, ni traverser la téle par les méme ouvertures.

En aucun cas, la tresse de blindage ne remplace le conducteur de protection Jaune-Vert.

CONSEIL : Pour assurer la compatibilité électromagnétique de l'installation, il peut étre nécessaire
d’utiliser, pour la connexion c6té moteur, un presse-étoupe meétallique avec contact de
blindage permettant d’obtenir une liaison électrique efficace entre la tresse et la carcasse
(voir figure ci-dessous).

Dans le cas ou la boite a bornes du moteur est en matériau isolant, I'utilisation de presse-
étoupe métallique est évidemment inutile. La tresse de blindage doit alors étre reliée au
plus court a la borne de terre du moteur.
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PRECAUTIONS EN MATIERE DE COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE (7/7)

A PROPOS DES FILS NON UTILISES.

Les autres fils restés libres doivent impérativement étre reliés a la terre du coté de I'armoire
et non des deux pour plus d'efficacité constatée par expérience.

FACILITES A PROPOS DU MONTAGE DES COMPOSANTS.

Un grand nombre de nos clients prenant ces précautions, nous ont demandé de réaliser un
petit circuit imprimé pouvant supporter les composants.

Vous trouverez sous la référence « P215 » la protection triphasée, résistance, condensateur
série en étoile

Résistance = 4,7 Q, 3 W - Condensateur = 0,68 pF, 630 V.

Vous trouverez sous la référence « P253 » la protection triphasée, résistance, condensateur
série en étoile avec GEMOV.

Résistance = 4,7 O, 3 W - Condensateur = 0,68 pF, 630 V - GEMOV =460 V.

Vous trouverez sous la référence « P251 » le double réseau résistance - condensateur série
indépendant.

Résistance = 4,7 O, 3 W - Condensateur = 0,68 pF, 630 V - GEMOV =460 V.

Vous trouverez sous la référence « 3272 » le réseau : résistance - condensateur série.

Résistance = 220 Q2, 3 W - Condensateur = 0,10 pF, 400 V.

Vous trouverez sous la référence « 3293 » le réseau : résistance - condensateur série.

Résistance = 220 O, 3 W - Condensateur = 0,22 yF, 400 V,.(fils rigides spécialement congus
pour contacteur).

Vous trouverez sous la référence « 3294 » le réseau : résistance - condensateur série.

Résistance = 220 3, 3 W - Condensateur = 0,33 uF, 400 V, (fils rigides spécialement congus
pour contacteur).

Vous trouverez sous la référence « 5151 » le réseau : résistance - condensateur série,
I'ensemble monté en parallele avec GEMOV.

Résistance = 220 O, 3 W - Condensateur = 0,10 pyF, 400 V - GEMOV = 150 V.

Vous trouverez sous la référence « 5152 » le réseau : résistance - condensateur série.

Résistance = 220 3, 3 W - Condensateur = 0,33 pF, 250 V.

Vous trouverez sous la référence « 5213 » le réseau : résistance - condensateur série.

Résistance = 220 3, 3 W - Condensateur = 0,33 pF, 400 V.
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Chapitre 111.4)

LISTE
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PARAMETRES



ALPHA SYSTEM - A - Manuel de l'installateur page 144
AD bat7 | bat6é | bat5 | bat4a | bat3 | bat2 | bat1 |  bato
00 DEF N (CDDEF) CODE DU DERNIER DEFAUT
01 DEF N-1 (CADDEF) CODE DE L’AVANT DERNIER DEFAUT
02 REGUL | | 1so [ MuFT | | | OUAVAR | USINE
03 NBOPER - NOMBRE D’OPERATEUR
04 NIVSUP - NIVEAU SUPERIEUR
05 NIVINF -NIVEAU INFERIEUR
06 NVPRIN - NIVEAU PRINCIPAL
07 BLOCAG | DCOPRO | OPTSP | OPTMAN | OPREVM | MPVHZ OPED OUVPRE
08 2VIRECAV | APCL FLCLIG FLPDP | EFFNSEL | MASMPX IPF IPO

1
09 GONGAR | IGPPRO IGV PFLSGV | OPTPOM | MHSPF TYPOMP
0A TIG - TEMPO D'INTEGRATEUR (2 A 45 SECONDES [EN SECONDES])
0B TPV - TEMPO PETITE VITESSE (3 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
0C TPLU - TEMPO DE LUMIERE AUTOMATIQUE (2 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
0D TINS - TEMPO D'INSPECTION (1 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
OE TCAPGV - TEMPO CAPTEUR EN G.V. (2 A 25,5 SECONDES [EN 1/10 SECONDES])
OF TCAPPV - TEMPO CAPTEUR EN P.V. (3 A 25,5 SECONDES [EN 1/10 SECONDES])
10 MSQCAB - MASQUES DES ENVOIS CABINE DE 7 A 0
11
12
13 MSQMO - MASQUES DES APPELS PALIERS POUR MONTER DE 7 A 1
14
15
16 MSQDE - MASQUES DES APPELS PALIERS POUR DESCENDRE DE 7 A 0
17
18
19 | PVCRH | PVCRB
1A PROGRAMMATION DES PV CROISEES POUR ENTRES-NIVEAUX 7-8 / 0-1
1B
1C
1D D
1E - ,
1F TPRAU - TEMPO DE RAPPEL AUTOMATIQUE (1 A 255 SECONDES [EN SECONDES))
20 RAUFAC1 | | TRAPM | NIVRAU - NIVEAU DE RAPPEL AUTOMATIQUE
21 TGONG - TEMPO DU GONG (0,1 A 10 SECONDES [EN 1/10 SECONDES])
22 COMDEM - COMPTEUR DE DEMARRAGES : 2 CHIFFRES DE DROITE
23 COMDEM - COMPTEUR DE DEMARRAGES : 2 CHIFFRES DU MILIEU
24 COMDEM - COMPTEUR DE DEMARRAGES : 2 CHIFFRES DE GAUCHE
25 NUMARO - NUMERO D’'ORDRE DANS LE MOIS DE PRODUCTION(UNITES/DIZAINES)
26 NUMAR1 - MOIS DE PRODUCTION EN HEXADECIMAL (CENTAINES DU N° DE POSITION)
27 NUMAR2 - ANNEE DE PRODUCTION DE L'’ARMOIRE
28 REPTO0 - REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU 00
29 a 2E REPTxx - REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU xx
2F REPT7 - REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU 7
ADAPTATION A UNE CENTRALE HYDRAULIQUE SPECIFIQUE NON TYPEE ( CYHYD )
38 V4 V3 V2 V1 LIGNE [TRIANGLE | ETOILE
39 V4 V3 V2 V1 LIGNE [TRIANGLE | ETOILE
3A V4 V3 V2 V1 LIGNE | TRIANGLE | ETOILE
3B V4 V3 V2 V1 LIGNE [TRIANGLE | ETOILE
3C V4 V3 V2 V1 LIGNE | TRIANGLE | ETOILE
3D V4 V3 V2 V1 LIGNE [TRIANGLE | ETOILE
3E V4 V3 V2 V1 LIGNE | TRIANGLE | ETOILE
3F V4 V3 V2 V1 LIGNE [ TRIANGLE | ETOILE
40 RGPT | VERSTF1 | PISFCOU | P1SFCFE | PMAFCP1 | MSTPMP1 | AMPSEC1 | MSTPRP1
41 TPO1 - TEMPO DE PORTE 1 (2 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
42 TREP1 - TEMPO DE REOUVERTURE DE PORTE 1 (1 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
43 FACE1 | NIVMHS - NIVEAU DE MISE HORS SERVICE
44 TIRP1 - TEMPO D’'INVERSION DES RELAIS DE LA PORTE1 (0 A 2,55 S. [EN 1/100 SEC])
45 TFR8 - TEMPO DE FILTRAGE DES REBONDS SUR LE ‘8’ (0 A 2,55 S. [EN 1/100 SEC])
46 TVP1/2 - TEMPORISATION DE VERROUILLAGE DE PORTES 1&2 (1 A 255 S. [EN SEC])
47 TIGPO1 - TEMPO D'INTEGRATEUR DE PORTE 1 (1 A 255 SECONDES [EN SECONDES))
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LISTE DES PARAMETRES
PAR ORDRE NUMERIQUE DE LEUR ADRESSE (2/2)

AD bat 7 bat 6 bat 5 bat 4 bat 3 bat 2 bat 1 bat 0
48 RCAME1N PORCAB1 |OUAVAP1 |STP1OUN | SER1INO | OUNSIM1
00 NO NO 0 NO
49 3 4E | RCAME1N PORCAB1 | OUAVAP1 [STP10UN SER1l | OUNSIM1
XX Nxx Nxx XX Nxx Nxx
4F RCAME1N PORCAB1 | OUAVAP1 |STP10UN SER1l | OUNSIM1
7 N7 N7 7 N7 N7
58 TDEMYD - TEMPO DE DEMARRAGE Y/D (0 A 6 SECONDES [EN '/10 SECONDES])
59 TARMVT - TEMPO D’ARRET DU MOUVEMENT (0 A 2,55 S. [EN /100 SEC])
5A TPMPVM - TEMPO DE PROLONGATION DU MVT PETITE VITESSE (0 A 0,5 S. [EN /100 SEC))
5B TYPHYD - TYPE DE CENTRALE HYDRAULIQUE
5C RAMDES | BASESN DNH DEMDIR | TAQUET
5D
5E TRAUNO - TEMPO DE RAPPEL AUTOMATIQUE AU NIVEAU 0 (0 A 15 MINUTES. [EN MINUTE])
5F STPREG | DCTQET REGDRAL
60
61
62
63 CABVID | SHTCS/ | 1SOCLI | RMLIFT | | RREGUL [OuAvARCIi| TPRAL
64
67
68
69276
77
SPG3 SPG2 SPGT1 SPG3 SPG2 SPG1
78 RF - RONFLEUR DE SURCHARGE VSU - VOYANT DE SURCHARGE
79 VHS - VOYANT HORS SERVICE GONG - SORTIE GONG
7A INH1 - SORTIE INHIBITION VPMP - VOYANT POMPIER
7B CAM LU - LUMIERE AUTOMATIQUE
7E DEF N-2 - CODE DE DEFAUT 3
7F DEF N-3 - CODE DE DEFAUT 4
OPTION DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA T° D’HUILE
co TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE C8 EST CHOISIE
[ TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE C9 EST CHOISIE
c2 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CA EST CHOISIE
C3 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CB EST CHOISIE
c4 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CC EST CHOISIE
C5 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CD EST CHOISIE
Cé TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CE EST CHOISIE
C7 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CF EST CHOISIE
OPTION DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA T° D’HUILE
cs DISTANCE DE RALENTISSEMENT  (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C0
c9 DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C1
CA DISTANCE DE RALENTISSEMENT  (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C2
cB DISTANCE DE RALENTISSEMENT & (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C3
cc DISTANCE DE RALENTISSEMENT  (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C4
cD DISTANCE DE RALENTISSEMENT & (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C5
CE DISTANCE DE RALENTISSEMENT  (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C6
CF DISTANCE DE RALENTISSEMENT © (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C7
OPTION DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA T° D’HUILE
A8 DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C0
A9 DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C1
AA DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C2
AB DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C3
AC DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C4
AD DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C5
AE DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C6
AF DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C7
MINIBLOC
FF cA | cB [ INs [ POMP | NIV | 10 | 8 |
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Le tableau ci-dessous contient la liste des paramétres qui affectent le
fonctionnement des équipements ALPHA SYSTEM ; ces paramétres sont classeés

LISTE DES PARAMETRES (1/3)

dans l'ordre alphabétique de leur nom.

Outre le nom et la signification de chaque parametre, le tableau fournit
'adresse du parametre dans la mémoire de I'équipement, le numéro du batonnet

éventuel.

Les noms des paramétres «batonnets» sont imprimés en italique

Nom Signification Adresse Bat.
2V 2 Vitesses ? aSYSTEM -A-, -H-, -B- & -HB- Ad.08 Bat. 7
AMPSEC1 Arrét du Mouvement de la Porte n°1 sur I'arrivée des | Ad.40 Bat. 1
SECurités
APCL Appel Palier CLignotant ? Ad.08 Bat. 6
Base 8N BASE 8 Niveaux Ad.5C Bat. 5
Blocag BLOCAGe ? Ad.07 Bat. 7
CABVID Option Cabine vide Ad.63 Bat. 7
CARPO1 Gestion des caractéristiques mécaniques de la porte 1 | Ad.40
COMDEM COMpteur de DEMarrages Ad.22
COMDEM COMpteur de DEMarrages Ad.23
COMDEM COMpteur de DEMarrages Ad.24
CyHyd Cycle hydraulique Ad.38 a 3F
DCOPRO Défaut COntacteurs PROvisoires ? Ad.07 Bat. 6
DCTqget Doublement de la tempo ConTrble TaQuET ? Ad.5F Bat. 3
Def n Pile de défauts. Code du dernier défaut Ad.00
Def n-1 Pile de défauts. Code de I'avant dernier défaut Ad.01
Def n-2 Pile de défauts. Code du défaut N-2 Ad.7E
Def n-3 Pile de défauts. Code du défaut N-3 Ad.7F
DemDir DEMarrage DIRect ? Ad.5C Bat. 1
DisRal Distance de ralentissement choisies en fontion des Ad.C8-CF
températures programmées aux adresses C0-C8
DNH Défaut de Niveau d'Huile Ad.5C Bat. 3
EffNSel EFFacement Non Sélectif ? Ad.08 Bat. 3
ETOILE Contacteur ETOILE ? Ad.38 a 3F [Bat. 0
FACE 1 Niveau de mise hors service porte ouverte face 1 Ad.43 Bat. 7
FLCLIG FLéches CLIGnotantes ? Ad.08 Bat. 5
FLPDP FLéches Prochain DéPart ? Ad.08 Bat. 4
FoncP1 Fonctionnement de la porte 1 par niveau Ad.48 a 4F
FoncP2 Fonctionnement de la porte 2 par niveau Ad.68 a 77
GongAr GONG a 'ARrét ? Ad.09 Bat. 7
| IgPPro IntéGrateur Porte PROvisoire ? Ad.09 Bat. 6
IGV Inspection en Grande Vitesse ? Ad.09 Bat. 5
IPF Isonivelage Portes Fermées ? Ad.08 Bat. 1
IPO Isonivelage Portes Ouvertes ? Ad.08 Bat. 0
ISO ISOnivelage ? Ad.02 Bat. 5
ISOCIi ISOnivelage CLlent ? Ad.63 Bat. 5
LIGNE Contacteur LIGNE ? Ad.38 a 3F |Bat. 2
MASMPX MASse en MultiPleX ? Ad.08 Bat. 2
MHSPF Mise Hors Service Portes Fermées ? Ad.09 Bat. 2
MLIFT Régulation MLIFT ? Ad.02 Bat. 4
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LISTE DES PARAMETRES (2/3)

Nom Signification Adresse Bat.
MPVHZ Mouvement PV Hors Zone ? Ad.07 Bat. 2
MsqCab Masque des envois « cabine » Ad.10
MsqDE Masque des appels « pour descendre » Ad.16
MsgMo Masque des appels « pour monter » Ad.13
MSTPMP1 Maintien Sous Tension Pendant la Marche de la Porte | Ad.40 Bat. 2

n°1
MSTPRP1 Maintien Sous Tension PeRmanent de la Porte n°1 Ad.40 Bat. 0
NbOper Nombre d’OPERateurs ? Ad.03
NIVINF NIVeau INFérieur ? Ad.05
NIVMHS NIVeau de Mise Hors Service Ad.43
NivRAu NIVeau de Rappel AUtomatique Ad.20
NIVSUP NIVeau SUPérieur ? Ad.04
NUMARX NUMéro d’ARmoire Ad.25 & 26
NUSPLX Numéro de SimPLex Ad.1D
NVPRIN NiVeau PRINcipal? Ad.06
OPED Option ED ? Ad.07 Bat. 1
OpREVM Option REVision Montée ? Ad.07 Bat. 3
OptMan OPTion MANoeuvre de rappel ? Ad.07 Bat. 4
OptPOM OPTion POMpier ? Ad.09 Bat. 3
OPTSP OPTion Suspension Paliére ? Ad.07 Bat. 5
OUAVAP1Nx Ouverture avant arrét de la porte n°1 au niveau x Ad.48 a 4F | Bat. 3
OUAVAP2Nx Ouverture avant arrét de la porte n°2 au niveau x Ad.68 a 77 |Bat. 3
OuAvAr Ouverture Avant ARrét ? Ad.02 Bat. 1
OuAvARCIi Quverture AVant Arrét CLlent ? Ad.63 Bat. 1
OUNSIim1Nx Quverture non simultanée au niveau x Ad.48 a 4F |Bat. 0
OUNSiIim2Nx Ouverture non simultanée au niveau x Ad.68a 77 |Bat. 0
OuvPre OUVerture sur présence ? Ad.07 Bat. 0
P1SFcfe Porte 1 Sans Fin de Course FErmeture Ad.40 Bat. 4
P1SFcou Porte 1 Sans Fin de Course OUverture Ad.40 Bat. 5
PFLSGV Pas de Fléches de Sens en GV ? Ad.09 Bat. 4
PMAFCP1 Prolongation du Mouvement Aprés Fin de Course Ad.40 Bat. 3
Porte n°1
PorCab1Nx PORte CABine 1 au Niveau x Ad.48 a 4F |Bat. 4
PorCab2Nx PORte CABine 2 au Niveau x Ad.68 a 77 | Bat.
PVC PV croisées pour entre niveau Ad.1A
PVC0001 PV Croisées pour I'entre-niveau 00-01 ? Ad.1A Bat. 0
PVC0102 PV Croisées pour I'entre-niveau 01-02 ? Ad.1A Bat. 1
PVC0203 PV Croisées pour I'entre-niveau 02-03 ? Ad.1A Bat. 2
PVC0304 PV Croisées pour I'entre-niveau 03-04 ? Ad.1A Bat. 3
PVC0405 PV Croisées pour I'entre-niveau 04-05 ? Ad.1A Bat. 4
PVCO0506 PV Croisées pour I'entre-niveau 05-06 ? Ad.1A Bat. 5
PVC0607 PV Croisées pour I'entre-niveau 06-07 ? Ad.1A Bat. 6
PVC0708 PV Croisées pour I'entre-niveau 07-08 ? Ad.1A Bat. 7
PVCRB PV Croisées Bas ? Ad.19 Bat. 0
PVCRH PV Croisées Haut ? Ad.19 Bat. 1
RamDes RAMassage DEScente ? Ad.5C Bat. 6
RAuFAC1 Rappel Automatique Face 1 Ad.20 Bat. 7
RCame1Nx Retard CAME porte 1 au niveau x Ad.48 a 4F |Bat. 7
RCame2Nx Retard CAME porte 2 au niveau x Ad.68 a 77 | Bat. 7
RecaV1 RECAIlage en vitesse V1 ?) EN aSYSTEM -B- Ad.08 Bat. 7
RegDRal REGulation de la Distance de RALentissement ? Ad.5F Bat. 1
REGUL REGULation ? Ad.02 Bat. 7
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LISTE DES PARAMETRES (3/3)
Nom Signification Adresse Bat.

REPTxx REPétiteur au niveau xx (de 0 a 7) Ad.28 a 2F

RGPT option RGPT Ad.40 Bat. 7
RMLIFT Régulation MLIFT ? Ad.63 Bat. 4
RREGUL REGULation Ad.63 Bat. 2
SER1INx Service 1 interdit au niveau x Ad.48 a 4F | Bat. 1
Ser2inx Service 2 interdit au niveau x Ad.68 a 77 [ Bat. 1
SHTCS Option Shuntage du CS Ad.63 Bat. 6
SPGw Réglage des sorties programmables Ad.78

SPGx Réglage des sorties programmables Ad.79

SPGy Réglage des sorties programmables Ad.7A

SPGz Réglage des sorties programmables Ad.7B

StP10UNx Stationnement porte 1 ouvertes au niveau x Ad.48 a 4F | Bat. 2
StP20UNx Stationnement porte 2 ouvertes au niveau x Ad.68 a 77 |Bat. 2
STpReg Sonde de TemPérature pour REGulation ? Ad.5F Bat. 4
Taquet TAQUET ? Ad.5C Bat. 0
TArMvt Temporisation d’ARrét du MouVemenT Ad.59

TCAPGV Temporisation du CAPteur en Grande Vitesse Ad.OE

TCAPPV Temporisation du CAPteur en Petite Vitesse Ad.OF

TDemYD Temporisation de DEMarrage EToile-Triangle Ad.58

TemPr Températures programmeées en fonction des distances | Ad.CO-C7

C8-CF choisies

TFR10 Temporisation de Filtrage des Rebonds sur le « 10 » Ad.1E

TFR8 Temporisation de Filtrage des Rebonds sur le « 8 » Ad.45

TGONG Temporisation du GONG Ad.21
| Tlg Temporisation d’IntéGrateur Ad.0A

TIGPO1 Temporisation d’IntéGrateur de Porte 1 Ad.47

TINS Temporisation d'INSpection Ad.OD

TIRP1 Temporisation d’Inversion des Relais de Porte n°1 Ad.44

TPLU Temporisation LUmiére automatique Ad.0C

TPMPVM Temporisation de Prolongation du Mouvement Petite | Ad.5A

Vitesse en montée

TPO1 Temporisation de la porte n°1 Ad.41

TPRAL Temporisation de porte ralongée Ad.63

TpRAuU Temporisation de Rappel AUtomatique Ad.1F

TPV Temporisation de Petite Vitesse Ad.OB

TPV1/2 Temporisation de Verrouillage temporisée Ad.46

TRapM Temporisation de RAPpel automatique en Minutes Ad.20 Bat. 5
TRAuUNO Temporisation de Rappel AUtomatique au Niveau 0 Ad.5E

TREP1 Temporisation de réouverture de la porte n°1 Ad.42

TRIANGLE Contacteur TRIANGLE ? Ad.38 a 3F | Bat. 1
TypHyd TYPe de centrale HYDraulique Ad.5B

TYPOMP Type de POMpier ? Ad.09 Bat. 1&0
Usine Options USINE Ad.02

V1 Vanne V1 ? Ad.38 a 3F |Bat. 4
V2 Vanne V2 ? Ad.38 a 3F |Bat. 5
V3 Vanne V3 ? Ad.38 a 3F |Bat. 6
V4 Vanne V4 ? Ad.38 a 3F |Bat. 7
VerSTF1 VERrouillage Sur Témoin de Fermeture de la porte 1 Ad.40 Bat. 6
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Chapitre 111.5)

LISTE
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ENTREES / SORTIES
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l1.5) LISTE DES ENTREES / SORTIES
PAR ORDRE NUMERIQUE DE LEUR ADRESSE
AD bat 7 bat 6 bat 5 bat 4 bat 3 bat 2 bat 1 bat 0
00 C7 C6 C5 C4 C3 Cc2 C1 COo
01
02
03 M7 M6 M5 M4 M3 M2 M1 MO
04
05
06 D7 D6 D5 D4 D3 D2 D1 MO
07
08
09
0A
0B
0C SuU ED MAN/ INS/ GM GD MASS/
0D PH/ THV/DNH RP/NHM RG/RL RM/RY RD/RA
OE RKISO RZONE PRIC NS SUSD MHS POMP/
OF FF1 Ccol Cs1/ FCFE1/ FCOU1/
10
11 EXD EXM CAB CAA
12 MTH/ STH/ «10 » « 8» « 6 »
13 CREP LU FE1 ou1 CAM GVIPV DE MO
14 VO(VF) V1(VF) SH8 INH1
15 DEF GONG FD FM VSU RF VHS VPMP
16 QC7 QC6 QC5 QC4 QC3 QC2 QC1 QCO
17
18
19 Qm7 QM6 QM5 QM4 QM3 QM2 QM1 QMO0
1A
1B
1C QD7 QD6 QD5 QD4 QD3 QD2 QD1 QDO
1D
1E
1F POS7 POS6 POS5 POS4 POS3 POS2 POS1 POS0
20
21
24 POSLOG - POSITION LOGIQUE DE L’APPAREIL
28 CL
61 V4(H) V3(H) V2(H) V1(H) ECOTAQ L A Y
62 IGV TACQ2 TACQ1
65 T°HUILE - TEMPERATURE DE L’'HUILE
MINIBLOC
FF CA CB INS/ POMP/ NIV/ZDEV «10 » «8» «6»
R
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LISTE DES ENTREES / SORTIES (1/2)

Le tableau ci-dessous contient la liste des variables qui affectent le
fonctionnement des équipements ALPHA SYSTEM ; ces paramétres sont classeés
dans l'ordre alphabétique de leur nom.

Outre le nom et la signification de chaque variable, le tableau fournit 'adresse
de la variable dans la mémoire des équipements, le numéro du batonnet éventuel, et
le numéro de la page a laquelle est décrit la variable dans la présente
documentation.

Les noms des variables «batonnets» sont imprimés en italique

Nom Signification Adresse | Bat.
« 10 » Portes verrouillées Ad.12 Bat. 2
« 10 » Portes verrouillées Ad.FF Bat. 2
«6» sécurités premiéres établies Ad.12 Bat. 0
«6» sécurités premiéres établies Ad.FF Bat. 0
«8» Portes fermées Ad.12 Bat. 1
«8» Portes fermées Ad.FF Bat. 1
APPALD Appels « paliers » pour descendre MO, D1a D7 Ad.06
APPALM Appels « paliers » pour monter MO a M7 Ad.03
CA Capteur A Ad.FF Bat. 7
CAA Capteur, faisceau A Ad.11 Bat. 0
CAB Capteur, faisceau B Ad.11 Bat. 1
CAM Came Ad.13 Bat. 3
CB Capteur B Ad.FF Bat. 6
CL Signalisation occupé (Clignotant) Ad.28 Bat. 5
coI1 Contact de coincement de la porte 1 Ad.OF Bat. 3
CREP Commun répétiteur de position Ad.13 Bat. 7
CS1 Cellule de seuil de la porte 1 Ad.OF Bat. 2
D relais TRIANGLE -D- Ad.61 Bat. 1
DE relais descente Ad.13 Bat. 1
DEF Voyant défaut Ad.15 Bat. 7
DNH Défaut de niveau d’huile Ad.OD Bat. 4
EcoTaq ECOnomiseur de TAQuets Ad.61 Bat. 7
ED Contact Extréme Descente Ad.OC Bat. 5
ENVCAB Envois « cabine » C0 a C7 Ad.00
EXD Contact extréme descente Ad.11 Bat. 3
EXM Contact extréme montée Ad.11 Bat. 2
FCFE1 Fin de course fermeture de la porte 1 Ad.OF Bat. 1
FCOU1 Fin de course ouverture de la porte 1 Ad.OF Bat. 0
FD Fléche descente Ad.15 Bat. 5
FE1 relais de fermeture de porte n° 1 Ad.13 Bat. 5
FF1 Fermeture Forcée de la porte 1 Ad.OF Bat. 4
FM Fléche montée Ad.15 Bat. 4
GD Graissage descente Ad.0C Bat. 1
GM Graissage montée Ad.OC Bat. 2
GONG GONG Ad.15 Bat. 6
GV/PV relais Grande vitesse / Petite vitesse Ad.13 Bat. 2
IGV Inspection Grande Vitesse Ad.62 Bat. 2
INH1 Inhibition de la porte n° 1 Ad.14 Bat. 2
INS Manoeuvre d’inspection Ad.0C Bat. 3
INS INSpection Ad.FF Bat. 5
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LISTE DES ENTREES / SORTIES (2/2)

Nom Signification Adresse | Bat.
L relais LIGNE -L- Ad.61 Bat. 2
LU Lumiére automatique Ad.13 Bat. 6
MAN Manoeuvre de rappel Ad.OC Bat. 4
MASS Relais de masse Ad.0C Bat. 0
MHS Mise hors service Ad.OE Bat. 1
MO relais montée Ad.13 Bat. 0
MTH Mesure de la Température de I'Huile Ad.12 Bat. 4
NHM Niveau d’huile minimum Ad.OD Bat. 3
NIV/ZDEVR |zones de NIVeau et de Déverrouillage Ad.FF Bat. 3
NS Non stop Ad.OE Bat. 3
ou1 relais d’ouverture de porte n° 1 Ad.13 Bat. 4
PH Relais de phase Ad.OD Bat. 5
POMP manoeuvre POMPier Ad.OE Bat. 0
POMP manoeuvre POMPier Ad.FF Bat. 4
POSO0-7 Sorties de positionnement POS0 a POS7 Ad.1F
PosLog Position logique de I'appareil Ad.24
PRIC Priorité cabine Ad.OE Bat. 4
QCAB Quittances « cabines » QC0 a QC7 Ad.16
QDPAL Quittances paliéres descente QD1 a QD7 Ad.1C
RD Retour du contacteur descente Ad.OD Bat. 0
RD(R4) Retour du contacteur Triangle -D- Ad.OD Bat. 0
RF Ronfleur de surcharge Ad.15 Bat. 2
RG Retour du contacteur Grande vitesse Ad.OD Bat. 2
RKISO Retour (K)Contacteur ISOnivelage Ad.OE Bat. 7
RL Retour du contacteur ligne Ad.OD Bat. 2
RM Retour du contacteur montée Ad.OD Bat. 1
RP Retour du contacteur petite vitesse Ad.OD Bat. 3
RY Retour du contacteur Etoile -Y- Ad.OD Bat. 1
RZONE Relais de ZONE des portes Ad.OE Bat. 6
SHS8 Shuntage du « 8 » Ad.14 Bat. 4
STH Sonde THermique Ad.12 Bat. 3
SU Surcharge Ad.0C Bat. 7
SUSD SUSpension de Départ Ad.OE Bat. 2
T°Huile Température de I'Huile Ad.65
TACQ1 TAQuet 1 Ad.62 Bat. 0
TACQ2 TAQuet 2 Ad.62 Bat. 1
THV Thermique de ventilation Ad.OD Bat. 4
Vo Vitesse 0 Ad.14 Bat. 7
V1 Vitesse 1 Ad.14 Bat. 6
V1 relais électroVanne n° 1 Ad.61 Bat. 3
V2 relais électroVanne n° 2 Ad.61 Bat. 4
V3 relais électroVanne n° 3 Ad.61 Bat. 5
V4 relais électroVanne n° 4 Ad.61 Bat. 6
VHS Voyant hors service Ad.15 Bat. 1
VPMP Voyant pompier Ad.15 Bat. 0
vsSuU Voyant de surcharge Ad.15 Bat. 3
Y relais étoile -Y- Ad.61 Bat. 0
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111.6) LISTE DES CODES DE DEFAUTS (1/3)

DEFAUTS VISUALISES SUR LES EQUIPEMENTS ALPHA SYSTEM.

La lettre située entre parenthéses précise le type de Défaut.

* (A)

* (B)

signifie que le défaut est définitif et qu'il faut couper puis remettre
I'alimentation pour faire une réinitialisation ( RESET ).

signifie que le défaut est provisoire et donc que si la cause disparait, la
manoeuvre travaille 8 nouveau normalement.

signifie que le défaut est provisoire si le technicien I'a demandé en
programmant |'option « défaut provisoire ». (DCOPRO - Ad.07 - B4t.06)

signifie que le défaut peut étre ignoré si le technicien I'a demandeé.

signifie que le code du défaut n'est pas enregistré dans la pile de
défauts. La pile de défauts des équipements ALPHA SYSTEM se
trouve aux adresses 00, 01, 7E et 7F, petit interrupteur a glissiére de
GAUCHE vers le bas. A l'adresse 00 on trouve le dernier défaut et a
I'adresse 7F le plus ancien enregistré.

Avant de quitter le chantier, nous vous conseillons

de mettre la pile de défaut a 00 afin de mieux surveiller les pannes.

N°DEFAUT SIGNIFICATION BTE?;EAB'E
-01- DEFAUT DE MASSE. (B)
-02- TEMPO DE PETITE VITESSE. (A)
-03- TEMPO DE REVISION. (D)
-04- COUPURE DES SECURITES AVANT LE « 6 ». (B)
-05- THERMIQUE DE VENTILATION (THV). (B)
-06- ABSENCE REPETITIVE DU « 10 » AU RECALAGE. (A)
-07- ERREUR DANS LA PROGRAMMATION DES SORTIE SPG1 A (A)

SPG3.
-08- SUSPENSION DEPART (SUSD). (B,*)
-09- SONDE THERMIQUE OU THERMOCONTACT DE SECURITE (B)
(STH).
-10- INVERSION DU SENS DE ROTATION (DETECTION PAR (A)
CAPTEUR).
-11- INTERPRETATION IMPOSSIBLE DES CAPTEURS. (A)
-12- UN DES CONTACTEURS NON DECOLLE A L’ARRIVEE. (C)
-13- CONTACTEUR « GV » NON DECOLLE AU PASSAGE « PV ». (C)
-14- CONTACTEUR «PV» NON COLLE LORS DE SA (C)
COMMANDE.
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LISTE DES CODES DE DEFAUTS (2/3)

o TYPE DE
N°DEFAUT SIGNIFICATION DEFAUT
-15- CONTACTEUR « MO » OU «DE» NON COLLE LORS DE (C)

LEUR COMMANDE.

-17- MANQUE OU INVERSION DE PHASES (PH). (B)

-18- RECALAGE IMPOSSIBLE PAR SUITE D'INFORMATIONS (A)
ERRONEES DU CAPTEUR.

-19- COUPURE DU « 6 » EN MARCHE. (B)

-21- ABSENCE DU « 10 », DEFAUT DE VERROUILLAGE. (B)

-22- INTEGRATEUR DE GLISSEMENT. (A)

-23- COUPURE DU « 6 » EN MARCHE (B)

-26- COUPURE ANORMALEMENT LONGUE DU FAISCEAU A. (A)

-27- COUPURE ANORMALEMENT LONGUE DU FAISCEAU B. (A)

-28- UN DES CONTACTEURS NEST PAS DECOLLE AU (C)
DEMARRAGE.

-29- CONTACTEUR «GV» NON COLLE LORS DE SA (C)
COMMANDE.

-30- CONTACTEUR « PV » COLLE LORS DE LA COMMANDE (C)
« GV ».

-31- DEFAUT DE SURCHARGE (SU). (B,%)

-36- LE NIVEAU DE PRINCIPAL EST SUPERIEUR AU NIVEAU LE (A)
PLUS HAUT.

-37- LA PROGRAMMATION DU NIVEAU SUPERIEUR EST PLUS (A)
GRANDE QUE 16 OU QUE 8 EN NIVEAUX SELECTIFS.

-38- NIVEAU DE RECALAGE, DE RAPPEL AUTOMATIQUE OU DE (A)
« MISE HORS SERVICE » PLUS ELEVE QUE LE NIVEAU
SUPERIEUR.

-39- LA TENSION SECTEUR EST TROP FAIBLE. (B)

-40- LA TENSION SECTEUR EST TROP IMPORTANTE. (B)

-41- « 8 » COUPE, PORTE AUTO FERMEE SOUS ORIENTATION. (B)

-42- PROGRAMMATION ERRONEE DU NOMBRE D’'OPERATEURS (A)
DE PORTES (SUPERIEUR A 2).

-43 FIN DE COURSE NECESSAIRE SUR OPERATEUR CABINE (A)

-44- ABSENCE DU « 10 » (OPERATEUR NUMERO 1). (B)

-46- BLOCAGE PORTE EN «OUVERTURE» OPERATEUR (C)
NUMERO 1.

-47- BLOCAGE PORTE EN «OUVERTURE » OPERATEUR (C)
NUMERO 2.

-48- BLOCAGE PORTE EN «FERMETURE » OPERATEUR (C)
NUMERO 1.

-49- BLOCAGE PORTE EN «FERMETURE» OPERATEUR (C)
NUMERO 2.
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LISTE DES CODES DE DEFAUTS (3/3)
o TYPE DE
N°DEFAUT SIGNIFICATION DEFAUT

-50- FONCTION « MISE HORS SERVICE » ENCLENCHEE (MHS). (B,*)

-51- FONCTION « PRIORITE CABINE » EN COURS (PRIC). (B,*)

-52- COUPURE DU « 10 » EN MARCHE. (B)

-53- FONCTION « POMPIER » EN COURS (POM). (B,*)

-54- FONCTION « NON STOP » OU « COMPLET » EN COURS (B,%)
(NS).

-55- NON DECOLLAGE DU CONTACTEUR « ISO ». (A)

-56- NON COLLAGE DU CONTACTEUR «ISO» LORS DE SA (B)
COMMANDE.

-57- DEPASSEMENT DE LA «ZONE ISO» EN MOUVEMENT (A)
« 1SO ».

-58- « POMPAGE ISO » SUPERIEURE A 3. (B)

-59- MOUVEMENT D'ISO SUPERIEUR A LA TEMPO ISO. (A)

-60- ALTITUDE MAXIMUM PROGRAMMEE TROP ELEVEE. (A)

-61- ERREUR DE PROGRAMMATION DES NIVEAUX. (A)

-62- DEFAUT CAPTEUR 003. (A)

-63- CABINE SIMULTANEMENT PRESENTE EN HAUT ET EN BAS. (A)

-64- MANOEUVRES DE RAPPEL ET D'INSPECTION (B)
ENCLENCHEES SIMULTANEMENT.

-65- DEFAUT DEFINITIF DE REGULATION. ALLER LIRE LE CODE (B)
DU DEFAUT SUR LE MLIFT.

-66- DEFAUT PROVISOIRE DE REGULATION. ALLER LIRE LE (B)
CODE DU DEFAUT SUR LE MLIFT.

-69- DERIVE APRES COUPURE DU DISPOSITIF HORS-COURSE | (A,C)
DE SECURITE.

-70- TAQUETS NON RETRACTES LORS DE LEUR COMMANDE. (A)

-71- TAQUETS RELACHES EN MARCHE. (B)

-72- TAQUETS NON RELACHES A L’ARRET. (A)

-73- DEFAUT DE NIVEAU D'HUILE. (A)

-74- NIVEAU D'HUILE MINIMUM. (A)

-75- NON COLLAGE DU CONTACTEUR « ETOILE » LORS DE SA (C)
COMMANDE..

-76- NON COLLAGE DU CONTACTEUR « TRIANGLE » LORS DE (C)
SA COMMANDE..

-77- NON COLLAGE DU CONTACTEUR « LIGNE » LORS DE SA (C)
COMMANDE..

-78- NON DECOLLAGE DU CONTACTEUR «ETOILE» OU (C)
« TRIANGLE ».

-79- TEMPERATURE DE L'HUILE TROP ELEVEE. (A,C)






