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AVERTISSEMENT

Ce document est réputé exact a la date de parution.

Les informations qu'il contient ont été scrupuleusement contrélées. Cependant AUTINOR décline toute
responsabilité en cas d’erreur ou d’omission.

Si vous constatez une inexactitude ou une imprécision, si vous avez des suggestions, vous pouvez
communiquer vos remarques par €crit (courrier, télécopie ou Email) a :

Société AUTINOR - Service Documentation
Z.A. Les Marliéres

59710 AVELIN

= [33] 03-20-62-56-00

= [33] 03-20-62-56-41

X autinor@autinor.com

Cette documentation est la propriété de la société AUTINOR auprés de laquelle elle peut étre achetée (a

l'adresse ci-dessus). Elle peut néanmoins étre librement reproduite pour communiquer les informations qu’elle
contient a toute personne dont la fonction le justifie.

Seule sa reproduction intégrale, sans addition ni suppression est autorisée.

En cas de citations devront, au moins, étre mentionnés :

- le nom de la société AUTINOR,

- la date de I'édition originale.

COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE

Depuis le 1° janvier 1996, les installations d’ascenseurs sont tenues de respecter les exigences essentielles de
la Directive Européenne 89/336/CEE relative a la Compatibilité Electromagnétique (CEM).

L'équipement n'est qu'un composant de I'installation ; il n'est donc pas soumis & I'obligation du marquage C€
prévu par cette directive. Cependant, pour vous permettre de rédiger en toute tranquillité la déclaration de
conformité prévue par la directive, et conformément aux régles professionnelles, tous les équipements
AUTINOR sont livrés avec un engagement de conformité.

Votre déclaration de conformité ne peut cependant s'appuyer sur cet engagement que si I'équipement est
installé en suivant intégralement les consignes données dans la présente documentation.

© Copyright 2002 AUTINOR Tous droits réservés.






¢ Rappel réglementaire pour la manutention :

Quel que soit la nature de la charge, les opérations de manutention sont sources de risques (heurt, chute,
écrasement,...). Chaque fois que cela est possible, préférez la manutention mécanique a la manutention manuelle.
Lorsque le recours a la manutention manuelle est inévitable, respectez la réglementation qui la régit.

Au niveau européen, cette réglementation est constituée des textes transposant la Directive 90/269/CEE, Directive
du Conseil du 19 mai 1990 “concernant les prescriptions minimales de santé et de sécurité relatives a la
manutention manuelle des charges comportant des risques, notamment dorsaux lombaires, pour les travailleurs. ”

En France, la réglementation de la manutention manuelle est constituée des textes suivants :

® Code du travail article R 231-72 (Décret n° 92-958 du 3 septembre 1992 transposant en droit frangais la
directive européenne 92/269/CEE)

“Lorsque le recours & la manutention manuelle est inévitable... un travailleur ne peut étre admis a porter d’une
fagon habituelle des charges supérieure a 55 kilogrammes qu’'a condition d’y avoir été reconnu apte par le
médecin du travail, sans que ces charges puissent étre supérieures a 105 kilogrammes. ”

® Décret n° 95-826 du 30 Juin 1995, Titre 1°" - article 8 “fixant les prescriptions particuliéres de sécurité
applicables aux travaux effectués sur les ascenseurs ”
+ Circulaire de mise en ceuvre DRT 96/3 du 25 Mars 1996

“ ... Les travaux comportant le port manuel d'une masse supérieure a 30 kilogrammes, ou comportant la pose
ou la dépose manuelle d'éléments d'appareils d'une masse supérieure a 50 kilogrammes, ... doivent étre
effectués par au moins deux travailleurs ; ”

complétée par la norme frangaise NF X 35-109 qui donne des recommandations plus précises qui prennent en
compte les parametres suivants : 4ge du travailleur, nature de la tdche (occasionnelle ou répétitive), charge unitaire,
distance parcourue :

Port de charge Port de charge
occasionnel répétitif
Homme 18 /45 ans 30 kg 25 kg
Homme 45/ 60 ans 25 kg 20 kg

Sécurités :

Respecter les consignes qui vous ont été données par votre hiérarchie pour
I'utilisation des équipements de protection individuel (gants, chaussures,
lunettes..., dispositif anti-chute).
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Sécurisation \ BARRE DE SOUTIEN
de la fixation du socle (fixée par 2 vis @ 6,3 x 38

gﬂg\% 86é3®x g?éd?r?iggl)l. et chevilles @ 8 fournies).

COFFRET

CAPOT

Visserie
pour fixation
sur le mur et

vis papillon pour
fixation du capot
sur le socle

Dimensions du coffret Alpha : L = 562 mm, H = 562 mm, P = 250 mm - Poids = env. 40 kg

Remarque : La barre de soutien est montée, pour le transport, sur les goujons prévus pour la fixation de
la jupe. L'entrée des canalisations ou des cables se fait par le dessous.

N’oubiiez pas que vous devez respecter les prescriptions
de la Norme EN 81-2 § 6.3.2.1 :
6.3 Construction et équipement des locaux de machines

6.3.2 Dimensions
6.3.2.1 Les dimensions du local des machines doivent étre suffisantes pour permettre de travailler
aisément et en toute sécurité sur les équipements, notamment les équipements électriques.

En particulier, il doit étre au moins prévue une hauteur libre de 2 m, et :
a) une surface libre horizontale devant les tableaux de manceuvre et les armoires. Cette surface est
définie comme suit :
1) profondeur, mesurée a partir de la surface extérieure des enveloppes d'au moins 0,70 m ;
2) largeur, la plus grande des 2 dimensions suivantes : 0,50 m ou la largeur totale de I'armoire ou
du tableau ;

b) une surface libre horizontale minimale de 0,50 m x 0,60 m pour la maintenance et la vérification
des parties en mouvement ou cela est nécessaire et, le cas échéant, la manceuvre manuelle de

secours (12.9).
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A PROPOS DE LA SEPARATION DES TORONS EN COLONNE PALIERE.

3 TORONS SEPARES

ECLAIRAGE - PRISE DE COURANT (Courants FORTS)

- ATTENTION :
CHAINE DES SECURITES (Courants SECURITES

BASSE TENSION {Courants FAIBLES) Il est conseillé de séparer,
' dans la colonne paliére,

les 3 torons multifilaires,

éclairage — prise de courant,
chaine des sécurités
et basse tension,
afin de faciliter la maintenance et
assurer un fonctionnement correct de
linstallation.

A PROPOS DE LA SEPARATION DES PENDENTIFS.

Les organes pilotés par les contacteurs sont alimentés par des fils qui passent dans le pendentif

D'autres fils conducteurs du pendentif ne véhiculent non pas des courants forts pour activer des organes de
puissance, mais des « INFORMATIONS » électriques par courants faibles. Ces informations sont I'état des fins de
courses portes nécessaire a la gestion de I'opérateur de portes automatiques ou les envois cabine par exemple.

Pour situer la différence d'importance entre les deux types de courants, certains moteurs d'opérateurs peuvent
consommer 3 ampeéres alors que le courant qui sert d'information quant & I'état du fin de course fermeture porte ne vaut
que 3 milliampéres.

Il existe dans cet exemple tout a fait banal un rapport de 1 a 1000.

Ce rapport.est souvent encore plus élevé notamment si on considére les courants de transitions au début de
l'alimentation d'un organe de puissance. |l est clair que les gros courants influenceront les petits par induction si on ne
prend pas soin de les séparer.

Le fait de ne pas séparer ces courants dans le pendentif ménera a :
« L'envoi d'informations erronées vers la mancuvre,

¢ La dégradation progressive de composants électroniques plus ou moins rapidement (de 3 jours a
quelques mois).

Les conséquences a court ou moyen terme seront des dysfonctionnements de I'appareil, puis
irréemédiablement la panne ! ! !

En résumé, les fils conducteurs du pendentif véhiculant des courants forts pour la came mobile ou le
moteur d’opérateur de porte ou l'injection de freinage ou les taquets anti-dérive ou le moteur de ventilation
cabine sans oublier la lumiére cabine et la chaine des sécurités doivent impérativement étre séparés des autres
conducteurs véhiculant des informations par courants faibles.

ATTACHE MECANIQUE

UN OU PLUSIEURS PENDENTIFS
" COURANTS FAIBLES "

Les pendentifs doivent étre séparés sur la plus longue distance possible et on s’arrangera pour le faire
dans la gaine comme indique ci-dessus :

Dans le cas de I'utilisation de boites « mi-course », on prendra également soin de séparer les fils.

Les précautions effectuées plus haut méritent d'étre prises jusqu'au niveau de l'armoire. En effet, nous
éviterons de croiser les fils dans tous les sens derriere I'armoire et laisserons un peu de mou afin de faciliter la
maintenance.
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POUR QUE L'APPAREIL
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BAPTISEES 6, 8 & 10
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VERIFIEZ QUE L'OPTION
MANOEUVRE DE RAPPEL
EST BIEN PROGRAMMEE

"OPTMAN" DOIT ETRE ALLUME
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Durant la période de montage, vous pouvez utiliser temporairement les entrées GM, GD et 0V du

connecteur KM11(bas) pour vous déplacer respectivement en montée et en descente.

VERIFIEZ QUE L’'OPTION MANCEUVRE DE RAPPEL EST BIEN PROGRAMMEE

LE BATONNET "OPTMAN" EST ALLUME : (Adresse 07 batonnet 4).

REALISEZ LES CONNEXIONS SUIVANTES :

ONONONONONONONO

® ©

(voir page ci contre ou réaliser ces connexions)

La sonde thermique et/ou le thermocontact de sécurité du moteur de traction
entre les bornes STH et 0V du connecteur KM11(Haut).

Pontez temporairement les bornes 0V et INS du connecteur KC23(Haut).

Les boutons poussoir “ montée ” et “ descente ” de la boite d’inspection sur le
toit de cabine aux bornes GM, GD et 0V du connecteur KM11(Bas), ainsi que
les contacts dans la chaine des sécurités.

-Les circuits de sécurité 1S, 6, 8 et 70 sur le bornier électromécanique.

Le moteur de pompe aux bornes U1, V1, W1, U2, V2, W2 (Dem. Y /D) ou

‘U1, v1, W1 (Dem. Direct), sur le bornier électromécanique et la TERRE.

Les électrovannes aux bornes V1, V2, V3, V4 du bornier électromécanique

L’alimentation par le réseau électrique a L1, L2, L3 ainsi que le NEUTRE s'il est
disponible et la Terre.

Pontez temporairement CS7 et 0V sur KA13.

Dans le cas d’'un systéme anti-dérive mécanique, pontez temporairement les
entrées des taquets entre 0V, TAQ7 et TAQ2 du connecteur KC23(bas). S'il n'y
a qu’un seul taquet, pontez les entrées TAQ7 et TAQ2.

Notez que si vous utilisez des taquets, I'option TAQUET (Adresse 5C béatonnet
0) doit étre allumée.

La sonde de température d’huile s'il y en a une, entre les bornes MTH et 0V du
connecteur KM11(haut), sinon pontez temporairement MTH et 0V.
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LA CARTE BH12
Connecteurs « électroniques »

Pour minimiser les dimensions de la carte électronique BH12, cette derniére est
équipée de connecteurs «a double étage». La figure ci-dessous donne la
correspondance entre la position physique des connexions et le symbole utilisé dans les
illustrations de ces connexions :

HAUT

BAS

Constitution du connecteur Figure correspondante

Autant que possible il existe un connecteur distinct pour chaque fonction ou groupe de
fonctions. La partie alphabétique du nom du connecteur rappelle la destination des
connexions :

Nom Destination des connexions Nom Destination des connexions

CPxx [comporte des connexions vers la KMxx |connexions en Machinerie
Cabine et les Paliers (particularité
Série Alpha)

Kxx Réservé aux connexions internes a || KPxx |connexions vers les Paliers
I'équipement (« connexions

usine »)
KAxx |connexions vers les portes KSxx [connexions relatives a la chaine
Automatiques des Sécurités
KCxx |connexions vers la Cabine KTxx |connexions au Transformateur
d’alimentation de I'’équipement
KHxx |connexions vers la centrale PMxx |comporte des connexions vers les
Hydraulique Paliers et la Machinerie

(particularité Série Alpha)

Le regroupement de fonction est congu de telle sorte que vous n’avez, en principe, a
connecter qu’un seul fil par borne ; c’est pourquoi il existe 2 connecteurs distincts si une
méme fonction coexiste a la fois en Cabine et aux Paliers (cas du répétiteur de position,
connecteur CP24, par exemple).
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S o i

L’ARMOIRE

Le bornier électromécanique peut avoir un tout autre aspect en fonction des différents
Hors Standards. La borne PE peut étre remplacée le cas échéant par la barre collectrice
de terres.

\'A COM2 DNH +CAM

DEMARRAGE
Y/D

DEMARRAGE
Direct

Oleeo 020000 ©002[0] FRVI

Fixation des cables et pendentifs dans le coffret

La partie inférieure du capot est échancrée pour autoriser I'entrée des cables dans
le coffret, conformément aux prescriptions de la Norme EN 81-2 § 13.5.3.5 :

13.5 Canalisations électriques

13.5.3.5 Afin d’assurer la continuité de la protection mécanique, les revétements
protecteurs des conducteurs et cables doivent pénétrer dans les boitiers des
interrupteurs et appareils ou avoir un manchon approprié a leurs extrémités.

Note : Les chassis fermés des portes paliéres et de cabine sont considérés comme
des boitiers d’appareils.
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Pour vous permettre de fixer les cables en provenance de la gaine et de la cabine, le
socle de la manceuvre Alpha H comporte des embases situées sur le pan incliné de la
partie inférieure du socle. La figure ci-dessous vous montre comment utiliser ces embases
pour fixer des cables de différents diameétres ainsi que les pendentifs.

Séparation des pendentifs

Les pendentifs composés de courants forts doivent étre séparés de ceux composés de
courants faibles (Voir page 13).

PREVOIR UN OU PLUSIEURS
COLLIERS DE FIXATION
EN FONCTION DU POIDS

DU PENDENTIF
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FU1
PROTECTION
DE L'ALIMENTATION
DE L'ELECTRONIQUE ET
DE LA SIGNALISATION
2A-250V dim: 5 x 20 TEMPORISE

FU2, FU3
PROTECTION DE LA
TENSION CONTINUE

(frein, came
électrovannes $
250V dim: 5 X 20

TEMPORISES

Pour transformateurs
de type 1 0u 2
T1=5A | T2=2A

FuU1

PROTECTION DE
L'ALIMENTATION

DE L'EQUIPEMENT

5A-250 V dim: 5 X 20 TEMPORISE

FU4

PROTECTION DE
L'ALIMENTATION DE LA

CHAINE DES SECURITES

2A-250 V dim: 5 X 20 TEMPORISE

FUug

PROTECTION DU

24R ET 248

EN CAS D'ENSEMBLE

AUTINOR LEGEND

2A-250 V dim: 5 X 20 TEMPORISE

LED ROUGE
VISUALISATION DE

LA PRESENSE DE LA
TENSION REDRESSEE
DE L'ELECTRONIQUE
(CARTE PRINCIPALE)

s

pour FU4 et FUS.
pour FU2 & FU3 si

transformateur Type 2
2A-250V dim: 5x20 TEMPORISE

FU1

PROTECTION
PROTECTION / DU BOITIER
5A-250V dim: 5 x 20
DES SECURITES TEMPORISE

pour FU1
2A-250V dim: 5x20 TEMPORISE

pour FU2'
1,6A-250V dim: 5x20 RAPIDE

FU2

PROTECTION

DU COMMUN

DES BOUTONS

COMB

1,6A-250V dim: 5 x 20 RAPIDE

pour FUT & FU7.
pour FU2 & FU3 si
transformateur Type 1

5A-250V dim: 5x20 TEMPORISE

LED JAUNE
VISUALISATION DE

LA PRESENSE DE LA
TENSION REDRESSEE
gfrein, came, électrovannes,
aquets anti-dérive ...)

Fu7

PROTECTION

DE LA TENSION

REDRESSEE "-"

TYPE A

5A-250V dim: 5 x 20 TEMPORISE

L1PA-L2PA-L3PA

PORTE 1 ET PORTE 2
PROTECTION DE
L'ARRIVEE DES PHASES
POUR L'ALIMENTATION
DE L'OPERATEUR DE
PORTES AUTOMATIQUES
2A-380V dim: 8,5 x 31,5
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FU1 FU1 Fu2
Protection Protection Bat
du boitier de la tension continue ca
BHO7 (frein, came, électrovannes...)
5A 250V dim: 5 X 20 5A 250V dim: 5 X 20 ‘

TEMPORISE TEMPORISE

Boitier et carte
Lumiére automatique

Chargeur pour éclairage

Fusible de rechange
pour FU2

. Boitier et carte
terie de secours et

ine et interphones

Fusible
de rechange
pour FU1

1,6A dim: 5 x 20
¥ RAPIDE ?ﬂzn'?-Asisgt‘)l
Fusible de rechange TEMPORISE
pour FUT et FU2
5A dim: 5x 20
TEMPORISE
PBoi:ierdet carte
ont redresseur FU2 FU1
pour transfo TB191  Protection Protection
de l'alimentation secourue du transformateur
contre les surcharges du chargeur P309
FuU1 1,6A dim: 5X 20 32mA 250V dim: 5 X 20
Protection RAPIDE TEMPORISE

de l'alimentation secourue
contre les surcharges
0,5A 250V dim: 5 X 20
RAPIDE

FU1

Protection
de lalimentation secourue
contre les surcharges

0,5A 250V dim: 5 X 20
TEMPORISE

Carte Controle
de zone de déverrouillage
pour antidérive électrique
mouv. portes ouvertes

FU2

Protection
de l'alimentation +24V

0,5A 250V dim: 5 X 20
TEMPORISE

\ £
_ AUTINOR
L NS7A

Carte Controle
de zone de déverrouillage
pour antidérive électrique mouv. portes ouvertes
(Directive Européenne 95/16/CE)
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AUTINCR

MivVa V3 V2

oV Voir chapitre
pour passage do iS8lection "DISPOSITIF DE
par exemple TRACTION PARAMETRAGE /
cavalier sur TRAC DIAGNOSTIC™

HYDRAULIQUE
= cavalier sur HYDR |;

Vis de mise
a la masse
de I'alimentation

Référence
du programme

nosnnnnnonnao

Référence
de I'armoire

6 cavaliers dans le
cas d'un dispositif
de comptage 2 ILS

! BH12 ;
DIODES ELECTROLUMINESCENTES
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Visualisation de la présence
Secteur Lumiere

Boitier et carte
Lumiére automatique

Visualisation de la présence
e la cabine dans une zone
de dévérouillage
dans le cas d'alimentation

secours

L/

Sélection du dispositif |
de détection de zone B

C
du relais B
cavaller sur 1-2

i

/

Sélection du dispositif |
de détection de zone A

Commande forcée
du rel
cavalier sur 1-2

Visualisation de la présence
de la cabine dans une zone
de dévérouillage

Carte Controle
de zone de déverrouillage
pour antidérive électrique
mouv. portes ouvertes

Visualisation
de la tension

de I'état des relais

N

Boitier et carte
Pont redresseur
pour transfo TB191

Visualisation
de I'état du relais

Boitier et carte
Interface pour chaine
de sécurités en 220V

de I'équipement traction

ou
pour fin de course
de I'équipement hydraulique

A\

Visualisation

/]

—

Carte Controle
de zone de déverrouillage
pour antidérive électrique mouv. portes ouvertes
(Directive Européenne 95/16/CE)
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Dispositif intégré a la carte manceuvre BH12

ADR/DON

‘ f
Lo ]
MODIF Indicateur
d'accés aux
parameétres

H

St

o
>
o

RAM R4 LD4 LD2 ADR/DON
)

m
L i
4 n

MODIF

R3
3

RZ

R4

RS

BGi78B L—eCcrR1IT—! AaH32

EN OPTION : Module de paramétrage/diagnostic 4 connecter sur la carte BH12
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Ce chapitre contient les informations qui vous permettront d'adapter le
fonctionnement de I'équipement ALPHA-H aux conditions spécifiques de I'ascenseur
sur lequel il est installé.

Cette adaptation est contrdlée par des paramétres, que vous pouvez modifier en
fonction de vos besoins par 'intermédiaire d’un dispositif de paramétrage/diagnostic?
amovible ou non décrit plus bas au paragraphe L'acces aux paramétres.

Les paramétres sont mémorisés dans une mémoire de type particulier appelée
EEPROM 2 (ou E2PROM) qui conserve les informations méme lorsque
I'’équipement est mis hors tension.

Chaque paramétre est repéré par un nom abrégé et une adresse qui correspond a
la position a laquelle il est mémorisé dans la mémoire EEPROM. Comme les
systémes informatiques sont des bétes étranges, les adresses sont exprimées dans
un systéme de numération particulier, appelé systéme hexadécimal (= systéme de
numération a base 16), et comportent aussi bien des chiffres (de 0 a 9) que des
lettres (de A a F). Peu importe cette particularité, il vous suffit de considérer
'adresse comme un repére (pensez au jeu de bataille navale).

L’ACCES AUX PARAMETRES

Comme indiqué plus haut, vous pouvez visualiser et modifier les parameétres
par l'intermédiaire du dispositif de paramétrage / diagnostic ; Ce dernier est constitué
de 2 afficheurs a 7 segments, 2 boutons poussoirs et 2 interrupteurs a glissiere
intégrés sur la carte manceuvre BH12 (position des interrupteurs a glissiere pour
accéder aux parametres, page 24).

En option, ce dispositif de paramétrage / diagnostic peut étre livré
indépendamment de la carte BH12 (page 24) sous la référence BG17.

Pour accéder aux parameétres, l'interrupteur a glissiére de gauche doit étre en
position basse; cette position est repérée par la mention PAR (comme
PARameétres) sur la sérigraphie de la carte.

Lorsque linterrupteur a glissiere est dans cette position, le point décimal de
I'afficheur de droite est allumé pour vous rappeler que vous visualisez ou modifiez
les paramétres.

1 Note aux habitués des documentations précédentes :
le vocable «dispositif de paramétrage/diagnostic» remplace I'ancienne appellation «outil de
communication» pour éviter tout risque de confusion avec les dispositifs qui permettent ou
permettront a I'équipement de communiquer (directement ou par liaison téléphonique) avec un
systéme informatique (télésurveillance et/ou télédiagnostic).

2 EEPROM est I'abréviation de Electrically Erasable Programable Read Only Memory qui signifie
Mémoire programmable & lecture seule, effagable électriquement.
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MODES D’AFFICHAGE

En fonction des informations a afficher, 'équipement ALPHA-H utilise le mode de
représentation le plus approprié a la nature de l'information.

Mode Chiffres

Le mode « chiffre » est pratique lorsque I'on a par exemple une temporisation ou un
nombre de niveaux a lire et a programmer.

Exemple : Si I'on a une temporisation de porte de 4 secondes, on
programme 04 a I'adresse 41.

Mode Batonnets

On appelle affichage en mode « batonnets » la méthode qui consiste a utiliser
individuellement les segments verticaux des afficheurs (voir ci-dessous la
désignation des batonnets).

batonnet 6 batonnet 5
batonnet 7 batonnet 4

batonnet 3 FJ ‘ ‘ ;I bétonnet 0

batonnet 2 | | batonnet 1

Le mode batonnet est pratique lorsque I'on a des fonctions a activer ou a
désactiver :

Exemple: Si on souhaite activer la foncﬁon « fléeches
clignotantes », le batonnet5 a l'adresse 08 doit étre
allumeé.

Le mode batonnet est également pratique pour visualiser I'état des entrées et des
sorties :

Exemple : Si on souhaite vérifier que I'entrée C0 (envoi cabine au
niveau 0) est bien vue de I'équipement ALPHA-H, on
s’'intéressera au batonnet 0 de I'adresse 00.

Pour passer du « mode chiffre » au « mode batonnet » et réciproquement,
il suffit de positionner I'interrupteur « ADR/DON-MODIF» sur « ADR/DON »,
d’appuyer sur les 2 poussoirs en méme temps puis de relacher.
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Sélection de Padresse / visualisation des Entrées-Sorties et des Paramétres

ADR/DON

0 Veérifiez que l'interrupteur «KADR/DON-MODIF» est bien en '
position «KADR/DON» vers le haut. MODIF @

Affichez I'adresse souhaitée (exemple : 41) sur les 2 digits en appuyant sur le
bouton poussoir situé en dessous de l'afficheur.

‘Le premier appui sur I'un des boutons poussoirs provoque l'affichage de
I'adresse et chaque impulsion sur le bouton augmente de 1 la valeur visualisée.

RAM ADR/DON

Appuyer 10 fois sur le
poussoir de droite pour

I

passer de l'adresse 47 a
ladresse 41

1 seconde apres le relachement des boutons poussoirs, apparait de fagon
permanente le contenu de I'adresse précédemment sélectionnée

RAM ADR/DON

1 seconde apres...

l

RAPPEL DE L’ADRESSE «COURANTE»

Lorsque vous avez oublié l'adresse de la valeur visualisée, le dispositif de
paramétrage/diagnostic de I'équipement ALPHA-H met a votre disposition un moyen
pour retrouver cette adresse sans la modifier :

ADRIDON @
@ Basculez linterrupteur «ADR/DON-MODIF» en position i ‘
«MODIF». MODIF

ADR/DON
Revenez en position «<ADR/DON», vous visualisez alors ! '
l'adresse courante durant 1 seconde puis son contenu de woore | (2)

fagon permanente
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Modification des parameétres

RAM
Vérifiez que I'interrupteur «RAM-PAR» est bien en position i V
«PAR» vers le bas. PAR

A) En mode « chiffres »

Sélectionner I'adresse du paramétre comme expliqué a la page précédente
(exemple : 41)

RAM _ ADR/DON RAM ADRI/DON

I & ||

PAR B MODIF PAR MODIF
BG17 BG17

1 seconde aprés...

e

— ECRIT — — ECRIT —1

ADRIDON @
9 Basculez [interrupteur «ADR/DON-MODIF» en position i ‘
«MODIF». MODIF

9 Utilisez les boutons poussoirs pour afficher la nouvelle valeur désirée (exemple :
07)
Rim

RAM __ ADRDON
Appuyer 3 fois sur le PAR g, MODF
poussoir de droite pour .

passer de la valeur 04 a la — ecrr —
valeur 07

ADR/DON

Mémorisez la nouvelle valeur en appuyant sur les 2
poussoirs simultanément puis relachez

ADR/DON
6 Rebasculez linterrupteur «KADR/DON-MODIF» en position !
«ADR/DON». L’adresse 41 apparait suivi de sa valeur 07
de fagon permanente

@) =

MODIF
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B) En mode « batonnets »

Sélectionner l'adresse du

(exemple : 08)

parametre comme précédemment indiqué

Si le contenu apparait en mode chiffre (dans I'exemple : 82), Aprés avoir vérifié
que l'interrupteur de droite est bien positionné vers le haut, passez en mode

batonnet en appuyant simultanément sur les 2 boutons poussoir. L’adresse en
cours apparait puis son contenu en « batonnets ». Sinon passez a I'étape @

ADR!DON ' ADR/DON|

MODIF

o
S -

MODIF

BG17

Aprés avoir appuyé

ECRIT

puis relaché...

¢ |le poussoir de gauche agit sur les batonnets
de la RANGEE SUPERIEURE (batonnets de
4a7).

e

Rangée
Supérieure

Rangée
Inférieure

¢ le poussoir de droite agit sur les batonnets

BG17

de la RANGEE INFERIEURE (batonnets de
0a3),

— ECRIT —

2]

Basculez linterrupteur «ADR/DON-MODIF» en position
«MODIF».

Dans notre exemple, on souhaite activer la fonction
« fleches clignotantes » (Adresse 08 - batonnet 5)

Il faut donc allumer le batonnet 5 tout en conservant I'état
des autres batonnets.

ADR/DON @

MODIF ;

Chapitre I - page 29

Fléches cli

RAM

___Bat5 ApRIDON

MODIF

BG17 Apres Aprés
1 appui 1 appui
—> —

— ECRIT —I
Enfin terminer
comme indiqué aux

étapes@et@de la
page précédente
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Chacun des raccordements que vous devez réaliser fait l'objet d'un
commentaire explicatif et d’'une illustration. Les illustrations tentent de résumer sur
une page unique tous les éléments importants qui vous sont nécessaire lors de la
mise en ceuvre de la fonction correspondante, c’est-a-dire :

¢ Les connexions proprement dites,
e Les paramétres que vous devez contréler ou ajuster,
¢ Les conséquences d’'une anomalie éventuelle de la fonction considérée.

Pour atteindre ce but (ou du moins essayer), la présente documentation utilise les
symboles suivants :

Vue du systéme de paramétrage/diagnostic lorsque vous devez
contréler ou modifier la valeur d’'un paramétre. Notez la présence des
boutons poussoir dans ce cas. La figure précise aussi la position des
interrupteurs a glissiére.

Vue du systéme de paramétrage/diagnostic lorsque vous pouvez
visualiser I'état ou la valeur d’'une variable. Notez I'absence des
boutons poussoir dans ce cas. La figure précise aussi la position des
interrupteurs a glissiére.

Nom, adresse et numéro de batonnet éventuel, de la variable ou du
parameétre illustré par 'une des 2 figures précédentes.

Vous devez controler la valeur ou l'état du parameétre indiqué...
et naturellement corriger le paramétre s'il ne correspond pas a la
valeur ou I'état indiqué.

Vous devez régler ou ajuster la valeur du paramétre indiqué.

L'unité de paramétrage (seconde, 1/10 de seconde, millimétre, etc...)

et la base de numération (décimal ou hexadécimal) sont indiquées.

Note : Vous trouverez toutes précisions utiles sur les bases de
numération et les conversions entre bases dans le chapitre
consacré aux parameétres

Tout va bien !
Le paramétre indiqué est a la bonne valeur ou la variable indiquée
reflete un fonctionnement normal de la fonction objet du
raccordement.

Rien ne va plus !

Le paramétre indiqué posséde une valeur erronée ou la variable
indiquée refléte un dysfonctionnement (une panne) de la fonction
objet du raccordement.
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Ayez I'ceil !
Ce symbole vous signale que vous pouvez visualiser I'état de la

fonction objet du raccordement. Il est utilisé a la place des figurines @

ou @ lorsqu’il n'y a pas, a proprement parler, d’état correct ou
incorrect. Ce sera le cas, par exemple, du contact autorisant les
déplacements en manceuvre d'inspection a grande vitesse.

Défaut !

Le dysfonctionnement de la fonction objet du raccordement a entrainé
lappariton dun code de défaut sur le systéeme de
paramétrage/diagnostic.

Défaut définitif !

Ce symbole accompagne le symbole précédent lorsque Ile
dysfonctionnement de la fonction objet du raccordement provoque un
arrét définitif de I'ascenseur. Dans ce cas, seule une intervention de
votre part (ou une coupure de courant) peut autoriser la remise en
service de I'ascenseur.

Code du défaut
Code du défaut en cas de dysfonctionnement de la fonction objet du
raccordement.







CHAPITRE 11

INSTALLATION
&
RACCORDEMENTS
DES SECURITES

ATTENTION !

Toutes interventions, raccordements, maintenance,
dans I'armoire de manceuvre doivent faire I’objet
d’une coupure systématique de l'interrupteur
principal de la machinerie prévue par la Norme
EN 81§ 13.1.1.1.
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CHAINE DES SECURITES

FIN DE COURSE
POUR ASCENSEUR SECURITES TEMOINS DE TEMOINS DE
HYDRAULIQUE PREMIERES FERMETURE = VERROUILLAGE
110V (§10.5.3.1) DE PORTES DE PORTES
=0 o—¢ o o +—G O L o O
Protection l
110 220

ov

O e

] @  VEILLEZ AU SERRAGE CORRECT
cv RS < CV & RS : BORNES SECTlONNABLES POUR ESSAI

D'ISOLEMENT DE LA CHAINE DES SECURITES DE TOUTES LES BORNES !

@ <« 2FILS SEPARES

Note : Pour la clarté du schéma, les connexions des
PE[L interfaces électroniques a l'automatisme ont
_— été omises.

Connexion des interfaces pour une chaine des sécurités en 110V d’un ascenseur hydraulique

Le point 0 V de I'enroulement secondaire du transformateur qui aliment la chaine des
sécurités doit étre connecté uniquement a la borne sectionnable CV, par un fil dont la
couleur n’est ni jaune-vert, ni bleue.

Seule la borne sectionnable mentionnée ci-dessus devra porter I'appellation CV ; aucune
autre borne de I'équipement ne devra porter cette appellation.

@ A I'exception des contacteurs de mouvement (connectés aux relais de commande de

l'automatisme) TOUS les dispositifs (contacteurs, interfaces électroniques) ayant un pdle
connecté a la chaine des sécurités doivent avoir leur autre péle connecté uniquement a
la borne sectionnable RS (Référence Sécurités), par un fil dont la couleur n’est ni
jaune-vert, ni bleue.

@ Les dispositifs électroniques connectés a la chaine des sécurités (BH02 et/ou BH11) sont
dotés de 2 points de connexion notés RSE et RSS. (Référence Sécurité . Entrée, et
Référence Sécurité : Sortie)

Seule la borne RSE du premier dispositif doit étre connectée a la borne sectionnable
RS ; les autres doivent étre “ chainées ” en connectant la borne RSS du premier a la
borne RSE du deuxiéme, et ainsi de suite, la borne RSS du dernier dispositif étant
connectée a I'entrée RSE de I'automatisme.

@ Les bornes sectionnables RS et CV ne doivent jamais étre directement
interconnectées ; elles doivent étre reliées au conducteur de protection PE par 2 fils
séparés dont la couleur n’est ni jaune-vert, ni bleue.
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R AR SER S EE RO

La Norme EN 81 §13.1.3, fixe la résistance d'isolement minimum de la chaine des
sécurités :

13.1.3 Résistance d'isolement de l'installation électrique (CENELEC HD 384.6.61 S1)

La résistance d'isolement doit étre mesurée entre chaque conducteur sous tension et la terre.

LLes valeurs minimales de résistance d'isolement doivent étre extraites du tableau ci-dessous :

Tension nominale Tension Résistance
du circuit d'essai (c.c.) d'isolement
Vv Vv MQ
TBTS 250 > 0,25
<500 500 >0,5
> 500 1000 >1,0

Lorsque le circuit comporte des dispositifs électroniques, les conducteurs de phase et neutre doivent
étre reliés entre eux lors de la mesure.

En outre, I'annexe D, § D.2.f) 1) de la Norme EN 81-1 et I'annexe D, § D.2.e) de la Norme EN 81-2
précisent que les éléments électriques doivent étre déconnectés lors de la mesure d'isolement.

Ainsi, pour faciliter la mesure de la résistance d'isolement de la chaine des sécurités avant la mise
en service, les-équipements AUTINOR sont dotés de 2 bornes sectionnables repérées CV et RS.

Il s’agit de 2 bornes de marque Weidmiller modéle WTR 2.5, référence 101110 dont les
caractéristiques, selon la publication CEl 947-7-1 sont les suivantes :

Tension 500V, Intensité 16 A, Section 2,5 mm?

Par commodité, les bornes sont installées cote a cdte sur le bornier électromécanique, et chaque
borne est dotée d’un levier de sectionnement de couleur jaune ; lorsque les 2 leviers sont en position
de sectionnement, tous les éléments de I'équipement en relation avec la chaine des sécurités sont
isolés de la terre.

POUR EVITER TOUTE DETERIORATION DU MATERIEL ELECTRONIQUE, PLACEZ LES
LEVIERS DES 2 BORNES CV ET RS EN POSITION DE SECTIONNEMENT AVANT DE
PRATIQUER LA MESURE D’ISOLEMENT !

CV & RS : BORNES SECTIONNABLES POUR ESSAI RS
D'ISOLEMENT DE LA CHAINE DES SECURITES

\

cv

2 leviers de
sectionnement

L1 U1 U2

XEMPLE DE BORNIER ELECTROMECANIQUE)

Ol o 80000 Gee0l0
A BARRE DE COLLECTRICE DE TERRES
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CHAPITRE III

INSTALLATION
&
RACCORDEMENTS
EN
MACHINERIE
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¥

DEMarrage DIRect ? PAR
Adr. 5C
Bat. 1 éteint

L

BG17 | ecrir 4

j=} __ ADR/DON
TDemYD ‘ E ; 7
Temporisation de H H

DEMarrage

EToile-Triangle
Adr. 58

Prise de terre moteur
dans la cuve d'huile

Démarrage Etoile-Triangle : connexions
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DembDir

DEMarrage DIRect ?
Adr. 5C
Bat. 1 allumé

COUPLAGE COUPLAGE

A av A -
L Prise de terre moteur .
- dans la cuve d'huile =
Couplage Etoile Couplage Triangle
Moteur 220 V / 380V sur réseau 380 V Moteur 380 V sur réseau 380 V

Moteur 220 V sur réseau 220 V

Démarrage direct : connexions
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@@Bﬂ@m“ mm
Y -
“&?

IF”D § DH

—7/BH12/

g A
U ag”

Baeae

Protection du moteur de © e
i ) 303
pompe contre les surcharges : " Ceesusss % %%ﬁ%m ==
Raccordement de la ! P : =
« sonde thermique » —
et/ou du « thermo-contact de o[C=0] Gremm
¢ ité » D QDU D-BEED m:m h.:_s = "hmz ? TCS
sécurité ». [y o a6 ) By S5 e g B 5 o
|Du ooo[ocoo IZI@UUDD ‘DDGDA DUEW ooang [Z‘DDDDIUDD
MOTEUR
DE
POMPE
KM11 Q
A
@@ @ @[HAUT]
| I oV TEMPEI:I)!EATURE
S'II'H MACHINERIE

ADR/DON

STH i '

PAR " | MODIF
Sonde THermique ]

Adr. 12 RAM ADR/DON
Bat. 3 f i A i '

MODIF

L—TM

Visualisation de I’état du « thermo-contact » et/ou de la « sonde thermique » du moteur de pompe

\\ll//
\ /

/// \\\

Conséquences d’une élévation anormale de la température du moteur de pompe
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Les tableaux ci-dessous vous donnent la correspondance entre les électrovannes
de votre centrale hydraulique et les bornes électromécaniques V1, V2, V3 et V4 de la
manoeuvre.

Par ordre alphabétique du nhom de la centrale :

ALPHA-H/HB V1 V2 | V3 | V4 Tyﬁs dc:'zszltia::;ale Voir page :
« SPECIFIQUE » | GVD | GVM | PVD | PVM 04 —
ALGI DFV | UFV | DSV | USV 01
BERINGER K3 | K1 | K4 | K2 03
BEEI§¥2|E$+ K3 | KI | Ka | K2 06 11
BLAIN DFV | UFV | DSV | USV 01 8
DOVER DFV | UFV | DSV | USV 02 8
GMV MARTINI3V | — | VML | VMD | VMP 00 7
H&C DFV | UFV | DSV | USV 01 8
MORIS EA | EB |EY/D 00 7
OMAR EV2 | EVD | EVS 00 7
STARTELEVATOR | — |+MR| 8 | — 05 10 |
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TypHyd ‘E
TYPe de centrale PAR

HYDraulique
Adr. 5B

Démarrage DIRECT

Démarrage Y/ D

Henws
5o

* Borne

libre
i

2 \;<, @5’]
R 21X
< ﬁ E@ @E * ) 4
© g oo, Ly X
e - - * p p
= [va }X
ﬂg SEEE as
olln==n] fesenen
B By o B 8 S5 SRR o OB P o (560
L‘:H JI:ZEJE‘D;—\jIEii?EPDDOlDDDDID?f TIDDDDLIZS V2 v3 V4
GMV MARTINI 3V | VML VMD VMP
MORIS EA EB EY/D
OMAR EV2 EVD EVS

* NE PAS OUBLIER DE METTRE LES DIODES
DANS LE CAS DE BOBINE ALIMENTEES
EN COURANT CONTINU
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TYPE1:
TypHyd
TYPe de centrale
HYDraulique
Adr. 5B TYPEZ:

— Démarrage DIRECT

Démarrage Y/ D

i

_—

i

Hens
lT Sortie

* Borne

libre

Type 02 | DOVER

pERRABBE . *
s SOTE T oo 71X
*
‘Eiﬁﬁumnﬁlﬁ?ﬁ?ﬁgﬁmnu ELE) DDUI:I
] e il Vi | V2 | V3
ALGI
Type 01 | BLAIN
H&C DFV UFV DSV usv

* NE PAS OUBLIER DE METTRE LES DIODES
DANS LE CAS DE BOBINE ALIMENTEES
EN COURANT CONTINU
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TypHyd W
TYPe de centrale

HYDraulique
Adr. 5B

BG17 L kcrir -

l Entrée

H Sortie

PM22 KC23 KH10

1

@220

[Emc*] 31427 8

12 MODULE DE REGULATION
5ELECTR0NIQUE BERINGER ELRV

PE L1 N 6a 6b

*

AUTINOR ne garantit pas la
conformité de ses équipements
a la réglementation sur la
Compatibilité Electromagnétique
lorsqu'ils sont associés
a des modules électroniques qui
ne sont pas de sa production.

AUTINOR n'installe donc pas ces
modules dans les coffrets
des équipements.

*230 VAC : Nr 0050087 : N - L1
400 VAC : Nr 0050088 : L1 - L2
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RAM _ ARR/DON

TypHyd ﬁ
TYPe de centrale PAR
HYDraulique

Adr. 5B
BG17 L ecrit -
L s
ndiire Démarrage Direc t
L CONTACTEUR del e BG22
_ e la carte
5% 5 |PémamageY/D L ou Alim. externe
™~ + ALIMENTATION
DES
— - ELECTROVANNES
[ ] [ ]
b D18
2000 - 2 1
53 54 | D25 D
0 > Tom Lo X
= ¢ | D65, COM2
00000 D80
KH1 BHO3 lT Entrée
= Sortie
\
i LA
g.{\ j:[ AUTINOR
\/ §\ B2
QN [
O
o I
L Oy,

g L

= e
OO es oo

D_ﬁgzszzzz L as

o= s O
8

8 CEHEREE DB S CECEEm eI 0 8 8 E6d B EOERR
=519

il i ki )l

* RACCORDEMENT DU
THERMOCONTACT DE
TEMPERATURE D'HUILE

**  RACCORDEMENT DE
L'ELECTROVANNE DE
SECOURS

VDEM ELECTROVANNE DE
DEMARRAGE

\/
A

SEC ELECTROVANNE DE
SECOURS

DE ELECTROVANNE DE
DESCENTE

PV CONTACT DE FIN DE PV

ORI
COURSE PETITE VITESSE j
|
|

GV CONTACT DE FIN DE
COURSE GRANDE VITESSE

M MOTEUR DE VANNE

Pt



Alpha H Manuel d’installation Chapitre III - page 11

»

TypHyd
TYPe de centrale

HYDraulique
Adr. 5B

lT Entrée
T Srtie

de la borne COM1
de la carte BHO3

Connecteur KH1 PM22 KC23 KH10

[

@022

. 31427 8
-

~—( )12 MODULE DE REGULATION i
sELECTRONlQUE BERINGER ELRV| oy

OO OO aoO0) |

FILTRERC | p213
MONOPHASE |*5213"

MOTEUR DE
POMPE

* 230 VAC : Nr 0050087 : N - L1
400 VAC : Nr 0050088 : L1-12

*AUTINOR ne garantit pas la conformité de ses équipements
a la réglementation sur la Compatibilité Electromagnétique
lorsqu'ils sont associés a des modules électroniques qui
ne sont pas de sa production.
Elle n'installe donc pas ces modules dans les coffrets
des équipements.
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Rappel automatique au niveau le plus bas, en hydraulique, par électrovanne de secours
en cas de coupure de courant.

P309

[ERUI=S Y

72 O =r
ks

0. T —=e

A S eves T BG22
—

=%
23 [rfin|nn)
0 Tore oo [acay

KTE

et fose

Entrée

oo DKDTE|3E| 0o lTSO,ﬁe

Borne

*Iibe} »

(/R RURURRURURY)
[ ]

*RNB
RAPPEL au
NIVEAU le
plus BAS

FUSIBLE

de PROTECTION
du CONTACTEUR
RNB

+

CHAINE DES SECURITES

CONTACTDE ELECTROVANNE
S FIN DE COURSE DE
@ SECOURS SECOURS
(OPTIONNEL)
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— BH12}

_ e
Protection de I’huile contre la - w«‘m o
surchauffe : Raccordement de . = mm 2 oo CUVE D'HUILE
la <(; son:il:a thermiqt:e »t fit/ou : DEIYLIS\ RCAEJTT&‘.I\IE-E
u « thermo-contact de
sécurité ». TCSg) RES'g,FéNCE

PONTEZ OV-MTH 0U e At
S| LA SORTIE
N'EST PAS UTILISEE ov MTH

ADR/DON
MTH i '
Mesure de la
” MODIF
Température de

I’Huile S— ADR/DON
Adr. 12 ”
Bat. 4

.
ZTTITR

Conséquences d’une élévation anormale de la température d’huile
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DNH
Défaut de Niveau
d’Huile
Adr. 5C
Bat. 3

HENE ENENEERNEN
OO

W/

£

O @& C O

60 B 6 z:a",
Do0q[Eoo0 [@g

[=}
0
=
o

|
IGDDD|DDUD

i

|GDDD

K10

BG17 L ecrir J

o
DNH
.*..... DNH
980000 /R R

cooocoooo

Connexion du contact de « Défaut de niveau d’huile »

DNH
Défaut de Niveau
d’Huile
Adr. 0d
Bat. 4

AAALAL
RAM ADR/DON
PAR MODIF
o ]

Visualisation de I’état du contact a flotteur de « Défaut de niveau d’huile »

N

~~
-
.

Conséquences d’un manque d’huile ou d'une coupure de la chaine des sécurités (Reseter I'installation)

Chapitre I1I - page 14
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ARRRBRBE ’:ﬂjmm i { ]

E;ﬁ] gDCIU g% ag

@ D_D‘D" ﬁTﬂ

|DDDD |DDDD|DDDD [=X=]

|DDDD [=]=)

NHM
Niveau d’H

K10

NHM

..*.... NHM

Qo200 0@@

B —

aoopoooao

Connexion du contact de « Niveau d’huile minimum »

uile

Minimum

Adr.0d
Bat.3

ADR/DON
i
MODIF
]
RAM ADR/DON
{5 i
MODIF
o~ T~ T

Visualisation de I’état du contact a flotteur de « Niveau d’huile minimum »

W\,

|

L

1

N
=~
57

Y

@
N

Conséquence d’un niveau d’huile minimum
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O DDED?L@

FU1

Protection de
I'alimentation secourue
contre les surcharges

0,5A 250V dim: 5 X 20
RAPIDE

Hemse
U sore

* Borne

libre

Visualisation de la zone de déverrouillage en alimentation de secours.

CARTE
CHARGEUR
DE BATTERIES
12V -0,5/1,2 Ah

La durée de vie des batteries
est comprise entre 5 et 7 ans

— Alimentation 220V AC

——— du chargeur de batterie

Norme
EN 81.2§12.9.3

FUL T5amnA armr

— gg‘emmm

:m
g mcm,,,mm -
m CI-

ST aumm -
. AUTINOR

Omm mmmm

u o7 mz R24 3 ou
1z R18

=6 §j, abi-

zﬁés

@l"f ey -

kY

2R Nag

Visualisation de la présence
de la cabine dans une zone
Aimant ; de déverrouillage

umquement en cas
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“bsﬁmﬂ' 657579

le AN

K]

il ]
‘DD 0 DDDE\{VDDD il

KM11 COlgII'EACT
SUSPENSION
H—H DE DEPART
@@ @ @[ HAUT | o o
SUSD ov 0_|

Connexion du contact de « Suspension de départ »
ADR/DON

RAM
i i
SUSD -
SUSpension de | PAR NooF
DAédIPgErt RAM _ ADR/DON

HEER!

MODIF
o

Visualisation de I’état du contact de « Suspension de départ »

1/
~ 7 | —
A

l_\
//II\\\\

Conséquences d’une « Suspension de départ »
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BBeBEBE\
S
’ HU m
jj AUTINOR
812
g

e

B

ATTENTION !!!
CONSOMMATION

| | SORTIE "DEF" (KM11)
™7 | ENMACHINERIE

+

CONSOMMATION

SORTIE "DEF" (KP22)
AU PALIER

100 mA

VOYANT DEFAUT
24V /12w

Si + de 60 mA
par voyant

Connexion du voyant défaut

ADR/DON
02 &
DEF PAR MODIF
Voyant DEFaut T
Adr. 15 RAM ADR/DON
Bat. 7 i'
PAR MODIF
M

STOP

Conséquences de I’état du voyant défaut
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INSTALLATION
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RACCORDEMENTS
EN
GAINE
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Henee
lTSortIe

Borne
* libre

Ziziziiel

e

2

CooP

6 =
| asassess () (70T e

[Focoanod]

[Clege

Barre
collectrice Vers les autres dispositifs
de terres électriques de sécurités

Connexion du contact de fin de course haut
«B6»

sécurités premieéres
établies
Adr. 12 - Bat. 0

& MINIBLOC
Adr. FF - Bat. 0

Visualisation de 1’état du contact de fin de course haut

RAM ADR/DON

\\\\II/;/
=N U=
=] NS PUIS ...

STOP

NNy
@}4 \_‘— I_l:

Conséquences de I’état du contact de fin de course haut
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NIVEAU
SUPERIEUR N
| ECRAN D'ARRET MONTEE | I
ZONE PV
MONTEE
| ECRAN PV CODE MONTEE _|-» )
CAPTELR
P202
|  ECRAN PVDESCENTE | I
ZONE PV
DESCENTE
[ ECRAN D'ARRET DESCENTE |b
NIVEAU N-1
NIVEAU 2
[ ECRAN D'ARRET MONTEE [ l
ZONE PV
MONTEE
[ ECRAN PV MONTEE l» l
| ECRANPVDESCENTE b .
ZONE PV
DESCENTE
| ECRAN D'ARRET DESCENTE | p
NIVEAU 1
[ ECRAN D'ARRET MONTEE  }-» l
ZONE PV
MONTEE
| ECRAN PV MONTEE > I
[ ECRAN PV CODE DESCENTE | i () | ZONERV ED
0
| ECRAN D'ARRET DESCENTE I WO
e CAPTEUR P202 o NIVEAU 0

[ ECRAN DE CALAGE DE 28 mm | .oul

ECRAN DE CALAGE DE 60 mm [———»
POUR ANTI-DERIVE ELECTRIQUE
OU ISONIVELAGE

NIVEAU
PALIER
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2 VITESSES

BANDES D'AIMANT =75 mm

NIVEAU
SUPERIEUR
BANDE D'AIMANT _ N
D'ARRET MONTEE
EM
ZONE PV
MONTEE &§—©O
ov
BANDE D'AIMANT
PV DESCENTE —> I
ZONE PV
BANDE D'AIMANT | DESCENTE
D'ARRET DESCENTE
NIVEAU N-1
INTERRUPTEURS A
LAMES SOUPLES NIVEAU 2
: BANDE D'AIMANT |,
D'ARRET MONTEE
ZONE PV
MONTEE
BANDE D'AIMANT
PV MONTEE
BANDE D'AIMANT
PV DESCENTE — I
ZONE PV
BANDE D'AIMANT DESCENTE
D'ARRET DESCENTE
NIVEAU 1
BANDE D'AIMANT |,
D'ARRET MONTEE
ZONE PV
MONTEE
BANDE D'AIMANT
PV MONTEE —

ED
NS
ZONE PV D??l__o

DESCENTE

D'ARRET DESCENTE

BANDE D'AIMANT L » I

INTERRUPTEURS  —omemm =y NIVEAUO
A LAMES SOUPLES O

POUR ISONIVELAGE

G

NIVEA
PALIER

BANDE D'AIMANT I /
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Position des capteurs de zone PO1
et de comptage P202

Position des I.L.S. de zone
et du capteur de comptage P202

Position des L.L.S. de zone
et de comptage
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s

ZONE DE
DEVERROUILLAGE SUPERIEUR
NIVEAUN N
ZONE PV
MONTEE
ZONE PV
DESCENTE
ZONEDE 7
DEVERROUILLAGE NIVEAU N-1
NIVEAUN-
ZONEDE
CAPTEURS DEVERROUILLAGE
K NIVEAU 2
P01 NIVEAU2
ZONE PV
MONTEE
ZONE PV
DESCENTE
ZONEDE 7
DEVERROUILLAGE [ NIVEAU 1
NIVEAU1
ZONE PV
MONTEE
ZONE PV
DESCENTE
ZONEDE T
DEVERROUILLAGE Y NIVEAU 0

NIVEAU 0
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ZONE DE
DEVERROUILLAGE
NIVEAU N

NIVEAU
SUPERIEUR
N

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

ZONE DE
DEVERROUILLAGE
NIVEAU N-1

NIVEAU N-1

ZONE DE
DEVERROUILLAGE
NIVEAU 2

NIVEAU 2

INTERRUPTEURS A
LAMES SOUPLES

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

ZONE DE
DEVERROUILLAGE
NIVEAU 1

NIVEAU 1

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

ZONE DE
DEVERROUILLAGE
NIVEAU 0

NIVEAU 0
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o

]
Visualisation de la présence
de a cabine dans."lll)ne zone doapteur, ATTENTION :
yneique:n_e\gr?tuénag:s = ' En cas d'utilisation
d'alimentation de secours de la carte

N57A ou N58A
pour le pontage
des sécurités
de portes
ou l'isonivelage

Interrupteur a lame
Voir dossier!

spécifique !

pour lazone B

»
3
N

Visualisation de I'état des relais

Visualisation de la présence
de la cabine dans une zone

de déverrouillage
f uniguement en cas
— | d'alimentation de secours

/ T
6

Cavaliers de controle
de fonctionnement
sur site, norme

EN 81§D.2b)

Position normale

Le relais colle toujours

Le relais ne colle jamais

Commande du relais B

Commande du relais A

“7
Q a @
= =

INS)g

S$1 KS12 o Normal O/ O- Insp
sw1 oSapteur, 1a présence de a -
e L] I cabine dans une zone

@ @ @ @ @ de dévérouillage lTEntrée

[ sorte

* Borne

Interrupteur a lame
souple
pour lazone A
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Visualisation de la présence
de la cabine dans une zone
de déverrouillage Entrée
uniquement en cas
d'alimentation de secours lT
Sortie
@ Inutilisée
* Borne
libre

I

I

m
E SC e ElEIRIE

NN

: PINS2

KS10/ % = | % ]PONTAGE

. L KS20 USINE
Visualisation [] [O] p-inst

. de
I'état des relais

oo (ol

?CAZB ﬁCAYZ-

ILL.S.B CAZ+

Pour chaque carte N57 vous trouverez joint une notice spécifique (Directive Ascenseur
(95/16/CE) Annexe 1 § 6.1.) concernant les composants de sécurité.
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Fonction :

La fonction « ISONIVELAGE » consiste a remettre la cabine a niveau lorsque celle-
ci s'en écarte pour une raison ou pour une autre.

La mise en service de cette fonction nécessite, par rapport a la base, une
modification du MATERIEL ainsi qu'une PROGRAMMATION spécifique.

Au niveau du MATERIEL :

Il est impératif de monter le dispositif de pontage de la chaine des sécurités (Carte
N62 + 2 capteurs P01 ou I.L.S, ou carte N57 + 2 I.L.S.) au niveau de la zone d'ouverture
des portes + un contacteur ISO.

Au niveau de la PROGRAMMATION : (les valeurs affichées sont les valeurs usine)

ISOCLI
ISOnivelage

ClLlent ?

Adr. 63
Bat. 5

1) LISONIVELAGE PORTES OUVERTES.

IPO
Isonivelage Portes

Ouvertes ?
Adr. 08
Bat. 0

2) L'ISONIVELAGE PORTES FERMEES.

PF ‘R@M
Isonivelage Portes n

Fermées ?
Adr. 08
Bat. 1

. -

BG17 L ecrir -
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LES DEFAUTS EVENTUELS.

La manceuvre surveille si la cabine ne sort pas de la zone de déverrouillage en
mouvement d'isonivelage.

Si c'est le cas, la manceuvre affiche le code de défaut 57 « Dépassement de la
zone ISO ».

La manceuvre surveille si le dispositif d'isonivelage n'est pas en train de « Pomper »
c'est-a-dire que la cabine n'arrive pas a se stabiliser dans la zone d'arrét d'isonivelage.

Si la manceuvre compte six mouvements de « Pompage » en suivant et au méme
niveau, elle stoppe alors le mouvement et affiche le code 58 du défaut « Plus de 6
"~ pompages ISO au méme niveau ».

Le défaut 58 ne met pas l'appareil a I'arrét.

La manceuvre surveille que le mouvement d'isonivelage ne dure pas plus longtemps
que la durée autorisée dans le paramétre « TPV » a I'adresse 0b.

Si ce n'est pas le cas, la manceuvre affiche le code 59 du défaut « Dépassement de
la tempo petite vitesse en isonivelage ».

Fonction :

La fonction « Ouverture Avant Arrét» a pour but d'augmenter le trafic en

démarrant I'ouverture des portes avant que la cabine soit totalement arrétée.

OUAVAR
OUverture AVant

ARrét
Adr. 63
Bat. 1

BG17 L Ecrr J
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CP27!
ﬂ CEEL-TET] mm

'i@ll&d§m »»»»»»»»»

’ [Evﬁ.—..ﬁmr‘ir """" 1T =

NIVEAU 11

annnnnnnf

Hj —

@@E@@@@d

o

B ERSR B O0RR 2328

Voyants 24 V
1,2 W max

par sortie Px

24R

COMB

i el e NIVEAU 2
,.-quunlzluuautij ‘+ * l T
NIVEAU 1 | ol
-0 O—¢

—F

NIVEAU 0

+ O O

24R

COMB

Fusible de protection
de la sortie COMB

FU2:1,6 A RAPIDE
dim. : 5 x 20 Verre

-

fpEPERAA

[‘J[TDDUL]EILJ

Connexion des boutons d'appel

P10 P9

soe6

EEEE RN
1o](o][0][g] o] lB] 5]

\gp2/

KP21

P4~ P5 P6 \P7

o

) - it

Visualisation de 1'état des boutons d'appel
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Blocag

BLOCAGe

Adr. 07
Bat. 7

MsqMo
MaSQue des
appels

pour MOnter
Adr. 13 et 14
Bat.0a7et0a2

MsqgDe
MaSQue des
appels

pour Descendre
Adr. 16 et 17
Bat.0a7et0as3

Px - APPALD

APpel PALier
pour Descendre

Adr. 06 et 07
Bat.Oa7et0a3

.

BG17 L ecrir 4

Ad. 13

N[ L

Ad. 14

N[ 2

BG17 L ecrir -

AN |7

L ECRIT J

BG17

Ad. 17

N[ L2

Ad. 06

Visualisation de 1'état des boutons d'appel
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REPTxx RAM DON
REPéTiteur au W
niveau xx PAR
Adr. 28 3 33
A programmer si hécessaire. .
Les codes de signalisation vous .
sont fournis avec les afficheurs. . [ —
BG17 - ecrir -
A= el e ] —  fmd®
(/NE } i}. } } jUU BOEBEB8
< BEn |
+) m = N
o t@ig SR ID 30
. B e ___ Py
1° U |Ee . |1/ e
© {E - = THH R
e O s [] [=] [4-CREP—
Eﬂ CEEE: * = %*ov_
. [ =l o
MONTAGE EN FOND DE BOITE
L = 303 ou
: . MONTAGE EN FACE AVANT
a
[=N=2=] ERRIRR 8 B B308 © SR :s D®
il kil | il DS
‘QB‘UUDG‘DDDDFGDUIUDDL E|DDDU [sl=}s] ;—®_—
DO
Do
Do
|0V' -
L

Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle

PosLog e
agm ADR/DON
POSition

LOGique i'

de I'appareil PR woor
Adr. 24

ID 30

Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine

. indiquera 1 algrs quela Po;nglndlquora 3

dme Gtage Niveau~
28me étage MUk - Niveau 4
1er étage =”Il "\\5 Ni 3
rezde ch é Ni\ 2
1er sous sol Niveau 1
2éme sous sol Nit 0
Fostog

Visualisation de la « Position logique »
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REPTxx RAM _ ANRDON
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 a 33

A programmer si hécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

BG17 L ecrir J

i==e C T ) s Y B
( n n"‘ij uu BL o ' D epases
\"—\/ ‘ NJY_i,NEE(
) g;mwg e ID 50-1
3 B B D @ .
U e —1 /5 2
% o o2 [ = e
L e L] @€ CREP—
. [] [Elleov
[] S ¢24r—
MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT
DS)||®
1 | )@ @ XX T Y
‘DDUDE'JDDD DC‘U:‘ 2@_—. i@‘
DS| ¢~ CREP £
DOS)| -0V ——7 T
DO|{4-24R
Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle ID 50 1 DIGIT
PosLog RN e e
ngs " 38me étage Niveaus
POS ltl O n - 2éme étage 2\\“'*”'2 Niveau 4
n 1er étage —79 -osi— Niveau 3
LO G I q ue rez de chaussée m Niveau 2
- 1er sous sol Niveau 1
de I,appa rell MODIF 2éme sous sol Niveau 0
Adr. 24 — T T

Visualisation de la « Position logique »
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REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 & 33

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

BG17 L ecrir -

@@B@Mmu ooz~ moammal®

i, *‘4,3 DLJ

ID 50

<+ 24R—|
PRENE

<4 CREP——
L J

MONTAGE EN FOND DE BOITE

REEE
EEEE

Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle ID 50

POS Lo Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de 1a cabina
g Indlquera 1 anrs que ia PosLog Indiquera 3. L

POSition Y mm | e
LOGique _ \ ;f

1er étage 7‘,,,“\\‘? Niveau 3

rez de chaussée Niveau 2

de 'appareil MODIF | | umesous sl - Niemus
Adr. 24 — T

Visualisation de la « Position logique »
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S

REPTxx
REPé&Titeur au

niveau xXx
Adr. 28 a 33

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

BG17 L ecrir 4

IDFL 30 / 50

)4 _____ e 2R [ . . 0 =1|®
'[CREP—p( (@) [] : sesse L] IEI!—.FD—l
o= [] . . L Elerm——
MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT
|
24R |—
— _1FD
FMl l lCREP
[ X
@0 Q0 @0@
[ [
(SN
F%Wﬁl‘{:luﬁ §®% w‘ E—(
—|- [
- [
[
|
Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle IDFL 30/50
PosLog & L?n%’.ZL";:ﬁ':.‘&‘:;53.%%2312“&‘1:’.35!&%‘”‘"°
ngs " 38ime étage -] Niveaud
POSition g IS B
LOqu ue 1er étage :,,BW\\?_ Niveau 3
rez de ch é Niveau 2
y u 1er sous sol Niveau 1
de I’a pparei | 26me sous <ol Niveau 0
Adr. 24

Visualisation de la « Position logique »
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Niveaux Adres.s’es
associées
11 33
10 32
9 31
8 30
7 2F
6 2E
5 2d
4 2C
3 2b
2
1 29
0 28
Caracteére a Code de Caractére a Code de Caractére a Code de
afficher sur | programmation afficher sur | programmation afficher sur | programmation
Pindicateur associé Pindicateur associé Pindicateur associé
0 00 13 0d ES 1A
1 01 14 OE RJ 1b
2 02 15 OF . RC IC
3 03 16 10 RH 1d
4 04 17 11 RB 1E
5 05 18 12 SS 1F
6 06 19 13 PO 20
7 07 -0 14 P1 21
8 08 -1 15 P2 22
9 09 -2 16 P3 23
10 0A -3 17 RS 24
11 0b -4 18 ME 25
12 0C -5 19
Exemple : CONFIGURATION D’UNE INSTALLATION 8 NIVEAUX DONT 2 SOUS-SOL.

1

Si au Niveau 2 - Rez de chaussée (Adresse 2A), on désire afficher « RC », il suffit de programmer
1C au niveau du paramétre adresse 2A (REPTxx : REPéTiteur au niveau xx).

Sélectionner l'adresse 2A correspondant au niveau 2 a
I'aide des boutons poussoirs

(2

1 seconde aprés, une valeur s'affiche, si cette valeur vous
convient (a savoir dans notre exemple 1C) ne changer rien
sinon basculer [linterrupteur ADR/DON - MODIF sur
MODIF

MODIF

ADRIDON @
L}

Modifier cette valeur de fagon a obtenir 1C afin d'afficher
« RC » au niveau 2.
Valider la nouvelle valeur par pression simultanée des
boutons poussoirs.

Rebasculer ADR/DON - MODIF
ADR/DON

La nouvelle donnée est mémorisée.

l'interrupteur sur
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REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 a 33

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

ZBH12;

1 E@@E

BG17 L ecrir 4

IDFL 30 /50 MD

=11 o T ey SR e padERE TN
f“> = _ - P - 66858088 [ 0V—> % l% o:::o ..E
11 Il e — CREP > essee| o
(—:\@BD | ]1 H L[ yrion NI= L] ° °
bA / ; @ @ oooo
o = LR=— MONTAGE EN FOND DE BOITE

ou
MONTAGE EN FACE AVANT

jﬁ

i
IDDDD}DD IGDDDEDU

®RGH
&

!

%
%E G
%

!

b8y

=a]

w

H%®
X2 28

PELER

lema o)

.

N
5
o)

7

N

@0 0@

(2}

P
m.
°-U
<

24R

I

Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle IDFL 30/50 MD

Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine

PosLog
POSition

LOGique

de 'appareil
Adr. 24

Visualisation de la « Position logique »

. Indlquera 1 alors que la PogLo_g_Inquuera 3
ADR/DON ™ 38me étage- Niveaus”
2éme étage WUkt Niveau 4
- 1er étage ="I f‘\\:_ Niveau 3
rez de chaussée Niveau 2
1er sous sol Niveau 1
MODIF 2éme sous sol Niveau 0
T T T
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Repére

graiiisr:: MDCREP1 MDCREP3 MDCREP4 MDCREP7
40 $i O g O 7] 8! O
41 gi 1 g: 1 1 S
42 gi 2 $i 2 2 $! 2
43 g: 3 g: 3 3 s 3
44 g 4 g 4 4 s 4
45 g: 5 g: 5 5 8§ 5
46 g: 6 gi 6 6 $: 6
47 g 7 gt 7 7 g 7
48 gi 8 g$i 8 8 g 8
49 ¢ 9 8i 9 9 $: 9
4A 8 1.0 g: 1.0 10 i 1.0
4B 81 101 $i 101 11 81 11
4C $: 12 g 12 12 g 12
4D g 1.3 g 13 13 g 1.3
4E g 14 g 14 14 g 1.4
4F g 1i5 8 15 15 8 15
50 g 16 i 16 16 g 16
51 g 17 g 1.7 17 §: 1.7
52 g 1.8 8! 1.8 18 g 1:8
53 8 1.9 g 119 19 g 1.9
54 gi -ip g -i@ -2 g -ig
55 g -1 g1 -1 -1 g1 i
56 gi 2 gi 2 -2 g1 2
57 gi -3 $i -3 TF! $: -3
58 gi -i4 g -i4 UB g -i4
59 gi -i5 gi -i5 B gi -i5
5A 3! EIS gi F E g EiS
58 8 RiJ g: H G g RiJ
5C 81 RiC gi U LG g RIC
5D g RiH 8: B M} g RiH
5E 8! RiB $§i E LB 8 RIB
5F g SIS 8 G A 8 SiS
60 g Pi0 g K c 8 Pi0
61 g P ¢ LG D §: P
62 g Pi2 8 M B1 g P2
63 $i Pi3 ¢ OiG B2 gi Pi3
64 g¢: RS g P 0S g RS
65 i MiE giUiG 20 i MiE
66 g Pid g W 21 8! Pi4
67 g Pi5 8! EG 22 8 Pi5
68 8 Pi6 8 DG 23 g Pi6
69 g Pi7 ¢! SiG -3 g Pi7
6A ¢! Pi8 g UH UG g Pi8
6B g P9 g U2 P g Pi9
6C g 2i0 g O H g 2.0
6D 81 2i1 g 02 K i 2i1
6E g 22 g 03 L g 2.2
6F B! 23 8 04 B3 8 2:3
70
71
72 HORS SERVICE AUSSER BETRIEB JOUT OF SERVICE SIN SERVICIO
73 SERVICE INCENDIE IBRANDFALLSTEUERUNG IFIRE CONTROL JBOMBEROS
74 CABINE RESERVEE SONDERFAHRT ISPECIAL SERVICE IPRlORIDAD CABINA

MDCREP1-P MDCREP1-C MDCREP3-P TMEET’3-C MDCREP4-P MDCREP4-C MDCREP7-P | MDCREP7-C

75 LIBRE SURCHARGE IN BETRIEB UBERLAST IN SERVICE OVERLOAD ELECTRA VITORIA

Table 1 Graphismes affichés sur un indicateur de niveau 4 messages défilants en fonction de la version de programme
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FLCLIG
Fleches

CLIGnotantes

Adr. 08
Bat. 5

b = |remmerd @

o ] e
B | ‘DU i[ gz
. e R IS

BG17 L ecrir -

FL 30/50

B
o0 0 =e
20200 |:| @ “‘FD_
el NH B
° <0V —
L] ©¢24R
MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT
x| DO [@ '
CEEL T ho|e b4
| L - r:; 2§‘<—FD— Qiggﬂ:
0S| [4-FM srene
\® <__0v —_— P
N 24R —
—_— : l
|

Connexion des fléches de sens au(x) palier(s) modéle FL30 /50« »

FM & FD
Fleche Montée
et

Fleche Descente
Adr. 15
Bat. 4 & 5

Visualisation de I’état des fleches de sens au(x) palier(s) modeéle FL30 / 50« »




Alpha H Manuel d’installation Chapitre V - page 13

RUMMDIN

FLCLIG
Y
Fleches
CLIGnotantes
Adr. 08
Bat. 5
BG17 L ecrir 4
[
e e
P H H r FE‘ 3‘5 - En cas de dépassement de
N '3 ) J e la puissance maximale
@) < — [Eﬂl??::ﬁ}] admissible (1,2 W)
& O {E Raccorder 1 Boitier P217
ﬂ@ {1 sEEE T PAR SENS //
5 ﬁ FM FD ﬁ v0|r cn desso
D o= 2® oo’ i
g« == 0o agee SONT INTERCONNECTEES
® B " DY i ///%chmun IMERIME
=1~ 0
l L O =0 /////// Y, |//////
|| [eeeeaees) Iz [t an)
A //
o[E=0) - ATTENTION ! |
R T f B550 [Aoos BE00 B8 Voyants 24 V ZZZ
\=‘~l CEEEEIE B Bl SRR uum:\ unn] 1 2WmaX. ZZ%
PAR SENS . Z g
gPZ 1& g ; 20 Tenir compte des Z Z Z "
; éventuelles fleches Z 7 é
' | en cabine Z é Z
200 = @ Z Z Z
b |
0
|
7|7
?

\

L%, i ///////////
222222222 /
/// 222 // ////

Connexion des fléches de sens au(x) palier(s)

FM & FD
Fleche Montée
et

Fleche Descente
Adr. 15
Bat. 4 & 5

Visualisation de 1’état des fléches de sens au(x) palier(s)
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s

VHS
Voyant de mise
Hors Service

sur SPGX

Adr. 79
Bat. 4,5,6

sur
SPG3
@,ﬁ

sur
SPG2

sur

SPG1 ARR/DON

BG17 L ecrir

i

Connexion du contact
de « Mise hors service »

e

e

. - apeBes
el &
Y | %
’E '1' AUTINGR
| - g2 Bz
e

Fe=a
B

-

EDJ

ATTENTION !!!

LES SORTIES
SPGx PRODUISENT
DU oV

ol
Wi
I1

VOYANT
HORS SERVICE CO'BTEACT
20VI1.2W - K26 KC28  \ysE HORS SERVICE
& >
i 1
@ O[HAUT —O0 O0—
[ ]
DE OV EN FILERIE
MHS GAINE
“I;l/' H y ADR/DON
iISe . i '
Hors Service
Adr. OE MODIF
3 o~ T~ T
Bat. 1

Visualisation de I’état du contact de « Mise hors service »
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NIVMHS RIDON
NIVeau de -
Mise >
Hors Service
Adr. 43
Bat.0a3&7 |
BG17 L ecrir

MHSPF RAM
Mise ‘i
Hors Service PAR

Portes Fermées
Adr. 09
Bat. 2

N
//

Conséquences d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)
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p— B ._
\ ]/ aulins & BBBEBOE
I === cec|

! § i —7/ B2/

NN EEEE

D00y~ o

ar=!
o) o] B (550 £26 0 fo 00 boon 60 po oo
I ] | |
=18 IR = IEEE DDDDHDDEJD Goocaljoood DDDDIDD‘DEIDD [Xuks]
i - \=H | | ‘ \:1
— L.E.D EN SERIE
AVEC
PM22 24V /1A MAXI OU  vr
COMMANDE
PAR !
~ﬂ——ﬂ—@ i RELAIS NIVEAU 2 v
[ HAUT ] NIVEAU 1
T () o
CL : NIVEAU 0 CL
ov
| Y S—
Connexion des voyants « Occupé » aux paliers
CL
RAM ADR/DON

Signalisation occupé

(CLignotant)
Adr. 28
Bat. 5

Visualisation de I’état des voyants « Occupé »
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'@J@H%}Bzﬂ o R NIVEAU 11 8
= = /], foeees E—O O
Bﬂﬂ r ____________________ aiis™" ~ _l
iﬁb\?j [ ﬂ(:11 c9 I——IF T Eﬁ na“r "U ____________ 24R
o jlcwlcs@ EE COMB
I DDDDDDDD?U 1
am@@@@@@@@' g Eﬂﬁ] Voyants 24 V
~ i 1,2 W max
par sortie Cx
NIVEAU 2 ';_ l
O O—
— 4
NIVEAU 1| = _
0 —————¢
—t o
24R :_ NIVEAUO | _m
O O L
U L@__+
__________ " 4R
COMB
U
\J
Connexion des boutons d'envoi
c10 ¢ KC21
Cc11 Cc8
Fusible dg protection \}}.\e c4” C5 C6 7
de la sortie COMB DDDDDDDD co\ c1\c2 | c3

FU2:1,6 A RAPIDE
dim. : 5 x 20 Verre

R
Nononooao

PEREERERE
CP27

KC21
PR @@

Di
gl
oj
=)
=

oo

Rl sl D)

Visualisation de I'état des boutons d'envoi
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RAM ~ ANR/DON

Blocag

BLOCAGe

Adr. 07
Bat. 7

MsqCab
MaSQue des

envois CABine
Adr. 10 et 11
Bat.0a7et0a3

N[ [ AN |7

BG17 L ecrr 4 BG17 L ecrir -

C7 C6 C5 C4

Cx (ENVCAB)
ENVois CABine

C0 a C11

Adr. 00 et 01
Bat.0a7et0a3
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CAPTEUR
BH06 A ECRANS

— P202

 EHER
EICEELE

,|L1L.UD o
L

( ATTENTION )

Le capteur doit étre placé CP22 CP22 P202
au moins a 20 cm +24 estreliéa +
d'une source magnétique! 0V estrelica -
—— —/ @ @ @ @[ HAUT | CAA estreliéa a
CAB estreliea b
(Utilisez EXCLUSIVEMENT| T R*\ bkt
la borne +24 de CP22 (H) | *3* {, (A S8
| L

pour alimenter le capteur
N'utilisez PAS le 24R

CCcce

Connexion du capteur P202 (comptage a écrans)

Minibloc
Faisceau supérieur A " . APREON
Faisceau inférieur B f i a f
Adr. FF PAR MODIF
Visualisation de 1'état des faisceaux du capteur P202
ED R RAM ADR/DON
Contact Extréme fi i f
Descente
Adr. 0C PAR MODIF
~ M
Bat. 5

Visualisation du contact Extreme Descente
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CAA & CAB CA\‘B C.}Af\DRIDON
Faisceau supérieur A 3
Faisceau inférieur B
Adr. 11 MODIF
Bat. 0 & 1 — T

~
-
.

Conséquences d’un changement d’état simultané des signaux CA et CB

Faisceau Faisceau
superieur inférieur

\A/ \Il3
W, \\
\7 #

N
= CT— =]
— L L 7’—:' 1
ZITTR ZITTVAN

//
=

2N

Conséquences d’une obturation de durée excessive d’un faisceau du capteur
lors du déplacement de la cabine
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]

' | geegas “1 e

SUPERIEUR

EM»—

Niveau

ATTENTION

Les I.L.S doivent étre placés
au moins a 20 cm
d'une source magnétique!

) g*"
INFERIEUR
ED

d'aimant
CP22

- Bande [

4 cm
MINIMUM

|

doivent se fermer

en présence des aimants

Les contacts des I.L.S. ]

Connexion des LL.S. et des contacts extrémes

Minibloc
|.L.S supérieur A

I.LL.S inférieur B

Adr. FF
Bat. 7 & 6

EM & ED
Contact Extréme
Montée
‘Contact Extréme

Descente
Adr. 3F
Bat. 2, 3

Visualisation des contacts extrémes

ADR/DON

i

MODIF

ADR/DON

i

MODIF
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CAA & CAB
|.L.S supérieur A

I.LL.S inférieur B

Adr. 11
Bat. 0 & 1

\\\\| //

T,
!

A
s
I

-
—
o

~N
~—
—

//

N
~

Conséquences d’un changement d’état simultané des signaux CA et CB

) ﬂ

LL.S L.L.S
superieur inférieur
‘\\\\“/// \\\\“/// ST@P
:Ij Ci— =3 7T—
2L L] I
PPN PP

;
—

ﬂ

N
= I
ST

Conséquences d’une coupure simultanée des contacts Extréme Montée et Descente
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39Nwna3e 30 3T81sna

el eiy s=saf==n_

o

Qe
hss “
(/2] och |
DU“F._an R e ———— Y
EEm‘I’mm b
TGTId;Mt J ......................
TR N —
e
Oxm . g2|f %
Ow>38l|.
K]
O ——

g

ALIMENTATION 220V
DU CHARGEUR DE BATTERIE

ECLAIRAGE
SECOURS

N L
Raccordement du bouton d’alarme

|1

]

o

c2
RN
Blele
Y
I ECS
BAL

|
oV
C

|

SR o

1]

o]

TBAL
12P!
ALARME
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CARTE
CHARGEUR
DE BATTERIES
12V -0,5/1,2 Ah

La durée de vie des batteries
est comprise entre 5 et 7 ans

BOITIER DE
RACCORDEMENT

SECU2 SECU3

Bouton d'arret

Tas22) KM13~ /KC26| \K17
) Hoe) e

{5 | 1 1 1 5 R
o ye A

12P ov N L
Alimentation 220V AC
BUZZER ﬁ du chargeur de batterie

Raccordement du bouton d’arret en cabine
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DON
Taquet
TAQUET
Adr. 5C
Bat. 0
BG17 L ecrr -
RAM DON
CAM ‘ i
CAME sur SPGZ PAR
Adr. 7B
Bat. 4,5,6
BG17 | ecrir -
@[Eﬂ bremmed® : eachodood £ood | Vewse
- {‘ YVootet Hsmie

AUTINGR
&z

0Oo0oo0cooooag

]

Alimentation -
d . o 5 G
u ‘dls!)(fsmf o a4 D_I.D_n 1 TAGH
anti-dérive a 1
N TAQ’
taquet

‘—

\| A

TAQUET N1

|~

TAQUET N°2
EVENTUEL
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©

(@)} mu—]
.
A\

: coraome s 8 /6 o
B F:Wﬂ rﬂ1 I Eo0y

O] DDU]UUDD ol DDD IJUDL ’lDf.'IDU!L/DE\

O O
CONTACT
DE
RETRACTION N°1 -

O O0—
CONTACT
DE

RETRACTION N°2
EVENTUEL

TAQ1 & 2
TAQuet 1

et TAQuet 2
Adr. 62
Bat. 0 & 1

DANS LE CAS
D'UN SEUL TAQUET

Connexion du
(des)
contact(s) de
rétraction du
« dispositif
anti-dérive

PONTERLES BORNES (2@2 @

TAQ2 ET TAQ1

—0
CONTACT
DE

RETRACTION N°1

a taquet »

>

—

Visualisation de I’état du(des) contacts) de rétraction du « dispositif anti-dérive a taquet »

Dctget
Doublement
de la tempo

Controéle

TaQuET

Adr. 5F
Bat. 3

ADR/DON

BG17 L ecrir -

Doublement de la temporisation impartie au contrdle de rétraction du « dispositif anti-dérive a taquet »
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Conséquences d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)

@2
%
(-
o

@2
%
(-
O

Conséquences de la non-extension des taquets a ’arrét
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GONG
GONG sur

SPGX

Adr. 79
Bat. 0,1, 2

TGONG
Temporisation

du GONG =i
Adr. 21 -

ATTENTION !

LES SORTIES

PROGRAMMABLES (SPGX)
PRODUISENT DU 0V

GONG
1 24V | 1,2W
@ @[ HAUT
Y
24R

Connexion du gong en cabine
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i

GongAr
GONG a

I’ARrét

Adr.09
Bat. 7
BG17 L ecrr -
GONG RAM ADR/DON
GONG fi Ef
Adr. 15
Bit. 6 PAR MODIF
" M

Visualisation de I’état du gong

N

N

7

Conséquences d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a l1a méme sortie physique)
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CAM
CAMe

sur SPGZ

Adr. 7B
Bat. 4, 5, 6

TFR8

Temporisation
de Filtrage
des Rebonds

surle 8
Adr. 45

sur
SPG3

sur
SPG1

.

|

BG17 L ecrit 4

ADR/DON

)

MODIF

EI%@

®

@)

“"“"{W =}

m B
EL
®
N

-IQmﬁl @lmmﬁﬁj

J

8|\ ' agas
= 302 oo
[i 0 303

o=y -
[ IROEEER 6 @ R S50 B pogR [Z33EE]
il e 754

BDU

jooog)

:E EEEQ

q|
of
of
ol
of

==

|EIUDEJ|UDDE| (=)=l ‘UL'I[TIU [=]x]

Connexion de la « Came mobile de déverrouillage »

A S [
S

Y

oooooooa0o

| E—

Q000000

Herase
[some

DIODE BY255
(1300V/3A)

/

CAME MOBILE



Alpha H Manuel d’installation Chapitre VI - page 17

CAM ADR/DON
CAMe if
Adr. 13
Bat. 3 PAR MODIF
" M

Conséquences d’une erreur de paramétrage des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)
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VERSTF1  P1SFCOU
y 4 DY

Méca1
Caractéristiques
MECAniques

de la porte 1
Adr. 40
Bat.0 a7
@mm@lnmmﬁﬁ bmrmaed

MSTPMP1 , AMPSEC1

i e £ FCFET, / sns LEY
i con”™ F ) =
i_EH'E !
(i} TEF FCOU1-eseze-CS1/ E— - REOUVERTURE PAR CONTACT
: i h R Lo NORMALEMENT FERME
il BEEa (Ex: Cellule)

CONTACT DE FIN DE COURSE
EN FERMETURE

CONTACT DE FIN DE COURSE
EN OUVERTURE

ALIMENTATION
DE L'INJECTION —&> (© @
IRANT

FERMETURE ACCELEREE

REOUVERTURE PAR CONTACT
NORMALEMENT OUVERT
(Ex: Bouton de réouverture)

ELECTROFREIN :
OPTIONNEL EN FONCTION
DU TYPE D'OPERATEUR.
T
P253M S
I - /1
> RESISTANCE 1
DE REGLAGE
DE L'INJECTION e *e
MOTEUR " RAOU RAFE
L'OPERATEUR
1 Vit DIODE BY255 Q—I Q—I
DE PORTE 3~ (1300V/3A)
= C.EM, ? ?
** INJECTION : '
F%Eé'ggﬁ;ﬁ g‘gﬁ,‘:ﬁ" OPTIONNELLE EN FONCTION
DU TYPE D'OPERATEUR.

Connexion des contact de ’« Opérateur de porte automatique »

Pauto1 Fr
Porte AUTOmatique
N°1
Adr. OF
Bat. 0 a 4 con ForE

Visualisation de I’état des contact de I’« Opérateur de porte automatique »

ADR/DON
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T

RAM s%ga PG DON
CAM ; i
CAMe sur a
SPGZ sPez

Adr. 7B
Bat. 4,5, 6

BG17 | ecrir 4

e
|

i

KT3

Oo0ooo0ooo0ooao

I —

@000002@

OPERATEUR |.__, OU
DE .
PORTE || |
CABINE || |
Interdiction
- . d'ouverture
L’alimentation de 'opérateur DOIT ETRE COUPEE - entre étages
. o . (EN 81§7.7.3)
par l'interrupteur principal en machinerie. Interprétation
Il ne doit donc PAS étre alimenté par le circuit d’éclairage (CEN n°227)
et / ou par la prise de courant de la cabine

Connexion de ’opérateur de porte automatique de cabine « commandé par la came »
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Présentation de I'onduleur de porte de type OP06 ou OP11.

L'onduleur de porte type OP06 ou OP11 est un convertisseur de fréquence destiné
a alimenter des moteurs asynchrone triphasé jusqu'a 0,3 KW (OP06) et 0,6 KW (OP11)
ainsi que des moteurs a courant continu.

Moteur triphasé : Programme OP11 / OP06B - V07 14 Mhz - 25/10/95
Moteur a courant continu : Programme OP11/ OP06B - V07 CC - 10/02/95

L'onduleur ne gére de fagon autonome que les ralentissements, grace aux contacts
qui lui sont reliés directement. Les commandes d'ouverture et de fermeture lui sont
données par I'armoire de manoceuvre qui regoit directement les contacts de fin de course.

Raccordement électrique.

w w
ATTENTION ! x I x I
[ ) NE PAS RACCORDER DE x| ol ;:1
P253 SUR LE MOTEUR = R 3 wg
z w ] w Z 5 2
Z XL 2 2 82 - )
- NTACTS DE a\ |2 2 82 o3
Moteur raccordé CONTACTS Z. cw 33 o2 .2
enTRANGLE A |MENTATION — too 'CRIURE z z% z- 2T 3C
3~ 240VAC o VERS ARMOIRE &2 wp  &- 3 33
VAC DE MANOEUVRE 1y = 53 ox 2]
— N — L] = ~ ) i
- -
¢ |g
: | |8
§ 8
S COM| FC [com| FC +12
ZYXT:N L1 |UOU|F|FE||°V +16°B|CA| |'|+|'| Bl

l/ J2 I-PHSJ I—PH1 PH2:

J1 J3 J4

OP06 ou OP11

L'information d'ouverture se raccorde entre PH2+ et PH2- de J4.

L'information de fermeture se raccorde entre PH1+ de J4 et PH1- de J3.
L'information de réouverture en pompier se raccorde entre PH3+ et PH3- de J3,
Le contact de ralentissement d'ouverture se raccorde entre 0V et CA de J2.

Le contact de ralentissement de fermeture se raccorde entre 0V et CB de J2.

La carte offre également la possibilité de renvoyer a I'armoire de manceuvre une
information de réouverture (1 contact NO et 1 contact NF), obtenue par mesure du couple.
Ces sorties sont disponibles sur le connecteur J1.

REMARQUE : La liaison onduleur / moteur devra étre la plus courte possible.

IMPERATIF

Séparer les conducteurs véhiculant des courants forts de ceux
véhiculant des informations électriques en courants faibles

Pour plus d’information, référez vous a la documentation [Ref AUTINOR : 7253]
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Présentation de I'onduleur de porte OP15.

L'onduleur de porte type OP15 est un convertisseur de fréquence destiné a
alimenter des moteurs asynchrones triphasés jusqu'a 0,3 kW.

Moteur triphasé :

o Programme Ralentisseurs : ..................... OP15 R xx — xx/xx/xx
e Programme Codeurincrémental :............. OP15 | xx - xx/xx/xx

L'onduleur ne gére de fagon autonome que les ralentissements, grace aux contacts
qui lui sont reliés directement ou au codeur incrémental.

Les commandes d'ouverture et de fermeture lui sont données par I'armoire de
manceuvre qui regoit directement les contacts de fin de course ou par l'intermédiaire du
codeur incrémental qui connait la position exacte des vantaux de porte.

Raccordement électrique.

CODEUR INCREMENTAL [OV-16V-CA-CB]

A
ou OP15 300w PRISE DIAGNOSTIC
v _ DIAG. | — —
CONTACT DE RALENTISSEMENT EN FERMETURE [OV-CA] 1 ov ¥
+ 16V
CONTACT DE RALENTISSEMENT EN OUVERTURE [OV-CB] 2 16V o VOYANT DEFAUT
'lES 3 CA cB DEFAUT \\\l///// =
SIGNAL D'OUVERTURE <| > o e
4 c8 n
- CcB
SIGNAL DE FERMETURE > <] N
1+
CABLE BLINDE {
(0,75 mm? [réf AUTINOR : 3444] \ 2 .
g \{: 3 +
4 - -
MOTEUR o, [, K4 | ALIMENTATION
PORTE Wl N b >+ | v
| [N 6 -
ATTENTION 11! 7 4 s
RISQUE DE CHOC ELECT] NT
NE PAS RACCORDER { D < | svemcanema
D'ANTIPARASITE 8 - FARTE VhEN T SLECTUaTY SUPeLY
SUR LE MOTEUR — HAS BEEN CUT, N THE ABSENGE OF THE
BE! FEHLENDER ABDECKUNG BLEIBEN DIE
; T 1 e
SIGNAL DE REOUVERTURE I]<1 l>I] 5
L K3
SIGNAL DE FERMETURE POMPIER > <1l / 3 [ - —
VOIR CI-DESSOUS () _—" -4

L'information d'ouverture se raccorde sur K4 en — [2] et + [1]. (24V ~ ou =)
L'information de fermeture se raccorde sur K4 en —[4] et + [3]. (24V ~ ou =)
L'information de réouverture se raccorde sur K4 en — [6] et + [5]. (24V ~ ou =)

L'information pompier pour faire vitesse trainante en fermeture se raccorde sur K4
en — [8] et + [7]. (24V ~ ou =).
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(*) Pour les signaux de ralentissement, 2 alternatives :

Un contact de ralentissement d'ouverture se raccorde sur le connecteur
K5 en 0V [1] et CB [4].

et Un contact de ralentissement de fermeture se raccorde sur le
connecteur K5 en 0V [1] et CA [3].

et un relais qui donne la réouverture, sur le connecteur K3 entre [1] et [2].

La carte offre également 1 contact (NO) disponible sur le connecteur K3.

. ou
Un codeur incrémental monté sur le moteur de porte qui se raccorde sur le
connecteur K5 en 0V [1], 16V [2], CA [3] et CB [4].
L'OP15 délivre alors pour le contréleur une simulation des :
¢ fin de course ouverture (FCOU) entre [1] et [2] sur le connecteur K3,
¢ et fin de course fermeture (FCFE) entre [3] et [4] sur le connecteur K3.

REMARQUE :

Programme :
OP15 R xx

Programme :
OP15 | xx

La liaison onduleur / moteur devra étre BLINDEE et la plus courte possible.

(cable blindé non fourni mais disponible en piéce détachée [réf AUTINOR : 3444))

IMPERATIF

Séparer les conducteurs véhiculant des courants forts de ceux
véhiculant des informations électriques en courants faibles.
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REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 & 33

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

BG17 L ecrir 4

M lﬂ;ﬂ wxagaxs aL] @ llmn_:‘]l me_m“ = Il!xm_n_u_agmgq

Lm0l -
i LL P o
O<) = fof ¢ ¢ % g ID 30
i s ) o o
E.‘ ; S ;_E E@@Q_ . § %:
S B S
e e L] O] ¢24r—
e — =] MONTAGE EN FOND DE BOITE

ou
MONTAGE EN FACE AVANT

38 8 8 B3 & eorn
gog|[cocool o

‘DDDD‘DGDD =k}

E

&

BEREPBER

A\ WAWILNVAWA
020200

@ @ @[HAUT
Y
CREP| 24R
°|V| \ -
Y
-/
Connexion du répétiteur de position en cabine modéle ID 30
PosLog ADRiDON] [ e e T
=g " 38me étage Niveaus
P O S Itlo n - 28me étage :\\‘ ll*lh,:. Niveau 4
= 1er tage —79 i \\? Nii 3
LOquue rez de ct é n Niveau 2
= 1er sous sol Niveau 1
de I,apparell MODIF 2éme sous sol Ni 0
Adr. 24 T

Visualisation de la « Position logique »
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REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 a 33

A programmer si hécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

BG17 L ecrir 4

CER) BOSER
ooog

ID 50-1

—r/BH12/

REEERRN

BlEEIEEE

[ ]
o
[ ]
<4-CREP
OV —

IDI’JDD

CREP —
oV —

FRESR BN

&

&

VA A AAW,
(XXX

24R

MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT

4—24R—‘

ov! J
./
./
Connexion du répétiteur de position en cabine modéle ID 50 1
POSLO Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine
g RAM ADR[DON . /!v\ldlquerg_‘! \alqrs que la Po\sLo_g‘l‘nquue@ 3 .-
=g " 3me btage ‘Niveaus
POSItIon - ~ 238me tage ~Lx\We - Niveau 4
Z RS
= 1er étage —+74 RS Niveau 3
LOGIq ue rez de ch Niveau 2
» 1er sous sol Niveau 1
de I,appa rell PAR MODIF 2&me sous sol Ni 0
Adr. 24 T T

Visualisation de la « Position logique »
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REPTxx

REPéTiteur au
niveau xx

Adr. 28 a 33

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

( +
S
e

0= [+ |7 |-
ﬂ_l
rJ—E

A=) nd bed Slramnnnd —

—
\

it

—

Beg8EB

RAM DON
]
PAR
BG17 L ecrir 4
. ] @4—24R-—|
’s | ) 0v——
e | [5] «4-CREP——
° L] @ ®

MONTAGE EN FOND DE BOiTE

Connexion

PosLog
POSition

LOGique

de I'appareil
Adr. 24

o

u répétiteur de position en cabine modéle ID 50

Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine

o indiquera 1 ~alqrs que la Po§ng_ [r_ldlquera 3.

RAM ADR/DON ™ sdme btage Niveaus
28me étage -\t Niveau 4
[ [ 1er étage =,,/, "\\5 Ni 3
rez de chaussée Nit 2
1er sous sol Niveau 1
PAR MODIF 2éme sous sol Ni 0
— T T

Visualisation de la « Position logique »
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REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 & 33

A programmer si hécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

DON

BG17 L ecrir 4

IDFL 30/ 50

EI.MDTEEH Olcmmemed —

DDUU

o 24RPI O] [] o o 0 =|e
sseE8E o = [] %o esese [l @=e
CREP—» (& [ S| MO = 4-FD—
e o= [ . . ] @<—FM—
= MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT
[
4R
—F L R
FM CREP
Yvee
X/ R7%%] [74%7/87:%7]
01 Il

P2 P2
I H
2@ ?[HAUT|@ @ @ « 1
Y Yro s o
CREPT £4R FM E o
ov F|D %
N\ -1~ 11
S “I- 1]
/S 1]
./ |
-/
Connexion du répétiteur de position en cabine modéle IDFL 30/50
Pos Log Ex : La cabine est au 1er étage, Iafficheur de la cabine
ADR/DON P Indlquer§_1 _a_lf»rs quela PosLog_!rj{i!gﬂera 3\/ -
-F - i, 38me étage N 5
POS't'O" ~ 2éme étage 2\‘““”,= Niveau 4
" 1er étage 7‘,1”\\\‘? Ni 3
Lo G I q u e rez de chaussée Ni 2
y = 1er sous sol Niveau 1
de I appa re II PAR MODIF 2&me sous sol Niveau 0
Adr. 24 T

Visualisation de la « Position logique »
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Niveaux Adres_stes
associées
11 33
10 32
9 31
8 30
7 2F
6 2E
5 2d
4 2C
3 2b
2 - A
1 29
0 28
Caractere a Code de Caractére a Code de Caracteére a Code de
afficher sur | programmation afficher sur | programmation afficher sur | programmation
Pindicateur associé Pindicateur associé Pindicateur associé
0 00 13 0d ES 1A
1 01 14 0E RJ 1b
2 02 15 OF ‘ 1C
3 03 16 10 RH 1d
4 04 17 11 RB 1E
5 05 18 12 SS 1F
6 06 19 13 PO 20
7 07 -0 14 P1 21
8 08 -1 15 P2 22
9 09 -2 16 P3 23
10 0A -3 17 RS 24
11 0b -4 18 ME 25
12 0C -5 19
Exemple : CONFIGURATION D’UNE INSTALLATION X NIVEAUX DONT 2 SOUS-SOL.

Si au Niveau 2 - Rez de chaussée (Adresse 2A), on désire afficher « RC », il suffit de programmer
1C au niveau du paramétre adresse 2A (REPTxx : REPéTiteur au niveau xx).

Sélectionner I'adresse 2A correspondant au niveau 2 a
I'aide des boutons poussoirs

2]

1 seconde aprés, une valeur s’affiche, si cette valeur vous
convient (a savoir dans notre exemple 1C) ne changer rien
sinon basculer [linterrupteur ADR/DON - MODIF sur
MODIF

ADR/DON

MODIF

®
J

3]

Modifier cette valeur de fagon a obtenir 1C afin d'afficher
« RC » au niveau 2.
Valider la nouvelle valeur par pression simultanée des
boutons poussoirs.

Rebasculer ADR/DON - MODIF
ADR/DON

La nouvelle donnée est mémorisée.

Vinterrupteur sur

MODIF @



Manuel d’installation

Chapitre VI - page 28

REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 a 33

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

ZBH12;

STe=u) c [ ———

% DIDD;;U

BG17 L ecrit -

IDFL 30 /50 MD

——— 24RP 5] [
—— VS []
— CREP— [O] | |

o= []

fiEag]

Py

O g MONTAGE EN FOND DE BOITE
, e ou
U@ ZREP “%ﬁ E" 71 MONTAGE EN FACE AVANT
© Y
_ o 28
El [ RN . A I
: o e R BRI
BL D00 om -
. 24R
[orz =] D
8 /8 ‘ -méﬁ—;lﬁe@”—ﬂ]ﬁg Q@m%
gfjoo l:IIJDD {3(2“1’3130[}ll'.'lDL)EliDE!C!D\\:ID\ZIDHZlDL‘JDE)‘i‘,I
CP2
i F
@ @ @ HAUT
YYT CREPT
CREPT 24R
0V|
| Y, -
%
%
Connexion du répétiteur de position en cabine modéle IDFL 30/50 MD
PosLog
H ADR/DON " 3éme étage
POSItlon Zémeéta:e A
s . 1er étage =//
LOquue rez de chaussée
] 1er sous sol
de 'appareil PAR MODIF | | 41 sous sl
o~ T~ T

Adr. 24

Visualisation de la « Position logique »

Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine
Indlquera 1 anrs que la PosLog Indlquera 3 s

Niveau 5
Niveau 4
Niveau 3
Niveau 2
Niveau 1
Niveau 0
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R

o ;’;i;: "‘j}; MDCREP1 MDCREP3 MDCREP4 MDCREP7
40 g O g: O ] gi O
41 g 1 ¢ 1 1 8 1
42 k13 2 k13 2 2 $ 2
43 8 3 ¢ 3 3 ¢ 3
44 k1 4 £ 4 4 k13 4
45 gi 5 gi 5 5 gi 5
46 8 6 ¢ 6 6 ¢ 6
47 8L 7 gl 7 7 gl 7
48 $ 8 b13 8 8 ¢ 8
49 gi 9 gi 9 9 g 9
4A g 1i0 gi 10 10 gi 1@
4B gi 1i1 gi 1i1 11 gi 1i1
ac g1 12 g 12 12 §1 12
4D g 13 ¢ 113 13 gi 13
4E g: 1i4 g: 1i4 14 g 14
4F gi 1i5 gi 1i5 15 gi 1i5
50 i 1i6 gi 1i6 16 gi 1i6
51 $i 17 gi 17 17 gi 17
52 gi 1i8 gi 18 18 gi 1i8
53 gi 1i9 g 19 19 gi 19
54 $i -i@ gi -iQ -0 $i -
55 g -1 g -1 -1 g -1
56 gi -2 g -2 -2 g -i2
57 g: -3 ¢ 13 TF ] SIER
58 gi -i4 g -i4 UB gi -i4
59 g -5 g -5 B g -5
5A gi EiS k1 F E gi EiS
5B gi RiJ 13 H G i RiJ
5C i RiC g U LG gi RiC
5D i RiH k13 B iMi i RiH
5E i RiB $ E LB i RiB
5F gi SiS gi G A gi SiS
60 gi Pi0 gi K C gi Pi0
61 gi Pit g LG D gi Pi1
62 gi Pi2 gi M B1 i Pi2
63 gi Pi3 g§i OiG B2 i Pi3
64 gi RiS ¢ P 0S gi RiS
65 gi MiE g UiG 20 gi MIE
66 gi Pi4 gi W 21 gi Pi4
67 gi Pi5 g EiG 22 gi Pi5
68 gi Pi6 gi DiG 23 i Pi6
69 i Pi7 g SiG -3 i Pi7
6A - g: Pi8 i Ui UG g: Pi8
6B i Pi9 gi Ui2 P $: P9
6C i 2i@ g 0Oi1 H gi 2:0
6D gi 2i1 i 0i2 K gi 2i1
6E $: 2i2 gi 03 L $i 2i2
6F i 2i3 gi 04 B3 i 2i3
70
71
72 HORS SERVICE AUSSER BETRIEB JouT OF SERVICE IsIN SERVICIO
73 SERVICE INCENDIE J5RANDFALLSTEUERUNG JFire conTrOL | JsomBEROS
74 CABINE RESERVEE IsoNDERFAHRT JspeciaL servicE JPRIORIDAD CABINA

WOCREPTP | MDCREPTC | MDGREPSP | WOGREFSC | MOCREP#P | —WOOREFSC | WOCREFTF | WOoREFTS—]

75 LIBRE SURCHARGE | INBETRIEB | UBERLAST | INSERVICE | OVERLOAD ELECTRA VITORIA

Table 1 Graphismes affichés sur un indicateur de niveau a2 messages défilants en fonction de la version de programme
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s

RAM DON

FLCLIG .
Fleches a
CLIGnotantes

Adr. 08 —_—
Bat. 5 | - n

BG17 L ecrir 4

= [ — -

[?@! Il D ‘UU ﬁ FL 30 / 50

E 8 @ .
3 <10, a@@a ——/H 2l
FMFD g 03%| wf [] [ l€FD ——
e °gege L B e-Fm
HE coes ° | B |eov —
a S O L ‘E ‘—24R“
| asssane MONTAGE EN FOND DE BOITE
~ @b ou
MONTAGE EN FACE AVANT
8 8 )@ .
[El=] Opog|jdooC DDEH‘D oooo[ooooog[oon ]® . 4
il il S| j-Fp —— RN
DS)| [ ¢FM specw
DS)| €0V *®
S| —24R ~

CCCC

Connexion des fleches de sens en cabine modéle FL30 / 50« »

FM & FD
Fleche Montée
et

Fleche Descente
Adr. 15
Bat. 4 & 5

Visualisation de 1’état des fleches de sens en cabine modéle FL30 / 50« »
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FLCLIG
Fleches

CLIGnotantes
Adr. 08
Bat. 5

BG17 L ecrir -

?

En cas de dépassement de
la puissance maximale
admissible (1,2 W)
Raccorder 1 Boitier P/217

PAR SENS //
] voir c| dessous
// /////

7 LES
SONT INTERCONNECTEES

////////////

_
\

MMM

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

ATTENTION 111
Voyants 24 V
1,2 W max.
& et Ikl ] PAR SENS
io's ;DEI ;D EEE U CEEIE B |nu5n |muuu [nnnn IZ ‘um:\a G Tenir compte des
e b e — éventuelles fléeches
au(x) palier(s)

DODN

Connexion des fleches de sens en cabine

\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\

FM & FD
Fleche Montée
et

Fleche Descente
Adr. 15
Bat. 4& 5

Visualisation de 1’état des fleches de sens en cabine
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@‘@Iﬁﬂmﬂlﬁﬂ @&m@ﬂ L%m—mh FREVD

AUTRES
SECURITES
CABINE

_

| Inspection
R
GM
FE -
—0|0—¢
= DE REGLAGE
DE PORTES
OPTIONNELS
ou EN 81§14.2.1.3
—0 | o0— DERNIER ALINEA

i col
)

Connexion des contacts de « Maneeuvre d’inspection »

Minibloc

INSpection
Adr. FF

Bat. 5 | PR % Moor

Visualisation de la « Manceuvre d’inspection »
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[=)ls @ﬂémliﬂmnﬂ [ —— FREVD

s mmm 1B 2 3 4C 8 10
( pr== H L‘ LJDD ﬁ - 1S | 1C 2A FREVM 4 |56 |8A
LS
E T :

AUTRES
ECURITES
CABINE

PARA FREV : ' '

_i°G_D'
GD

GM
P N oo E—
INS/ |
INS
(0] |
| I Inspection
.
GD
FE
—o|o0———¢
FF1 GM DE REGLAGE
T o O— DE PORTES
OPTIONNELS
I ou EN 81§14.2.1.3
—0|o0— DERNIER ALINEA
col
—0

Connexion des contacts de « Manceuvre d’inspection XP P82-511 »

Minibloc RAM INS ADR/DON
INSpection E f
Adr. FF s .
Bat. 5 PAR «6»  MODIF
) o~ T T

Visualisation de la « Manceuvre d’inspection »
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Boite d'inspection

INS, GM & GD

Ar. 0oC
Bat. 1, 2, 3

ADR/DON

i

MODIF

PAR |Ns GM GD

Visualisation de 1’état des contacts de « Manceuvre d’inspection »

TINS
Temporisation

d’INSpection
Adr. 0D

I

ADR/DON

i

MODIF

S

-

=

T

]

|

e

BG17 L

ECRIT n

Réglage de la « Temporisation d'inspection »

Conséquences d’un mouvement
d’inspection trop long

——iif—
———
N \tl1/ /[,
:_ \ l—' ‘ - Conséquences de manceuvres
— 1 - d’inspection et de rappel
/ 7 \ \‘\\ enclenchées simultanément

~

\\ 11/

\ /
ST L
//I’i |

2N
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e
NENUNNEOIaRVNN! ANES IRV
=

‘H>;| ‘[ AUTINGR

(u,LuJ.me L Uy

=

84 B ORI B B E  Oeouon oY B
‘- E:\Dn;inmmn Dimmm.nunn oo
. |

lfjﬂ‘. ‘UDD&lUD‘iDDUHDDDDJDDDU
A | ‘

* REMARQUE :
Uniguement dans le, cas [KC23

de vitesses montee et

descente inférieures ———

a 0,63 m/s 220 @

Le bouton poussoir « IGV » situé sur le toit de cabine permet de piloter I'appareil en inspection
et en grande vitesse (GV).
En appuyant sur GM ou GD seuls, I'appareil se déplace en PV.
En appuyant sur GM ou GD et IGV, I'appareil se déplace en GV.

Connexion du contact d’ « Inspection en grande vitesse »

IGV RAM _ ANR/DON
Inspection ﬁ
en PAR
Grande Vitesse
Adr. 09
Bat. 5 : _
BG17 L ecrir 4

EN PROGRAMMANT « IGV », L’APPAREIL DEMARRE
INSTANTANNEMENT EN GRANDE VITESSE (GV) EN APPUYANT
SUR LES BOUTONS POUSSOIRS « GM » OU « GD »
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CONTACT
DE
PLEINE CHARGE
'
¢ @@
I
| O O
DE 0V EN CABINE

NS

Non Stop
Adr. OE
Bat. 3

Visualisation de I’état du contact de « Pleine charge »

\\“///

L I_I

-
~

\

—
/// \\

Conséquences de la « Pleine charge »

RAM ADR/DON
i '

PAR MODIF
M
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_ ATTENTION !
. D et LES SORTIES
SOOT| 5o T T BT ) PROGRAMMABLES (SPGX)
[rees &j s PRODUISENT DU 0V
': - i
0 E #NT COF:)TEACT
RONEIE.EUR KC28 SURCHARGE
SURCHARGE ] §
24V [ 1,2W HH |
L |
@ @[ HAUT © @[ HAUT @ @[pAUT —0 O |
TY 1Y
| 24R |2‘|¢R su DE 0V EN CABINE
1 1 | | [
. ! ' ! el e
1 | 1 ]
1 [@9[BAs ] ETIOU , | 990 8as | L O ECHARREEUR
\ > 3 C
| 1 FSPG1 [ NE DOIVENT PAS ETRE CONNECTES
I nglp;gg- j tglggg - "‘_: ENSEMBLE
L Tapg2- 1 SUR LA MEME SORTIE
Connexion du contact, voyant et ronfleur de « Surcharge de la cabine »
SuU ADR/DON
SUrcharge i'
Adr. 0C  MODIF
Bat. 7 R o
VSU & RF

Voyant et RonFleur Ul “wi
de SUrcharge

I i

PAR yvdy RF MODIF
~ M
Bat. 3 & 2

Visualisation du contact, voyant et ronfleur de « Surcharge de la cabine »
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s

VSU RAM
Voyant
de Surcharge

sur SPGW

Adr. 78
Bat. 0, 1, 2

sur sur
PAR N\\SPG3 SPG1

.

BG17 L ecrr -

RF RAM s%g S%& ARR/DON
RonFleur de W
Surcharge PAR\ i
sur SPGW )
Adr. 78 o

VR

Béat. 4, 5, 6

N
%

Conséquences de la surcharge de la cabine
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[ \tmu @IEWM[ ]

F

a BB e OEPEIARY DORRERE & @
GO [ooo nﬂGDUJDUU,DDDU ooaojoooo ‘
L] inun ,Dcun ru;unuluuuur}uuu[uuum‘ E\DD ‘DLGU'IUD'D
| |
7

CLE DE RESERVATION I‘Z’CZéB
DE el

LA CABINE

DE 0V EN CABINE

Connexion du contact de « Réservation de 1a cabine »

PRIC RAM __ ADR/DON

PRIlorité Cabine if
Adr. OE

Bét. 4 PAR MODIF

/\,—-/—\——/\\

g —
———

Visualisation de I’état du contact de « Réservation de la cabine »
\\ S ,1//

||~

\ \

7T

Conséquences de la réservation cabine
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Il faut savoir a I'avance dans quel sens la cabine va partir
apres une remise sous tension!!!

Il est tout d’abord indispensable d'installer le contact « ED » qui va informer
I'équipement ALPHA-H de I'endroit approximatif ou se trouve la cabine.

Connaissant approximativement sa position, I'équipement ALPHA-H enverra la
cabine chercher son écran codé (celui avec le trou) afin de recaler le sélecteur.

e Lorsque le contact « ED » est ouvert, cela signifie que la cabine est en
dessous de I'écran codé (Ad 3F-bat 3 pour le comptage a I.L.S. ou 0C-bat 5 pour le
comptage a écrans). Aprés coupure de courant, I'équipement ALPHA-H envoie donc la
cabine en montée (en Grande Vitesse) afin de croiser I'écran codé qui recalera le
sélecteur.

¢ La cabine s'arrétera au prochain niveau ou elle peut ralentir avant de rejoindre le
niveau principal.

e Lorsque le contact « ED » est fermé, cela signifie que la cabine est au dessus
de l'écran codé. Aprés coupure de courant, I'équipement ALPHA-H envoie donc la
cabine en descente pour croiser I'écran codé qui recalera le sélecteur.

e La cabine s'arrétera au niveau le plus bas avant de rejoindre le niveau principal.

REMARQUE:

La cabine, d'abord envoyée en descente en petite vitesse, passera en grande
vitesse aprés un certain temps programmé au parameétre adresse Ob (Tempo Petite .
Vitesse -TPV-) ou aprés avoir croisé 2 écrans normaux. Si la cabine est passée en grande
vitesse pour l'une des deux raisons, elle passera en petite vitesse en croisant I'écran
codé.

Cas particulier ou la cabine est au dessous de I'écran codé sans encore avoir
ouvert le contact « ED ».

Dans ce cas, la cabine descend en petite vitesse. Au moment ou le contact « ED »
s'ouvre, la cabine s'arréte pour repartir en grande vitesse en montée croiser I'écran codé
qu'elle sait de fagon certaine se trouver au dessus d'elle.
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Rappel des paramétres a affiner sur le site

e Temporisation de porte 1 : A l'adresse 41 (De 2 a 255 secondes).

¢ Temporisation de réouverture : A l'adresse 42 (De 1 a 255 secondes).

La programmation de ces parameétres s’effectue en secondes et en hexadécimale, vous
pouvez vous aider pour la conversion de la table ci dessous.

Table de conversion Hexadécimal < Décimal

Chiffre de poids faible (chiffre de droite)

Chiffre de

poids fort

(chiffre de
gauche)

O HONDOG AN O

179 180 181 191

211 212 213 214 215 216 217 221 222 223
226 227 228 229 230 231 232 233 234 235 236 237 238 239
242 243 244 245 246 247 248 249 250 251 252 253 254 255

224
240

Utilisation de la table :

Pour convertir un octet (2 chiffres) hexadécimal en décimal, repérez le chiffre hexadécimal de
poids fort (le chiffre de gauche) dans la colonne de gauche de la table. Suivez la rangée
correspondante vers la droite jusqu'a l'intersection avec la colonne a la partie supérieure de
laquelle se trouve le chiffre hexadécimal de poids faible (le chiffre de droite). La valeur a
l'intersection est I'équivalent décimal du nombre hexadécimal cherché.

Par exemple, pour convertir le nombre hexadécimal A4 en décimal, trouvez l'intersection de la
rangée qui contient A en premiére colonne, avec la colonne qui contient 4 en partie supérieure.
L'équivalent décimal de A4 est la valeur a l'intersection, c'est-a-dire 164.

Pour convertir un nombre décimal en hexadécimal, cherche le nombre décimal dans la table. Le
nombre hexadécimal correspondant est le nombre composé, de gauche a droite, du chiffre
hexadécimal figurant dans |la premiére colonne de la rangée dans laquelle vous avez trouvé le
nombre décimal, et du chiffre hexadécimal qui figure a la ligne supérieure de la colonne dans
laguelle vous avez trouve le nombre décimal.

Par exemple, pour trouver I'équivalent hexadécimal de 206, cherchez cette valeur dans la table ;
son équivalent hexadécimal est CE.
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Table d'addition hexadécimales

Résultat en Hexadécimal

E F

E F
F 10

‘nmbom?ﬁ;igmco\lmcn

MTMOUO® .

SMmMmoUO

oo MmO

E
F
10
11

12

MMU O ©>© ofc

10
11

12

13
14
15
16
17
18
19
1A
1B
1C
1D

11
12

13

14
15
16
17
18
19
1A
1B
1C
1D
1E

Résultat en décimal

A

E

F

TMOODDOGONDIOAWN=O

ARV NOORWN 2O

SOONOG A WN -

O, WN -

S © N~

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22

8

9

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23

9
10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24

10
11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25

11
12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26

12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27

13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28

14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29

15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30

Utilisation de la table :

Pour additionner 2 chiffres hexadécimaux, repérez I'un des chiffres dans la colonne de gauche de
la table. Suivez la rangée correspondante vers la droite jusqu'a l'intersection avec la colonne a la
partie supérieure de laquelle se trouve le second chiffre. La valeur a l'intersection est la somme
cherchée. '
Par exemple, pour additionner les nombres hexadécimaux A et 4 trouvez lintersection de la
rangée qui contient A en premiére colonne, avec la colonne qui contient 4 en partie supérieure. La
somme de A et 4 est la valeur a l'intersection, c'est-a-dire E.

Si vous devez additionner des nombres hexadécimaux a 2 chiffres, procédez chiffre par chiffre de
la droite vers la gauche, et n'oubliez pas la retenue équivalente. Par exemple, pour additionner les
nombres hexadécimaux 1A et B2, ajoutez A a C (résultat 16 hexadécimal), qui donne donc une
retenue égale a 1, puis ajoutez 1 et B (résultat égal a C), auquel vous ajouterez la retenue 1 pour
obtenir le résultat final D6.

La table supérieure fournit le résultat en hexadécimal, la table inférieure le fournit en décimal.
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Tables de multiplication hexadécimales

Résultat en Hexadécimal

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D F
olo o o o 0 0 O O O O @ O O O 0 O
1lo 1 2 3 4 5 & 7 8 9 B C D E F
2o 2 4 6 8 A C E 10 12 16 18 1A 1C 1E
3]lo 3 6 9 C F 12 15 18 1B 21 24 27 2A 2D
4]0 4 8 C 10 14 18 1C 20 24 C 30 34 38 3C
5/l0 5 A F 14 19 1E 7 3C 41 46 4B

e

|42 48 4E 54 5A

E 156 1C 23 2A 31 38 3F 46 4D 54 5B 62 69
10 18 20 28 30 38 40 48 50 58 60 68 70 78
12 1B 24 2D 36 3F 48 51 5A 63 6C 75 7E 87
14 1E 28 32 3C 46 50 5A 64 6E 78 82 8C 96
16 21 2C 37 42 4D 58 63 6E 79 84 8F 9A A5
18 24 30 3C 48 54 60 6C 78 84 90 9C A8 B4
1A 27 34 41 4E 5B 68 75 82 8F 9C A9 B6 C3
1C 2A 38 46 54 62 70 7E 8C 9A A8 B6 C4 D2
1E 2D 3C 4B 5A 69 78 87 96 A5 B4 C3 D2 E1

0
0
0
0
0
0
0
0
0

TMODOWD e~
TMTMmUO DT> ©o~N

Résultat en Décimal

0 1 2 3 4 7 8 9 A B C D E F
ofo o o o0 o 0 0 0 0 0 0 0 0 O
110 1 2 3 4 7 8 9 10 11 12 13 14 15
2{o0 2 4 6 8 14 16 18 20 22 24 26 28 30
3o 3 6 9 12 21 24 27 30 33 36 39 42 45
4|0 4 8 12 16 28 32 36 40 44 48 52 56 60
510 5 10 15 20 35 40 45 50 55 60 65 70 75
6({0 6 12 18 24 42 48 54 60 66 72 78 84 90
70 7 14 21 28 49 56 63 70 77 84 91 98 105
glo 8 16 24 32 56 64 72 80 88 96 104 112 120
9o 9 18 27 36 63 72 81 90 99 108 117 126 135
Al 30 A 70 80 90 100 110 120 130 140 150
B0 11 22 33 44 77 88 99 110 121 132 143 154 165
clo 12 24 36 48 84 96 108 120 132 144 156 168 180
Do 13 26 39 52 91 104 117 130 143 156 169 182 195
E|O0 14 28 42 56 98 112 126 140 154 168 182 196 210
Flo 15 30 45 60 105 120 135 150 165 180 195 210 225

Utilisation de la table :

Pour multiplier 2 chiffres hexadécimaux, repérez I'un des chiffres dans la colonne de
gauche de la table. Suivez la rangée correspondante vers la droite jusqu'a l'intersection
avec la colonne a la partie supérieure de laquelle se trouve le second chiffre. La valeur a
I'intersection est le produit cherché.

La table supérieure fournit le résultat en hexadécimal, la table inférieure le fournit en
décimal.

Par exemple, le produit des nombres hexadécimaux A et 6 est 3C en hexadécimal et 60
en décimal.
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Table de conversion pour affichage en batonnets |

Hexadécimal

0
10
20
30
40
50
60
70
80
90

A0
B0
Co
DO
EO
FO

L]

I

Décimal

H
8t

1

” ]

I

E

Il

¥

i

I

0

Il

I

MY 176

I

I

[

L]

I 224

I

L1

N

Pod F

116
| 32

| 48

64
80
96
112

7 128
1 144
~160

192
/| 208

240

Hexadécimal

0

m U O I > © ®© N O & A W N =

F

Décimal

ni

..........

r

11

Il

7

0
1
2
3
4
5
6
7
8

i1

(i1 9

£l 07 10

I

1 11

Pour obtenir la valeur décimale équivalente a une configuration de batonnets,
relevez dans la table la valeur équivalant aux batonnets supérieurs et ajoutez-y la

valeur équivalant aux batonnets inférieurs. Par exemple :

H

Wiy

176

+

+

I,

6

182
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AVERTISSEMENT

Ce document est réputé exact a la date de parution. Il est lié¢ a la version du logiciel indiquée en page de
couverture, toutefois cette version peut évoluer sans influencer le contenu de la présente documentation qui
pourra étre modifié sans préavis.

Les informations qu'il contient ont été scrupuleusement controlées. Cependant AUTINOR décline toute
responsabilité en cas d’erreur ou d’omission.

Si vous constatez une inexactitude ou une imprécision, si vous avez des suggestions, vous pouvez
communiquer vos remarques par &crit (courrier, télécopie ou Email) a :

Société AUTINOR - Service documentation
Z.A. Les Marliéres

59710 AVELIN

2 [33] 03-20-62-56-00

& [33] 03-20-62-56-41

X autinor@autinor.com

Cette documentation est la propriété de la société AUTINOR auprés de laquelle elle peut étre achetée (a

'adresse ci-dessus). Elle peut néanmoins étre librement reproduite pour communiquer les informations
qu’elle contient a toute personne dont la fonction le justifie.

Seule sa reproduction intégrale, sans addition ni suppression est autorisée.

En cas de citations devront, au moins, étre mentionnés :

- le nom de la société AUTINOR,
- la version du logiciel auquel elle correspond,
- le numéro et la date de I'édition originale.

© Copyright 2003 AUTINOR Tous droits réservés.
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Pour visualiser et éventuellement modifier des paramétres, il faut mettre le petit
switch de gauche vers le bas c’est-a-dire en position PAR.

Devant le mot ADRESSE, nous faisons figurer la position dans laquelle doit se
trouver le petit switch : PAR = vers le bas et RAM = vers le haut. Nous définissons le
contenu des parameétres et il faut de ce fait mettre le petit switch vers le bas.

En bas a droite du digit de droite, apparait alors un point.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A cette adresse, la Série Alpha écrit le code du dernier défaut.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A cette adresse, la Série Alpha écrit le code de I'avant-dernier défaut.

Voir I'Adresse 63 pour modifier les valeurs.

LES BATOI:INETS DE L’ADRESSE 02 NE PEUVENT PAS
ETRE MODIFIES DIRECTEMENT !!!

On programme le batonnet 7 a 1 si la Série Alpha est destinée a piloter une régulation de
vitesse INDEPENDANTE.
On programme le batonnet 7 a 0 dans le cas contraire.

AUTINOR prbgramme }Ie batonnet 5 a 1 si la Série A|bhé eSf destlnee a gérer l'option ISO-
nivelage (portes ouvertes comme portes fermées).
AUTINOR programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 4 a 1 si la Série Alpha est destinée a piloter une régulation de
vitesse a variation de fréquence “MLIft".
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.
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On programme Ie batonnet 1 a 1 si Ia Sene AIpha est destlnee a piloter un systeme
d'ouverture avant arrét et donc a gérer un dispositif de pontage de la chaine des sécurités
au niveau des portes.

On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

A cette adresse, on programme le nombre d'opérateurs de portes a gérer.
La Série Alpha ne pouvant gérer qu'une seule porte automatique, seules les valeurs 00,
01 peuvent étre programmeées.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A cette adresse, AUTINOR programme le niveau supérieur de l'installation (nombre total
de niveaux moins un, donc 1 a 11).

Correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 11 ...... 00a0b

00 décimal =00 hex 06 décimal = 06 hex
01 décimal = 01 hex 07 décimal = 07 hex
02 décimal =02 hex 08 décimal = 08 hex
03 décimal =03 hex 09 décimal = 09 hex
04 décimal = 04 hex 10 décimal = OA hex
05 décimal = 05 hex 11 décimal = Ob hex
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Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A cette adresse, on programme le niveau inférieur (de 00 a 10)

En Série Alpha, on programme 00

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le niveau principal ou de recalage (de 0 a 11).

Le niveau de recalage est le méme que le niveau principal ainsi que le niveau pompier.
On rappelle que dans le jargon AUTINOR, le niveau le plus bas est le niveau 0.

si le niveau de recalage est au niveau 0 (RC ou sous-Sol), alors programmez 0.
si le niveau de recalage est au niveau 1, alors programmez 1.

si le niveau de recalage est au niveau 2, alors programmez 2.

etc ...

si le niveau de recalage est au niveau 11, alors programmez Ob.

Correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 11 ...... 00a0b

00 décimal = 00 hex
01 décimal = 01 hex
02 décimal = 02 hex
03 décimal = 03 hex
04 décimal = 04 hex
05 décimal = 05 hex

06 décimal = 06 hex
07 décimal = 07 hex
08 décimal = 08 hex
09 décimal = 09 hex
10 décimal = 0A hex
11 décimal = Ob hex



Alpha H Manuel d'installation Chapitre VII - page 17

Batonnet

On programme le batonnet 7 a 1 Si Ia Serle Alpha est destlnee a travailler en blocage.
On programme le batonnet 7 a 0 si la Série Alpha est destinée a travailler en collective.

On programme le batonnet 6 a1si on souhalte que la Serle AIpha rende les défauts
contacteurs provisoires.

Si c'est le cas, lorsqu'un défaut contacteur apparait, la Série Alpha attend 6 secondes
puis essaie de repartir sur un nouvel ordre.

On programme le batonnet 6 a 0 si la Série Alpha rendent les défauts contacteurs
définitifs.

On programme le batonnet 5 a 1 si la suspension paliére provisoire est demandée.

Rappel : Ce dispositif est une mémorisation systématique d'une action sur les dispositifs d'arrét
d'urgence (coupure du 6) durant le déplacement de la cabine. En cas de paroi lisse, il permet
l'utilisation d'un bouton a action fugitive comme dispositif d'arrét en cabine. Il constitue, en
outre, le seul moyen de contrble efficace du dispositif de protection de seuil a rayon
lumineux. Seule une nouvelle action sur un bouton d'envoi de cabine provoquera le départ et
rendra possible ultérieurement les appels. Cette mémorisation, diagnostiquée par le défaut
23, ne s'effectue pas lorsque la cabine est a I'arrét a I'étage.

On programme le batonnet 5 a 0 si la suspension paliére provisoire n'est pas demandée.

‘On programme |e batonnet 4 a1 |orsqu on souhalte que la Série Alpha traite la manceuvre
de rappel en machinerie.
On programme le batonnet 4 & 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 3 a1 Iorsqu on souhaite que la Série Alpha autorise un
mouvement MONTEE en inspection directement aprés un ‘Reset”, alors que la cabine se
trouve au-dessus du contact ED (Extréme descente).

On ne cale pas le sélecteur si on rencontre I'écran codé.

On programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 223 1 Iorsqu on souhalte autorlser un mouvement PV hors
zone de déverrouillage.

Cette possibilité est appréciable en régulation lorsqu'on sort d'inspection du toit de la
cabine et qu'on fait un appel palier pour monter dedans.

Si la cabine est arrétée dans la zone PV au moment ou on fait I'appel et que I'option est
programmeée, alors elle rejoindra le niveau ce qui pose parfois des problemes selon le
type de régulation. Si l'option n'est pas programmée, elle ne bouge pas et seul un
mouvement qui commence par la GV sera autorisé.

On programme le batonnet 2 a 0 si on ne souhaite pas une telle réaction.
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On programme le batonnet 1 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser le contact ED dans le cas de
fosses réduites.

On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 0 a 1 Iorsqu on souhalte que la porte qU| est en train de se
fermer se réouvre sur l'appel palier du niveau ou se trouve la cabine et bien évidemment
uniquement si on a appuyé sur le bouton d'appel correspondant a l'orientation.
(Réouverture sur présence).

On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

x}On programme le bétonrnet 7 a1 si Iat Sérié"‘vAI*phékest destinée a piloter un moteur 2
vitesses.

On programme le batonnet 7 a 0 si la Série Alpha est destinée a piloter un moteur 1
vitesse.

‘On programme le batonnet 7a 1 si la Serle Alpha effectue ‘son recélage en Vitesse V1.
On programme le batonnet 7 a 0 si la Série Alpha effectue son recalage en Vitesse V2.

On programme le batonnet 6 a 1 si on souhaite faire clignoter les quittances paliéres.
On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonn‘et 5 3 1 si on souhaite que les fleches de sens ou prochain
départ (voir aussi Bat 4) CLIGNOTENT.
On programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

wOnwprogramme le batonnet\4%a 1WSI on souhalte ’av0|r les fleches\prochaln départ.
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 3 a 1 |orsqu on souhaite que Ies 2 quittances montée et
descente s’effacent lorsque la cabine arrive a niveau et ce, quelle que soit sa provenance.
Cette programmation est indispensable lorsqu'on raccorde l'unique bouton du palier
principal sur la montée ou sur la descente dans le cas de site configuré en collective
descente avec sous-sol.

On programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.
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On programme le batonnet 1 a 1 si on souhaite que la Série Alpha effectue un
Isonivelage portes fermées.

Cette fonction est a programmer en relation avec le PAR adresse 02 ou 63 - batonnet 5.
On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batohnet 0 a} ,1 si on souhalte que la Serle Alpha effectue un
Isonivelage portes ouvertes et donc a gérer un dispositif de pontage des sécurités de
portes.

Cette fonction est a programmer en relation avec le PAR adresse 02 ou 63 - batonnet 5.
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

Bat 5ONGAR (GONG aIARr8t). |
On programme le batonnet 7 a 1 si on souhaite que Ia sortie Gong s’active lorsque
I’appareil s’immobilise.

On programme le batonnet 7 a 0 si on souhaite que la sortie Gong s’active au passage
petite vitesse.

On programme le batonnet 6 a 1 si on souharte'rendre prowsoure le défaut d'intégrateur
de portes.

On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 5: IGV (Inspectior

On programme le batonnet 5 a 1‘ 'sron souhalte que Ia v1tesse d’'inspection soit la grande
vitesse (souvent en manceuvre Hydraulique).
On programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

On prog}ramme Ie batonnet 42 1ls| on souhalte»que les ﬂeches de sens ne soient pas
activées pendant la grande vitesse.
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 3 a 1 si on souhalte que la Sene A|pha gere la fonction
POMPIER.

On programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.

Dans ce cas de la Série Alpha ignore I'état de I'entrée POM
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On programme le batonnet 2 a 1 pour qu’en arrivant au niveau de mise hors service, les
portes s'ouvrent puis se referment définitivement jusqu’a ce que I'on quitte la fonction.

On programme le batonnet 2 a 0 pour qu'aprés la mise hors service, la cabine stationne
portes ouvertes.

On programme a ces 2 bgibf;nets Ié code du type de pompier que: I'on souhaite utiliser.
Rappel du code des différents types de pompier.

Bat 1 Bat O
le pompier FRANCAIS ...code 00 ... ETEINT ETEINT
le pompier SUISSE ...code10... ALLUME ETEINT
le pompier ANGLAIS ...code 01 ... ETEINT ALLUME

Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporisation d'intégrateur en secondes et en
hexadécimal.

On peut programmer une valeur qui va de 02 a 45 secondes.

Si une valeur inférieure a 2 secondes est programmée, la Série Alpha force la valeur a 02
secondes (Norme).

Si une valeur supérieure a 45 secondes est programmeée, la Série Alpha force la valeur a
45 secondes (Norme).

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal.
A cette adresse, on programme la temporisation de petite vitesse de 3 a 255 secondes.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 & 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporisation de la lumiére automatique en seconde et
en hexadécimal.

On peut programmer une valeur comprise entre 02 et 255 secondes

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 4 255 ....... 00 to FF.
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§- i

Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal.

A cette adresse, on programme la durée maximale, en seconde et en hexadécimal,
pendant laquelle on peut tourner en inspection.

On peut programmer une valeur comprise entre 01 et 255 secondes

Si on s'arréte et qu'on repart, on dispose a nouveau de cette durée maximale.

Si la Série Alpha interrompt le mouvement parce qu'on a dépassé le temps programmeé, il
faudra alors attendre un moment équivalent a cette temporisation avant de pouvoir
repartir en inspection.

Le comportement est le méme en manceuvre de rappel.

Si la temporisation de révision est programmée a 0 alors la limitation de déplacement en
inspection n'existe pas.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporisation maximum pendant laquelle un faisceau
du capteur peut étre obturé en Grande Vitesse.

On peut programmer une valeur qui va de 02 a 25,5 secondes par bonds de 0,1 seconde.
Si on programme une valeur inférieure a 2 secondes (20 dixiemes de seconde), la Série
Alpha force la valeur de 2 secondes.

Voir-ala page 58 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Steur en Petite Vitesse).

Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporisation maximum pendant laquelle un faisceau
du capteur peut étre obturé en Grande Vitesse.

On peut programmer une valeur qui va de 03 a 25,5 secondes par bonds de 0,1 seconde.
Si on programme une valeur inférieure a 3 secondes (30 dixiemes de seconde), la Série
Alpha force la valeur de 3 secondes.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Batonnet U
A cette adresse, n
On programme le batonnet correspondant au niveau a 1 si I'on désire que la Série Alpha
autorise la desserte de ce niveau.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si I'on désire que la Série Alpha

n’autorise pas la desserte de ce niveau.
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A cette adresse, on programme ou non la désserte du niveau par la cabine.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 1 si I'on désire que la Série Alpha
autorise la desserte de ce niveau.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si 'on désire que la Série Alpha
n’autorise pas la desserte de ce niveau.

A cette adresse, on programme ou non I'appel palier pour monter.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 1 si 'on désire que la Série Alpha
autorise I'appel palier pour monter.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si I'on désire que la Série Alpha
n’autorise pas I'appel palier pour monter.

A cette adresse on programme ou non Iappel paller pour monter

On programme le batonnet correspondant au niveau a 1 si I'on désire que la Série Alpha
autorise I'appel palier pour monter.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si 'on désire que la Série Alpha
n’autorise pas I’appel palier pour monter.

A cette adresse on programme ounon I appel paller pour descendre.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 1 si I'on désire que la Série Alpha
autorise I'appel palier pour descendre.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si 'on désire que la Série Alpha
n’autorise pas I'appel palier pour descendre.
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A cette adresse, on programme ou non I'appel palier pour descendre.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 1 si I'on désire que la Série Alpha
autorise I'appel palier pour descendre.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si I'on désire que la Série Alpha
n’autorise pas I'appel palier pour descendre.

On programme le batonnet 1 a1 Iorsque la conflguratlon du site est telle qu’il faut croiser
les zones de petite vitesse au dernier entre-niveau du Haut.

On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

= Voir aussi, PAR Adresses 1A et 1B

On programme le batonnet 0 a1t Iorsque Ia conflguratlon du S|te est telle qu'il faut croiser
les zones de petite vitesse au dernier entre-niveau du Bas.

On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

= Voir aussi, PAR Adresses 1A et 1B

Pratique de visualiser en mode hexadecimal.

A cette adresse, on programme le temps maximum que peut durer un mouvement
d’isonivelage.

On peut programmer une valeur comprise entre 02 et 10 secondes (bond de 1 seconde)
Si on programme une valeur inférieure a 2 secondes, la Série Alpha force la valeura 2 s.
Si on programme une valeur supérieure a 10 secondes, la Série Alpha force la valeur a
10 s.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 & 255 ....... 00 to FF.
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N

Bétonnet ammation de F
On programme le batonnet 0 a 1 lorsque la configuration du site est telle qu’il faut croiser
les zones de petite vitesse entre le niveau 0 et le niveau 1.

On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 0 : | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 0 - 1.
Batonnet 1: | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 1 - 2.
Batonnet 2: | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 2 - 3.
Batonnet 3: | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 3 - 4.
Batonnet 4: | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 4 - 5.
Batonnet 5: | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 5 - 6.
Batonnet 6: | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 6 - 7.
Batonnet 7: | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 7 - 8.

atonne L ation de v Crc : i

On programme le batonnet 0 a 1 lorsque la configuration du site est telle qu'il faut croiser
les zones de petite vitesse entre le niveau 8 et le niveau 9.

On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 0 : | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 8 - 9.
Batonnet 1: | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 9 - 10.
Batonnet 2: |Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 10 - 11.

Pratique de visualiser en chiffre hexadecimal

A cette adresse, on programme le numéro du simplex en cas de Duplex

Le nombre maximum d’appareils que I'on peut mettre en batterie étant de 2, le numéro de
simplex sera 00 ou 01.

La Série Alpha n'étant a ce jour pas congue pour réalisée la fonction Multiplex, ce
paramétre sera toujours a 00.
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Pratique de visualiser en chiffre hexadecimal

A cette adresse, on programme la temporisation qui s'écoule entre l'instant ou le 10 de la
chaine des sécurités est vérifié et l'instant ou I'on donne le mouvement.

Cette temporisation est destinée a filtrer les rebonds mécaniques sur le 10 et peut durer
jusqu'a 500 millisecondes.

Cette temporisation est programmable par bonds de 10 millisecondes et en hexadécimal.
Voir aussi le Paramétre-Adresse 20 — NIVRAU — Niveau de rappel automatique

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 & 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre hexadecimal

A cette adresse, on programme le temps qui s'écoule entre le moment ou I'appareil n'est
plus sollicité et son retour automatique a un certain niveau.

Cette temporisation se programme en secondes et en hexadécimal.

On peut programmer une valeur qui va de 1 a 255 secondes.

Si on programme 00, il n'y a pas de retour automatique.

Voir. aussi le Paramétre Adresse 20 — NIVRAU - Niveau de rappel automatique a
programmer

Voirala page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Rappel AUtomatia

Pratique de visualiser en chiffre hexadecimal
A cette adresse, on programme en hexadécimal le niveau auquel on souhaite que la
cabine retourne si elle n'est plus sollicitée apres le délai programmé a lI'adresse 1F.

NOTE : Il est de plus possible, en cas de double service, de préciser la porte qui restera ouverte a la suite

du rappel automatique. Pour ce faire, il suffit d'allumer le batonnet 7 pour la porte 1 ou le batonnet
6 pour la porte 2 (voir ci-dessous).

Voir 3 la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

On programme le batonnet 5 a Iorsque fon souhalte que la temporlsatlon de rappel
automatique soit en minutes.

e Sile batonnet 5=1 = 5 min < VALEUR < 10 minutes

e Silebatonnet 5=0 = 1sec < VALEUR < 2,5 seconde.

, On programme le batonnet 7a 1'Iorsque Fon (deswe ‘que le Rappe| automathue se fasse
sur la FACE 1.
On programme le batonnet 7 a 0 dans le cas contraire.
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Pratique de visualiser en chiffre hexadecimal

A cette adresse, on programme la durée pendant laquelle la sortie GONG (SPG1 a 3) est
activée.

Cette Temporisation se programme par bonds de 0,1 secondes et en Hex.

On peut programmer une valeur qui va de 0,1 a 10 secondes.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en mode chiffre
Le Série Alpha dispose d'un compteur de démarrage a 6 chiffres qui mémorise donc
999999 mouvements.

Pratique de visualiser en mode chiffre

Chaque armoire Série Alpha dispose de sa carte d'identité formatée de la fagon suivante :
année / mois / numéro de position. '

Exemple : une armoire comportant le numéro 93/09/157 est une armoire qui a été
fabriquée en 1993, au mois de septembre en 157°™ position.

"NUMAR2 " " NUMAR1 " "NUMARO "
Ad. 27 Ad. 26 Ad. 25

| , l. |
Année de Mois de CENTAINE DIZAINE | UNITE
production production (en| Position de I'armoire dans le mois

(En Decimal.) Hexa [1 a C]) de production (En decimal)
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Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse on programme en hexadécimal le nombre que doivent indiquer les
afficheurs 7 segments ou la matrice a points AUTINOR (ID30, ID50, IDFL30, IDFL50)
quand la cabine est au niveau 0.

Voir le tableau de correspondance entre les codes et les différents caractéres possibles a
afficher. Ce tableau est fourni avec les afficheurs.
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Nous verrons plus loin, a l'adresse 5b (programmée a 04), que I'on peut programmer le
type d'hydraulique qui doit étre piloté par la Série Alpha.

Il se peut qu'un nouveau type d'hydraulique de fonctionnement différent apparaisse et ne
corresponde pas tout a fait a un des types connus pré-programmeés.

De l'adresse 38 a I'adresse 3F, il est possible de définir un fonctionnement particulier pour
une centrale hydraulique particuliére.

Chaque adresse que l'on va définir correspond a un état des vannes et des contacteurs
pour chaque étape d'un mouvement.

Cette séquence est la méme quel que soit le type de centrale hydraulique mais bien
évidemment, la fagon de réaliser chaque étape différe selon la centrale (nombre de type
de vannes différents, procédure différente etc...).

Chaque adresse, de 38 a 3F représente une étape et on y définit les contacteurs et les

vannes qui doivent y étre activés.

On programme le batonnet a 1 lorsqu'on souhaite activer I'organe dans cette étape.

EXEMPLE D’'UNE SEQUENCE HYDRAULIQUE

Adr. | V4 V3 \ Vi L A Y Etapes
38 Montéeen GV : L, Y
39 Montée en GV : L, A
- .
3A . | |MontéeenPV:L,Y
3b . ? ” Montée en PV : L, A
3C Arrét Complet, Montée
3d 1 : 1 Descente, GV, L
3E - . f _ | Descente, PV, L
3F »\ - | 1 Arrét complet, Descente L
Bat. | Bat7 | Bat6 | Bat5 | Bat4 Bat2 | Bat1 | Bato0
(73] [0}
o () ()
E |22 |22 |E, |Ee
> = > 4 > 0
2 |8 ©> |8 (g o
S |89 |Be |£E9 |&9
- 0O T (&) = 3] 2 o 0
8 |Wg |uwg |3 |&°
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On programme le batonnet 7 a 1 si I'on souhaite activer la vanne N°4 dans cette étape.
On programme le batonnet 7 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnetAG a1 si I'on souhailte actlver la vanne N 3 dans cette étape.
-Onprogramme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

\On programme le batonnet 5 a 1 si I'on souhaite activer la vanne N°2 dans cette étape.
On programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonn'et 4 31 si l'on souhalte‘ activer la vanne N° 1 dans cette étape.
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

:'On programme le batonnet 2"a 1 SI, I on souhalte actlver le Contacteur LIGNE dans cette
étape.
On programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

Oyn* programmé Ie'batonnet 121si Ioh éouhalte ‘éctlver le Contacteur TRIANGLE dans
cette étape.

On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

‘6'n\xpr‘c‘)gramme‘ Ié‘ batonnet 0 a ¥ Sl Ion ‘é'oijhalte actlver)le'Contacteur ETOILE dans cette
étape.
On'programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

Idem PAR Adresse 38 pour I'étape.
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A cette adresse, on précise les caractéristiques mécaniques de la porte 1 que la Série
Alpha doit gérer.

Réglementation Générale pour la Protection du Travailleur
(Spécificité Belgique)

On programme le batonnet 6a1 Iorsqu on souhalte que la Serle Alpha redonne “un coup
de fermeture” dans le cas ou désirant faire un mouvement, elle constate que le fin de
course fermeture de la porte 1 est bien ouvert mais que le 8 de la chaine des sécurités
n'est pas établi.

Si un probléme mécanique fait que malgré tout le 8 de la chaine des sécurités ne s'établit
pas, le relais fermeture tombera quand la temporisation de l'intégrateur de porte se sera
écoulée.

On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 521 Iorsqu on souhalte que Ia Serle Alpha gére la porte
automatique N°1 sans fin de course ouverture (FCOU).

On programme le batonnet 5 a 0 lorsque la Série Alpha doit gérer une porte automatique
équipée d'un fin de course ouverture (FCOU).

On programme le batonnet 4 1 Iorsqu on souhalte que la Série Alpha gére la porte
automatique N°1 sans fin de course fermeture (FCFE).

On programme le batonnet 4 a 0 lorsque la Série Alpha doit gérer une porte automatique
équipée d'un fin de course fermeture (FCFE).
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On programme le batonnet 3 a 1 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha maintienne
pendant 300 millisecondes encore le mouvement aprés que la porte N°1 ait rencontré les
fins de courses.

On programme le béatonnet 3 a 0 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha arréte le
mouvement dés que la porte N°1 a rencontré le fin de course.

M

me le b

On program atonnet 2 a 1 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha maintienne le

moteur de la porte N°1 sous tension pendant la marche.
On programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 1 a 1 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha gére une porte
sans fins de course et qui a tendance a se ré-ouvrir lorsque le moteur n’est plus alimenté.
Le 8 de la chaine des sécurités étant alors “perdu”, on redonnerait un “coup” de fermeture
afin d’'obtenir le 8 a nouveau et la porte “batterait” ainsi éternellement si cette option n’était
pas programmée. En fait, le moteur cesse d’'étre alimenté en fermeture dés la premiére
apparition du 8

Avec ce type de porte, on programme toujours I'option maintien sous tension pendant la
marche (Ad. 40 - Bat 2).

On-programme le batonnet 1 a 0 quand cette option n’est pas nécessaire.

On programme le batonnet 0 a 1 lorsqu'on souhaite maintenir sous tension permanente le
moteur de I'opérateur de porte N°1 en ouverture et en fermeture.
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporisation de porte N°1 en secondes et en
hexadécimal.

On peut programmer une valeur qui va de 2 a 255 secondes.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 4 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal

A cette adresse, on programme la temporisation pendant laquelle la porte N°1 reste
ouverte aprés qu'une réouverture sur COl ou sur CS ait été provoquée.

Cette temporisation se programme en secondes et en hexadécimal.

Sa valeur peut étre comprise entre 1 et 255 secondes.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.
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Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le niveau ou la cabine doit se rendre lorsqu'on utilise la
fonction mise Hors Service.

Si on souhaite que la cabine reste la ou elle se trouve au moment ou on active la fonction,
il suffit de programmer a 0 les batonnets 6 et 7.

Si on souhaite que la cabine stationne portes ouvertes, il faut le préciser en allumant le
batonnet 7 pour la porte N°1 (ou le bétonnet 6 pur la porte N°2).

= Batonnet 2 a l'adresse 09 (MHSPF) sera alors éteint.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporistion qui s'écoule entre l'instant ou la Série
Alpha relache le relais fermeture et l'instant ou elle active le relais ouverture de la porte 1.
Sa valeur peut étre comprise entre 00 millisecondes et 2,55 secondes. (bond de 0,01 s)

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 4 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le délai qui s'écoule entre l'instant ou le "8" de la chaine
des sécurités est vérfifié et l'instant ou 'on commande les cames et la fermeture des
portes 1 et 2.

Cette temporisation est destinée a filtrer les rebonds mécaniques sur le "8" et peut durer
de 10 millisecondes a 2,55 secondes.

On programme cette temporisation par bond de 0,01 secondes et en hexadécimal.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le délai maximum qui peut s'écouler entre le moment ou
le "8" de la chaine des sécurités étant établi, une action de verrouillage est entreprise
devant aboutir a I'arrivée du "10".

Exemple : Dans le cas d'un Monte charge a paroi lisse équipé donc de portes paliéres battantes et
d'une came mobile.
Le circuit de chaine des sécurités est tel que lorsque I'ascenseur ne bouge pas et que
toutes les portes sont fermées, le "8" doit étre établi. Le fait de passer un appel, conjugué
au fait que le "8" est vérifié, fait activer la came mobile. Si tout se passe bien, le "10" doit
arriver presque instantanément. On programmera une temporisation de verrouillage trés
petite (3 secondes). Si par contre, le verrouillage ne se fait pas, on désactive la came une
fois la temporisation écoulée, ceci afin d'éviter qu'elle reste sous tension éternellement !!!

Cette temporisation est la méme pour la porte 1 ou la porte 2
Sa valeur peut étre comprise entre 00 seconde et 255 secondes. (bond de 1 s)

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.
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Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporisation de lintégrateur de la porte N°1 en
secondes et en hexadécimal.

On peut programmer une valeur qui va de 1 a 255 secondes.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Si on programme 00, il n'y a pas d'intégrateur de porte.

Sion programme Ie batonnet 7 et Ie batonnet 4 porte cabine seule a1, en arrivant a un
niveau, on commencera a piloter l'ouverture de la porte pendant 1,5 secondes avant de
relacher la Came.

Ceci limite le risque de se coincer les doigts dans la porte cabine qui entame a peine son
mouvement d'ouverture dans la mesure ou on ne sait pas ouvrir la porte battante avant
1,5 seconde.

Sion programme le batonnet 7 a 1 dans le cas de portes automatique complétes, en
arrivant a un niveau, on relache la came 1 seconde avant de piloter l'ouverture de la
porte.

Ceci peut étre intéressant dans le cas de porte automatique compléte verrouillée par une
came. En effet, des problémes de coincement peuvent apparaitre si on commande
I'ouverture de la porte en méme temps que I'on relache la came.

On programme Ie batonnet 431 Iorsqu on a une cabme equnpee d une porte automatique
commandée par les relais de la Série Alpha, les portes paliéres étant battantes.

On programme le batonnet 4 a 0 lorsqu'on est en paroi lisse ou en porte automatique
cabine seule pilotée par une came ou en porte automatique cabine et paliére.

On progrémrﬁé le lb“é’\tohriét 3a1 lorsqu'on souhaite que &I\é Sené Alpha effectue une
ouverture avant arrét de la porte 1 au niveau 0.
On programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 2 & 1 lorsqu'on souhaite que la cabine stationne avec la porte
1 ouverte au niveau 0.
On programme le bétonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

On ’brogrammewle batonnet 1 ‘a 1 Iorsqu on lnterdlt I'buverture vde la ’porte 1 au niveau 0.
On programme le batonnet 1 a 0 lorsqu'on autorise l'ouverture de la porte 1 au niveau 0.
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On programme le batonnet 0 & 1 lorsqu'on interdit I'ouverture simultanée des portes 1 et 2
au niveau 0 (Effet de sas).

On programme le batonnet 0 a 0 lorsqu'on autorise lI'ouverture simultanée des portes 1 et
2 au niveau 0.

= Cette fonction ne peut étre exploitée gu'en double service sélectif (Ad. 5d - bét 2)

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A cette adresse, on programme le temps pendant lequel on souhalte que le contacteur
ETOILE colle.

On peut programmer une tempo qui va de 0 a 25,5 secondes par bonds de 0,1 seconde.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le temps pendant lequel la vanne petite vitesse montée
continue a étre alimentée apreés le point d'arrét.

On peut programmer une tempo qui va de 0 a 2,55 secondes par bonds de 0,01 seconde.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme la tempo de prolongation d'alimentation du moteur de
pompe.

On peut programmer une tempo qui va de 0 a 2,55 secondes par bonds de 0,01 seconde.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.



Alpha H Manuel d'installation Chapitre VII - page 35

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le type de centrale d'hydraulique que la Série Alpha doit
piloter.

Voir dans la liste ci-dessous le numéro qui a été attribué aux principaux types de centrales
hydrauliques connues a ce jour.

0 = GMV-MARTINI 3 Vannes. / MORIS / OMAR
1 = H&C/ALGI

2 = DOVER

3 = BERINGER ELECTRONIQUE

4 = SPECIFIQUE a définir aux adresse 38 a 3F
5 = STARTELEVATOR

6 = BERINGER + ESTART ELECTRONIQUE

On programme le batonnet 6 a 1 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha effectue le
ramassage Descente.
On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

On program;me le batonnet 3 a 1 Iorsqu'on Souhalte qﬁe I‘\}a Série Albha geére le contact de
défaut niveau d'huile.
On programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 1 a 1 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha effectue un
démarrage direct.

On programme le batonnet 1 a 0 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha effectue un
démarrage Etoile-Triangle.

On programme Ie\/batonnet 0‘ a 1 lorsqu'on souhalte que la Série Alpha gere des Taquets.
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.
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Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le temps qui s'écoule entre le moment ou l'appareil n'est
plus sollicité et son retour automatique au niveau 0.
On peut programmer une tempo qui va de 1 a 15 Minutes par bonds de 1 minute.

Voir a la page 59 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

En programmant 00, la fonction est inhibée.

REG (Sonde de our |

On programme le batonnet 4 a 1 lorsque la Série Alpha est destinée a gérer une sonde de
température pour la fonction VARIATION DE LA DISTANCE DE TEMPERATURE EN
FONCTION DE LA TEMPERATURE DE L’HUILE DE LA CENTRALE HYDRAULIQUE
(voir aussi les adresses, 5F-Bat 1, CO a C7, C8 a CF).
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

L 2 ta : . ]
le batonnet 3 a 1 lorsqu’'on double le temps imparti au contréle des

On programme
taquets.
On programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 1 a 1 lorsque la Série Alpha est destinée a gérer la fonction
VARIATION DE LA DISTANCE DE TEMPERATURE EN FONCTION DE LA
TEMPERATURE DE L’HUILE DE LA CENTRALE HYDRAULIQUE (voir aussi les
adresses, 5F-Bat 4, C0 a C7, C8 a CF).

On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.
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—

On programme le batonnet 7 a 1 lorsqu on souhalte que Ia Serle Alpha geére l'option
cabine vide.

On rappelle que cette option consiste a effacer tous les ordres cabine si aprés 2 arréts sur
envois cabine, la cellule n'a pas été coupée.

On programme le batonnet 7 & 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 6 a1 Iorsqu on souhalte que la Série Alpha ponte le CS
(cellule de seuil) aprés la temporisation programmée a l'adresse 41 et si un ordre a été
enregistré. De plus, on active la sortie INH1 qui peut alimenter un ronfleur pour indiquer
aux passagers que la porte va se refermer.

On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

(Voir aussi Sortie programmable SPGx - Paramétre Adresse 7A, Batonnets 4 a 7).

:On vprogrammeﬂ le batonnet 5 a 1 Iorsque la Série Alpha est destmee a gérer l'option
isonivelage (portes ouvertes ou portes fermées).
On programme le batonnet 5 & 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 4 a 1 Iorsque la Série Alpha est'd'estlnee a piloter une
régulation de vitesse a variation de fréquence MLIFT.
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 2 3 1 Iorsque la Sene Alpha est‘ destinée a piloter une
régulation de vitesse indépendante.
On programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

On pr‘ogramme}wle\ bafonhet 1 éi Ioréque Ia" Série Alpha est destinée a effectuer la
fonction Ouverture Avant Arrét et donc gérer le dispositif de pontage des sécurités de
porte.

On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 0 a 1 Iorsque Fon souhaite que la temporlsatlon de rappel
automatique soit en minutes (donc RALlongée) voir Ad. 20 - bat 5.

e Sile batonnet 0 =1 = 5 min < VALEUR < 10 minutes

e Sile batonnet 0=0 = 1 sec < VALEUR < 2,5 seconde.

On programme le batonnet 0 & 0 dans le cas contraire.
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On programme le batonnet 6 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortie 'programmable SPG3
pour le Ronfleur de surcharge. (RF)
On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

bn programme le batonnet 5 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortie brogrammable SPG2
pour le Ronfleur de surcharge. (RF)
On programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 4 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortie programmable SPG1
pour le Ronfleur de surcharge. (RF)
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

Sortie ProGrammable n°3)

On progra;nme le batonnet 2 a 1 llb'fsqu on souhalte utiliser Iawsdrtié programmable SPG3
pour le Voyant de surcharge. (VSU)
On programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 1 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortie programmable SPG2
pour le Voyant de surcharge. (VSU)
On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

On p;dgrafhme le batonnet 0 & 1“I'orsqu on souhaite utiliser la sortie programmable SPG1
pour le Voyant de surcharge. (VSU)
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.
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On 4p}rogramme’ le batonnet 6 a 1 Iorsq‘u on souhalte ‘ut|I|ser Ia  sortie programmable SPG3
pour le Voyant Hors Service. (VHS)
On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

On programme'le batonnet' 5 a1 lorsqu'on souhalte utiliser la sortie programmable SPG2
pour le Voyant Hors Service. (VHS)
On programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

’:On 'prvogra‘mme le batonnet 4 a 1 Iorsqu on souhaite utiliser la sortie programmable SPG1
pour le Voyant Hors Service. (VHS)
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

On programme I;e\ batonnet‘2 a 1 Iorsqu on'souhalte \utlllser la sortle programmable SPG3
pour le GONG. (GONG)
On programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

On programme le bato‘nnet 1a 1‘Iorsqu'on souhalte utiliser la sortie programmable SPG2
pour le GONG. (GONG)
On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

\Onmpvrogramme le batonnet 0 & 1 Iorsqu on souhalte utlllser la sortie programmable SPG1
pour le GONG. (GONG)
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.
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On programme le batonnet 6a1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortie programmable SPG3
pour I'Inhibition. (INH1)

On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

(Voir aussi paramétre Adresse 63, Batonnets 4 a 7).

On programme le batonnet 5 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortie programmable SPG2
pour I'Inhibition. (INH1)

On programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

(Voir aussi paramétre Adresse 63, Batonnets 4 a 7).

On programme le batonnet 4 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortle programmable SPG1
pour I'Inhibition. (INH1)

On programme le batonnet 4 4 0 dans le cas contraire.

(Voir aussi paramétre Adresse 63, Batonnets 4 a 7).

On prc;ramme le xt;étonnet 2a1 ibrsqu'on souhéife utiliser Ié sortie programmable SPG3
pour le Voyant Pompier. (VPMP)
On programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 1a1 Iorsqu on souhalte utiliser Ia sortie programmable SPG2
pour le Voyant Pompier. (VPMP)
On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 0 a 1 Iorsqu on souhaite utillée‘r'la sortie programmable SPG1
pour le Voyant Pompier. (VPMP)
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.
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On programme le batonnet 6a1 |orsqu on souvhalte utiliser la sortie programmable SPG3
pour la CAMe. (CAM)

On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

’:On programme Ie Ibatonnet 5a 1‘ |orsqu on souhal’ré utlllser Ia':\sortle programmable SPG2
pour la CAMe. (CAM)
On programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 4 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la éortie programmable SPG1
pour la CAMe. (CAM)
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

On programme \|e batonnettzvqal1 Iorsqu onysouhalte ut|I|ser la sortle programmable SPG3
pour la LUmiére automatique. (LU)
On programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

\On programme le batonnet 1a 1 lorsqu'on sou\halte utiliser la sortie programmable SPG2
pour la LUmiére automatique. (LU)
On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

On‘programme Ie batonnet\O’ a1 Iorsq‘u on souhalte utlllser |a sortlev programmable SPG1
pour la LUmiére automatique. (LU)
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

Pratique de visualiser en chiffre Hexadecimal.
A cette adresse, la Série Alpha écrit le code du troisieme défaut.

Pratique de visualiser en chiffre Hexadecimal.
A cette adresse, la Série Alpha écrit le code du quatrieme défaut.
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A cette adresse, dans le cadre de la fonction VARIATION DE LA
RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA TEMPERATURE DE L'H
CENTRALE HYDRAULIQUE, on programme la température jusqu'a
la distance de ralentissement programmée a I'adresse C8 (en %).

A cette adresse, on programme la température jusqu'a laqueH rendra la distance de

ralentissement programmée a I'adresse C9 (en %).

A cette adresse, on programme la température ju
ralentissement programmée a l'adresse CA (en

on prendra la distance de

A cette adresse, on programme la tem
ralentissement programmée a 'adres:

A cette adresse, on programe
ralentissement programmég

A cette adresse,
ralentissement p

A cette adresse, on programme la température jusqu'a laquelle on prendra la distance de
ralentissement programmée a I'adresse CF (en %).
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A cette adresse, dans le cadre de la fonction VARIATION DE LA
RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA TEMPERATURE DE L’H

A cette adresse, on programme la distance de ralentissementt
de la température programmée en C1.

A cette adresse, on programme la dis
de la température programmée en C3.

A cette adresse,
de la températur

A cette adresse, on programme la distance de ralentissement (en %) choisie en fonction
de la température programmée en C7.
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Afin d’assurer la régulation Distance / Température d’huile, 2 tables de 8 paramétres ont
été créées dans I'E2PROM : '

¢ Une table de températures (adresses CO Hex a C7 Hex),
¢ Une table de coefficients de distance (adresses C8 Hex a CF Hex).

La table des températures contient de 1 a 8 seuils de teny
susceptibles d'influer sur la distance de ralentissement, la table de ¢
les pourcentages de réduction de la distance de ralentissement a
des températures ci-dessus.

TEMPERATURE DE L’'HUILE EN °C / DISTANCE DE RALENTISS
Adr | Exemple (température) Exemple (pour

| Distance | c8 |

Température 2 35°C

70 | Cb |
| C3 |Température 3 45°C
65 | CC |
ce5en%: 60 | Cd |
stance 6 en % : 55 | CE |
| Distance 7 en % : 50 | CF |

Comme le montre le tableau ci-d ogramme :

e utilise 100 % de la distance

ses C8 Hex) lorsque la température de I'huile est
inférieure ou égale au pa

¢ le pourcentage Distance 85.448) lorsque la température de I'huile est strictement
supérieure au para érature 0 et inférieure ou égale au parameétre

Température 1 (25 °§

Les valeu
ordre crg

fon de la sonde doivent étre rangées dans la table par

Les ges de distance peuvent, par contre étre placés dans un ordre
quelconc atinlment croissants, soit continment décroissants, soit dans tout
autre arra

Note : Il pensable de remplir totalement la table des températures. Le programme utilise 100 %

e dés qu'il rencontre une valeur nulle dans la table des températures.

(1) Cest-a-dire continuement croissante ou décroissante en fonction de la température,

(2)  sila sonde est du type "a Coefficient de Température Positif' (CTP), ce qui signifie que la résistance
de la sonde augmente avec la température, cela revient a ranger les températures dans l'ordre
croissant dans la table, s'il s'agit d'une sonde "a Coefficient de Température Négatif' (CTN), cela
revient a ranger les températures dans I'ordre décroissant.
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Pour visualiser les entrées et les sorties, il faut mettre le petit switch situé a gauche
des afficheurs vers le Haut c'est-a-dire en position RAM.

lls -nous indiquent respectivement |'état des contacts d'envois cabine CO a C7 avec le
commun bouton COMB.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les contacts sont établis pour faire un
envoi.

Les batonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.

lls nous indiquent respectivement I'état des contacts d'envois cabine C8 a C11 avec le
commun bouton COMB.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les contacts sont établis pour faire un
envoi.

Les batonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.

lls nous |nd|q|.‘1ér11t” respéétiveméhf 'I"é)tat ldes) contacts des abpéls' béliers pour monter MO
(Ad 06-bat0) a M7 avec le commun bouton COMB.
Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les contacts sont établis pour faire un

appel.
Les batonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.

lis nous indiquent respectivement I'état des contacts des appels paliers pour monter M8 a
M10 avec le commun bouton COMB.
Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les contacts sont établis pour faire un

appel.
Les batonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.
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YII“s nous indiquent respectivement l'état des contacts des appels paliers pour descendre
D1 a D7 avec le commun bouton COMB.
Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les contacts sont établis pour faire un

appel.
Les batonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.

R

lls ﬁods‘ i‘hdidu{ant feccectlvament | stat des ccntactswdes \abpel’s paliers pour descendre
D8 a D11 avec le commun bouton COMB.
Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les contacts sont établis pour faire un

appel.
Les batonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.

Batonnet 7: SU (SUrchar . .
Il nous |nd|que Ietat du contact surcharge (SU et OV)

Le batonnet 7 est allumé lorsque le contact est établi c'est-a-dire en surcharge.
Le batonnet 7 est éteint dans le cas contraire.

I| nous |nd|que Ietat du contact ED (ED et OV)

Le batonnet 5 est allumé lorsque la cabine est sur le ED.

Le batonnet 5 est éteint lorsque le contact est établi, c'est-a-dire lorsque la cabine n'est
pas sur le ED.
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Il nous |nd|que I'état du contact de mise en manceuvre de rappel (MAN et OV).
Le batonnet 4 est allumé lorsque le contact est ouvert, c'est-a-dire lorsqu'on est en
manceuvre de rappel.

Le batonnet 4 est éteint lorsque le contact est établi, c'est-a-dire lorsqu'on est en normal.

Il nous indique I'état du contact de mise en inspection (INS et 0V).

Le batonnet 3 est allumé lorsque le contact est ouvert, c'est-a-dire lorsqu'on est en
inspection.

Le batonnet 3 est éteint lorsque le contact est établi, c'est-a-dire lorsqu'on est en normal.

:II nous |nd|qrue Ietat du contact de demande de‘mouvement en'gvrallssage montée (GM et
oVv).

Le batonnet 2 est allumé lorsque le contact est établi pour une demande de déplacement
en montée.

Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

Il hous indique I'état 'du contéct de demande de mouvement en graissage descente (GD
et OV).

Le batonnet 1 est allumé lorsque le contact est établi pour une demande de déplacement
en descente.

Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

Il nbus |nd|que\>l'etat du rélals de masse
Le batonnet 0 est allumé s'il y a un défaut de masse.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.

II nous indique Ietat du‘ relalsv' devvp'hase (PH ethOV)
Le batonnet 5 est allumé lorsqu'il manque une phase.
Le batonnet 5 est éteint dans le cas contraire.

;II nous |nd|que} I'état du Thermlque de«ventllallon (THV et OV)
Le batonnet 4 est allumé lorsque le contact est fermé en défaut.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.
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Il nous mdidué”l':étzét du contact detectéht un défaut de niveau d'huﬂe pouvant rendre les

prochains déplacements dangereux pour le matériel.
Le batonnet 4 est allumé lorsque le contact est fermé donc en défaut.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

‘II nous |nd|que l'état du contacteur PetlteﬁV|tesse (PV)( |
Le batonnet 3 est allumé lorsque le contacteur PV est collé.
Le batonnet 3 est éteint dans le cas contraire.

[ nous |nd|que Ietat du contact detectant Ie nlveau d' hune m|n|mum pas encore
dangereux pour le matériel mais nécessitant un appoint d'huile.

Le batonnet 3 est allumé lorsque le contact est fermé s'il manque de I'huile.

Le batonnet 3 est éteint dans le cas contraire.

Il nous |nd|que&| état du contacteur Grande Vltesse (GV).
Le batonnet 2 est allumé lorsque le contacteur GV est collé.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

Il nous indique I'état du contacteur Lign“é (L).
Le batonnet 2 est allumé lorsque le contacteur L est collé.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

Il nous |’nd|que l'état du contacteur Montée (MO)M B
Le batonnet 1 est allumé lorsque le contacteur MO est collé.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

Il nous indique I'état du contacteur Etoile (Y).
Le batonnet 1 est allumé lorsque le contacteur Y est collé.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

‘I:I nous indique I'état du}’contacteur Desceznte“(DE)‘:
Le batonnet 0 est allumé lorsque le contacteur DE est collé.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.

II nous |nd|que Ietat du contacteur Delta (A ou D).
Le batonnet 0 est allumé lorsque le contacteur A est collé.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.
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Il nous indique si le dispositif de pontage des sécurités de porte (N62 / N57) donne la
zone de déverrouillage (P01 ou I.L.S.).

Le batonnet 6 est allumé si l'appareil est dans la zone.

Le batonnet 6 est éteint dans le cas contraire.

n

Il nous indique I'état du contact de priorité cabine (PRIC et 0V).
Le batonnet 4 est allumé lorsque le contact est établi.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

I no}uswindlque I'état du contactde Nbr\\%Stnop\(NS et OV).
Le batonnet 3 est allumé lorsque le contact est établi.
Le batonnet 3 est éteint dans le cas contraire.

II nous indique I'état du confact de Suspensién de départ (SUSD et OV).
Le batonnet 2 est allumé lorsque le contact est étabili.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

Ba

II nous indiqdé I;étaf du contact de Mise Hors é‘r{vﬂi(‘:e (MHép’et OV)\.
Le batonnet 1 est allumé lorsque le contact est établi.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

LN ‘ o p‘»/
Il nous indique I'état du contact pompier (POM et OV).
Le batonnet 0 est allumé lorsque le contact est ouvert (le pompier est demandé).
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.
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s

\Ilnnou's' |nd|que I'etat‘ du contact du bouton fermeture forcée de la porte 1 (FF1 et OV).
Le batonnet 4 est allumé lorsque le contact est étabili.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

le nous indique vl‘yetatﬁdu‘contact de comcement‘dé‘la'porte' (COI1 et OV).
Le batonnet 3 est allumé lorsque le contact est étabili.
Le batonnet 3 est éteint dans le cas contraire.

'II nous indi‘q‘ue I'étét du contact de cellule de la borte 1(CSH1 ét ov).
Le batonnet 2 est allumé lorsque la cellule détecte quelque chose.
Le batonnet 2 est éteint lorsque le contact est établi, la cellule n'est pas coupée.

II hous |nd|que l'état du fin dev course fermeture de la porte 1 (FCFE1 et OV).
Le batonnet 1 est allumé lorsque le fin de course fermeture est ouvert, c'est-a-dire lorsque
la porte 1 est complétement fermée.

Le batonnet 1 est éteint lorsque le fin de course fermeture est établi, c'est-a-dire lorsque la
porte 1 n'est pas complétement fermée.

Il nous |nd|que I'etat du fin de course ouverture de Ia porte 1 (FCOU1 et OV).

Le batonnet 0 est allumé lorsque le fin de course ouverture est ouvert, c'est-a-dire lorsque
la porte 1 est complétement ouverte.

Le batonnet 0 est éteint lorsque le fin de course ouverture est établi, c'est-a-dire lorsque la
porte 1 n'est pas complétement ouverte.
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Il nous indique I'état du contact ED.

Le batonnet 3 est allumé lorsque le contact est ouvert, c'est-a-dire lorsque la cabine est
au dessous de l'aimant bas ED.

Le batonnet 3 est éteint lorsque le contact est établi, c'est-a-dire lorsque la cabine est
au dessus de lI'aimant bas ED.

Il nous indique I'état du contact EM.

Le batonnet 2 est allumé lorsque le contact est ouvert, c'est-a-dire lorsque la cabine est
au dessus de 'aimant haut EM. _

Le batonnet 2 est éteint lorsque le contact est établi, c'est-a-dire lorsque la cabine est
au dessous de I'aimant haut EM.

Il nous indique I'état du faisceau'\ﬁB.; -
Le batonnet 1 est allumé lorsque le faisceau B est coupé.
Le batonnet 1 est éteint lorsque le faisceau B n'est pas coupé.

Le batonnet 0 est allumé lorsque le faisceau A est coupé.
Le batonnet 0 est éteint lorsque le faisceau A n'est pas coupé.
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LLev batonnet 4 est aIIumeiilorsque Iv‘e‘contact est ouvert (MTH et OV) ou lorsque la sonde de
température a atteint une certaine valeur.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

Il nous indique I'état de la sond}e( thermlque (STH et OV).
Le batonnet 3 est éteint lorsque le contact est établi en fonctionnement normal.
Le batonnet 3 est allumé dans le cas contraire.

Il nous indvique Ietat des sécurités au nlveau du 10 de Ia chame des securltes
Le batonnet 2 est allumé lorsque la chaine des sécurités est établie jusqu'au 10.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

Il nous indique I'état des sécurités au niveau du 8 de la chaine des sécurités.
Le batonnet 1 est allumé lorsque la chaine des sécurités est établie jusqu'au 8.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

‘Ilvxvnc;us |nd|que Ietat des securltes au nlveauﬂdcu‘”6vde la chalne des sécurités.
Le batonnet 0 est allumé lorsque la chaine des sécurités est établie jusqu'au 6.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.

T nous |hdiqi.je Ietéf du contact d |ns:péct|odh \é’n Mgfah(de vitesse:.w
Le batonnet 2 est allumé lorsque le contact est établi.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

Il nous indique I'état du taquet 2.
Le batonnet 1 est allumé si le contact est établi lorsque le taquet 2 est rentré.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

IVIVV nbusw |nd’|qu-e' I'etat dvu taq uet 1
Le batonnet 0 est allumé si le contact est établi lorsque le taquet 1 est rentré.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.
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Pour visualiser les entrées et les sorties, il faut mettre le petit switch situé a gauche des
afficheurs vers le haut c'est-a-dire en position RAM.

NOTE CONCERNANT LES SORTIES :

(S ELEC) = Sorties de type ELECTRONIQUES, ne pouvant débiter que
50mA sous 24V (1,2W max).
(S CONT) = Sorties de CONTACT SEC de relais dont le commun est

accessible.

Sorties de CONTACT SEC de relais dont le commun n'est pas accessible
car déja relié de fagon interne au potentiel 24R.

(S CONT 24R)

’Illnous donne l'état du commun ‘repetlteur de posmon:v(CREP)
Si le batonnet 7 clignote, c'est que le signal CREP est actif.
Si le batonnet 7 est éteint ou allumé fixe, c'est que le signal CREP est inactif.

Il nous |nd|que I'ét;at}de'la sortie Iurvnle’re automathue (LU) |
Le batonnet 6 est allumé lorsque la sortie LU est activée et sort du 0 Volt.

Le batonnet 6 est éteint lorsque la sortie LU est désactivée et sort du 24 Volts.

Il nous donne I'état du relals%dezvfermeture porte \1'/(F\E'1 )M T
Le batonnet 5 est allumé si le relais fermeture est alimenté.
Le batonnet 5 est éteint dans le cas contraire.

Il nous donne Ik état du relalvs vd ouverture porte 1 (OU1)
Le batonnet 4 est allumé si le relais ouverture est alimenté.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

lenous donne‘ I'etat du ‘re'lals de came (CAM)
Le batonnet 3 est allumé si le relais de came est alimenté.
Le batonnet 3 est éteint dans le cas contraire.

Il nous donne Ietat:du relais Grande}\V|tesse / Petlte Vitesse (GV/ PV)
Le batonnet 2 est allumé, le relais GV/PV est alimenté pour commander le contacteur GV.
Le batonnet 2 est éteint, le relais GV/PV est au repos pour commander le contacteur PV.
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Il nous donne I'état du relais Descente (DE).
Le batonnet 1 est allumé si le relais DE est alimenté.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

Il nous donne I'état du relais Montée (MO).
Le batonnet 0 est allumé si le relais MO est alimenté.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.

VII nous donne I'état de la sortie V1.
Le batonnet 7 est allumé si la sortie V1 est activée.
Le batonnet 7 est éteint dans le cas contraire.

III hous ‘donne Iétat dela sortle’VO.
Le batonnet 6 est allumé si la sortie VO est activée.
Le batonnet 6 est éteint dans le cas contraire.

Il nous donne ['état de la sortie SHS8.
Le batonnet 4 est allumé lorsque la sortie SH8 est activée et sort du 0 Volt.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

Il nous donne I'état de la sortie INH1 qui dépend de l'option SHTCS (SHuntage de CS
Ad.63 - bat 6).

Le batonnet 2 est allumé lorsque |a sortie INH1 est activée et sort du 0 Volt.

Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.
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Il nous donne I'état de la sortie défaut (DEF).
Le batonnet 7 est allumé lorsque la sortie défaut DEF est activée et sort du 0 Volt.
Le batonnet 7 est éteint lorsque la sortie défaut est désactivée et sort du 24 Volts.

I nous donne 'état de la sortie Gong (GONG).
Le batonnet 6 est allumé lorsque la sortie Gong GONG est activée et sort du 24 Volts.
Le batonnet 6 est éteint lorsque la sortie défaut est désactivée et sort du 0 Volt.

i nous"donne I'état de(la sortie FIecheﬁDescente (FD).
Le batonnet 5 est allumé, la sortie Fleche Descente FD est activée et sort du 24 Volts.
Le batonnet 5 est éteint, la sortie Fleche Descente est désactivée et sort du 0 Volt.

I nous s donne I‘etat dew la sovrtle Fléche Montee (FM).
Le batonnet 4 est allumé, la sortie Fleche Montée FM est activée et sort du 24 Volts.

Le batonnet 4 est éteint, la sortie Fleche Montée est désactivée et sort du 0 Volt.

II nous donne | etat de |a sortle du voyant surcharge (VSU)
Le batonnet 3 est allumé lorsque la sortie VSU est activée et sort du 0 Volt.

Le-batonnet 3 est éteint lorsque la sortie VSU est désactivée et sort du 24 Volts.

II nous donne Ietat de Ia sortle du ro‘nﬂeur de surcharge' (RF)
Le batonnet 2 est allumé lorsque la sortie RF est activée et sort du 0 Volt.

Le batonnet 2 est éteint lorsque la sortie RF est désactivée et sort du 24 Volts.

”'II\ nous donne Alﬁ.etat de\ Ia‘sorne du Voyaht Hors Service (VHS)U
Le batonnet 1 est allumé lorsque la sortie VHS est activée et sort du 0 Volt.
Le batonnet 1 est éteint lorsque la sortie VHS est désactivée et sort du 24 Volts.

'II nous donne I'etatfde Ia’ sortle du voyant pompler\ (VPMP).
Le batonnet 0 est allumé lorsque la sortie VPMP est activée et sort du 0 Volt.

Le batonnet 0 est éteint lorsque la sortie VPMP est désactivée et sort du 24 Volts.
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lls nous indiquent respectivement I'état des quittances cabine QC0 a QC7.
On rappelle que les sorties QCO a QC7 sont les bornes CO a C7.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont désactivées et sortent
du 24 Volts.

B Lulitta ME
lls nous indiquent respectivement I'état des quittances cabine QC8 a QC11.
On rappelle que les sorties QC8 a QC11 sont les bornes C8 a C11.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont désactivées et sortent
du 24 Volts.

7 uittances Montées 0 & 7) (S ELEC)
lls nous indiquent respectivement I'état des quittances paliéres pour Monter QM0 a QM?7.
On rappelle que les sorties QMO0 a QM7 sont les bornes PO a P7.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont désactivées et sortent
du 24 Volts.

lls nous indiquent respectivement I'état des quittances paliéres pour Monter QM8 a QM11.
On rappelle que les sorties QM8 a QM11 sont les bornes P8 a P11.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont désactivées et sortent
du 24 Volts.
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QD7.

On rappelle que les sorties QD1 a QD7 sont les bornes P1 a P7.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont désactivées et sortent
du 24 Volts.

\\Ilts'fn\ous indiquent respectivement ['état des quittances paliéres pour Descendre QD8 a
QD11.

On rappelle que les sorties QD8 a QD11 sont les bornes P8 a D11.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont désactivées et sortent
du 24 Volts.

A‘Ils nous |nd|quent respectlvement I'état des sorties positionnement POS0 a POS?7.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont désactivées et sortent
du 24 Volts.

'lzls nous indiquent respectlvement Ietat des sortles positionnement POSS a POS11.
Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du

0 Volt.
Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont désactivées et sortent
du 24 Volts.
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Il nous indique I'état du relais de vanne N°4.
Le batonnet 7 est allumé lorsque le relais de vanne N°4 est alimenté.
Le batonnet 7 est éteint dans le cas contraire.

I‘I nous |nd|que I'état du relais de vannéﬂN°3. o
Le batonnet 6 est allumé lorsque le relais de vanne N°3 est alimenté.
Le batonnet 6 est éteint dans le cas contraire.

'I'I éﬁous ‘ihdique I'état du relais de vanne N°3.
Le batonnet 5 est allumé lorsque le relais de vanne N°3 est alimenté.
Le batonnet 5 est éteint dans le cas contraire.

‘Irlj':nou}snlndlque Ietatidu relais de‘vanne N 1
Le batonnet 4 est allumé lorsque le relais de vanne N°1 est alimenté.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

'I|vvnous‘|nd|que I' etat du reIals ngne (L)
Le batonnet 2 est allumé lorsque le relais Ligne est alimenté.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

Il nous indique I'état du relais Triangle (A ou D).
Le batonnet 1 est allumé lorsque le relais Triangle est alimenté.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

II‘ nous |nd|que llx'état dﬁ relais Et0|leﬁ(Y) "
Le batonnet 0 est allumé lorsque le relais Etoile est alimenté.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.
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ofo0 1 2 15
1116 17 18 31
232 33 34 47
3148 49 50 63
464 65 66 79
Chiffrede || 580 81 82 95
poids fort || 6 || 96 97 98 111
(chiffrede| 7 112 113 114 115 127
gauche) | 8 128 129 130 131 143
9 (144 145 159

175
191
207

208 209 210 211 212 213 214 215 216 217 218 219 220 221 222 223
224 225 226 227 228 229 230 231 232 233 234 235 236 237 238 239
240 241 242 243 244 245 246 247 248 249 250 251 252 253 254 255

176 177 179 180 181

Utilisation de la table :

Pour convertir un octet (2 chiffres) hexadécimal en décimal, repérez le chiffre hexadécimal de
poids fort (le chiffre de gauche) dans la colonne de gauche de la table. Suivez la rangée
correspondante vers la droite jusqu'a l'intersection avec la colonne a la partie supérieure de
laquelle se trouve le chiffre hexadécimal de poids faible (le chiffre de droite). La valeur a
l'intersection est I'équivalent décimal du nombre hexadécimal cherché.

Par exemple, pour convertir le nombre hexadécimal A4 en décimal, trouvez l'intersection de la
rangée qui contient A en premiére colonne, avec la colonne qui contient 4 en partie supérieur.
L'équivalent décimal de A4 est la valeur a l'intersection, c'est-a-dire 164.

Pour convertir un nombre décimal en hexadécimal, cherche le nombre décimal dans la table. Le
nombre hexadécimal correspondant est le nhombre composé, de gauche a droite, du chiffre
hexadécimal figurant dans la premiére colonne de la rangée dans laquelle vous avez trouvé le
nombre décimal, et du chiffre hexadécimal qui figure a la ligne supérieure de la colonne dans
laquelle vous avez trouve le nombre décimal.

Par exemple, pour trouver I'équivalent hexadécimal de 206, cherchez cette valeur dans la table ;
son équivalent hexadécimal est CE.
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Bat.6 | Bat.5 | Bat.4 | Bat.3 | Bat.2 | Bat.1 |

Ad. Bat. 0
00 DEF N (CDDEF) CODE DU DERNIER DEFAUT
01 DEF N-1 (CADDEF) CODE DE L'AVANT DERNIER DEFAUT
02 REGUL ' 1SO —I RMLIFT OUAVAR
03 NBOPER - NOMBRE D’'OPERATEUR
04 NIVSUP - NIVEAU SUPERIEUR
05 NIVINF - NIVEAU INFERIEUR
06 . NVPRIN - NIVEAU PRINCIPAL
07 BLOCAG DCOPRO OPTSP OPTMAN OPREVM | OPED OUVPRE
08 2V/RECAV1 APCL FLCLIG FLPDP EFFNSEL | IPF IPO
09 GONGAR IGPPRO IGV PFLSGV OPTPOM TYPOMP
0A TIG - TEMPO D'INTEGRATEUR (2 A 45 SECONDES [EN SECONDES]))
0b TPV - TEMPO PETITE VITESSE (3 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
0C TPLU - TEMPO DE LUMIERE AUTOMATIQUE (2 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
0d TINS - TEMPO D'INSPECTION (1 A 255 SECONDES [EN SECONDES]))
0E TCAPGV - TEMPO CAPTEUR EN G.V. (2 A 25,5 SECONDES [EN 1/10 SECONDES])
OF TCAPPV - TEMPO CAPTEUR EN P.V. (3 A 25,5 SECONDES [EN 1/10 SECONDES])
10 MSQCAB - MASQUES DES ENVOIS CABINEDE 7AQ
11 MSQCAB MASQUES DES ENVOIS CABINE DE11A8
13 MSQMO PPELS PALIERS POUR MON ER 7A1
14 MSQMO MASQUES DES APPELS PALIERS POUR MONTER DE 10 A8
15 . : .
16 MSQDE MASQUES DES APPELS PALIERS POUR DESCENDRE DE 7 A0
17 MSQDE MASQUES DES APPELS PALIERS POUR DESCENDRE DE 11 A 8
TPISO TEMPORISATION D’ ISONIVELAGE PVCRH PVCRB
19 (2 2 10 SECONDES [EN SECONDES)) (avec (avec
(avec bande Alu) écrans) écrans)
1A Non utilisé avec { PROG. DES PV CROISEES POUR ENTRES NIVEAUX 7-8 / 0-1 } Seulement avec
1b la bande Alu ** PROG. DES PV CROISEES POUR ENTRES NIVEAUX 10-11/8-9 ’ écrans et aimants
1C
1d NUSPLX - TOUJOURS A 00
1E TFR10 - TEMPO DE FILTRAGE SUR LE 10 (0 A 0,5 SECONDES [EN 1/100 SECONDES])
1F TPRAU TEMPO DE RAPPEL AUTOMATIQUE (1 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
20 RAUFAC1 | TRAPM | NIVRAU - NIVEAU DE RAPPEL AUTOMATIQUE
21 TGONG - TEMPO DU GONG (0,1 A 10 SECONDES [EN 1/10 SECONDES])
22 COMDEM - COMPTEUR DE DEMARRAGES : 2 CHIFFRES DE DROITE
23 COMDEM - COMPTEUR DE DEMARRAGES : 2 CHIFFRES DU MILIEU
24 COMDEM - COMPTEUR DE DEMARRAGES : 2 CHIFFRES DE GAUCHE
25 NUMARO - NUMERO D'ORDRE DANS LE MOIS DE PRODUCTION (UNITES / DIZAINES)
26 NUMAR1 - MOIS DE PRODUCTION EN HEXADECIMAL (CENTAINES DU N° DE POSITION)
27 NUMAR?2 - ANNEE DE PRODUCTION DE L'ARMOIRE
28 REPT00 - REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU 00
29 3 32 REPTxx - REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU xx
33 REPT11 - REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU 11
ADAPTATION A UNE CENTRALE HYDRAULIQUE SPECIFIQUE NON TYPEE ( CYHYD )
38 V4 V3 V2 A ol LIGNE TRIANGLE ETOILE
39 V4 V3 V2 V1 f & LIGNE TRIANGLE ETOILE
3A V4 V3 V2 V1 —| LIGNE TRIANGLE ETOILE
3b V4 V3 V2 V1 il LIGNE TRIANGLE ETOILE
3C V4 V3 V2 V1 LIGNE TRIANGLE ETOILE
3d V4 V3 V2 V1 LIGNE TRIANGLE ETOILE
3E V4 V3 V2 V1 LIGNE TRIANGLE ETOILE
3F V4 V3 V2 V1 L ] LIGNE TRIANGLE ETOILE
40 RGPT VERSTF1 | P1SFCOU | P1SFCFE | PMAFCP1 | MSTPMP1 | AMPSEC1 | MSTPRP1
41 TPO1 - TEMPO DE PORTE 1 (2 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
42 TREP1 - TEMPO DE REOUVERTURE DE PORTE 1 (1 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
43 FACE1 NIVMHS - NIVEAU DE MISE HORS SERVICE
44 TIRP1 - TEMPO D'INVERSION DES RELAIS DE LA PORTE1 (0 A 2,55 S. [EN 1/100 SECONDES])
45 TFR8 - TEMPO DE FILTRAGE DES REBONDS SUR LE ‘8’ (0 A 2,55 S. [EN 1/100 SECONDES])
46 TVP1/2 - TEMPORISATION DE VERROUILLAGE DE PORTES 1&2 (1 A 255 S. [EN SECONDES])
47 TIGPO1 - TEMPO D'INTEGRATEUR DE PORTE 1 (1 A 255 SECONDES [EN SECONDES])

Chapitre VII - page 60
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i
Ad. Bat. 7 Bat. 6 Bat. 5 Bat. 4 Bat. 3 Bat. 2 Bat. 1 Bat. 0
48 RCAME1 PORCAB1 | OUAVAP1 | STP10U SER1I OUNSIM1
NOO NOO NOO NOO NOO NOO
49552 | RCAMET PORCAB1 | OUAVAP1 | STP10U SER1I OUNSIM1
Nxx Nxx Nxx Nxx Nxx Nxx
53 RCAME1 PORCAB1 | OUAVAP1 | STP10U SER1I OUNSIM1
N11 . N11 N11 N11 N11 N11
58 TDEMYD - TEMPO DE DEMARRAGE Y/D (0 A6 SECONDES [EN 1/10 SECONDES])
59 TARMVT - TEMPO D'ARRET DU MOUVEMENT (0 A 2,55 S. [EN 1/100 SEC])
5A TPMPVM - TEMPO DE PROLONGATION DU MVT PETITE VITESSE (0 A 0,5 S. [EN 1/100 SEC])
5b TYPHYD - TYPE DE CENTRALE HYDRAULIQUE
5C . DEMDIR | TAQUE
5d
5E
5F REGDRAL
60
61
62 «\ . .
63 CABVID SHTCS/ ISOCLI RMLIFT REGUL | OuAvARCli | TPRAL
64 ” ’
67
68
69376
SPG3 SPG2 SPG1 SPG3 SPG2 SPG1
78 RF - RONFLEUR DE SURCHARGE VSU - VOYANT DE SURCHARGE
79 VHS - VOYANT HORS SERVICE GONG - SORTIE GONG
7A INH1 - SORTIE INHIBITION VPMP - VOYANT POMPIER
7b CAM - SORTIE CAME v LU - LUMIERE AUTOMATIQUE
7E DEF N-2 - CODE DE DEFAUT 3
7F DEF N-3 - CODE DE DEFAUT 4
OPTION DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA T° D’HUILE
co TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE C8 EST CHOISIE
Cc1 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE C9 EST CHOISIE
Cc2 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CA EST CHOISIE
C3 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CB EST CHOISIE
C4 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CC EST CHOISIE
C5 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CD EST CHOISIE
C6 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CE EST CHOISIE
C7 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CF EST CHOISIE
OPTION DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA T° D’HUILE
C8 DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE CO
-C9 DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C1
‘CA DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C2
Ch DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C3
cC DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C4
Cd DISTANCE DE RALENTISSEMENT € (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C5
CE DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C6
CF DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C7
OPTION DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA T° D’HUILE
A8 DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE CO
A9 DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C1
AA DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C2
Ab DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C3
AC DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C4
Ad DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C5
AE DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C6
AF DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C7
MINIBLOC
FF cA [ c8 | INs | pomp [ NV | 10 | 8 [ 6
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Ad.

Bat. 7

Bat. 2

Bét. 1

Bét. 0

00
01

02
03
04
05
06
07
08
09
0A
Ob
oc
od
O0E
OF
10
1

12

13

CREP

LU/

MAN/

s

INS/

GM

GD

MASS/

14

V1(VF)

VO(VF)

15

DEF

GONG

FE1

THV/DNH

RP/NHM

RG/RL

RM/RY

RD/RA

PRIC

NS

SUSD

MHS

POMP/

COol

EXD

EXM

FCFE1/

CAB

FCOU1/

CAA

STH/

«10 »

«8»

«6»

CAM

GvIiPV
ou
V2(VF
INH1

DE

16

17
18
19
1A
1b
1C
1d

1E
1F
20
21
22

QC6

=

POS3

"~ POS2

POS11

POS10

POIDS FAIBLE - ALTITUDE DE LA CABINE

23

POIDS FORT - ALTITUDE DE LA CABINE

24

28
3F
61
62

65

V3(H

POSL

CL

V2(H)

OG - POSIT

i

VA(H)
e

ED

ECOTAQ

ION LOGIQUE DE L'APPAREIL

A

TACQ2

TACQ1

T°HUILE - TEMPERATURE D'HUILE

MINIBLOC

FF

CB

|

INS/

| POMP/ [NIV/ZDEVR]

« 10 »

«8»

«6»
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Les codes de défauts de la Série Alpha (carte BH12)

La lettre située entre parenthéses précise le type de Défaut.

(A) Signifie que le défaut est définitif et qu'il faut couper puis remettre
I'alimentation pour faire une réinitialisation ( RESET ).

e (B) Signifie que le défaut est provisoire et donc que si la cause disparait, la
manceuvre travaille a nouveau normalement.

e (C) Signifie que le défaut est provisoire si le technicien I'a demandé en
programmant l'option « défaut provisoire ». (DCOPRO - Ad.07 - B4t.06)

o
O

Signifie que le défaut peut étre ignoré si le technicien I'a demandé.

e (*) Signifie que le code du défaut n'est pas enregistré dans la pile de défauts.
La pile de défauts de la SERIE ALPHA se trouve aux parameétres
adresses 00, 01, 7E et 7F, petit interrupteur de gauche vers le bas. A
I'adresse 00 on trouve le dernier défaut et a I'adresse 7F le plus ancien
enregistré.

AVANT DE QUITTER LE CHANTIER, NOUS VOUS CONSEILLONS DE METTRE LA PILE DE
DEFAUT A 00 AFIN DE MIEUX SURVEILLER LES PANNES.

DEFAULT N° DESIGNATION
-01- DEFAUT DE MASSE. (B)
-02- TEMPO DE PETITE VITESSE. (A)
-03- TEMPO DE REVISION. (D)
-04- COUPURE DES SECURITES AVANT LE « 6 ». (B)
-05- THERMIQUE DE VENTILATION (THV). (B)
-06- ABSENCE REPETITIVE DU « 10 » AU RECALAGE. (A)
-07- ERREUR DANS LA PROGRAMMATION DES SORTIE SPG1ASPG4. | (A)
-08- SUSPENSION DEPART (SUSD). (B,*)
-09- SONDE THERMIQUE OU THERMOCONTACT DE SECURITE (STH). (B)
-10- INVERSION DU SENS DE ROTATION (DETECTION PAR CAPTEUR). | (A)
1. INTERPRETATION IMPOSSIBLE DU CAPTEUR OU FUSION DU/DES |
FUSIBLES FU3, FU4.
12- UN DES CONTACTEURS NON DECOLLE A L'ARRIVEE. (C)
A3- CONTACTEUR « GV » NON DECOLLE AU PASSAGE « PV ». (C)
14- CONTACTEUR « PV » NON COLLE LORS DE SA COMMANDE. (C)
5. ggNTACTEUR «MO» OU «DE» NON COLLE LORS DE LEUR| (¢
MMANDE OU FUSION DU FUSIBLE FU9 (24R ).
-16- FIN DE COURSE HAUT POUR LA REVISION (FREV). (B
ATTENTION :

POUR TOUT REMPLACEMENT DE CARTES ELECTRONIQUES, RESPECTER LES PRECAUTIONS
~_ NECESSAIRES A L’ENVOI DE CELLES-CI (SACHET ANTISTATIQUE)
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FAULT N° DESIGNATION

A7- MANQUE OU INVERSION DE PHASES (PH). (B)

18- RECALAGE IMPOSSIBLE PAR SUITE D'INFORMATIONS ERRONEES | |
DU CAPTEUR.

-19- COUPURE DU « 8 » EN MARCHE. (B)

20. TEMPERATURE DE L'HUILE SUPERIEURE A 100° OU SONDE NON|
RACCORDEE.

21- ABSENCE DU « 10 ». (B)

-22- INTEGRATEUR DE GLISSEMENT. (A)
COUPURE DU « 6 » EN MARCHE OU VOIR SHUNT 0V, CS EN PAROI

-23- (B)
LISSE.

-26- COUPURE ANORMALEMENT LONGUE DU FAISCEAU A. (A)

27- COUPURE ANORMALEMENT LONGUE DU FAISCEAU B. (A)

.28- UN DES CONTACTEURS N'EST PAS DECOLLE AU DEMARRAGE. (¢)

-20- CONTACTEUR « GV » NON COLLE LORS DE SA COMMANDE. (c)

-30- CONTACTEUR « PV » COLLE LORS DE LA COMMANDE « GV ». (C)

-31- DEFAUT DE SURCHARGE (SU). (B,
LE NIVEAU DE PRINCIPAL EST SUPERIEUR AU NIVEAU LE PLUS

-36- (A)
HAUT.
LA PROGRAMMATION DU NIVEAU SUPERIEUR EST PLUS GRANDE

-37- (A)
QUE 11

38 NIVEAU DE RECALAGE, DE RAPPEL AUTOMATIQUE OU DE « MISE| |
HORS SERVICE » PLUS ELEVE QUE LE NIVEAU SUPERIEUR.

-39- LA TENSION SECTEUR EST TROP FAIBLE. (B)

-40- LA TENSION SECTEUR EST TROP IMPORTANTE. (B)

41- « 8 » COUPE, PORTE AUTO FERMEE SOUS ORIENTATION. (B)

22 PROGRAMMATION ERRONEE DU NOMBRE D'OPERATEURS DE| )
PORTES (SUPERIEUR A 1).

43- FIN DE COURSE NECESSAIRE SUR OPERATEUR CABINE (A)

-44- ABSENCE DU « 10 ». (B)

-46- BLOCAGE PORTE EN « OUVERTURE ». (c)

48- BLOCAGE PORTE EN « FERMETURE ». (C)

-50- FONCTION « MISE HORS SERVICE » ENCLENCHEE (MHS). (B,

51- FONCTION « PRIORITE CABINE » EN COURS (PRIC). (B,

-52- COUPURE DU « 10 » EN MARCHE. (B)

-53- FONCTION « POMPIER » EN COURS (POM). (B,

-54- FONCTION « NON STOP » OU « COMPLET » EN COURS (NS). (B

-55- NON DECOLLAGE DU CONTACTEUR « ISO ». (A)

6. NON COLLAGE DU CONTACTEUR «ISO» LORS DE SA| (g,
COMMANDE.

ATTENTION :

POUR TOUT REMPLACEMENT DE CARTES ELECTRONIQUES, RESPECTER LES PRECAUTIONS
NECESSAIRES A L’ENVOI DE CELLES-CI (SACHET ANTISTATIQUE)
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FAULT N° DESIGNATION

-57- DEPASSEMENT DE LA « ZONE ISO » EN MOUVEMENT « ISO ». (A)

-58- « POMPAGE SO » SUPERIEURE A 6. « (B)

-50- MOUVEMENT D'ISO SUPERIEUR A LA TEMPO ISO. (A)

-60- ALTITUDE MAXIMUM PROGRAMMEE TROP ELEVEE. (A)

-61- ERREUR DE PROGRAMMATION DES NIVEAUX. (A)

-62- DEFAUT CAPTEUR 003, (A)

63 CABINE SIMULTANEMENT PRESENTE EN HAUT ET EN BAS OU| 5
CAPTEUR 003 NON ALIMENTE.

4 MANCEUVRES DE RAPPEL ET DINSPECTION ENCLENCHEES| (g,
SIMULTANEMENT.

5. DEFAUT DEFINITIF DE REGULATION. ALLER LIRE LE CODE DU
DEFAUT SUR LE MLIFT.

6. DEFAUT PROVISOIRE DE REGULATION. ALLER LIRE LE CODE DU
DEFAUT SUR LE MLIFT.

9. DERIVE APRES COUPURE DU DISPOSITIF HORS-COURSE DE| ()
SECURITE.

-70- TAQUETS NON RETRACTES LORS DE LEUR COMMANDE. (A)

-71- TAQUETS RELACHES EN MARCHE. (B)

-72- TAQUETS NON RELACHES A L'ARRET. (A)

73 DEFAUT DE NIVEAU DHUILE / DEFAUT FIN DE COURSE HAUT| ()
(COUPURE DU 18)

-74- NIVEAU D'HUILE MINIMUM. (A)
NON COLLAGE DU CONTACTEUR «ETOILE "Y"» LORS DE SA

75- COMMANDE. FUSION DE FUSIBLE FU9 (24R) OU COUPURE DU| (C)
CONTACT DE SURPRESSION.
NON COLLAGE DU CONTACTEUR « TRIANGLE "D"» LORS DE SA

-76- COMMANDE. FUSION DE FUSIBLE FU9 (24R) OU COUPURE DU| (C)
CONTACT DE SURPRESSION.
NON COLLAGE DU CONTACTEUR «LIGNE'L"» LORS DE SA

77- COMMANDE. FUSION DE FUSIBLE FU9 (24R) OU COUPURE DU| (C)
CONTACT DE SURPRESSION.

-78- NON DECOLLAGE DU CONTACTEUR « ETOILE » OU « TRIANGLE ». | (C)

-79- TEMPERATURE DE L'HUILE TROP ELEVEE. (C)

ATTENTION :

POUR TOUT REMPLACEMENT DE CARTES ELECTRONIQUES, RESPECTER LES PRECAUTIONS
NECESSAIRES A L’ENVOI DE CELLES-CI (SACHET ANTISTATIQUE)




$31¥0d30  $3L¥0d 30
3OVTUNOHMIA FWNL3NYIL
SLOVINOD  SLOVINOD S3LMNOIS $3Q INIVHO
] }
[
@ ou = OV wp 1
_T |
-0
u #poig = 00 "uily HOd
R VR VR, W, ¥, W, W, W, W L RO || | Y MO
113 ve | 8 St
3
X [1] $3L1yN03s
2 9] $3d ANIYHO
UNILNYHILNI
HNG \ WHN \ B8 )% z
1 \ [¢] E—
B |12 1z 3 E] ]
SVd-AG]| ssu 8
I L
HNG WHN ™ A ) A0 a w _
oL ™ zn | < <
-+ -« e E=Y N < >
[ _ 1 fonyy s ey @3
F - Ha-7 o om R e
hreey ey ol t
Iy o
A
Ah2+ 004
o oot 2
o8 H o8 8ce
o 3 ViHE
™ rT o8 822 3NDNNYEAAH
| ™~ S3LNOIS JOVAAINI FOVAIINI
. 6l 0 q 20HE 31YVI
_ sie 8L _ “* SANNVA Y way]
‘sLanovL
NOILVANIWIY
OaA 084
JQA8Y
® O
q 10331Q ‘W3qQ
T - 3dWOd 30 ¥N3LOW
=€ NOILVINSWINY
s I - I T
ang
* $13NOVL ‘SINNVA -
NOILV.ANINITY /Mg =
T 2 PR 20 TGN s T
O%H o Wrolike W SINNVA
ASn Asa AdN AdQ NVIE JVA 0£Z m-ummmm, -
197V m
¥A €A ZA LA m
i
¥ |
zzog g g m
3V |
vz JET
E,.In_.m._
un_d11

99 aded - T1A dndey)

UOK)B[[E)SUI,p [PNUCIA




$31¥0d 30 SN0 30
JOVTUNOUYIA FNLINAL
SIOVINOD  SIOVINOD S3LRNDIS $3G INYHO

ﬂ oY = OV Wiy

opoia = 94 WY

x \ : - . z
3 X 29
ool = . e \z _N A
J——— HNa\WHN\ N )

NOLLVININTTY + +

Ll

S3ALRINO3S
S$3Q INIYHO
UYNILNAAILNI

[ 1 ne"\v\“
i LI e A o LY s A o I N S N

[e; %
e e el B

QHS— o2z
o8

H ]
ZiHg 3LNVD & = | 5 S |
v [ Cow— W S3LI8NOIS JOVAYILINI 7 SovduaIN
_ vllm? P u_ P 7] ZOHE ALUVD
SANNVA
'S13N0OV.L
NOILVANIWITY
2aA 084
oaA gy
31ONVINL/ 3013
3dINOd 30 ¥NILOW
ZovL -
= ~€ NOLLVINIWIY
o H -
e o H
“* S1INOVL ‘SINNVA
NOILVNINITY 3SvHd
¥3A00 A 30 FT0UINCD
o%H 80HE FLUVD
Asn Asa Adn Ada NivAa OVA 0£Z ® @
197V v T° o
YA €A A [y
0.
zzod Sl &
Vo

vz del

]

L9 33ed - I1A dadey) uone[[e)sul,p [Pnuey H eydy



S$31¥0d 30 S3LNOd 30
JOVTUNOMEIA FWNLINNIS
S1OVINOD S1OVINOD $31RNO3IS S3A INJVHO

'lﬂl oY = OV Wiy
—J
u poiQ = 0Q "WV

]
|
1
!

E3

St
L Pl $3LNN03S
ia 5 $30 3NIVHD
- HNILAUNALNI
HNG
La —
(¥4
* HNG WHN ™ ) ) A0 B a A _
L o ]
3y
€0HE INDMNVEAAH 3LYVD " e
004 o 01
o H o8
ZLHE 3L¥VD & - e anornvEaAH
E o ™ SILRNINDIS FOVAYIINI SOVARAAUNI
Yo a7 . SINNVA Yo e Z0HE 31¥VD
‘SL3NOVL
NOLLVANIWITY
2aA 084
oaA sy N
® © .
ﬂ ...... 550} 103410 ‘W3a
z €L = 53 3dWOd 30 ¥N3LOW
5 ~€ NOLLV.INIWITY
] — -
B I i FA I !
" S13NOVL ‘SINNVA
NOILVINIWIY Ve 3SVHd
A o sl 8 30 I10NINOD
o 80HE 3LNVD
OVA 0€Z a1 @1 dn
v k) qQ
%
SA3 aA3 . S
A3 a3 Zoa  8F
dWA awA
YA €A
vz dE1
——
Bh_de1
m:.ln_.j

89 aded - I1A aidey) uone[[e)sul,p PRUBA H eqdiv



Lol

oM = OV WY

#poIQ = D4 ‘WhY

SINNVA S30
NOUVININITY

>

s
9

H

|

,“——MD

{ i

o3 2 r_L
|
P

oo T>
£0HE INDIMNVIAAH JLHVD 7

CiHG 3LAVO

S31d0d 30

$31¥0d 30

FOVIUNOUHUIA IUNLINYIS
SIOVINGD  S1OVINOD $3118NO3S S30 INVHO
] 1
| 1 !
| H
| i
-0
HOd
........ -oO-00-00- —
8 9 Ov ¥ st
ZAud LATH
44
X 28 SALAND3S
I N A S30 ANIVHD
o 19 UNILANUHIALNI
HNG \ WHN \ 2
a N a
19 19
_ HNG WHN ™ AY @ AD _
_ L% \_
liH8
s - o2z 3INONNVHAAH
o o M o 5 o ol SILRINOIS IOVANILNI F0¥AINI
A dEs [Yao naY] 20HE JLHVD
SANNVA
‘S13NOVL
NOILVINIWITY
20A 081
A9t oaA sy R
lovL FIONVRIL/ FHOLT
3dWOd 30 ¥NALOW
owe\ | |
EAb ]
o ~€ NOLLYANIWITY
e o H
] B I 4 S had
“* S13NOVL ‘SINNYA
NOLLYANIWIY s asvHd
A a . 3 3 3a IT0ULNOD
bk b L e 80HE 3LAVD
JVA0£Z 481 a1 9
A\l k) g

-

299

69 93¢ed - TTA dnidey)

UOHE[[EISUL, P PRUEA




Manuel d'installation

Chapitre VII - page 70

L1
LIPA 2A
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LePA a;m
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N
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PH1 —tu [
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e O
PH2 e | 5 [t
L5PA 2A

ar\ TN+ N\ e

-a-a-a
ZE % P253M —= Condensateur de
RC+ECRETEUR Déphasage
430V maxi.
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A = Auxiliaire
P = Principal
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Commande ascenseur...
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