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ADDITIF A LA SERlE ALPHA SYSTEM (SERIE 22) 

Évolutions : 

P Ajout de 4 niveaux supplémentaires (connecteur CP27), 

P La carte quittance (BH04) est désormais incluse sur la carte BH12, 

P Les LEDs de visualisations des Entrées 1 Sorties sont systématiques, 

> Programme spécifique B I  2 - PO V20 - 29110199 
(Attention : Incompatibilité du programme de la BHOI) 

Raccordements 
Paliers 1 Cabine 

Niveaux 8 à I I  
Raccordements 
Cabine 1 Paliers 
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Paramètres associés au contrôle 

ntrées I Sorties associées au contrôleur 

1C 
28 

29 à 32 
33 

48 

49 à 52 

53 

REPTOO - REPE'TITEUR DE POSITION AU NIVEAU 00 
REPTxx - REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU xx 

REPTII - REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU 11 

RCAMEI 
NO0 

RCAMEI ,, 
RCAMEI 

N I  1 

PORCABI 
NO0 

PORCABI 
Nxx 

PORCABI 
N I  1 

SERI l 
NO0 

SERI1 
Nxx 

SERI l 
N I  1 

OUNSlMl 
NO0 

OUNSlMl 
Nxx 

OUNSlMl 
N I  1 

OUAVAPI 
NO0 

OUAVAPI 
Nxx 

OUAVAPI 
N I  1 

STPIOU 
NO0 

STPIOU 
Nxx 

STPIOU 
N I  1 



AVERTISSEMENTS 

Ce document est réputé exact à la date de parution. II est lié à la version du logiciel indiquée en page 
de couverture, toutefois cette version peut évoluer sans influencer le contenu de la présente 
documentation qui pourra être modifié sans préavis. 

Les informations qu'il contient ont été scrupuleusement contrôlées. Cependant AUTINOR décline 
toute responsabilité en cas d'erreur ou d'omission. 

Si vous constatez une inexactitude ou une imprécision, si vous avez des suggestions, vous pouvez 
communiquer vos remarques par écrit (courrier etlou télécopie) à : 

Service A.F.C. 
Société AUTINOR 
Z.A. Les Marlières 
5971 0 AVELIN 

Cette documentation est la propriété de la société AUTINOR auprès de laquelle elle peut être acheté 
(à l'adresse ci-dessus). Elle peut néanmoins être librement reproduite pour communiquer les 
informations qu'elle contient à toute personne dont la fonction le justifie. 

Seule sa reproduction intégrale, sans addition n i  suppression est autorisée. 

En cas de citations devront, au moins, être mentionnés: 

le nom de la société AUTINOR, 
la version du logiciel auquel elle correspond, 
le numéro et la date de l'édition originale. 

COMPATlBlLlTE ELECTROMAGNETIQU E 

Depuis le le' Janvier 1996, les installations d'ascenseurs sont tenues de respecter les exigences 
essentielles de la Directive Européenne 891336lCEE relative à la Compatibilité \Electromagnétique 
(CEM) . 
L'équipement MB-22 n'est qu'un composant de l'installation ; il n'est donc pas soumis à l'obligation du 
marquage c prévu par cette directive. Cependant, pour vous permettre de rédiger en toute 
tranquilité la déclaration de conformité ~ r 6 v u e  Dar la directive, et conformément aux règles 
professionnelles, tous les équipements AUTINOR sont livrés avec un engagement de conformité. 
Votre déclaration de conformité ne peut cependant s'appuyer sur cet engagement 

que s i  l'équipement MB-22 est installé en suivant intéaralement 
les consignes données dans la présente documentation. 
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Chapitre 1 
GENERALITES 

.................................................................. 1.1) Déballage des coffrets 

1.2) Fixation des coffrets ...................................................................... 
.............. 1.3) Raccordement minimal pour les premiers déplacements 

1.4) Schémas des raccordements électriques : 

............................... . Schéma général MLlFT modèle 1 et 2 

.............................. . Schéma général MLlFT modèle 3 et 4 

. Schéma général MLlFT modèle 5 ..................................... 

. Schéma général MLlFT modèle 6 ..................................... 

. Détail de la partie MLlFT modèle 6 ................................... 

Détail de la partie manoeuvre 622 . ................................... 

. Raccordements du moteur de porte et 
du moteur de ventilation du moteur de traction ................. 

. Raccordement des cartes ondl 1 et ond05 
avec presence ou non du neutre 
(mlift 1 mli modeles 1 a 6) .................................................. 

1.5) Localisation et rôles des fusibles .................................................. 

1.6) Localisation des voyants. cavaliers et relais ................................. 

1.7) Localisation des borniers .............................................................. 

1.8) Dispositif de paramétrage 1 diagnostique .................................... .. 

1.9) A propos des symboles (0. 8. 4. 9. @. b . 4. :&L=>) ............... 
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EMBALLAGE 

DEMONTAGE I 

DES SUPPORTS 1 
DEDRISSES , 

SUPPORTS 
DE DRISSES 

OU 
I 

- - 
OU ' SUPPORTS ET 

DES SUPPORTS ET i TENDEURDE 
TENDEUR DE BANDE I 

I 
BANDE 

I 

l 
I 
I 

1.L.S I 



CALAGE 
EN 

POCHETTE 
DE 

DOCUMENTS 





COUVERCLE JUPE SOCLE et chevilles fournies. 
Dimensions du coffret : L = 460 mm, H = 860 mm, P = 430 mm 

Dimensions du coffret : L = 565 mm, H =565 mm, P = 250 mm 
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;; $.. .' 
FIXATION DES CQFFRETS 

. ,. . >  : ~ ~ S ~ j ~ @ ~ ~ . & ~ ' . z z )  R&mM#&Tf Qm N O'RMATIVEs: . , 
. . -  

C I  * 
' Y +  \ \  

MAUVAIS ! BON ! 

Placer le variateur de fréquence à l'extérieur de la zone de réception de l'antenne 

REGULATION MLlFT 
ff::::::::::::::::::::::::::ff::*:fl.:x:::::::::::::::::*:~.:~:::::::*;::::::::M::::::::fl.:~*:::::::::$$*::::::::*:::$ff::::::::*:::::$:j 
(2 
$8 

MANOEUVRE B22 
.:.:((.:((.:(.:.:((.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:<.:.:.:<.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:<.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.:.: .,. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 
!( )i 
.i: 

COFFRET 
250 mm 

N'oubliez pas que vous devez respecter les prescriptions de la Norme EN 81-1 5 6.3.2.1 : 
6.3 Construction et équipement des locaux de machine 

*.. 
6.3.2 Dimensions 
6.3.2.1 Les dimensions du local doivent être suffisantes pour permettre au personnel d'entretien d'accéder 
en toute sécurité et facilement à tous les organes, notamment aux équipements électriques. 

En particulier, les exigences suivantes doivent être satisfaites, 
a) Une surface libre horizontale, devant les tableaux et armoires. Cette surface est définie comme suit ; 

@ 
- profondeur, mesurée A partir de la surface extérieure des enveloppes, au moins 0,7 m. Cette distance 

peut être peut être réduite à 0,6 m au niveau des organes de commande (poignées, etc.) faisant saillie ; a - largeur, la plus grande des 2 dimensions suivantes : 
0,s m 
largeur totale de l'armoire ou du tableau ; 

b) une surface libre horizontale minimale de 0,5 m x 0,6 m pour l'entretien, la vérification des parties en 
mouvement ou cela est nécessaire et; le cas:échéant; la manoeuvre de secours manuelle. (12.5.1) ; 

c) les accès a ces surfaces libres doivent avdr une largeur minimale de 0,s m. Cette valeur peut être 
réduite à 0,4 m si aucun organe en mouvement ne se trouve dans cette zone. 







1.3) RACCORDEMENT MINIMAL 
POUR LES PREMIERS DEPLACEMENTS (112) 

MANOEUVRE DE RAPPEL 
EST BIEN PROGRAMMEE 

ETAT DES 
SECURITES - 

POUR QUE L'APPAREIL " @=-===F 

PUISSE FONCTIONNER, 
LES 3 DIODES LUMINEUSES 

BAPTISEES 6,8 8 10 @ 
DOIVENT ETRE ALLUMEES 

@ U S  
@a181 --8 @1 
m l ~ l ~ ~ ~  

MANOEUVRE B22 
FRVI 
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Durant la période de montage, vous pouvez utiliser temporairement les entrées GM, GD et 
OVdu connecteur KMll(bas) pour vous déplacer respectivement en montée et en 

descente. 

LE BATONNET "OPTMAH' EST ALLUMÉ : (Adresse 07 bâtonnet 4). 

RULLSEZ. LES G4X4NBiQNS WiVAUFm,. :, *c.  % -. 
(voir page ci contre où réaliser ces connexions) 

1) La sonde thermique etlou le thermo-contact de sécurité du moteur de traction entre 
les bornes STH et OVdu connecteur KMll(hauf) (?@- p 63). 

2) Pontez temporairement les bornes OVet INS du connecteur KC23(hauf). 

3) Les boutons poussoir <( montée » et « descente » de la boite de révision sur le toit 
de cabine aux bornes GM, GD et OVdu connecteur KM77(bas). 

4) Les circuits de sécurité IS,  6, 8 et 70 sur le bornier électromécanique (?Fm p 52). 

mécanique et la 
TERRE sur la barre collectrice de terre, ainsi que l'alimentation du frein +FR et - 
FR (?+a P 61). 

6) L'alimentation par le réseau électrique aux bornes LI, L2, L3 ainsi que le NEUTRE 
s'il est disponible et la TERRE sur la barre collectrice de terre. 

ATTENTION : NE PAS RACCORDER L'ARRIVEE FORCE LI ,  L2, L3 SUR 11,12,13 
SOUS PEINE DE DETRUIRE LES TRANSISTORS DE SORTIE. I 

7) Pontez temporairement les bornes OVet CS7 du connecteur KA73 (2f~- p 118). 

Nota: N'oubliez pas de remplacer les connexions indiquées comme 
« temporaires » dans la liste ci-dessus par les connexions définitives 
au dur et il nesure.de Yavancement des travaux. 











-CONTACTEURS DE PORTES 

-CARTE CONTROLE DE PHASE 

i 



* +  
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DETAIL DE LA, PARTIE MANOEUVR 

VENTILATEUR DU 
REFROIDISSEUR 

- - - - - - - - - - - - -  

Carte OND04 MLlff 
Variation de fréquence 

- r /  
MASSE 

CHASSIS 



'RACCORDEMENT§..DUMOTEUR DE .PORTE ET 
DU MOTE.UR DE VENTlUTlON DU MOTEUR DE TRACTION 

MOTEUR DU MOTEUR 
VENTILATEUR DE DE 

REFROIDISSEMENT PORTE 
DU MOTEUR 

DE TRACTION 

! I Carte principale 
i Commande ascenseur 

/-)? 
MASSE 

CHASSIS 

Borne h seciionnable 
_ _  1 - - - - - - - - - -  

" f f 1- 7 

-\ THERMO-CONTACT 

Y 
MASSE 

DE VENTILATION 
CHASSIS 
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Câblage AVEC Neutre 
r.-.-.-.-.-.-.-.- 
; - Filtre Y l 

Modification à apporter 

1 Câblage SANS Neutre 

.r Vers broche TP5 de 
la carte ONDO5 

1 
Vers point millieu 

Vers FlLT du filtrage de la 
du boîîier OND11 tension Continue 

i - Filtre Y i 

1 OND 05 1 
Cl  1=330 nF 

TP5 Vers point millieu 
du filtrage de la 
tension continue 

I 
Note : Le nombre de condensateurs câblés sur la carte varie en fonction du modèle de variateur de fréquence 

O Déconnectez le fil qui arrive à la broche TP5 
de la carte OND05, 

O Coupez la broche de ce fil, 
O Connectez-le à la borne 53 du contacteur S. 

(le fil d'origine est suffisamment long et la 
borne 54 du contacteur est dkjà connectée à 
la terre). . 

O Déplacez le fil de pontage issu de TP2 de TP4 
vers TP3 
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1.5) LOCALISATION ET ROLES DES FUSIBLES (113) 

Protection de 
la tension 

continue par 
ProtistorB 
SUIVANT 

LE MODELE 
D'EQUIPEMENT 

(VOIR TABLEAU) 

FU1 et FU2 
Protection 
de l'alimentation 
de I'electroni ue 
et de la signisation 
1,6A 250V 
dim: 5 x 20 
RAPIDE 

Modèle 

:m. 
Fusible de rechange 
pour FUI et FU2 
1,6A 250V 
dim: 5 x 20 
RAPIDE 

P R O T I S T O ~  

16 A 
(10x38) 

25 A 
(Iû~38) 

40 A 
(14x51) 

50 A 
(14x51) 

63 A 
(22x58) 

80 A 
(22x58) 

FUVE 
Protection 
du ventilateur 
de refroidissement 
des t r a n s i s t o r s  

500mA 250V 
dim: 5 x 20 
TEMPORISE 

l ATTENTION !!! 
N'UTILISEZ QUE DES PROTISTORS~ 

SPECIALEMENT CONÇUS POUR 
PROTEGER LES SEMICONDUCTEURS. 

L'UTILISATION DE FUSIBLES DIFFERENTS 1 
EST DANGEREUSE 

ET POURRAIT ENTRAINER LA DESTRUCTION 
DES TRANSISTORS DE PUISSANCE 

EN CAS DE SURCHARGE ELECTRIQUE 
OU DE COURT-CIRCUIT III 
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- # " 

LOCALlSATlON ET ROCES DES FUSIBLES (213) 
, . '. * .< , - , - 1 . $  . ' 1 S C . P  , . ' . * .  r '  " '  i " 3' , I  , ^ I  

FU2 FU3 
Protection 

de la tension continue 
L I  PA-L2PA-L3 

de l'alimentation 
de I'blectronique et 
de la signalisation 
2A dim: 5 x 20 

Fusible de rechange 

Protection Protection de Sectionnement 

l'équipement relais de phase 
4A380V 2A380V dirn: 5 x 20 

dim: 8,5 x 31,5 dim: 8,5 x 31,5 TEMPORISE 
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FUI Boitier et carte 
Protection 
du boitier 

BH07 
5A 250V dlm: 5 X 20 

TEMPORISE 

Boitier et carte ~ u s f b ~ e  
Lumiele automatique de rechange 

pour FUI 
1,6A dlm. 5 x 20 32mA 250V 

dlm: 5 x 20 
TEMPORISE 

II ' \\ 
FU1 

Proteciion 
de I'alimentation secourue 

contre les surcharges 
0,5A 250V dlm: 5 X 20 

RAPIDE 

7 r  

II 
FU2 

Protection 
de I'alimentation secourue 

contre les surcharges 
1,6A dlm: 5 X 20 

RAPIDE 

1L 
FU1 

Protection 
du transformateur 
du chargeur P309 

32mA 250V dlm: 5 X 20 
TEMPORISE 

FU1 FU2 
Protection 

de la tension continue 
(frein, came, électrovannes ...) 

5A 250V dlm: 5 X 20 
TEMPORISE 

;@$ , 
.... 

Fudble de mehange 
pour FU1 et FU2 

5A dlm: 5 x 20 
TEMPORISE 

Carte Controle 
de zone de deverrouillage 
pour antiderive electrique 

mouv. portes ouvertes 

Boitier et carte 
Pont redresseur 

pour transfo TB191 
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*.ai? 

1.6) .LOCALISATION DES VOYANTS,, CAVALIERS (1/3) 
I NTERRUPTEURS&.OLlSSI ERE. ET RELAIS 

I -1 
Découalaae à la terre de l'alimentation 1 . " 

Pinoche Vis + entretoise 
/ métalbque 

\ 
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DIODES ELECT ROLUMINESCENTES 
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LOCALISATION DES VOYANTS, CAVALf ERS (3/3) 
i. ,+y -Y.:,. i . ~ ~ ~ & ~ ~ ~ ~ ~ & A & , , Q ~ ~ ~ ~ R E  .,Et R e u f @  .-. , -. :.' . 

.!"< , <. . 
DES CARTES AUXILIAIRES 

Visualisation de.la~résence Visualisation 
Secteur Lumiere de l'état du relais 

Boitier 

L 

carte -. -....- . . 
Lumière automatique ou 

pour fin de course 
de l'équipement hydraulique 

Visualisation de la présence 
de la cabine dans une zone 
de dévérouilla e 
dans le cas d'iimentation 
de secours 

Visualisation de la présence 
de la cabine dans une zone 
de dévérouillage 

Boitier et carte 
Pont redresseur 

pour transfo TB1 91 

- . -  , ", - .  "" ", l kg4li.I 
'd 

Boitier et carte 
Pont redresseur 

pour transfo TB191 
l 
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Pour minimiser les dimensions de la carte électronique BHOI, cette dernière 
est équipée de connecteurs << à double étage B. La figure ci-dessous donne la 
correspondance entre la position physique des connexions et le symbole utilisé dans 
les illustration de ces connexions : 

C5 C6 

Constitution du connecteur Figure correspondante 

LOCALISATION DES CONNECTEURS ET BORNIERS 

Pour vous aider à localiser aisément les connecteurs des cartes régulation OND04 
et manoeuvre BHOI les figures page 32 et 33 comportent un quadrillage, et les 
tables ci-dessous vous donnent les coordonnées de chacun des connecteurs, 
classés par ordre alphanumérique de leur nom, éventuellement accompagné pour la 
carte BHOI de la mention (Haut), si la borne se trouve en position Haute d'un 
connecteur à double étage, ou de la mention (Bas) si la borne se trouve en position 
Basse ; les coordonnées correspondent au carré dans lequel se trouve le coin 
su~érieur nauche du connecteur sur le quadrillage de la figure. 

Table 1 Localisation des connecteurs de la carte régulation OND04 

Table 2 Localisation des connecteurs de la carte manoeuvre BHOl 
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FRVl 
RS 

Figure 1 Localisation d'un bornier électromécanique « type » de l'équipement MB - 22 

Figure 2 Peigne d'accrochage des câbles et pendentifs 
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Autant que faire se peut il existe un connecteur distinct pour chaque fonction ou 
- gpypa de fopgtiogs. ta, pattia alpki&4tiqih dq.-nom du connecteur rappelle: la .", 

cliestihation des connekio~'  :' ' 

lKxx I Réservé aux connexions internes à Kpxx connexions vers les Paliers 
l'équipement (« connexions usine ») I I 

Cpxx 

KAxx connexionsverslesportes relatives à la chaîne des 
Automatiques I I _  Sécurités I 

1 - 

. K m  1 c o n - ï o n s  vers la Çabine, 1 KTxx 1 connexions au Iransfotmateur 1 

comporte des connexions vers la -bine 
et les D I i e rs  (particularité Série 22) 

1 1 1 1 d'alimentation de l'équipement 1 

KMxx 

Borniers électromécaniaues 

connexions en Machinerie 

KHxx 

Les borniers électromécaniques sont situés à la partie inférieure des socles 
composant I'équipement MB22. 

INSTALLATION DES CABLES ET PENDENTIFS 

L%.tegi*oupewt &fonrPiion EZ.& mnçu dakHe sasta que uau6n1avez, en principe, à 
connecter qu'un seul fil par borne ; c'est pourquoi il existe 2 connecteurs distincts 
si une même fonction coexiste à la fois en cabine et aux paliers (cas du répétiteur de 
position -connecteur CP24-, par exemple). 

connexions vers la centrale Hydraulique 

Fixation des câbles et pendentifs dans les coffrets 

La partie inférieure des capots est échanc~ée pour autoriser l'entrée des 
câbles dans les coffrets, conformément aux prescriptions de la Norme EN 81-1 
§ 13.5.3.5 : 

pMxx 

13.5 Canalisations électriques 

comporte des connexions vers les Paliers 
et la Machinerie (particularité Série 22) 

... 
13.5.3.5 Afin d'assurer la continuité de la protection mécanique, les revêtements 
protecteurs des conducteurs et câbles doivent pénétrer dans les boîtiers des interrupteurs et 
appareils ou avoir un manchon approprié à leurs extrémités. , 

Note : Les châssis fermés des portes palières et de cabine sont considérés comme des 
boîtiers d'appareils. 

Pour vous permettre de fixer les câbles en provenance de la gaine et de la cabine, 
le socle de la manoeuvre B 22 comporte plusieurs peignes d'accrochages » situés 
sur le pan incliné de la partie inférieur du socle ; la figure 2 page ci-contre vous 
montre comment utiliser un peigne pour fixer des câbles de différents diamètres et 
les pendentifs. 

SRparation des pendentifs 

Les pendentifs composés des courants forts doivent être sépar4s de ceux 
composés de courants faibles. Voir chapitre III.3) 





- -1 
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PARAMETRAGE 1 DIAGNOSTIC 
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RAM 
................................. 
....................................... ................... ...-. .:.:..<... :.. ......................................... 

................. ............... ......... .............................. .. ;;;... , . . . . .  :.:<:.: ....... .............................. ........ ...................................... 
a:: :.::y::::::: .. :*:i ....................................... ...... ........................... ............... 

PAR 
BG17 \ Indicateur 

d'accès aux 
paramètres 

Figure 3 Position des interrupteurs à glissière ou à levier pour accéder aux paramètres 

........................:. . . . . . . . . . . . . . .  _I J ........................ 
.:: ,.,', . . , L i  . ' !.'.. 1,': \ :  .:'--:'i 1 7  

, . A . ' < , . , , !  <.,,.,.! ! . > . < , > . i d  ' 

. . . .  ,, ., ......... -< .I.: .I 
... BHOI 

Figure 4 Mise en place du dispositif de paramétrageldiagnostic sur la carte BHOl 

;. .:: ..: :., ' : 

BHOI 

Figure 5 .Dispositif intégré il la carte régulation Figure 6 Dispositif intégré à la carte manoeuvre 
OND04 . BHOl 
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Ce chapitre contient tes informations qui vous permettront d'adapter le 
fonctionnement de I'équipement MB-22 aux conditions spécifiques de l'ascenseur 
sur lequel il est installé. 

Cette adaptation est contrôlée par des paramètres, que vous pouvez modifier en 
fonction de vos besoins par I'intermédiaire d'un dispositif de 
paramétrageldiagno-sticl amovible ou non décrit plus bas au paragraphe L'accès 
aux paramétres. 

qui conserve les informations même lorsque 
l'équipement est mis hors tension. 

Chaque paramètre est repér0 par un nom abréaé et une adresse qui correspond à 
la position à laquelle il est mémorisé dans la mémoire EEPROM. Comme les 
systWes infnmatrguesesont des bétes etr&$es, les adresses sont exprimées dans 
un système de numération particulier, appelé système hexadécimal (= système de 
numération à base 16), et comportent aussi bien des chiffres (de O à 9) que des 
lettres (de A à F). Peu importe cette particularité, il vous suffit de considérer 
l'adresse comme un repère (pensez au jeu de bataille navale). 

L'ACCES AUX PARAMETRES 

Comme indiqué plus haut, vous pouvez visualiser et modifier les paramètres 
par I'intermédiaire des dispositifs de paramétrageldiagnostic ; ces derniers sont 
constitués de 2 afficheurs à 7 segments, 2 boutons poussoirs et 2 interrupteurs à 
glissière ou à levier (figure 3, page 40). L'ensemble est intégré à la carte régulation 
OND04 (Figure 5, page 40) alors qu'il est enfiché (carte BG17) sur la carte 
manoeuvre BHOI , (figure 4, page 40). 

Ce dispmM de parmBbag&di.agnastic >peut cependant être intégré à la carte 
manoeuvre BHOI en option (figure 6, page 40). 

Pour accéder aux paramètres, l'interrupteur à alissière de aauche doit être en 
position basse ; cette position est repérée par la mention PAR (comme 
PARamètres) sur la sérigraphie de la carte. 

Lorsque l'interrupteur à glissière est dans cette position, le point décimal de 
l'afficheur de droite est allumé pour vous rappeler que vous visualisez ou modifiez 
les paramètres. 

4 Note aux habiu6s des documentations précBdentes : 
le vocable udispitif de param6trage/diagnostic» remplace l'ancienne appellation uoutil de communicationn pour Bviter tout 
risque de confusion avec les dispositifs qui permettent ou permettront A I'huipement de communiquer (directement ou par 
liaison tblbphonique) avec un sysième informatique (t6lésuweillance eüou tbiédiagnostic). 

2 EEPROM est I'abrbviation de Elecincally Erasable Programable Read On& Memory qui signifie Mgmoire programmable B 
lecture seule, effaçable Blectriquement. 



En fonction des informations à afficher, I'équipement MB-22 utilise le mode de 
représentation le plus approprié à la nature de l'information. 

Mode Chiffres 

Le mode « chiffre » est pratique lorsqu'on a par exemple une temporisations ou un 
nombre de niveaux ou un nombre d'opérateurs de porte à lire et à programmer. 

Exemple : Si l'on a une temporisations de porte de 4 secondes, on 
programme 04 à I'adresse 41. 

Mode Bâtonnets 

On appelle affichage en mode « bâtonnets » la méthode qui consiste à utiliser 
individuellement les segments verticaux des afficheurs. (voir ci-dessous la 
désignation des bâtonnets). 

bâtonnet 6 1 , , 1 bâtonnet 5 

bâtonnet 7 & 1 1 $ bâtonnet 4 

bâtonnet 3 f 1 1 9 bâtonnet O 

bâtonnet 2 1 7 bâtonnet 1 

Le mode bâtonnet est pratique lorsqu'on à des fonctions à activer ou à désactiver : 

Exemple : Si on souhaite activer la fonction « flèches clignotantes D, 
le bâtonnet 5 à I'adresse 08 doit être allumé. 

Le mode bâtonnet est également pratique pour visualiser l'état des entrées et des 
sorties : 

Exemple : Si on souhaite vérifier que l'entrée CO (envoi cabine au 
niveau 0) est bien vue de l'équipement MB-22, on 
s'intéressera au bâtonnet O de I'adresse 00. 

Pour passer du c< mode chiffre » au << mode bâtonnet B et réciproquement, 
il suffit de positionner l'interrupteur « ADWDON-MODIF» sur « ADWDON », 

d'appuyer sur les 2 poussoirs en même temps puis de relâcher. 
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0 Vérifiez que I'interrupteur «ADRIDON-MODIF» est bien en 
position «ADFUDON» vers le haut. 

Q Affichez I'adresse souhaitée (exemple : 41) sur les 2 digits en appuyant sur le 
bouton poussoir situé en dessous de l'afficheur. 

Le premier appui sur l'un des boutons poussoirs provoque l'affichage de 
I'adresse et chaque impulsian sur. la bouton au~mente de 1 la valeur visu 

poussoir de droite pour 

r> 

RAM ADRDON p ...... 4 
............... .................. .................. .........:....... " ................. 

PAR MOMF 
BG17 

L l j l  
passer de I'adresse 47 à 

I'adresse 41 

Appuyer 10 fois sur le 

RAM ADWDON 

PAR 
BG17 l 

ECRlT 

1 seconde après le relâchement des boutons poussoirs, apparaît de façon 
permanente le contenu de I'adresse précédemment sélectionnée 

,l seconde a p 5  
PAR 

BGI 7 I 
................. ...................... ...................... ........... ........... ........... ........... ........... ........... ........... .......... ........... ............. .:.:.:.:<:<:<:<:<:.:. 

ECRlT 

Lorsque vous avez oublié I'adresse de la valeur visualisée, le dispositif de 
paramétrageldiagnostic de l'équipement MB-22 met à votre disposition un moyen 
pour retrouver cette adresse sans la modifier : 

O Basculez I'interrupteur «ADR/DON-MODIF» en position 
«MODIF». 

@ Revenez en position nADWDONr, vous visualisez alors 
I'adresse courante durant 1 seconde puis son contenu de 
façon permanente 
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Modification des paramètres -- 

Vérifiez que l'interrupteur KRAM-PAR» est bien en position 
«PAR» vers le bas. 

A) En mode « chiffres >> 

O Sélectionner l'adresse du paramètre comme expliqué à la page précédente 
(exemple : 41) 

RAM ADWDON 

.... .... 

1 ECRIT / 

RAM 

.... ...... .......... ... ......... . . . . . . .  . . . . . . . . . . . . . .  ............. 

Basculez l'interrupteur t<ADR/DON-MODIFI en position 
«MODIF». MODIF 

(exemple : 07) 

ilf 
@ Utilisez les boutons poussoirs pour afficher la nouvelle valeur désirée 

poussoir de droite pour 

RAM ADWDON 

PAR MOMF 
BG17 

passer de la valeur 04 à la 
valeur 07 

Appuyer 3 fois sur le PAR MODlF 
BG17 

..................... .:.>:,>>>:.:S.:: :.:.:.:.:.:.:.: :...... ..................... ... ..................... >:.:.:.:.:.:.:.:. ..................... ...................... .................... ...................... ..-. ..................... 
.:.:.: ............ .W......... A'..... ............... :.=.*.:::* .:.:.:.::,:::;;:;:: ........ .:.:<:.:<,<,., 1 mil 

1 ECRIT A 1 

..... 
. . . . . . . . . . . .  ........ ............... 

PAR MODlF 
' BG17 

@ Mémorisez la nouvelle valeur en appuyant sur les 2 
poussoirs simultanément puis relachez 

Rebasculez l'interrupteur aADR/DON-MODIF» en position 
«ADR/DON». L'adresse 41 apparaît suivi de sa valeur 07 
de façon permanente 
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B) En mode u bâtonnets )) 

@- Sékûtianrn. - I1adres%s: du. -paramètre comme précédemen 
(exemple : 08) 

Si le contenu apparaît en mode chiffre (dans l'exemple : 82)' Après avoir vérifié 
que I'interrupteur de droite est bien positionné vers le haut, passez en mode 
bâtonnet en appuyant simultanément sur les 2 boutons poussoir. L'adresse en 
cours apparaît puis son contenu en « bâtonnets ». Sinon passez à l'étape Q~ 

puis relaché ... 

le poussoir de gauche agit sur les bâtonnets 
de la RANGEE SUPERIEURE (bâtonnets de 
4 à 7). 

Q Basculez l'interrupteur «ADR/DONIMODIF» en position 
«MODIF». 

Dans notre exemple, on souhaite activer la fonction 

Rangke Rangke 
Supérieure lnfkrieure 

a E C R i  @ 
BG17 

« flèches clignotantes » (Adresse 08 - bâtonnet 5) 
II nous faut donc allumer le bâtonnet 5 tout en conservant 
l'état des autres bâtonnets. 

L le poussoir de droite agit sur les bâtonnets 
de la RANGEE INFERIEURE (bâtonnets de 
O à 3)' 

Flèches clignotantes Flèches clignotantes Flèches clignotantes 

B G I ~  Après B G I ~  Après B G I ~  

... 

,comme indiqué aux 
étapes O et d e  la 

page précédente 
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Chacun des raccordements que vous devez réaliser fait l'objet d'un 
commentaire explicatif et d'une illustration. Les illustrations tentent de résumer sur 
une page unique tous les éléments importants qui vous sont nécessaire lors de la 
mise en oeuvre de la fonction correspondante ; c'est-à-dire : 

Les connexions proprement dites, 
Les paramètres que vous devez contrôler ou ajuster, 
Les conséquences d'une anomalie éventuelle de la fonction considérée. 

Pour atteindre ce but (ou du moins essayer), la présente documentation utilise les 
symboles suivants : 

Vue du système de paramétrageldiagnostic lorsque vous devez 
contrôler ou modifier la valeur d'un paramètre. Notez la présence 
des boutons poussoir dans ce cas. La figure précise aussi la 
position des interrupteurs à glissière. 

Vue du système de paramétrageldiagnostic lorsque vous pouvez 
visualiser l'état ou la valeur d'une variable. Notez l'absence des - boutons poussoir dans ce cas. La figure précise aussi la position 
des interrupteurs à glissière. 

XXXXXX 
Nom, adresse et numéro de bâtonnet éventuel, de la variable ou du 
paramètre illustré par l'une des 2 figures précédentes. 

Bât. Z 
Vous devez contrôler la valeur ou l'état du paramètre indiqué ... 
et naturellement corriger le paramètre s'il ne correspond pas à la 
valeur ou I'état indiqué. 

Vous devez réaler ou aiuster la valeur du paramètre indiqué. 
L'unité de paramétrage (seconde, 1110 de seconde, millimètre, 
etc ...) et la base de numération (décimal ou hexadécimal) sont 
indiquées. 
Note : Vous trouverez toutes précisions utiles sur les bases de numération et 

les conversions entre bases dans le chapitre consacré aux paramètres 

Tout va bien ! 

Le paramètre indiqué est à la bonne valeur, ou la variable indiquée 
reflète un fonctionnement normal de la fonction objet du 
raccordement. 

Rien ne va plus ! 

Le paramètre indiqué possède une valeur erronée, ou la variable 
indiqué reflète un dvsfonctionnement (une panne) de la fonction 
objet du raccordement. 

'3 Un chapitre de la documentation est consacr6 à la description et l'utilisation du systhrne de param6trageldiagnostic ; vous y 
trouverez toutes les informations utiles. 
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S DES SYMBOLES (212) 

Avez l'oeil ! 4 Ce symbole vous signale que vous pouvez visualiser l'état de la 
fonction objet du raccordement. II est utilisé à la place des figurines 

S. @ ou @ lorsqu'il n'y a pas, à proprement parler, d'état correct ou 
incorrect. Ce sera le cas, pa 

, , . déplacements , en manoeuvre d 

Défaut! 

Le dysfonctionnement de la fonction objet du raccordement a 
entraîné l'apparition d'un code de défaut sur le système de 

- Défaut définitif ! 

Ce symbole accompagne le symbole précédent lorsque le 
dysfonctionnement de la fonction objet du raccordement provoque 
un arrêt définitif de I'ascenseur. Dans ce cas, seule une intervention 
de votre part (ou une coupure de courant) peut autoriser la remise 
en service de I'ascenseur. 

\ 1 ( 1 / Code du dbfaut 

- Code du défaut en cas de dysfonctionnement de la fonction objet du 
4 - l  raccordement. 

1 1 1  

\ \  1 /, Pour plus d'informations 

Ce symbole vous invite à vous rendre a page indiquée afin d'en 
savoir plus sur l'action en cours. 
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INSTALLATION 
& 

RACCORDEMENTS 
ES ELEMENTS 

II. 1 ) Les sécurités ..................................... 51 

11.2) Machinerie ......................................... 59 

11.3) Gaine ................................................. 73 

11.4) Paliers ................................................ 83 

11.5) Cabine ............................................... 103 

Attention ! 

Toutes interventions, raccordements, 
maintenance, dans l'armoire de manoeyre 

doivent faire l'objet d'une coupure 
systématique de l'interrupteur principal de la 

machinerie prévue par la Norme 
EN 81 5 13.1.1.1. 
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RACCORDEMENTS 
DES SECURITES 

11.1 . l )  Raccordement de la chaîne des sécurités .............................................. 52 

Il 1 -2) i3acc-M d~ 1 ef grouper&+contact situés entreale 'l S et te-6 . . . . ... 53 

11.1.3) Prescription pour le raccordement des dispositifs connectés à la 
chaîne des sécurités ........................................................................ 54 

11.1.4) Mesure d'isolement de la chaîne des sécurités ..................................... 55 

11.1.5) Raccordement des sécurités de porte ..................................... ... . . . . . .  56 
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11.1.2) RACCORDEMENT DU 1 ER GROUPE DE CONTACTS 
, n ,  , \  

+ . -. S t ~ ~ ~ , , ~ N ~ & & + + ~  ET QE 6 : A . ' A?.,, . , I, 3. 

, ... , . * \ '  ,wqt '.> , 
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11.1.3) PRESCRIPTIONS POUR LE RACCORDEMENT'DES 
DISPOSITIFS CUNNECTES'A'W CHAINE DES SECURITES 

CHAlNE DES SÉCURITÉS 

110v  

Protection 

TEMOINS DE TEMOINS DE 
SÉCURITÉS FERMETURE MRROU~LLAGE 
PREMIERES DE PORTES DE PORTES 

A- 
10 

1 1 

4 
RSS 
L 

1 

CV 8 RS : BORNES SECTIONNABLES POUR ESSAI 
VEILLEZ AU SERRAGE CORRECT 

RS 
D'ISOLEMENT DE LA CHANE DES SÉCURITÉS DE TOUTES LES BORNES ! 

FM SEPAR" 

Note : Pour la clarté du schéma, les connexions des 
interfaces électroniques à l'automatisme ont 
été omises. 

Connexion des interfaces pour une chaîne des sécurités en llOV d'un ascenseur traction 

@ Le point de l'enroulement secondaire du transformateur qui aliment la 
chaîne des sécurités doit être connecté uniquement à la borne 
sectionnable CV, par un fil dont la couleur n'est ni iaune-vert, ni bleue. 

Seule la borne sectionnable mentionnée ci-dessus devra porter l'appellation 
CV ; aucune autre borne de l'équipement ne devra porter cette appellation. - 

@ A l'exception des contacteurs de mouvement (connectés aux relais de 
commande de I'automatisme) TOUS les dispositifs (contacteurs, interfaces 
électroniques) ayant un pôle connecté à la chaîne des sécurites doivent avoir 
leur autre pôle connecté uniquement à la borne sectionnable RS 
(Référence Sécurités), par un fil dont la couleur n'est ni iaune-vert, ni bleue. 

@ Les dispositifs électroniques connectés à la chaîne des sécurités (BHOZ etlou 
BHI I )  sont dotés de 2 points de connexion notés RSE et RSS. (Référence 
Sécurité : Entrée, et Référence Sécurité : Sortie) - 
Seule la borne RSE du premier dispositif doit être connecté à la borne 
sectionnable RS ; les autres doivent être << chaînés » en connectant la borne 
RSS du premier à la borne RSE du deuxième, et ainsi de suite, la borne 
RSS du dernier dispositif étant connectée à l'entrée RSE de l'automatisme. 

@ Les bornes sectionnables RS et CV ne doivent iamais être directement 
interconnectées ; elles doivent être reliées au conducteur de protection PE 
par 2 fils séparés dont la couleur n'est ni iaune-vert, ni bleue. 

Les raisons détaillées de ces prescriptions figurent dans un document intitulé « Sécurité 
et Analyse de risques », non diffusé à l'extérieur dJAUTINOR. 
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La Norme EN 81 5 13.1.3 a), fixe la résistance d'isolement minimum de la chaîne 
des sécurités à 500 000 CJ 1 : 

13.1.3 La résistance d'isolement entre conducteurs, et entre conducteur et terre doit être 
supérieure à 1 000 Ohms par volt avec un minimum de : (1) 
a) 500 000 Ohms pour les circuits de puissance et les circuits des dispositifs électriques de 

sécurité ; 

b) 250 000 Ohms pour les autres circuits (commande, éclairage, signalisation, etc.). 

(1.) Ces +uale~f;s sermf psoviôoir~a~ et s ~ a n t  aiigxbees uMrie'UI:e?ment s&- celles qui seidnt 
adoptaes par le Cornit6 d'gtude 64 du CENELEC. 

Pour faciliter la mesure de la résistance d'isolement de la chaine des sécurités avant la 
mise en service, tel qu'indiqué dans la Norme EN 81-1 Annexe D 5 D.2 f) 1), les 
équipements AUTINOR sont dotés de 2 bornes sectionnables repérées CV et RS. 

II s'agit de 2 bornes de marque Weidmüller modèle WTR -2.5, référence 101110 dont les 
caractéristiq6es; settrirf~puMïcatiomCEl947-7-1 sont les suivant8s : 

Tension 500 V, Intensité 16 A, Section 2,5 mm2 

Par commodité, les bornes sont installées côte-à-côte sur le bornier électromécanique, et 
chaque borne est dotée d'un levier de sectionnement de couleur jaune ; lorsque les 2 
leviers sont en position de sectionnement, tous les éléments de l'équipement en relation 
avec la chaîne des sécurités sont isolés de la terre. 

POUR EVITER TOUTE DÉTÉRIORATION DU MATERIEL ELECTRONIQUE, PLACEZ LES 
LEVIERS DES 2 BORNES CV ET RS EN POSITION DE SECTIONNEMENT AVANT DE 

PRATIQUER LA MESURE D'ISOLEMENT ! 

CV & RS : BORNES SECTIONNABLES POUR ESSAI 
D'ISOLEMENT DE LA cHA~NE DES SÉCURITÉS 

7 

E DE CONNEXION 

Mesure de la résistance d'isolement de la chaîne des sécurités : exemple pour équipements MB-22 

Ces valeurs sont identiques à celles indiquées dans le tableau 61 A de la norme NF C 15-100, 
identiques aux valeurs indiquées dans la publication CE1 364-6, non encore harmonisées au 
niveau du CENELEC (mais qui faisaient l'objet du projet d'harmonisation PrHD 384-6 en Mars 
1 990). 



(7 La norme EN 81 (§ 7.7.4.2) autorise 
l'utilisation d'un contact de porte 
palière unique dans le cas d'un 

entraînement mécanique simultané 
des portes palières et de cabine. 

Témoins de fermeture etlou de 
verrouillage des portes palières (7 1 - 

L - 9  - - - - 
Témoin de 

fermeture de Niveau n Niveau m 
porte de cabine 

Figure 1 
RACCORDEMENT DANS LE CAS DE PORTES AUTOMATIQUES CABINE ET PALIERE 

- 1 Témoinsde 1 

Témoin de 
fermeture de 

porte de cakne 

Témoins de fermeture des 
portes palières battantes - 

w - 
Figure 2 

CAS DE PORTES PALIERES BATTANTES ET PORTE DE CABINE AUTOMATIQUE 

- verrouillage des 
des portes 

palières battantes 
A 

9% 
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verrouillage 
des portes Témoins de fermeture etlou de 

palières battantes verrouillage des portes palières (*) 

Niveau Niveau Témoin de Niveau Niveau Niveau Niveau 
n m fermeture de n m n m 

P 
porte de cabine 

Figure 3 
CAS DU SERVICE MIXTE 

PORTE AUTOMATIQUE EN CABINE, 
PORTES PALIERES BATTANTES OU AUTOMATIQUES A CERTAINS NIVEAUX 

Figure 4 
CAS DE PORTES PALIERES BATTANTES SANS PORTE DE CABINE (PAROI LISSE) 

Témoins de fermeture des 
portes pallères battantes - 

W W 

Témoins de verrouillage des 
portes palibres battantes 

A 

#Q 9' 
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INSTALLATION 

RACCORDEMENTS 

MACHINERIE 

11.2.2) Câble blindé du moteur de traction ........................................................ 61 

11.2.3) Ventilation du moteur de traction 
detection par thermocontact de ventilation .................................................. 62 

11.2.4) Protection du moteur de traction contre les surcharges (STH) .............. 63 

11.2.5) Groupe électrogène. alimentation de secours ........................................ 65 

11.2.6) Manoeuvre électrique de rappel ............................................................. 66 

11.2.7) Visualisation de la zone de déverrouillage en secours (VZD) ................ 68 

11.2.8) Suspension de départ (SUSD) .............................................................. 69 

11.2.9) Signalisation défaut (DEF) .................................................................... 70 

11.2.10) Interphonie machinerie ......................................................................... 71 
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11.2.2) CABLE BLINDE DU. MOTEUR DE TRACTION 

RECAVll 

vitesse V I  ? 

COUPLAGE 

Y 

Couplage Étoile 
Moteur 220 V 1 380 V sur réseau 380 

PROTECTION 
JAUNE l VERT 

Remarque : Espacer au maximum le câble moteur du câble 
secteur à l'intérieur comme à l'extérieur de l'armoire. 

Remarque : Les conducteurs ne doivent être dégagés de la 
tresse de blindage qu'à l'intérieur de la boîte à bornes. 

Figure 1 Moteur de traction MLIft : connexions 
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11.2.3) VENTILATION DU MOTEUR DE TRACTION 
DETECT~ON PAR THERMO-CONTACT DE VENTlLATlON 

O 0 0 0 0 0 0 0 0  

r=\ 

10 TCV 

Borne 
libre 

ocontact 
ntilation 

Figure 2 Déclenchement de la ventilation du moteur de traction. 
Détection de la surchauffe du moteur par thermo-contact de ventilation - Contrôle thermique de ventilation. 

(?@- p 22) 

RAM 
.................... :::::::::""' 

ADRIDON 

............ .... . . .:.: ::::.,,.:.:.:.:. _........_........ :<: ............. ............................... .......................................... ......................................... THV ......................................... ......................................... ........ :::: .............. 2.::: :.: ...................... 

.:.:...'..K.':.2):< ......................... 

THermique de PAR MODIF 

Ventilation 
Adr. Od 
Bât. 4 

Fimre 3 Visualisation de l'état du thermo-contact de ventilation 

Figure 4 Conséquences d'un déclenchement du moteur de ventilation 
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: '  11.2.4) PROTECTION.:DU MOTEURDE TRACTION 
, , ," "., : " . ~ : . ~ ~ & # ; , ~ ~ p - ~ ~ ~ ' @  .,. : [ ~ ' ~ : , i ~ & ~ ~ r n j f g  ' , . , t 

-figure gRde&oa da 
moteur de traction 

contre les surcharges : 
Raccordement de la 

« sonde thermique » etfou 
du « thermo-contact de 

sécurité W. 

STH 

RAM ADWDON 

PAR MODlF 

Sonde THerm9mue e 
k i r .  12 RAM ADWDON 

Bât. 3 
- 

MODlF 

Figure 6 Visualisation de l'état du « thermo-contact » etlou de la « sonde thermique » dÙ moteur de traction 

Figure 7 Conséquences d'une élévation anormale de la température du moteur de traction 
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RMLlFT 

Régulation MLlFT 
Adr. 63 

Figure 8 
Connexion du contact pour 
l'alimentation de secours 

COURANT 
DE SECOURS 

Ce contact informe la manoeuvre que l'on passe en alimentation de secours 
et force le déplacement en vitesse V I  pour minimiser la consommation de courant. 

Entrée 
ProGrammable 

Adr. OC 
Bât. 5 

RAM ADRIDON 

Figure 9 Visualisation du contact pour I'alimentation de secours » 
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Optman 

MANoeuvre 

Bât. 4 

Normal 

1 
Rappel 

Figure 10 Connexion des contacts de « Manoeuvre électrique de rappel » 

Figure 11 Visualisation de la Manoeuvre de rappel » 

Minibloc 

Inspection 8 .:.:. 
Adr. FF 

RAM MAN ADRIDON 
,.,:,:,,,?:,>:,:,:,~:~ ................A...... ta 30 .:.:. ....... ......... ..>:. ... :::, ......... ....... .::.:: 11 
.:.:. .:.:.:.:.:.. 
........... ........................................ 
.:.: .::. ............ ..:.:. ........................................ ................... ................................... ......... c 

.................. .;:::::::::*:<;<:$ ":::::A::' 

Bât. 5 PAR MODlF 
' ' 
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MANOEUVRE ELEGTRIQUE DE RAPPEL (Z2) 

MANOEUVRE ELECTRIQU E 
DE RAPPEL 

I N U i S M C W H :  

Amni  buta m u w i  de d b r i m n t  d'un uraar 

k c h  w &di d8un  porta p d l h  : 
' 

1. m m  h n a g r  bloqu6 dm. I i  cablm d i  ne pis 
imiw d ' n  tom a r u l  qu'*le n i  soli  m*nC au 

I . C w p w  ia œuwd n iglrrmd sui P l i t rnptur  
plkrlP.l, 

h R w r  ia c o m n D t u  SN& Rqpd.  n 
p.ll(on. )lairl., 

7. Dbwgrws) pusw*(sl bloqu4r). 

Si W B  A W Z  U C L C  S A V M  AU 
D E V E I U Q W W  Mt P O m B  P Y I W 4  WSIJIILL. 
M W  Wü TOURSUS C O R M  SCUT C W T D I  ET 
~W~~~~ 

Figure 12 Boîtier de manoeuvre électrique de rappel et affiche obligatoire (EN 81-1 $ 15.4.3) 

MAN, GM & GD 
MANoeuvre 
de rappel 

Graissage Montée 
Graissage Descente 

Adr. OC 
Bât. 4, 2 & 1 

RAM ADRIDON 

............ :.:, ::::, .:.: >):.:<: ................ ::y:::: :::::: ;<,A:?:: , ,:: :.:.:.:.. :::.::: 
:::::.:.:.:.:.:,, ..::: ................... ............. 

Figure 13 Visualisation de l'état dès contacts de « Manoeuvre électrique de rappel » 

a 
Figure 14 Conséquences 

1 

de manoeuvres de rappel et d'inspection enclenchées simultanément 
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CARTE 
CHARGEUR 

DE BATTERIES 
12V - 0,5/1,2Ah 

Alimentation 220V AC 
du chargeur de batterie 

Pour le raccordement 
des capteurs de zone, 

voir Chapitre 11.5 

Visualisavon de la présence 
de la cabine dans une zone 

de déverrouillaae --  -.- . - ~ .  . - ~~~-~ 

uniquement en Cas fl mm 1 d'aiirnentation de secours 
UUUU 

Nonne 
EN 81.2 5 12.9.3 

nnnnl \ 

Figure 15 Visualisation de la zone de déverrouillage en alimentation de secours. 
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CONTACT 
DE 

SUSPENSION 
DE DEPART 

0 @ @ @ HAUT U 
1 L O V A  

SUSD 
I 

Figure 16 Connexion du contact de « Suspension de départ )> 

RAM ADWDON 
............... 

............ 
SUSD ..... 

SU'Sp.ensi,~n d;e - - - PAR 
MODlF 

. . 

Départ 
Adr. OE 
Bât. 2 

RAM 
.'.'.'.'.'.'.".'.. ..... .......................... .:.:,>:.. 

ADWDON 
.............................. 1 ................ .:.:.: l t  

..................... ............... .A:.: ................... 
::: :.:,:,:,:,:., .... .:::: ........... ,::::.:::: .............. :.:. ..................A..... 

Figure 17 Visualisation de l'état du contact de « Suspension de départ 

Figure 18 Conséquences d'une « Suspension de départ >) 
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VOYANTDEFAUT 
. . . . . . . . . . . . . .  ............................... 
';@i:@?;a;i@,; BAS ..................... ............. .................... 

24R 

DEF 

Voyant DEFaut 
Adr. 15 
Bât. 7 

Figure 19 Connexion du voyant défaut 

RAM 
........................ 

ADWDON 
.:. <. :::::::::: :. :,:.:. :.:.:.:.:.:. ,.: 1 3  ................... 3 t  
........................................ .......................................... 
:::: .:::::::::::. .::::: j:: :::::y:::: :::::: 
jj;:::::::;:::::;:::;::; :;:j:;:::::;:;:;::jj:jjjj .................................................. 

PAR MODlF 

RAM ADWDON 
......................... 19 0 0 jjjjjjjjj.2 ,;i;;-;;i ijjjj $jii$$y$; 11 

jjjj. :,::Zjjjjii. 32; :::: ,:::::::::::: .::::: ..................... :;: ;:;:;:;:;:;:. .::::: jjj,:;:;:;:;:;:; ,:;:;:; 
:.:.: ..... ..::::,:: ............ :.:...: . .:.:.:.:<:.:.:.:.:.:,:,:, ......................... 

Figure 20 Visualisation de l'état du voyant « Défaut )) 

Figure 21 Conséquences de l'état du voyant défaut 
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INSTALLATION 

GAINE 
11.3.1 ) Montage des supports de bande de comptage ......................................... 

11.3.2) Correspondance entre les écrans et la bande de comptage : 

- (Capteur 003-1 ) ................................................................... 

................................................................... - (Capteur 003-2) 

11.3.3) Position des capteurs de zone de déverrouillage PO1 ou 1.L.S 
et du capteur de comptage 003 ...................................................................... 

11.3.4) Montage des supports de drisse pour écrans de zone ............................. 

11.3.5) Position des écrans pour le contrôle de zone de déverrouillage par PO1 . 

11.3.6) Position des bandes d'aimant pour le contrôle de zone de déverrouillage 
par 1.L.S .......................................................................................................... 
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CAPTEUR 

- - - - - - - - - - - -  

- - - - - - - - - - - -  

ONE D'ARRET DESCENTE 

. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .  

ZONE D'ARRET MONTEE 

ZONE DE DEVERROUILLAGE MONTEE 

- - - - - -  - - - - - -  
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Figure 1 Position des capteurs de zone PO1 et de comptage 003 

Figure 2 Position des ILS.  de zone et du capteur de comptage 003 
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ZONE DE- - - 
DEVERROUILLAGE 

NIVEAU N- - - 

ZONE DE- - - 
DEVERROUILLAGE 

NIVEAU N-1 - - 

CAPTEURS 
PO1 

NIVEAU 
SUPERIEUR 

N 

ZONE PV 
MONTEE 

ZONE PV 
DESCENTE 

fY NIVEAU N-1 

ZONE D E  - - - - J PI - - -  

DEVERROUILLAGE NIVEAU 2 
NIVEAU 2- - - - - 

\ - - - - 
ZONE PV 
MONTEE 

ZONE PV 
DESCENTE 

DEVERROUILLAGE NIVEAU 1 
NlVEAUl-_-  - - y 

ZONE PV 
MONTEE 

ZONE PV 
DESCENTE 

DEVERROUILLAGE NIVEAU O 

NNEAUO- - - - -, 



+MB 22 Manuel de l'installateur page 81 

11.3.6) POSlTlON DES BANDES D'AIMANT PCWR LE 
CONVXOLE DE ZONE DE 4X3tERROUILlAGE PAR 1.L.S 
DANS LE CAS DE MOUVEMENTS PORTES OUVERTES. 

INTERRUPTEURS A 
LAMES SOUPLES 

ZONE DE- - - 
DEVERROUILLAGE 

NIVEAU N- - - 

ZONE DE- - - 
DEVERROUILLAGE 

NIVEAU N - l  - - 

ZONE DE- - - 
DEVERROUILLAGE 

NIVEAU 2- - - 

ZONE PV 
MONTEE 

ZONE PV 
DESCENTE 

i~+ NIVEAU N-1 
- - -  

r f i  - - NIVEAU 2 

ZONE PV 
MONTEE 

ZONE PV 
DESCENTE 

ZONE DE- - - - - - - 

DEVERROUILLAGE 
NIVEAU 1 - - - - - - - 

ZONE PV 
MONTEE I 

ZONE PV 
DESCENTE 
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Chapitre: 11.4) 

INSTALLATION 
& 

RACCORDEMENTS 
AUX 

PALIERS 
11.4.1) Schbma bloc des raccordements paliers ........................................... 
11.4.2) Boutons d'appel pour manoeuvre à blocage ou collective à 1 seul 

bouton 2 à 8 niveaux .................................................................................... 

11.4.3) Répétiteur de position (ID30) ................................................................. 

11.4.4) Répétiteur de position (ID50-1) .............................................................. 

11.4.5) Répétiteur de position (ID50) ................................................................. 

11.4.6) Répétiteur de position + flèches (IDFL 30150) ........................................ 

11.4.7) Feuille de programmation standard ........................................................ 

11.4.8) Répétiteur de position + flèches à messages défilants (IDFL 30150 MD) 

11.4.9) Feuille de programmation pour afficheurs à message défilant ............... 

11.4.1 0) Flèches de sens (FL 30150) .................................................................. 

11.4.1 1 ) Flèches de sens avec ampoules (puissance < ou > à 1, 2 Watt) .......... 

11.4.12) Contact et voyant de mise hors service (MHS, VHS, (sortie 
programmable)) ............................................................................................ 

11.4.13) Voyants « occupé » (CL) ...................................................................... 

11.4.14) Interphonie pompier ............................................................................. 
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11.4;2) BOUTONS D'APPEL & QOlTTANCES OPTIONNELLES 112 
. ,. 

lm ' Urr+i-W- *-1 1 I 

I 
COMB 1 * LES QUITTANCES D'APPEL 

2 4 ~ *  NÉCESSITENT LA CARTE BH04. 

Figure t Connexion des boutons d'appel 

Fusible de protection p q m P 7  
de la sortie COMB 

HAUT - 

BA8 - 

Figure 2 Visualisation de l'état des boutons d'appel 
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BOUTONS D'APPEL & QU1TTANCES:UPTIONNELLES 2/2 

Blocag 

BLOCAGe 
Adr. 07 
Bât. 7 

MsqMo 

MaSQue des 
appels 

pour Monter 
Adr. 13 

Bât. 0 à 7 

MsqDe 

MaSQue des 
appels 

pour DEscendre 
Adr. 16 

Bât. 0 à 7 

PX - APPALD 

Appel PALier 
pour Descendre 

Adr. 06 
Bât. 0 à 7 

. . 

Figure 3'~isualisation de l'état 'des boutons d'appel 
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REPéTiteur au 
niveau xx 

Adr. 28 à 2f 
A programmer si nécessaire. 
Les aw,desi de nignaiisatian uauç ,, 
sont fournis avec les afficheurs. 

//, 
:,Q,-=2 93 

Figure 4 Connexion du répétiteur de position au(x) palier@) modèle ID 30 

PosLog 

Position 
LOGique 

de. I'appare 
Adr. 24 

.:.:.:<.:.:.:.:.-.:.:.:. 
ADWDON 

.. ..... , ....... .. .. 
:::::..::::::::::. ::: ..... ... ........ ... 
z :.:.:.:.:.: .::: .... ... ....... .. ..... 

Ex.  La cabine est au le r  étage, l'afficheur de la cabinf 
, indiqueo 1 alors que la P~sLo$indiqu~ra 3, 1 - -  .. 

1 ' 3~mie taSe  4 t Niveau 5 

2 h e  & a g e ~ ~ i v e a u  4 i 
1 ler  etage - ,1, ' Niveau 3 1 

I lersous sol 1 l Niveau 1 I 

l 2&me sous sol 1 1 Niveau O 1 

i - - -  F I  -; l - - Ip"L-1 - - i 
Figure 5 Visualisation de la «Position logique )) 



niveau xx 
Adr. 28 à 2f 

A programmer si nécessaire. 
Les codes de signalisation vous 
sont fournis avec les afficheurs. 

93 

u 

ID 50-1 

CREP - 
a ov 

24R- 

MONTAGE EN FOND DE BOITE 
OU 

MONTAGE EN FACE AVANT 

l 
Figure 6 Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modèle ID 50 1 DIGIT 

PosLog 
Position 
LOGique 

de l'appareil 
.Adr. 24 

Ex : La cabine u t  au ler étage, l'afficheur de la cabin 
Indique? 1 a k n  que la P ~ s ~ y l n d i q u y a  3; 1 -,- / - - -  . 
3gme Ctage- 4 t - Niveau 5 

2ème etage- ! &\ Ili 4- - Niveau 4 

jer C~ge-k&$- Niveau 3 

I 
I 
I 

raz de chauss6e. 1 . - - - - . Niveau 2 I 
1 

lersoussol 1 l Niveau 1 I 

Figure 7 Visualisation de la « Position logique » 
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niveau xx 
Adr. 28 à 2f 

A programmer si nécessaire. 
Les cades.de sig nalisati~n, uaus 
sont fournis avec les afficheurs. 

93 b 
ID 50 

MONTAGE EN FOND DE BOTE 

Figure 8 Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modèle ID 50 

PosLog 

Position 
LOGique 

de l'appareil 
Adr. 24 

ADWDON 

...................... ::::: .:::::::::: ::: 

Ex La cabine est au ler  étage, l'afficheur de la cabin 
~ndique? 1-akrs que la P ~ s L o ~ i n d i q u ~ r a  3, 1 r x , -  - - -  . 

1 3&ne6tage i Niveau 5 

2h.e (lige   ive au 4 
l 

I l 
I l e r  6tage , , ,  Niveau 3 l 

rezdechaussbe Niveau 2 l 
l I 1 , lersous sol 1 I Niveau 1 I 

1 Z~mesous sol 1 i. Niveau@ I 

Figure 9 Visualisation de la « Position logique )) 
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niveau xx 
Adr. 28 à 2f 

A programmer si nécessaire. 
Les codes de signalisation vous 
sont fournis avec les afficheurs. 

24R 
- ov 

- CREP 
FD 1 
FM- 

MONTAGE EN FOND DE BOîTE 
OU 

MONTAGE EN FACE AVANT 

I 
24R 

":; ti 0  0  0  @ @ @ a 0  

2 3 .  
! 

OV FD 
- - - 
- - I I I  

- I I I  

1 )  

Pigure 10 Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modèle IDPL 30150 

PosLog 
Position 
LOGique 

de l'appareil 
Adr. 24 

RAM ADRIDON 

Ex : La cabine eat au le r  étage, l'afficheur de la cabine 
indiquera l_akrs que la Pzsi=ogindiqu~ra 3; 1 r ., - - -  . 

l 3cmG4tage. 4 t Niveau 5 I 

I I 

rez de chaussbe. ' . . . - . - '- - Ni veau 2 l 

1 Yme sous sol- 1 - '- Niveau O I 

Pigure 11 Visualisation de la « Position logique >) 
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Exem~le : CONFIGURATION D'UNE INSTALLATION 8 NIVEAUX DONT 2 SOUS-SOL. 

Si au Niveau 2 - Rez de chaussée (Adresse 2A), on désire afficher « RC », il suffit de 
programmer 1C au niveau du paramètre adresse 2A (REPTxx : REPéTiteur au niveau a. 

0 Sélectionner l'adresse 2A correspondant au niveau 2 a 
l'aide des boutons poussoirs 

1 seconde après, une valeur s'affiche, si cette valeur vous 
convient (a savoir dans notre exemple 1C) ne changer rien 
sinon basculer l'interrupteur ADRIDON - MODIF sur 
MODIF MODIF wï 
Modifier cette valeur de façon a obtenir 1C afin d'afficher ADWDON 

RC » au niveau 2. ............ ........... 
Valider la nouvelle valeur par pression simultanée des 

. . .  boutons poussoirs. 

Rebasculer l'interrupteur ADRIDON - MODIF 'sur 
@ ADWDON 

La nouvelle donnée est mémorisée. 
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11.4.8) REPETITEUR DE POStTlON ET FLECHES (5E) 
. , . . : A . a g S ~ ~ & E  B&TI&~ &.PAI-1ER(a) .: . - .  ,-.* Y b t o  

,+ ' 
-- , 6 ,,,% 4 . % b  , .< 'MO,=E, FL 

niveau xx 
Adr. 28 à 2f 

A programmer si necessaire. 
Les codes de signalisation vous 
sant fouin6 avec les*affich;eurs. 

y /+ =p-- 95 

IDFL 30 150 MD 

ini 
1 
l 
I 
1 
I 
I 
I 
I 
I 

MONTAGE EN FOND DE BOîTE 
OU 

MONTAGE EN FACE AVANT 

Figure 12 Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modèle IDFL 30150 MD 

PosLog Ex : La cabine est au le r  étage, l'afficheur de la cab 
 indique^ 1 aprs que la PcsLoyindiquera 3., r,,-_- - - <  . 

I j eme etage- 4 - - - - - - t - Niveau 5 

I ' r t z d r c h a u s s C e . I .  - -  - - - ' - N I  veau 2 
I I 
I l ~ ~ ~ ~ s ~ ~ I - ~ ~ ~ ~ ~ ~ - - ~ - N i v e a u l  

Position 4 LO,Gi,q ue ,, , , . , f *. ':' 

de l'appareil PAR MOD~F I 2&me SOUS SOI - I . !- - Niveau II 

!- - - l - !  . _&,r. 24 - .  .I 
- -- - 

Figure 13 Visualisation de la « Position logique )) 

RAM ADRIDON 

,,t 1 a , abt :,:. .... ....................... ..:,:.:.:.;- ....; ..... .:::. ..: .... .:.....:::::::. :.:.:.: ....-.-.-. ....... .,A ..... ..... 
, 

,fl.;1;...3 < . .-......S.... .: ....... ..,.,:<:,::: ;. ::: ......... :.:; :.:.:.:.:.:.:.:.:.:.>.: .:.:.:.:t":.:.:. ' 
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Table 1 Graphismes affichés sur un indicateur de niveau a messages defilants en fonction de la version de programme 
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FLCLIG 

CLlGnotantes 

MONTAGE EN FOND DE BOTE 

Figure 14 Connexion des flèches de sens au(x) palier(@ modèle FL30 1 50« N 

Flèche Montée 
et 

Flèche Descente 
Adr. 15 

Bât. 4 & 5 

RAM F FM ADRIDON t3 ....... ..,.,. .... .... ,....... . ....... .. a t  ..... ..... .. .... . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . ... ...... <.. .. ..:. . . ,. . ... .., 
.A.. 

.. . .:: ..<.. . . . . . . . . . . . . . ......... .. ... ......... . . ... .:.:<:.:.:. ..:.: .:.: .:.:.:.:.:. \.. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .:.:<:.:.:<: .:.::: . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . ., . . . . . . . . . . ."'. . . ..?:.;> '.'. . . . . . . '."". ..,.,.,.,. ..,.....,, ......................... ,.,.,.,.,.,.,.... ... ..... .................. .;.... 

Figure 15 visualisation de l'état des flèches de sens au(x) palier(s) modèle FL30 /50« » 



11.4.4 1)FLECHES DESENS:.AU(X) PALIER(S) 
MODE LE AVEC AMPOULES"FUISSANCE G OU Sl,2W 

FLCLIG 

Flèches 
CLlGnotantes 

Adr. 08 
Bât. 5 

Figure 16 Connexion des flèches de sens au(x) palier(s) 

Flèche Montée 
et 

Flèche Descente 
Adr. 15 

Bât. 4 & 5 
Figure 17 visualiiation de l'état des flèches de sens au&) palier(s) 
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1.4.12) MlSE HORS .SERVICE (112) 
. . 

VHS 

Voyant de mise 
Hors Service 

sur SPGX 
Adr. 79 

Bât. 4,5,6" 

Figure 18 Connexion du 
contact de « Mise hors 

service N 

HORS SERVICE 
24V 1 1,2W 

@ @ HAUT 87.- 

MHS 

Mise 
Hors Service 

Adr. OE 
Bât. 1 

1 \ CONTACT 
DE 

MlSE HORS SERVICE 

ç ' 

4. 
M 1 DE OV EN FILERIE 

GAINE 

RAM ADRIDON 

PAR 

Figure 19 Visualisation de l'état du contact de « Mise hors service N 



NIVMHS 
NIVeau de 

Mise 
Hors Service 

Adr. 43 
Bât. 7 & 6 

MHSPF 

Mise 
Hors Service 

Portes Fermées 
Adr. 09 
Bât. 2 

Figure 20 Conséquences d'une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3 
(plusieurs fonctions à la même sortie physique) 
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11.4.13) , VOYANTS , i OCCUPE' » AUX PALIERS 

VOYANT OCCUPE 
jPM22\ 24VIIPiMAXI 

NIVEAU 2 

NIVEAU 9 

NIVEAU O 

Figure 21 Connexion des voyants « Occupé » aux paliers 

Signalisation occupé A 
(CLignotant) 

Adr. 28 
Bât. 5 

RAM ADRIDON 
. . . . . . . . . . .  ............. 

.:. . . . . . . . . . . .  : :  .::::A:':': ................. .............. :.. ......... ........... ....... ............................. ...................... ...... 
. . . . . . . . . . . . . . . . . .  ........................................... <:<:<:..:.,.:.):.:.:.:. :.:..<:.:.:.:.:.:.::.:.:.: 

Figure 22 Visualisation de l'état des voyants « Occupé » 
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Chapitre 11.5) 

INSTALLATION 

RACCORDEMENTS 
EN CABINE 

11.5.1) Schéma bloc des raccordements cabine ..................................................... 105 
11.5.2) Boutons d'envoi pour manoeuvre à blocage ou collective à 1 seul bouton 

de 2 à 8 niveaux .................................................................................................... 106 
11.5.3) Le dispositif de comptage à bande (003) ........................................................ 108 
11.5.4) Bouton d'alarme en cabine .............................................................................. 110 
11.5.5) Pontage des sécurités de portes (N62) ........................................................... 111 
11.5.6) Bouton d'arrêt .................................................................................................. 113 
11.5.7) Gong en cabine .............................................................................................. 114 
11.5.8) Came mobile de déverrouillage à tension continue ..................................... 116 
11.5.9) Raccordement de l'opérateur de porte automatique à moteur triphasé ........... 118 
11.5.1 0) Opérateur de porte automatique commandé par la came ............................. 119 
11.5.1 1 ) Raccordement de I'onduleur de porte type OP06 .......................................... 120 
11.5.12) Raccordement de I'onduleur de porte type OP1 1 .......................................... 121 
11.5.13) Répétiteur de position (ID30) ......................................................................... 122 
11.5.14) Répétiteur de position (ID50-1) ..................................................................... 123 
11.5.15) Répétiteur de position (ID50) ......................................................................... 124 
11.5.16) Répétiteur de position et flèches (IDFL 30150) .............................................. 125 
11.5.1 7) Feuille de programmation standard ............................................................... 127 
11.5.18) Répétiteur de position et flèches à messages défilants (IDFL 30150 MD) ..... 128 
11.5.1 9) Feuille de programmation pour afficheurs à message défilant ...................... 129 
11.5.20) Flèches de sens (FL 30150) ........................................................................... 130 
11.5.21) Flèches de sens avec ampoules (puissance < ou > à 1'2 Watt) .................... 131 
11.5.22) Manoeuvre d'inspection ................................................................................. 132 

.................................. - Le dispositif de fin de course d'inspection 134 

11.5.23) Inspection en grande vitesse (IGV) . :: ............................................................ 134 
11.5.24) Pleine charge (NS « Non Stop ») .................................................................. 135 
11.5.25) Surcharge de la cabine (Sortie programmable) ............................................. 136 
11.5.26) Réservation de la cabine -(PRIC) ................................................................... .A38 

139 11.5.27) Voyant pompier (sortie programmable) .... : .................................................... 
11.5.28) Lumière automatique temporisée (Sortie programmable) ............................... 140 . 
11.5.29) lnterphonie cabine .............. .'..... ..................................... :. .............................. 142 
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I 

Figure 1 Connexion des boutons d'envoi 

Fusible de protection C 4 / C r C e \ C 7  
de la sortie COMB 

HAL7 - 

BAS - 

Figure 2 Visualisation de l'état des boutons d'envoi 
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Blocag 

BLOCAGe 
Adr. 07 
Bât. 7 

MsqCab 

MaSQue des envois 
CABine 

Adr. 10 
Bât. 0 à 7 

Cx (ENVCAB) a 

ENVois CABine 
CO à C7 

Adr. 00 
Bât. 0 à 7 
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+. , 11.63) DlSPOSlTlF DE WMPTAOE A BANDE ,.. 
+i ++ .,- %A ' ..-. ,. . * %  - , . -. - . ..S. . . L ~ ~ ~ ~ $  ~03-2),,(1112) 

la borne +24 de KC22 
pour alimenter le capteur 

N'utilisez PAS le 24R 

Figure 3 Connexion du capteur 003-1 (ou 003-2) (comptage à bande) 

GA CB 
Mini b toc 

Faisceau supérieur A 
Faisceau inférieur B 

Adr. FF PAR MODIF 

Bât. 7 & 6 

EXD (& EXM (003-2)) 

Contact(s) Extrême 
Descente 

(& Extrême Montée) 
Adr. 11 

Bât. 3 (g.2 (EXM)) 
Figure 4 Visualisation de l'état des faisceaux du capteur 003-2) et de l'interrupteur magnétique 
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CAA & CAB 
Faisceau supérieur A 
Faisceau inférieur B 

Adr. 11 
Bât. 0 & 1 

CAB CF 

RAM 
........................ ,,.... ............. .... 

::<fi.:.:.:.:.:.: 5: 
$2::::::: ::> ...................... ..................... .................. ......................... 

Figure 5 Conséquences d'un déplacement de la cabine inverse au sens commandé 

Figure 6 Conséquences d'un changement d'état simultané des signaux CA et 

Figure 7 Conséquences d'un défaut du capteur 003 

Figure 8 Conséquences d'une coupure d'alimentation du capteur 003 
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DE BATTERIES 

, , 

N L 
ALIMENTATION 220V 

DU CHARGEUR DE BATTERIE 
i 

ALARME 

BOUTON 
D'ALARME 4 10 ECLAIRAGE 

SECOURS 

Figure 9 Raccordement du bouton d'alarme 



Visualisation de la présence 
de la cabine dans une zone 

de déverrouillage 
uniquement en cas 

d'alimentation de se 

Visualisation de l'état des relais 

Visualisation de la présence 
de la cabine dans une zone 
de déverrouillage 
uniquement en cas 
d'alimentation de secours 

Cavaliers de contrôle 
de fonctionnement 

sur site, norme 
EN 81 § D.2 b) 

Le relais colle toujours 

Le relais ne colle jamais 

Normal Inspection 

i 

Visualisation de 
la résence de la 
carine dans une zone 
de dévérouillage 
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BO~TIER DE 
RACCORDEMENT 

Bouton d'arret 
en cabine 
(14.2.2.2) I I 

CARTE 
CHARGEUR 

DE BATTERIES 
12V-0,5/1,2Ah 

N L 
Alimentation 220V AC 

du chargeur de batterie 

Figure 10 Raccordement du bouton d'arret en cabine 
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GONG fi 

Adr. 79 

GONG sur 

Adr. 21 1 

PAR MODlF 

- 

L - - - .SpGl. - - L - - - .SpQl. - - 
Figure 11 Connexion du gong en cabine 
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GongAr 
GONG à 
I'ARrêt 

Adr.09 
Bât. 7 

GONG 
GONG 
Adr. 15 
Bât. 6 

a 
Figure 

RAM ADRIDON 

Figure 12 Visualisation de l'état du gong 

, , , 

. . . .  
, , ....... . . . . . .  

. . .  . . , , 

, . 

.... . . ; ": 

.., . , .  . ,  , . ,. , ,. .! ,. ! ,. : ,. ! ,., , :  .. :, . < 

. L i .  :,., .:.. :.. : L i  . . . . . . . . . . . . . . . . . .  . , 

. . . . .  

13 Conséquences d'une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et 
(plusieurs fonctions à la même sortie physique) 
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Temporisation n 
de Filtrage. 

des Rebonds 
sur le 8 

Adr. 45 

Figure 14 
Connexion de la 

« Came mobile de 
déverrouillage » 

t 4'5SP03 - - - - - -  - - -  . . -  . -  I I CAME MOBILE 
1 1--s 62 -...--------------y' 
Ln-&& ,--------- i - - - -  I 

CAM+ 
CAM- 

- 

DIODE BY255 
(1 30OV13A) 

I 

\ / 



CAM RAM ADRIDON 

CAMe ..................... 

Adr. 13 ............ 

Bât. 3 PAR MODlF 

Figure 15 Visualisation de l'état de la sortie « Came » 

Figure 16 Conséquences d'une erreur de paramétrage des sorties SPG1, SPG2 et SPG3 
(plusieurs fonctions à la même sortie physique) 
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11.5.9) OPERATEUR DE PORTE AUTOMATIQUE 
VERSTM"P~SFCOU 

Mécal 
Caractéristiques I 

M E C A ~ ~ ~ U ~ S  
de la porte 1 

~ d r .  40 
Bât. 0 à 7 

REOUVERTURE PAR CONTAC 
NORMALEMENT FERME 

(Ex: Cellule) 

CONTACT DE FIN DE COURSE 
EN OUVERTURE 

ml 1-, 

VTl A 
 UT^ W T ~  

J J J  l I I Iwi I I 

CONTACT DE FIN DE COURSE rFmq EN FERMETURE 

MOTEUR 
DE 

DE PORTE 

FERMETURE ACCELEREE 

REOUVERTURE PAR CONTAC 
NORMALEMENT OUVERT 

(Ex: Bouton de réouverture) 

Figure 17 Connexion des contact de 19« Opérateur de porte automatique )) 

Pautol 

Porte AUTOmatique 
Nol 

Adr. OF '\ 

Bât. 0 à 4 

FFI 

I RAM l ADRIDONI 

PAR 

Figure 18 Visualisation de l'état des contact de 19« Opérateur de porte automatique n 
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CAM 
CAMe sur 

SPGZ 
Adr. 7B 

Bât. 4,5,6 

L'alimentation de l'opérateur DOIT ÊTRE COUPÉE 
par l'interrupteur principal en machinerie. 

II ne doit donc PAS être alimenté par le circuit d'éclairage 
et 1 ou par la prise de courant de la cabine 

Interdiction 
d'ouverture 
entre étages 

(EN 81 § 7.7.3) 
Interprétation 
(CEN n0227) 

Figure.19 connexion de 190pérateur de porte automatique de cabine « commandé par la came » 
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NDULEUR DE, PORTE (OP06) 
i i C L  

< x - - .  

Figure 20 Raccordement de I'onduleur de porte OP06 
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REOUVERTURE PAR CONTACT 
NORMALEMENT FERME 

(Ex: Cellule) 

CONTACT DE FIN DE COURSE 
EN FERMETURE 

, CONTACT DE FIN DE COURSE 
EN OUVERTURE 

FERMETURE ACCELEREE 

REOUVERTURE PAR CONTACT 

OPERATELJR DE PORTE 

J 

Figure 21 Raccordement de l'onduleur de porte OP11 ' ' 
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niveau xx 
Adr. 28 à 2f 

A programmer si nécessaire. 
Les codes de signalisation vous 
saht fournis avec les* afficheurs. . 

$\il,/ z,p-, 127 

Figure 1 Connexion du répétiteur de position en cabine modèle ID 30 

PosLog 

Position 
LOGique 

de l'appareil 
Adr. 24 

Ex : La cabine est au ler  étage, l'afficheur de la cabin 

I 
l 

l i e r  etage 
I 
I 

1. . Niveau 4 I 

PAR 1- - Niveau 0 I 

Figure 2 VïsuaIisatkn de la « Position logique »» 
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REPTxx 
REPéTiteur au 

niveau xx 
Adr. 28 a 2f 

A programmer si nécessaire. 
Les codes de signalisation vous 
sont fournis avec les afficheurs. 

127 

u 

Figure 3 Connexion du rkpétiteur de position en cabine modèle ID 50 1 

PosLog 

Position 
LOGique 

de l'appareil 
Adr. 24 

RAM ADRlD,ON 

::::., 

Ex : La cabine est au ler  étage, l'afficheur de la cabin 
Indique? l-elora que la PosLoelndiqu~ra 3., 1 r,,- - -  . 

1 3&n;4tage. 4 .  . . . . b  . Niveau 5 

raz de chauss6e- ' '- - Niveau 2 
l I i ler sous sol. 1 . . - i . Niveau 1 

l 
l 

I 2&mesoussol~ 1 .  . - 4. Niveau O I 

- - - - -  

Figure 4 Visualisation de la « Position logique )) 



REPTxx 

REPéTiteur au 
niveau xx 

Adr. 28 à 2f 
A programmer si nécessaire. 
Les codes de signalisation vous 
s@nt 'froi.frnist a\Fecc les affichkrs: - 

b\lL, ;.8--~ 127 

Figure 5 Connexion du répétiteur de position en cabine modèle ID 50 

Position 
LOGique 

de l'appareil 
Adr. 24 

Ex : Ls cabine est au le r  étage, l'afficheur de la cabin 

I 

l 
I Niveau 2 
I 

Ier sous sol - 1 I Niveau 1 I 

PAR I 

Figure 6 Visualisation de la « Position logique » 
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niveau xx 
Adr. 28 à 2f 

A programmer si nécessaire. 
Les codes de signalisation vous 
sont fournis avec les afficheurs. 

L, 
127 

IDFL 30 150 

MONTAGE EN FACE AVANT 

Figure 7 Connexion du répétiteur de position en cabine modèle IDFL 30150 

PosLog 
Position 
LOGique 

de l'appareil 
Adr. 24 

Figure 8 Visualisation de la « Position logique » 

Ex : La cabine est au ler étage, l'afficheur de la cabine 
Indique~ 1 a k n  que la P ~ s J o ~ l n d i q u ~  3; 1 - -  . : ' ' ;.&;etaie- i - - r - Niveau 5 

2 e " e 6 t a g e - w ~ i v e a u 4  1 I 

I 1 ler 6tage ,1, Niveau 3 

! rez dechaussee ' '- Niveau 2 1 
I l e r  sous sol- 1 - - Niveau 1 I 

I 26me sous sol" ,- '- - - 1- - Niveau 0 I 4 ...... 

1 '-1; I I 

- - - - - - - - 
. . . . 

1- -PosLogl- - 1 

RAM ADRIDON 1 .:.:. ... .. ...... :.:.:...:.: ... .. :;::S.;:: ::::: :.Y::.'.:.' .::: .:: 1 t . . . . . . ..... ..... ....... ..... .... .... ........... .A.. '.' ".'...'... '.'.' .'.' .:.:.:.:.:. <'.'. :* .:::::::::::. ::::: ::: ::.:.:.:.:. ::::: :<.<''.'.''" "'<' ' .'.'.'.'.'.' '<'.'. . . . .. ... 
...................... ;:m::j::g . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 

PAR 
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11.5.1 7 )  FEUILLE DE~pROGRAMATION STANDARD 

Exem~le : CONFIGURATION D'UNE INSTALLATION X NIVEAUX DONT 2 SOUS-SOL. 

Niveaux 

15 

Si au Niveau 2 - Rez de chaussée (Adresse 2A), on désire afficher « RC », il suffit de 
programmer 1C au niveau du paramètre adresse 2A (REPTxx : REPéTiteur au niveau xx). 

, ' Adresses 
associées 

37 

0 Sélectionner l'adresse 2A correspondant au niveau 2 à 
l'aide des boutons poussoirs 

1 seconde après, une valeur s'affiche, si cette valeur vous 
convient (A savoir dans notre exemple 1C) rie changer rien 
sinon basculer l'interrupteur ADRIDON - MODIF sur 
MODIF 

@ 
Modifier cette valeur de façon à obtenir 1C afin d'afficher 

...... « RC » au niveau 2. 
Valider la nouvelle valeur par pression simultanée des 
boutons ooussoirs; 

Rebasculer l'interrupteur ADRIDON - MODIF sur 

La nouvelle donnée est mémorisée. 
MODIF 
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\ ,  

11.5,18) REPETlTEUR DE POSlTlON ET FLECHES 
*: , i 

. ., ,? , .;+. , ..+ . . , 5,. i. : i ~ ' $ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~  EN 1 NE , , , ., 

MODELE IDFL 30150 MD 

niveau xx 
Adr. 28 à 2f 

A programmer si nécessaire, . 
Les codes de signalisation vous 
sont fournis avec les afficheurs. 

y l5 
=Q-D 1 30 

24R 
ov 

- CREP 

MONTAGE EN FOND DE BOîTE 
OU 

MONTAGE EN FACE AVANT 

::: 2. ::' .<. 

24R 

. , 

CREP 

- 

Figure 9 Connexion du répétiteur de position en cabine modèle lDFL 30/50 MD 

PosLog Ex:  La cabine est au ler  Btage, l'afficheur de la cabine 
indique5 1 akrs  que la P?sJogindlquera 3., 1 

RAM - -  , 
Position ADRIDON 1 ' - -3èmaetaie - - Niveau 6 

LOGique I 

I rezdechaussee ' '- Niveau 2 I 
l 

de l'appareil 
l lersous sol. r .  . Niveau I l 

PAR MODlF I 2 O s i  1 - - '. - Niveau O I 

I l 
l ElI Adr. 24 - - - 

.- 
ii . _.-_ %_. 

- - 2 s  - 
I- -. - Figure 10 Visualisation de la « Position logique )) 



Table 1 Graphismes affichés sur un indicateur de niveau à messages défilants en fonction de la version de programme 
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Figure 11 Connexion des flèches de sens en cabine modèle FL30 / 50« N 

Flèche Montée 
et 

Flèche Descente 
Adr. 15 

PAR MODlF 

Bât. 4 & 5. 
Figure 12 Visualisation de l'état des flèches de sens en cabine modèle FL30 / 50« f i  
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11.5.21) FLECHES DE SENS EN CABlNE 
MODELE AVEC AMPOULES PUISSANCE < DU > 1,2W 

FLCLIG 

Flèches 
CLlGnotantes 

Adr. 08 
Bât. 5 

Figure 13 Connexion des flèches de sens en cabine 

Flèche Montée 
et 

Flèche Descente 
Adr. 15 

RAM F ......................... ......................... 
::::::< ,::y:::::: :: ..................... .................... ..................... 

PAR MODlF 

Bât. 4 & 5' , ' 

Figure 14 Visualisation de l'état des flèches de sens en cabine 





: . , MANOEUVRE D'INSP ECTION.,:EN. TRACTION (212)' : 

Figure 17 Boîte d'inspection 
INS, GM & GD 

MANoeuvre 
d91NSpection 

Graissage Montée 
Graissage Descente 

Adr. OC 
Bât. 1,2 & 3 

Figure 18 Visualisation de l'état des contact de « Manoeuvre d'inspection fi 

TINS n 
Temporisation 
d91NSpection 

Adr. OD w 
Figure 19 Réglage de la « Temporisation d'inspection fi 

rn Figure 20 Conséquences d'un 
mouvement d'inspection trop 

long - - 
Figure 21 Conséquences de gg($$- manoeuvres rappel d'inspection enclenchées et de 

simultanément 
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LE DISPOSITIF DE FIN DE COURSE D'INSPEGTiON 
.. . 

En FRANCE, pour respecter le Code du Travail, modifié par le Décret no 95-826 du 30 Juin 
1995, il est vivement conseillé d'installer systématiquement un dispositif de fin de course 
d'inspection. Les distances à respecter lors de l'action de ce dispositif de fin de course sont 
indiquées ci dessous. 

PLAFOND DE GAINE 

Norme NF P 82-21 1 : I m + 0,035 v2 Norme NF P 82-211 : non précis6 

DBcret 95-826 : 1,50 m min Décret 95-826 : 1,80 m min 

Norme EN 81 g 8.13.1 b) 

(*) Les traverses supérieures de l'étrier ne sont pas considérées comme surface de travail car elles ne doivent 
pas être utilisées pendant le déplacement de la cabine (interprétation CEN no 139) 

Figure 22 Distances à respecter lors de l'action du dispositif de fin de course d'inspection 

.23) INSPECTION EN GRANDE VITESSE 

IGV 

Inspection A I  

en 
Grande Vitesse 

Adr. 09 
Bât. 5 

EN PROGRAMMANT « IGV », L'APPAREIL DEMARRE 
INSTANTANNEMENT EN GRANDE VITESSE (GV) EN APPUYANT 

SUR LES BOUTONS POUSSOIRS « GM » OU « GD » 



CONTACT 
DE 

PLEINE CHARGE 

DE OV EN CABINE 

Figure 22 Connexion du contact de « Pleine charge N 

NS 
Non Stop 

Adr. OE 
Bât. 3 

RAM ........................... "'...... .......... ADRIDON 
...................................... ........... :. $$y............ '::: 

:y: .S.::::::: .:: $1:: ,:;%a:: ::: ; x:; ,::::::::::< ,:;; . . .  .... ...... ..................... 

................. .:.:.:.:+:.:.:.:.:.> ...... ......................... 

PAR MODlF 

Figure 23 Visualisation de l'état du contact de « Pleine charge N 

Figure 24 Conséquences de la.« Pleine charge N 
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11.5.25) SURCHARGE DE LA CABINE (112) 

(1 I I I -LJ 
LE VOYANT ET RONFLEUR 

s I DE SURCHARGE 

I 
tSPGIJ i 1 NE DOIVENT PAS ETRE CONNECTES 

1 ' .SPG3- 4 I-SPG2 - 1 ENSEMBLE 
L -SPG2- -I LSPG3 - - -J 

L - - -SpGI- -I 
SUR LA MEME SORTIE 

Figure 25 Connexion du contact, voyant et ronfleur de « Surcharge de la cabine 

SU 

Surcharge 
Adr. OC 
Bât. 7 

VSU & RF 

Voyant et RonFleur 
de Surcharge 

Adr. 15 
Bât. 3 & 2 

RAM SU ADWDON t[ 
PAR 

RAM ADWDON 11 
;;.: .:.:.:.:.:.: .:. 
:. . .:.:.:.:.: .... ............. .................. ................. ..: .... :.;:::. ,.:::: . . . . .  ................. ............ ::.:.: ......... .................. . . . . . . . . . . . . .  . . . . . . . . . . . .  . . . . . . . . . . . .  

Figure 26 Visualisation du contact, voyant et ronfleur de « Surcharge de la cabine 9 
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VSU 
Voyant 

de Surcharge 
sur SPGW 

Adr. 78 
Bât. 0,1,2 

RF 

RonFleur de 
Surcharge 
sur SPGW 

Adr. 78 
Bât. 4,5,6 

. . .  , . . . < .  
. , ,  . . 

.... : . . , <  . -., . . . , .> ,! . . . . . . . . . . . .  . . . . . .  , :.. 
. . . . 

. . .  . . . .  . . . .  
... 

. . .. , . 
. . 

. . . . . : .  . , ?,'. ... 
. . . . . . . .  . .  s ,  

:-l . . l . . ;  ; 
DEF 

... ; .. ..O y:? . . . . . .  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .  ,.. ........ z.. z . . ,  .:.- :.. z.. z . . ,  ,:., !... . . . . .  ................. .." ............ 
, . . . , . 

...... 

. . .  . . . . .  . . . . . . .  . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .  

Figure 27 Conséquences d'une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 
i 

, Figure 

. . . .  . , . , . , . . .  . , .  . . . 
... ..... 

? ,  : 

. . 

. . . ' . . . . . . . . . . . .  

28 Conséquences de la surcharge de la cabine 
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CLE DE RESERVATlON 
DE 

LA CABINE 4 

DE OV EN CABINE .................. FW ............. 

PRIC 

Figure 29 Connexion du contact de « Réservation de la cabine )) 

PRlorité Cabine 
Adr. OE 
Bât. 4 

Figure 30 Visualisation de l'état du contact de (4  Réservation de la cabine H 

. . 
' 

Figure 31 Conséquences de la réservation cabine 

MM"', ' .  . ADRIDON 

;:;:; ,,:.:.:.:<:< .......... :y::, :.:.:.:.: ,:,:, .........A 

; f'@'# 
: : : : : : :  ,:::::,:.:.:.:.:.:.;:iii:j ................................................... 

PAR MODlF 



VPMP 
Voyant PoMPier 

sur SPGY 
Adr. 7A 

Bât. 0,1,2 

VOYANT 
@ @ HAUT 

POMPIER 
,2w 

1 24R 

I L  I 

Figure 32 Connexion du voyant pompier 

Figure 33 Conséquences d'une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3 
(plusieurs fonctions à la même sortie physique) 
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11.5.28) LUMlERE AUTOMATIQUE TEMPORlSEE (BH07) (112) 
h .  . -  < 

Lumière n 

Adr. 7B 

TPLU n 
TernPorisatio,n de 

Lumière 
automatique 

Adr.OC 

RAM ADRIDON 

Protectionde l'alimentation 
de la lumiére temporisbe 

Figure 34 Connexion de la lumière automatique temporisée en cabine 



LU 

Lumière 
automatique 

Adr. 13 
Bât. 6 

RAM ADRIDON 

..... ..... 
...... ..... 

Figure 35 Visualisation de l'état de la lumière automatique 

; , ' .  . :  
.i . ._::. .: DEF 

. . 

Figure 36 Conséquences d'une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3 
(plusieurs fonctions à la même sortie physique) 
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Chapitre III 

PROCEDURES 
DE 

MISE EN SERVICE 

111.1) Le relevé automatique des niveaux ................................................................. 

Ce qu'il faut savoir avant de partir en GV ...................................................... 

. Modification de la distance de ralentissement ....................................... 

.... . Réglage automatique de la précision d'arrêt en montée (ZONARM) 

. Réglage automatique de la précision d'arrêt en descente (ZONARD) .. 

. Réglage automatique de la zone d'hystérisis ........................................ 

. Description de la séquence des signaux du démarrage en GV (V2) 
jusqu'à l'arrêt ......................................................................................... 

111.2) Réglage des options : ...................................................................................... 

. L'isonivelage portes ouvertes ................................................................ 

. L'isonivelage portes fermées ................................................................. 

. L'ouverture avant arrêt ........................................................................... 

111.3) Tables de conversion ....................................................................................... 

111.4) Précautions en matière de compatibilité électromagnétique ............................ 

111.5) Liste des paramètres ........................................................................................ 

. Les paramètres liés au Variateur de fréquence ..................................... 

. Les paramètres liés à la bande .............................................................. 

111.6) Liste des Entrées 1 Sorties ............................................................................... 

. Les Entrées 1 Sorties du Variateur de fréquence ................................... 

111.7) Liste des codes de défaut ................................................................................ 

. Les codes de défaut du Variateur de fréquence ................................... 
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ili.1) PROCÉDUREASUIVRE POUR EFFECTUER. 
\ ,< < < i n >: 

::, :,>W." . ? y  .? > . . & ; ~ ~ ~ ; ~ ~ ~ ; , i p k ~ ~ ~ # ~ ~ ~ ~ g ~ ~  , :NIVE AUX i(Tf4) . 
Vitesse (Vn - ~d 03) 

nominale 

' 5  6 7 8 9 10 11 12 13 14 pente 
(Pt -Ad 04) 

Figure 1 Valeurs de la distance de ralentissement D 
en fonction de la Vitesse nominale et de la Pente choisie 

Figure 2 Positionnement de l'aimant "ED" 
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AVANT DE COMMENCER : 

Ce relevé se fait en mode INSPECTION (INS) 
et non en Manoeuvre électrique de rappel (MAN). 

Pour cela, raccorder le fil d'inspection venant du toit de cabine 
sur INS puis ponter MAN et OV. 

Ne pas positionner les aimants sur la bande mais les emmener avec soi, ainsi que 
le manuel d'installation. 

La procédure de relevé automatique des niveaux permet d'effectuer la mesure et 
l'écriture des niveaux dans I'équipement. A un niveau correspond une altitude. 

Le niveau inférieur correspond à l'altitude 00 00. 

PROCEDURE A SUIVRE : 

1 ) Enclencher l'interrupteur d'inspection INS. 

2) Couper puis remettre l'alimentation de I'équipement MB-22. 

3) Écrire 80 à l'adresse EO sur l'outil de paramétrage 1 diagnostique de la manoeuvre 
8-22' petit interrupteur de gauche en bas sur PAR. Adapter éventuellement une 
vitesse d'inspection plus lente en ajustant le paramètre V I  (Ad 01) sur le dispositif de 
paramétrageldiagnostique de la carte MLIFT afin de faciliter le positionnement à 
niveau de la cabine. 

4) Monter sur le toit de cabine et descendre en inspection jusqu'au niveau le plus bas 
Pile à niveau ! 

5) Enclencher le « STOP » sur le toit de cabine. 

6) Appuyer simultanément sur GM et GD durant 5 secondes. 
II est toujours possible de corriger l'enregistrement tant que l'on ne s'est pas 
déplacer de plus de 20 centimètres au dessus de la dernière altitude enregistrée. 

7) Positionner l'aimant ED au dessus du capteur 003-1 à la distance (D) correspondant 
à la distance de ralentissement conseillée lue dans le tableau (voir page ci-contre); 
dans le cas d'un capteur 003-2 postionner I'aimant EM à la même distance de 
ralentisssement (D) que celle conseillée pour le ED. 

Vn : Vitesse Nominale de l'appareil en mètres par seconde. 
Pt : Pente de décélération conseillée. 
D : Distance de ralentissement en mètre. 

Exemple : Si la vitesse de votre appareil est 0,80 mis, le tableau vous conseille de 
prendre une pente de 11. La distance de ralentissement (D) associée 
vaut 1 m 25. 
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8) Enlever le « STOP » sur le toit de cabine et monter en Inspection jusqu'au niveau 1 
Pile à niveau ! 

9) Enclencher le « STOP » sur le toit de cabine. 

10) Appuyer simultanément sur GM et GD durant 5 secondes. 

Le logiciel mémorise l'altitude correspondant au niveau 1. 

". 11) RBWter-les opérations 7) à 9) jusqulau.niveau la plus haut. 

12) Descendre jusqu'au niveau le plus bas. 

Le fait de rencontrer les aimants « ED » en descendant chargera automatiquement 
la distance de ralentissement utilisée pour tous les niveaux en montée comme en 
descente. De plus, la valeur 80 programmée en EO passera à 00 afin de quitter la 

) ,  - 
procédure de relevé automdtïqwe '&es nbeaÛx. - , 

13) Déplacer l'appareil vers la machinerie en Inspection, quitter le toit de cabine fi 
laissant le commutateur sur inspection. 

14) Couper puis remettre l'alimentation de l'équipement MB-22. 

Si le code de défaut 61 apparaît sur l'outil de paramétrage / diagnostic, 
c'est qu'une erreur a été commise lors du relevé des niveaux 

et donc qu'il faut recommencer toute la procédure ... - 
15) Si le code de défaut 61 n'apparaît pas, couper la chaîne des sécurités. 

Recopier chaque altitude lue aux adresses 80 a 8F dans le tableau page 147 afin 
de permettre, plus tard, une vérification de la précision d'arrêt de l'appareil 
(tableau l ) ,  ainsi que la distance de ralentissement lue aux adresses do et d l  
(tableau 23. 

16) Mettre en position Normal l'interrupteur d'inspection situé sur le toit de cabine. 

17) Revenir en machinerie. 

18) Lire le chapitre « Ce qu'il faut savoir avant de partir en Grande Vitesse (G.V.) » 
avant de rétablir la chaîne des sécurités afin de surveiller que l'appareil effectue son 
recalage corectement. 



Tableau 1 Relevé des altitudes 

Tableau 2 Relevé de la distance de ralentissement 

Niveau O : 

Niveau 1 : 

Niveau 2 : 

Niveau 3 : 

Niveau 4 : 

Niveau 5 : 

Niveau 6 : 

Niveau 7 : 

i 

VERlFlER QUE LA DISTANCE DE RALENTISSEMENT « D » CORRESPOND A LA 
DISTANCE A LAQUELLE VOUS AVEZ POSITIONNE LES AIMANTS. 

DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN MlLLlMETRES 

ALTITUDES DES 
NIVEAUX 

ADRESSES 
POUR LES 8 

NIVEAUX 

Adresses 

8 1 

83 

85 

87 

89 

8b 

8d 

8F 

80 

82 

84 

86 

88 

8A 

8C 

8E 

do 

milliers, centaines 

d l  

dizaines, unités 
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CE QU'IL FAUT SAVOIR ,AVANT DE PARTIR EN GV (1 13) 
. . , , -  

II faut que l'appareil soit équilibré à 50%. 

La charge du contrepoids est égale au poids de la cabine augmenté de la moitié de 
la charge utile. 

Le volant d'inertie doit être de taille adaptée. En effet, même si un volant reste 
nécessaire, on pourra en adapter un plus petit que celui monté pour adoucir le passage 
PV en 2 vitesses. 

CQNGERNAMT LA. R~GU~LATION : 

Avant « d'affiner » le réglage, nous allons lancer l'appareil avec des paramètres de base. 
Sur le MLIFT, petit interrupteur de gauche en bas sur PAR, nous allons vérifier, voir 
adapter, les différents paramètres. 

20 (Hz) 1 1 
50 (Hz) 1 1 
Vitesse nominale en mls (voir exemples ci-contre) 1 1 
Pente (voir page 144) 1 1 

30 (0.01 seconde) 1 1 
50 (0.01 seconde) 1 1 

00 Couple minimum (tt) pris en Montée 1 1 

08 

09 

OA 

Ob 

OC 

Od 

OE 

OF 

10 

00 Couple minimum (tt) pris en descente 

03 Nombre d'impulsion minimum à visualiser 

00 Couple (tt) choisi en VO 

03 Temporisation de relayage des contacteurs 

00 
00 
00 

00 

80 

tt 

. th 

Ig 

td 

vr 

Vp 

hd 

do 

nr 

00 Couple moteur 00 à 09 

Thermique moteur (voir tableau ci-contre) 

00 

25 

12 (HZ) 

02 (Hz) 

Option usine (fonction du client) 

03 Etalonnage de la sonde de tO (Degrés) 

Modèle de capteur de courant (nb de résistance) 
(voir tableau ci-contre) 



CE QU'IL FAUT SAVOIR AVANT DE PARTIR EN GV (213) 
Vn : on doit trouver la vitesse nominale de l'appareil en décimètres par seconde. 

Exemple: Pour un appareil se déplaçant à 0,8 d s ,  on programmera 08 (ad 03). 

Exemple 2: Pour un appareil se déplaçant à 1,2 d s ,  on programmera 12 (ad 03). 
Pt : on programme la Pente proposée dans le tableau page 144. 

Exemple : Pour un appareil se déplaçant à 0,8 mls, on programmera la pente 
conseillée, soit 11 (ad 04). 

tt : on doit trouver une valeur entre O et 9 selon la puissance du moteur (ad 08). 
th : on programme la valeur du courant secteur à ne pas dépasser sous peine d'avoir 
le défaut définitif 81. On programme la valeur correspondante à la puissance Moteur en 
se référant au tableau ci-dessous (ad 09). 

do à cette adresse, on trouve une valeur étalonnée en usine pour le thermomètre du 
radiateur (ad OF). 
nr : Nombre de Résistance de Précision de 0,068 R. 

Nota : Depuis le 11/96, le capteur de courant OND24M est un produit de substitution aux 
résistances de mesure de courant. En ce qui concerne le paramétrage, aucune 
modification n'est à apporter; cependant le tableau ci-dessous vous rappelle la valeur du 
paramètre Nr - Ad 10 - Valeur xx en fonction du type de variateur de fréquence. 

Figure 3 Etalonnage de la mesure de la tension aux bornes des condensateurs de filtrage de la tension continue du 
variateur de fréquence 

Type de Vf 
Paramètre Nr 

Référence Capteur 

Etalonnage de la tension condensateurs (tc) : (Uef reseau = 380V) 
Couper la chaîne des securites. 
Sur le MLlft, mettre le petit interrupteur de gauche vers le haut sur RAM et selectionner à 
l'adresse 05 la variable tc (tension condensateur). Appuyer sur le contacteur ligne L et 
ajuster le potentiomètre de la carte OND04 pour faire apparaître 51 sur l'afficheur. 

MLI-5 1 MLI-6  
03 

Uet réseau = 400V 3 tc = 54 Uef réseau = 220V 3 tc = 30 

04 
MLI-1 1 MLI-2 

Uer réseau = 380V 3 tc = 51 

ML1 - 3 
02 

OND24M A 5-6 
O 1 

ML1 - 4 
02 01 

OND24M A 3-4 OND24M A 1-2 
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CE QU'IL FAUT SAVOIR AVANT DE PARTIR EN GV (313) 
7 5 > r  < I l~.. _. - 

II faut savoir à l'avance dans quel sens la cabine va partir après 
une remise sous tension ! ! ! 

Lorsqu'on utilise la bande et le capteur 003, I'aimant que l'on a placé en bas 
pendant le relevé automatique des niveaux joue le rôle de l'écran codé et du contact 
« ED » bien connu quand on travaille avec les écrans plastique. 

Cet aimant agit sur le bistable « ED » monté dans le capteur 003. 

u Q C ~ :  Le wniact~~st  ouvafi, cela signifie que la: cabine est en dessous de 
I'aimant. Après coupure de courant, la manoeuvre MB-22 envoie donc la cabine en 
montée pour croiser I'aimant qui recalera le sélecteur. 

La cabine s'arrêtera au prochain niveau où elle peut ralentir avant de rejoindre le 
niveau principal. On peut vérifier que le contact « ED » est ouvert en mesurant, en 
continu, la ten~ion~entre le JOV. %et CAB -sur le cannecteur KG22 (côté REGUL) de 
l'équipement MB-22 ou entre les bornes « - » et « b » directement sur le capteur 003. La 
tension mesurée doit être environ O Volt ou 24 Volts (selon que le faisceau B est obturé 
ou non). 

Le contact ED est ouvert quand la tension 
mesurée entre le " - " et le " b ", en continu, 
est égale à O ou 24 volts. 

Quand le contact est fermé, cela signifie que la cabine est au dessus de 
I'aimant. Après coupure de courant, la manoeuvre MB-22 envoie donc la cabine en 
descente afin de croiser I'aimant qui recalera le sélecteur. 

La cabine s'arrêtera au niveau le plus bas avant de rejoindre le niveau principal. 

On peut vérifier que le contact « ED » est fermé en mesurant, en continu, la 
tension entre le OV et CAB sur le connecteur KC22 (coté REGUL) de l'équipement MB-22 
ou entre les bornes « - » et « b » directement sur le capteur 003. La tension mesurée doit 
être environ 6 Volts ou 18 Volts (selon que le faisceau B est obturé ou non). 

)l;i Le contact ED est ferme quand la ten;ion 
mesurée entre le " - "  et le " b ", en continu, ' est égale ài 6 ou 18 volts. 

Si toutes les valeurs semblent cohérentes, vous pouvez laisser 
partir la cabine an rétablissantda chaîne des sécurités. 



MODIFICATION DE LA DISTANCE DE RALENTISSEMENT. 

Si après essais, la distance de ralentissement ne convient pas, il 
n'est pas nécessaire de reprendre toute la procédure. 

1 ) Enclencher l'interrupteur d'inspection INS 

2) Couper puis remettre l'alimentation de l'équipement MB-22 

3) Écrire 80 à l'adresse EO sur l'outil de paramétrage 1 diagnostique de la manoeuvre 
6-22' petit interrupteur de gauche en bas sur PAR. 

4) Descendre en inspection jusqu'au niveau bas, pile à niveau, en prenant soin 
d'enlever les aimants avant qu'ils ne rencontrent le capteur, si on était au dessus de 
ceux-ci quand on a écrit 80 dans EO. 

5) Enclencher le « STOP » sur le toit de cabine. 

6) Appuyer simultanément sur GM et GD pendant 5 secondes. 

7) Positionner I'aimant ED au dessus du capteur 003 à la nouvelle distance de 
ralentissement souhaitée. 

8) Enlever le « STOP » sur le toit de cabine et monter en inspection pour dépasser 
I'aimant. Redescendre en inspection pour croiser I'aimant en descente. La nouvelle 
zone petite vitesse est maintenant enregistrée. 

RÉGLAGE AUTOMATIQUE DE LA PRÉCISION D'ARRÊT 
EN MONTÉE (ZONARM). 

1) Placer l'ascenseur au niveau le plus bas. 

Écrire 40 à I'adresse EO sur l'outil de paramétrage 1 diagnostique de la manoeuvre 
6-22, petit interrupteur de gauche en bas sur PAR. 

Attention : Après avoir rebasculé I'interrupteur vers le haut, EO apparaîtra suivi de 
la valeur 42. 

2) Faire un mouvement normal en Montée à mi-course. 

Quand l'appareil se sera immobilisé, la valeur 42 inscrite à I'adresse EO passera à 
00 pour quitter la procédure de réglage automatique. 

- 

Attention, à ce moment, la cabine n'est peut-être pas 
pile à niveau ! C'est normal ... c'est au prochain déplacement 

que la cabine s'arrêtera à niveau. 
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. ,  . .P;. t, REGLAGE \ r - , : a ~ ~ ~ ~ ~ ~ o ~ ~ : ~ ; ~ ~ ~ ~ g ~ ~ f t ~ ~ y ; .  AUTOMATIQUE, DE LA PRÉCISION ' . 
, X . ' , y . , ' \ ' .  

1) Placer l'ascenseur au niveau le plus haut. 

2) Écrire 20 à I'adresse EO sur I'outil de paramétrage / diagnostique de la 
manoeuvre B-22, petit interrupteur de gauche en bas sur PAR. 

Attention : Après avoir rebasculé l'interrupteur vers le haut, EO apparaîtra suivi 
de 21. 

passera à 00 afin de quitter la procédure de réglage automatique. 

Attention, à ce moment, la cabine n'est peut-être pas 
pile à niveau ! C'est normal ... c'est au prochain déplacement 

qwê Fa cabine S'arr6t'iPa à niveau: q, 

Pour connaître la précision d'arrêt à chaque niveau, il suffit d'aller voir le 
compteur d'altitude en 23 et 22 petit interrupteur de gauche vers le haut. 

La valeur est exprimée en cran et en hexadécimal. 1 cran = 2 millimètres. 

Exemple : 

En envoyant l'appareil tout en bas, si on lit 00 en 23 et 03 en 22 soit 0003, 
cela signifie que la cabine s'est arrêtée 3 crans de comptage (environ 6 mm) avant 
le but. 

Compteur 
d'altitude en 

PAR 23 et 22 

GLAGE AUTOMATIQUE DE LA ZONE D'HYSTERISIS. 

23 = 00 

A faire impérativement si le niveau le plus bas 
est différent du niveau principal. 

22 = 03 

1) Positionner I'appareil au dessus des aimants ED. 

2) Écrire I O  à I'adresse EO sur l'outil de paramétrage / diagnostique de la 
manoeuvre 8-22, petit interrupteur de gauche en bas sur PAR. 

3) Faire deux mouvements normaux pour croiser les aimants ED dans un sens, 
puis dans t'autre. 
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DESCRIPnON DE LA SÉQUENCE DES SIGNAUX DU 
DÉMARRAGE EN GRANDE VITESSE VZ ~usau~A L'ARR~?T. 

1. Lorsque la manoeuvre a déterminé qu'elle peut utiliser la grande vitesse V2, elle active 
V2, VO et donne I'orientation Montée ou Descente. La régulation ayant reçu une 
demande de mouvement, fait coller le contacteur de Ligne L puis, environ 200ms plus 
tard, le contacteur de sécurité S. Le collage de L et S permet de faire lever le frein 
pendant qu'est effectuée une stabilisation électrique du rotor pour éviter tout dévirage. 
Cette stabilisation électrique dure la valeur programmée dans le paramètre « SF ». 

2. On commence à appliquer les tensions à basses fréquences et l'appareil accélère. 
L'accélération dure le temps programmé dans le paramètre « Ac ». 

3. L'appareil a atteint la vitesse correspondant à la fréquence programmée dans « V2 B. 
4. Le point de passage en petite vitesse arrive, V2 disparaît mais VO demeure. La cabine 

décélère selon la pente programmée dans le paramètre Pt pour atteindre la vitesse VO. 
5. La vitesse VO est atteinte, on la maintient jusqu'au point d'arrêt. 
6. Le point d'arrêt arrive, VO disparaît et la transition de VO à la vitesse nulle commence 

(tout en maintenant I'orientation MO ou DE). 
7. Quand la vitesse nulle est atteinte, la régulation stabilise électriquement le rotor 

pendant « St ». 
8. La régulation B-22 fait tomber le Frein en désactivant les contacteurs L et S. Pendant le 

temps nécessaire à la retombée clu frein, les condensateurs stabilisent encore 
suffisamment le rotor. (Un contact de L ou de S informe le contrôleur que le 
mouvement est terminé et ce afin de désactiver I'orientation MO ou DE et d'ouvrir les 
portes). 

A V2 = Grande vitesse 

d4cel4ration 

VO = Vitesse traînante 

Remaraue : 

Les étapes (5), (6), et (7) ont été volontairement exagérées pour éclaircir le dessin. 

et d'isonivelage \ 
O CD 0 8  0 0  

st 
b 
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111.2) REGLAGE DE L'OPTION ISONIVELAQE ($13) 
C I  8 .  *. > I I  

Fonction : 
La fonction (( ISONIVELAGE )) consiste à remettre la cabine à niveau lorsque 

celle-ci s'en écarte pour une raison ou pour une autre. 

La mise en service de cette fonction nécessite, par rapport à la base, une 
modification MATERIELLE ainsi qu'une PROGRAMMATION spécifique. 

Au niveau du MATERIEL : , 
II est impératif de monter le dispositif de pontage de la chaîne des séc~irités au 

niveau de la:me dlou,v&ure des portes (WZ +. 2 eapteurs PVl. (ou, l.L:S.) + contacteur 
IS0.- voir chapitre 11.5.7) page 121) 

Au niveau de la PROGRAMMATION : (les valeurs affichées sont les valeurs usine) 

Adr. 63 
Bât. 5 

1 BO17 ECRIT 

ZONARI 

ZONe d9ARrêt 
lsonivelage 

Adr. B7 

BNDISO 
BOND 

d91SOnivelage 
Adr. BC 

Remarque: 
La zone d'arrêt isonivelage 

TPlSO 
Temporisation 

ISOnivelage 
Adr. 19 

est la même 

RAM ADRIDON 

PAR MODlF 

I MODlF 

Nombre 
Impulsions 

Nombre 
Impulsions 

Hex 

Hex 

de part et d'autre du nivea 

l MODlF 

Hex 
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1) L'ISONIVELAGE PORTES OUVERTES. 

IPO 

Isonivelage Portes 
Ouvertes ? 

Adr. 08 
Bât. O 

POSITIONNEMENT DE 
L'ECRAN DE ZONE 

2) L'ISONIVELAGE PORTES FERMEES. 

Isonivelage Portes 
Fermées ? 

Adr. 08 
Bât. 1 

ZONARI = 
ZONE D'ARRET 
ISONIVELAGE 
I 

-ZONARD = ZONE DARRET DESCENTE 

1 -  T ZONARI = ZONE DIARRET ISONIVELAGE 

1 ZONARI =ZONE DARRET ISONIVELAGE 

ZONARM = ZONE DARRET moNTEE , 
- - 
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O La régulation MLlft surveille si la cabine ne sort pas de la zone de déverrouillage 
en mouvement d'isonivelage. 

Si c'est le cas, la régulation MLlft affiche le code 57 du défaut « Dépassement 
de la zone ISO B. 

La régulation MLlft surveille si le dispositif d'isonivelage n'est pas en train de 
« Pomper » c'est-à-dire que la cabine n'arrive pas à se stabiliser dans la zone 
d'arrêt d'is~nivelage~ 

Si la régulation MLlft compte six mouvements de « Pompage » en suivant et 
au même niveau, elle stoppe alors le mouvement et affiche le code 58 du 
défaut « Plus de 6 pompages ISO au même niveau B. 

longtemps que la durée autorisée dans le paramètre « TPlSO » à l'adresse 19. 

Si c'est le cas, la régulation MLlft affiche le code 59 du défaut « Dépassement 
de la tempo petite vitesse en isonivelage ». 

REGLAGE DE L'OPTION OUVERTURE AVANT ARRET 
Fonction: 

La fonction << Ouverture Avant Arrêt » a pour but d'augmenter le trafic en 
démarrant l'ouverture des portes avant que la cabine soit totalement arrêtée. 

DISTANCE DE 
PREOUVERTURE 

POSITION DE 

ZDEVER 
ZONE DE DEVERROUILLAGE 
DESCENTE 

ZDEVER = 
ZONE DE DEVERROUILLAGE 
MONTEE 

Prendre soin de programmer le paramètre ZDEVER : 

ZDEVER 

Zone de 
DEVERrouillage 

Adr. ci4 & ci5 Dec 


































































