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AVERTISSEMENT

Ce document est réputé exact a la date de parution.

Les informations qu'il contient ont été scrupuleusement controlées. Cependant AUTINOR décline toute
responsabilité en cas d’erreur ou d’omission.

Si vous constatez une inexactitude ou une imprécision, si vous avez des suggestions, vous pouvez
communiquer vos remarques par écrit (courrier, télécopie ou Email) a :

Société AUTINOR - Service Documentation
Z.A. Les Marliéres

59710 AVELIN

= [33] 03-20-62-56-00

= [33] 03-20-62-56-41

> autinor@autinor.com

Cette documentation est la propriété de la société AUTINOR auprés de laquelle elle peut étre achetée (a
I'adresse ci-dessus). Elle peut néanmoins étre librement reproduite pour communiquer les informations qu’elle

contient a toute personne dont la fonction le justifie.

Seule sa reproduction intégrale, sans addition ni suppression est autorisée.

En cas de citations devront, au moins, étre mentionnés :

- le nom de la société AUTINOR,

- la date de I'édition originale.

COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE

Depuis le 1¥ janvier 1996, les installations d’ascenseurs sont tenues de respecter les exigences essentielles de
la Directive Européenne 89/336/CEE relative a la Compatibilité Electromagnétique (CEM).

L'équipement n'‘est qu'un composant de l'installation ; il n'est donc pas soumis & I'obligation du marquage C €
prévu par cette directive. Cependant, pour vous permetire de rédiger en toute tranquillité la déclaration de
conformité prévue par la directive, et conformément aux régles professionnelles, tous les équipements
AUTINOR sont livrés avec un engagement de conformité.

Votre déclaration de conformité ne peut cependant s'appuyer sur cet engagement que si I'équipement est
installé en suivant intégralement les consignes données dans la présente documentation.

© Copyright 2001 AUTINOR Tous droits réservés.






e Rappel réglementaire pour la manutention :

Quel que soit la nature de la charge, les opérations de manutention sont sources de risques (heurt, chute»
écrasement,...). Chaque fois que cela est possible, préférez la manutention mécanique a la manutention manuelle.
Lorsque le recours a la manutention manuelle est inévitable, respectez la réglementation qui la régit.

Au niveau européen, cette réglementation est constituée des textes transposant la Directive 90/269/CEE, Directive
du Conseil du 19 mai 1990 “concernant les prescriptions minimales de santé et de sécurité relatives a la
manutention manuelle des charges comportant des risques, notamment dorsaux lombaires, pour les travailleurs. ”

En France, la réglementation de la manutention manuelle est constituée des textes suivants :

® Code du travail article R 231-72 (Décret n° 92—958 du 3 septembre 1992 transposant en droit frangais la
directive européenne 92/269/CEE)

“Lorsque le recours a la manutention manuelle est inévitable... un travailleur ne peut étre admis a porter d’'une
fagon habituelle des .charges supérieure a 55 kilogrammes qua condition d’y avoir eté reconnu apte par Ie o
médecin du travail, sans que ces charges puissent étre supérieures a 105 kilogrammes. ”

® Décret n° 95-826 du 30 Juin 1995, Titre 1% - article 8 “fixant les prescriptions particulieres de sécurité
applicables aux travaux effectués sur les ascenseurs ”
+ Circulaire de mise en ceuvre DRT 96/3 du 25 Mars 1996

“ ... Les travaux comportant le port manuel d'une masse supérieure a 30 kilogrammes, ou comportant la pose
ou la dépose manuelle d'éléments d'appareils d'une masse supérieure a 50 kilogrammes, ... doivent étre
effectués par au moins deux travailleurs ; ”

complétée par la norme frangaise NF X 35-109 qui donne des recommandations plus précises qui prennent en
compte les paramétres suivants : &ge du travailleur, nature de la tdche (occasionnelle ou répétitive), charge unitaire,
distance parcourue :

Port de charge Port de charge
occasionnel répétitif
Homme 18 / 45 ans 30 kg 25 kg
Homme 45/ 60 ans 25 kg 20 kg

Sécurités :

Respecter les consignes qui vous ont été données par votre hiérarchie pour
l'utilisation des équipements de protection individuel (gants, chaussures,
lunettes..., dispositif anti-chute).
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COFFRET SUPPLEMENTAIRE

pour les résistances
de recuperation BARRE DE SOUTIEN
Jusque (fixée par 2 vis @ 6,3 x 38

4 résistances et chevilles @ 8 fournies).

Visserie
pour fixation
sur le mur

=

Dimensions de I’'armoire : L =750 mm, H = 1050 mm, P = 300 mm - Poids = 80 a 100 kg

En cas de nombreux Hors Standard : L= 900-mm, H = 1050 mm, P =300 mm
Coffret déporté pour plus de 4 résistances : L = 320 mm, H =600 mm, P = 250 mm.
Degrés de protection : IP 31

BARRE DE SOUTIEN
- (fixée par 2 vis 26,3 x 38
et chevilles @ 8 fournies).

COFFRET SUPPLEMENTAIRE e la ooansetion cle
; pogg Il%%ﬂ%%%%gﬁes (vis @ 6,3 x 38, rondelles,
chevilles @ 8 fournies).

Jusque
2 résistances

Visserie
pour fixation
sur le mur et

vis papillon pour

fixation du capot
sur le socle

Dimensions du coffret Alpha : L = 562 mm, H =562 mm, P = 250 mm - Poids = env. 40 kg
Dimensions des coffrets V.F. :
o Modéles 2, 3, 4, 5%, 6* : L =562 mm, H = 680 mm, P =285 mm - Poids = env. 40 kg
* Avec coffret déporté pour plus de 2 résistances : L = 320 mm, H = 600 mm, P =250 mm.
o Modéles7,8et9:L =800 mm,H=1200 mm, P =400 mm.
Remarque : La barre de soutien est montée, pour le transport, sur les goujons prévus pour la fixation de
la jupe. L'entrée des canalisations ou des cables se fait par le dessous. Le coffret de résistances
externes doit &tre placé de préférence au dessus de I'armoire si ce n'est pas possible, le plus éloigné des

entrées d’air de l'armoire.
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N’oubliez pas que vous devez respecter les prescriptions
' de la Norme EN 81-1 § 6.3.2.1 :

6.3 Construction et équipement des locaux de machines
6.3.2 Dimensions

6.3.2:1 Les dimensions du local des machines doivent étre suffisantes pour permettre de
travailler aisément et en toute sécurité sur les équipements, notamment les équipements
€lectriques. i

En particulier, il doit étre au moins prévue une hauteur libre de 2 m, et :

a) une surface libre horizontale devant les tableaux de manceuvre et les armoires. Cette surface
est définie. comme suit :

1) profondeur, mesurée a partir de la surface extérieure des enveloppes d'au moins 0,70 m ;

2) largeur, la plus grande des dimensions suivantes : 0,50 m ou la largeur totale de I'armoire
ou dutableau ;

b) une 'surface libre horizontale minimale de 0,50 m x 0,60 m pour la maintenance et la
vérification des parties en mouvement ou cela est nécessaire et, le cas échéant, la
manceuvre manuelle de secours (12.5.1).
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- Lorsque la machinerie supporte ou se situe a proximité d'une antenne de
réception de Radio ou de Télévision, veillez a ne pas placer le coffret dans la zone de

réception de I'antenne (figure 1).

7
one de réception
de I'antenne

e
one de réception
de l'antenne

Antenne
réceptrice

Antenne
réceptrice

.Figure 1 Emplacement du variateur de fréquence a I’extérieur de la zone de réception de ’antenne

Si vous ne pouvez trouver, pour le coffret de la Variation de Fréquence, un
emplacement satisfaisant, faites déplacer les antennes ! Si ce n’est pas possible,

Y

contactez AUTINOR qui envisagera, avec le propriétaire, des mesures a prendre,
conformément a ce que prévoient les Normes EN 12015 et EN 12016 : Famille de produit
Ascenseurs, Escaliers mécaniques et Trottoirs roulants.

PRECAUTIONS A PRENDRE.

1. L'arrivée Force L1, L2, L3 + Terre ( Vert Jaune ) doit passer dans un méme cable
multiconducteurs.

2, La liaison Force de ALPHA MLIFT-VECTOR - MOTEUR (11, 12, 13 + Terre ) doit
passer dans un méme céable”multiconducteurs. ‘Méme lorsque ‘le- cable moteur est
protégé mécaniquement par un tube ou une goulotte métallique, l'utilisation d’'un céble
blindé de longueur minimale de 3m50 est indispensable (type LIYYCY) pour limiter
les perturbations. Le blindage doit étre composé au minimum d'une tresse,
'augmentation du nombre de tresses améliore I'efficacité du blindage. Le céble doit
étre souple pour faciliter son installation dans la machinerie et doit en outre satisfaire
aux prescriptions de la Norme -EN-81.

Pour étre pleinement efficace, le blindage doit etre relle smultanement au socle
métallique de I armoire et a la carcasse métallique du moteur.

De surcroit, a l'intérieur comme a I'extérieur de I'armoire, il convient despacer au
maximum le cable moteur du cable d’alimentation triphasée pour limiter les effets de
couplage ; pour la méme raison, il convient aussi d’espacer les cables véhiculant des
courants forts de ceux dans lesquels circulent des courants faibles. Ces deux types de
cable ne doivent donc pas étre placés dans les méme goulottes, métalliques ou non, ni
traverser la tle par les méme ouvertures.
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n aucun cas, la tresse de blindage ne remplace le conducteur de protection Jaune-Vert.

CONSEIL : Pour assurer la compatibilité électromagnétique de I'installation, il peut étre nécessaire d'utiliser,
pour la connexion c6té moteur, un presse-étoupe métallique avec contact de blindage permettant
d’obtenir une liaison électrique efficace entre la tresse et la carcasse (voir figure ci-dessous).

“'Dans‘le-cas-ol la boite & bornes du moteur est en matériau isolant, I'utilisation de presse-étoupe
~-métallique est évidemment inutile. La tresse de blindage doit alors étre reliée au plus court a la

"borne de terre du moteur.

o Raccordement conventionnel :
Coté armoire :

Conducteur de protection
Jaune/Vert

A L'AIDE D'UN TOURNEVIS
. ABAISSEZ LA PLAQUE MOBILE
-. POUR INSERER LE CABLE BLINDE

Coté moteur :

Conducteur de protection
- Jaune/Vert

Borne de terre
mote

Conducteurs

de phase Tresse de blindage

reliée au plus court
alaborne de terre

\\ Conducteurs de phase

Remarque : Espacer au maximum le cable moteur du cable

Remarque : Les conducteurs ne doivent:éfre: dégagés de la
secteur a I'intérieur comme a 'extérieur de I'armoire.

tresse de blindage qu'a l'intérieur de la boite & bornes.

¢ Raccordement avec presse-étoupe :
’ S - PAROI DE LA

JOINT TORIQUE BOITE A BORNES

TRESSE

(/1144444474

GAINE

JOINT PLAT

3. Les.autresliaisons de PALPHA MLIFT VECTOR - MOTEUR,  savoir le frein (+FR et -
FR), la sonde thermique (0V, STH) peuvent circuler céte-a-céte mais éloignées d'au
moins 10 cm du céble d’alimentation force.

EXEMPLE D'IMPLANTATION :

CABLE BLINDE MOTEUR

L1, L2, L3 + TERRE 11,12,13 ET TERRE + BLINDAGE GOULOTTE
CABLE
: —F— i BLINDE
DARRIVEE | 7 ARMOIRE ™ e (™ T
10 cm mini SEULEMENT
|DE COURANT + REGULATION -
10 cm min
L1, NEUTRE SONDE THERMIQUE SONDE DE
FREIN TEMPERATURE,
REIN,
CODEUR
PENDENTIF INCREMENTAL,
COLONNE PALIERE

On vérifiera que le cable se raccordant au tableau d’arrivée de courant ne circule
pas a proximité de la liaison entre '’ALPHA MLIFT VECTOR et le MOTEUR
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L

A PROPOS DE LA SEPARATION DES TORONS EN COLONNE PALIERE.
3 TORONS SEPARES

ECLAIRAGE - PRISE DE COURANT (Courants FORTS) |

CHAINE DES SECURITES (Courants SECURITES), : ATTE NT'ON :

== -~ |l est conseillé de séparer,

dans la colonne paliére,

les 3 torons multifilaires,

" éclairage — prise de courant,
:izchainedes sécurités
et basse tension
afin de faciliter la maintenance et tenir compte des
prescriptions en matiére de C.E.M.*

v _ e < | C.E.M. : Compatibiité ElectroMagnétique
A PROPOS DE LA SEPARATION DES PENDENTIFS. | |

Les organes pilotés par les contacteurs sont alimentés par des fils qui passent dans le pendentif

D'autres fils conducteurs-du pendentif ne véhiculent non pas.des courants forts pour activer des organes de
puissance, mais des « INFORMATIONS » électriques par courants faibles.. Ces informations sont ['état des fins de
courses portes nécessaire a la‘gestion de I'opérateur de portes.automatiques.ou les-envois cabine par exemple.

Pour situer la différence d'importance entre les deux types de courants, certains mateurs d'opérateurs peuvent
consommer 3 ampéres alors que le courant qui sert d'information quant a'I'état’du fin"de course fermeture porte ne vaut
que 3 milliampéres.

Il existe dans cet exemple tout a fait banal un rapport de 1 & 1000.

Ce rapport est souvent encore plus élevé notamment si-on considére les courants de transitions au début de
l'alimentation-d'un-organe de puissance.:ll est clair-que les gros: courants:influenceront les:petits-par.induction si on ne
prend pas soin de les séparer.

Le fait de ne pas séparer ces courants dans le pendentif ménera a :
« L'envoli d'informations erronées vers la manceuvre,

e La dégradation progressive de composants électroniques plus ou moins rapidement (de 3 jours a
quelques mois). — S _ o
Les conséquences a court-ou:moyen‘terme seront’des-fonctionnements. « bizarres » de |'appareil, puis
imparablement et irrémédiablement la panne ! ! !
En résumé, les fils conducteurs du pendentif véhiculant des courants forts pour la came mobile ou le
moteur d’opérateur de porte ou I'injection de freinage ou les taquets anti-dérive ou le moteur de ventilation

cabine sans oublier la lumiére cabine et la chaine des sécurités doivent impérativement étre séparés des autres
conducteurs véhiculant des informations par courants faibles. '

ATTACHE MECANIQUE

UN OU PLUSIEURS PENDENTIFS
" COURANTS FAIBLES "

Les pendentifs doivent étre séparés sur la plus longue distance possible et on s'arrangera pour le faire
dans la gaine comme indique ci-dessus :

Dans le cas de I'utilisation de boites « mi-course », on prendra également soin de séparer les fils.

Les précautions effectuées plus haut méritent d'étre prises jusqu'au niveau de l'armoire. En effet, nous
éviterons de croiser les fils dans tous les sens derriére I'armoire et laisserons un peu de mou afin de faciliter la
maintenance.
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Tout d’abord, il convient de rappeler que :

o la Directive Basse tension indique explicitement que les installations électriques des ascenseurs
sont exclues de son champ d'application, et que donc la norme relative aux installations électriques
(norme ‘NF:C+15-100~en France), ne s'applique que jusqu'aux bornes d'entrée de linterrupteur
principal de I'installation d'ascenseur (cf. EN 81 § 13.1.1.2) ;

e néanmoins, la sécurité des personnes doit évidlemment étre assurée et que, pour ce faire, on
s'appuie; autant: ‘que- possible sur les prescriptions de norme C 15-100 compte tenu des impératifs
propres aux ascenseurs.

La norme C 15-100 § 532.2.1.3 |nd|que que :

Y

“ Les dispositifs de protection a courant différentiel-résiduel doivent étre choisis et les circuits
électriques divisés de telle maniéere que tout courant de fuite a la terre susceptible de circuler durant le
fonctionnement normal des appareils ne puisse provoquer la coupure intempestive du dispositif. " -

Les variategrs_dé fréquence AUTINOR ont un courant de fuite en charge d’environ 100 mA. Il est donc
recommandé d'alimenter l'installation d'ascenseur par un disjoncteur différentiel de courant différentiel
assigné (= “ sensibilité ") 15, = 300 mA.

- Par ailleurs, la norme C 15-100 indique que dans le cas d’installations électriques cablées conformément

au schéma. TT (installations alimentées par le réseau électrique public), la protection des personnes
contre les contaéts indirects par disjoncteurs a courant différentiel résiduel implique ‘le respect d’une
relation qui lietle courant différentiel assigné 16, du disjoncteur a la tension limite cdnventlonnelle de
contact U, et & la résistance de la prise de terre :

15, * Ry < U_ (NF C 15-100 § 532.2.4.2)

La protection des personnes peut donc étre assurée par un disjoncteur différentiel de sensibilité -
égale a 300 mA#x.condition que la résistance de la prise de terre du batiment soit au plus égale a 166 Q -
dans le cas d'une installation d'ascenseur, pour laquelle la tension limite conventionnelle de contact U,
est de 50 V. |l appartient au propriétaire de fournir a son électricien la valeur de la résistance de cette
prise de terre, de fagon que cet électricien puisse s'assurer que la sensibilité du différentiel assure une
protection correcte des personnes contre les contacts indirects.

A titre indicatif : Il est possible d'obtenir une résistance de prise de terre de l'ordre de 25 Q avec
un piquet de terre de 2 m:de:long enfoncé dans un sol de type argileux (résistivité moyenne 50 Q.m) :

RA=‘E--520-25Q
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INFORMATIONS TRANSMISES
PAR LA TRESSE BLINDEE :

VITESSES V0, V1 et V2, STOPR, DEFDEF, DEFPRO

CARTE VEC01
COFFRET V.F

CARTE BH12
COFFRET ALPHA

CABLES D'INTERLIAISON

DETAIL DE L'INTERLIAISON PAGE SUIVANTE
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AUTINOR
EH1z

E=5q)
a. e

" 'ETAT DES
SECURITES

POUR QUE L'APPAREIL
PUISSE PARTIR, LES 3 DIODES ® (60
LUMINEUSES SITUEES SUR / 6 @ (60)
LE PORTEUR ET BAPTISEES [ 8 @ (80)
. 68810 \10 ®(100)
. " DOIVENT ETRE ALLUMEES

DDDDE%E;;E (=]
i

KC23 KA13

PBDU

oo

‘l INSI—+ T oy

oo #M)5
1)

0 og

A insérer
dans la chaine
des sécurités

A 4

REGULATION MLIFT MANOEUVRE ALPHA-B
i FRV1 Dispositif de pontage

RS RV2 des sécurités de portes
L2 FR M 13 pyve : cv 1B 2 |3 4‘c 68A N

PE L1 i L3 PE+FRPE|12
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N'oubliez pas, dans le cas d’armoires séparées, de raccorder la tresse blindée 14pts
entre J1(VECO1) et J8(BH12) ainsi que les cordons 12pts et 24pts sur les connecteurs
MTA fixés sur tle.

Durant la période de montage, vous pouvez utiliser temporairement les entrées 0V, GM et

'GD du.connecteur KM11 pour vous déplacer respectivement en montée et en descente.

REALISEZ LES CONNEXIONS SUIVANTES :

(voir page précedente ou réaliser ces connexions)

: -"I'_"a‘ sonde thermique et/ou le thermocontact de sécurité du moteur de traction
- «entre les bornes STH et 0V du connecteur KM11(Hauf). -

Pontez temporairement les bornes 0V et INS du connecteur KC23(Hauft).

- Les boutons poussoir “ montée ” et “ descente ” de la boite d’inspection sur le
toit de cabine aux bornes GM, GD et 0V du connecteur KM11(Bas), ainsi que
les contacts dans la chaine des sécurités.

Les circuits de sécurité 18, 6, 8 et 10 sur le bornier électromécanique.

Le moteur de traction a 11, 12,13 sur le bornier électromécanique et la TERRE,
ainsi que l'alimentation du frein +FR & -FR.

L’alimentation par le réseau électrique a L1, L2, L3 et la Terre.

ATTENTION ! NE PAS RACCORDER L’ARRIVEE FORCE L1, L2, L3 sUrR11, 12,13
'g ., SOUS PEINE DE DETRUIRE LES TRANSISTORS DE SORTIE.

RACCORDER LES POINTS (D, (8, ® EN SUIVANT LES RECOMMANDATIONS
DE COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE DE LA PAGE 15.

@ Pontez temporairement CS17 et 0V sur KA13.
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Les LEDs visualisant les transistors sont allumées en vert.

COUPEZ LA CHAINE DES SECURITES !

Pour utiliser le module de paramétrage/diagnostic, reportez vous page 35.

1) A l'adresse 041, écrivez 55
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1000 100 10
MODIF, CLEAR VALID,

e Vérifiez aux adresses 12A et 12E que les valeurs se situent entre 500 et 524. Si ces

derniéres ne semblent pas cohérentes, contrélez le raccordement du connecteur K8 de la
carte VECO1.

RETABLIR LA CHAINE DES SECURITES !

_Essayez de faire un mouvement en Montée puis en Descente,
et vérifiez que I’appareil démarre dans le sens souhaité.

Il se peut que le systéme vous indique le ou les codes de défaut suivant :
e 17 : Manque ou inversion de phases sur 'armoire.

e 100 : Surintensité du moteur :
¢ Inversez deux phases du moteur.

e 62 : Défaut capteur 003
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MISE EN SERVICE D’UNE REGULATION TYPE SCALAIRE

COMMENCER PAR PROGRAMMER LES PARAMETRES IMPORTANTS SUIVANT :

o VO vitesse trainante (En métre / secohde). On programme cette adresse 000 toujours éqgale 3
1/10°™ de la vitesse nominale.

o DV2.: pistance de ralentissement (En'métre). On programme cette adresse 008 en fonction de la
Vitesse nominale voir graphique dans la documentation (Chapitre VII).

o IFLUX: courant de Flux Maximum..(En:Ampére):On programme cette. adresse 012, en fonctlon
du nombre de chevaux |nd|que sur la plaque moteur.

o IFdem: cCourant de Flux au démarrage (En Ampére) On programme cette adresse 014 21a
méme valeur que IFLux. On affinera le réglage du paramétre plus tard.

o Gliss : Glissement du moteur (En %). On programme cette adresse 016 en fonction du glissement
du moteur voir exemple dans la.documentation.

« Opt : Option On programme cette adresse 00E comme suit :

NOBAND =1 (pas de bande) et IG=0
ENSUITE :

1. Déplacer la cabine en grande vitesse et vérifier sa vitesse de déplacement -a I'adresse 114
Vt : Vitesse de I'ascenseur (en métre / seconde)

Par rapport a la vitesse V2 programmée a I'adresse 004, Si la vitesse est différente il faudra ajuster la valeur du
paramétre VSy a I'adresse 006 de telle maniére a obtenir que :

Vt =V2 (Vsyn =V /V2 x Vsyn programmée)
Dans ce cas, la distance de ralentissement DV2 a I'adresse 008 correspond a une distance réelle de 2 %, et
la régulation avec bande n’aura qu’une correction de vitesse minimum a faire.

2. Veérifier que la vitesse en montée est identique a la vitesse en descente, dans le cas contraire agir sur le
paramétre glissement Gliss a I'adresse 016

Si la régulation oscille baisser le glissement (Baisser GLISS a la limite de I'oscillation)

(Si on ne dispose pas de la bande contréler la vitesse avec un tachymeétre).

3. Maintenant, programmer dans Opt 2 I'adresse 00E

NOBAND =0et IG =1

4. Lors d’'un mouvement s'il n'y a pas de ralentissement, reseter TMAN a 'adresse 043 et réécrire la méme
valeur (Bug VSC V00)

5. Ajuster la distance de ralentissement DV2 a I'adresse 008 pour obtenir une VO de 2s environs

6. Sur I'armoire de manceuvre ascenseur ajuster manuellement les valeurs a I'adresse d2 et d3 pour régler la
précision d'arrét au niveau lu dans la RAM.a I'adresse 22-et.23..(Attention .ne. pas.utiliser:le réglage
automatique.

7. Toujours coté armoire d’ascenseur
Il faut régler les zones PV V1 a I'adresse:dA et db:afin.d'éviter le risque defin de course en V1.

8. Sur la régulation

Augmenter le parameétre FMinD a I'adresse 019 de 0.00 a 0.50 Hz afin de diminuer I’ a-coup éventuel au
démarrage en descente.

Attention : Vérifier toujours dans le sens montée que le confort reste correct.

Si I'on rencontre pour ce réglage des difficultés, il faudra modifier le temps de démarrage du frein FrDem a
I'adresse 00C.

IFdem permet d’augmenter le couple du moteur en basse fréquence.
Attention : Ne pas mettre une valeur trop élevée car il y a risque de vibrations en V0.
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LA CARTE BH12

Connecteurs « électroniques »

Pour minimiser les dimensions de la carte électronique BH12, cette derniére est
équipée de connecteurs «a double étage ». La figure ci-dessous donne la
correspondance entre.la position physique des connexions et le symbole utilisé dans les
illustrations de ces connexions :

HAUT
HAUT 22020Q
w TP,
BAS BAS |
wittts
: c5 C6
. Constitution du connecteur Figure correspondante

Autant que possible il existe un connecteur distinct pour chaque fonction ou groupe de
fonctions. La- partie alphabétique du nom du connecteur rappelle la destination des
connexions :

Nom "Destination des connexions Nom Destination des connexions

CPxx |comporte des connexions vers la . | KMxx [connexions en Machinerie
Cabine et les Paliers (particularité
Série Alpha)

Kxx [Réservé aux connexions internes a |KPxx |connexions vers les Paliers
I'équipement (« connexions

usine »)
KAXxx [connexions vers les portes KSxx |connexions relatives a la chaine
Automatiques - des Sécurités
KCxx [connexions vers la Cabine KTxx |connexions au Transformateur
d'alimentation de I'équipement
KHxx |connexions vers la centrale PMxx |comporte des connexions vers les
Hydraulique Paliers et la Machinerie

(particularité Série Alpha)

Le regroupement de fonction est congu de telle sorte que vous n’avez, en principe, a
connecter qu'un seul fil par borne ; c’est pourquoi il existe 2 connecteurs distincts si une
méme fonction coexiste'a la fois en Cabine et aux Paliers (cas du répétiteur de position,
connecteur CP24, par exemple).
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L’ARMOIRE

Le bornier électromécanique peut avoir un tout autre aspect en fonction des différents
Hors Standards. La borne PE peut étre remplacée le cas échéant par la barre collectrice

de terres.

REGULATIONMLIFT ~ MANOEUVRE ALPHA-B
b= L2 oM 13 FR .. cuve
w PE L1 L3 “PE’[-12 ["PE[+FR
14
[V
L
o
&
F
REGULATION MLIFT MANOEUVRE ALPHA-B
FRV1 Dispositif de pontage
()
b=
i
14
L
L
O
O
N

<

Fixation des cables et pendentifs dans les coffrets

La partie inférieure des capots est échancrée pour autoriser I'entrée des cébles
dans les coffrets, conformément aux prescriptions de la Norme EN 81-1 § 13.6.3.5:

13.5 Canalisations électriques

13.5.3.5 Afin d’assurer la continuité de la protection mécanique, les revétements
protecteurs des conducteurs et cables doivent pénétrer dans les boitiers des
interrupteurs et appareils ou avoir un manchon approprié a leurs extrémités.

Note : Les chéassis fermés des portes paliéres et de cabine sont considérés comme
des boitiers d’appareils.



Alpha Mlift Vector - Prog.Scalaire Manuel d'installation Chapitre I - page 29

g

Pour vous permettre de fixer les cables en provenance de la gaine et de la cabine, le
socle de la manceuvre Alpha MIift Vector 1 coffret comporte 1 « peigne d’accrochage »
situé sur le pan incliné de la partie inférieure du socle ; la figure ci-dessous vous montre
comment utiliser ce peigne pour fixer des cables de différents diamétres ainsi que les
pendentifs. En cas de 2 coffrets, utiliser les embases.

Séparation des pendentifs

Les pendentifs composés de courants forts doivent étre séparés de ceux composeés de
courants falbles (V0|r page 16). -

1 coFFReT 2 COFFRETS

PREVOIR UN OU PLUSIEURS

COLLIERS DEFIXATION COLLIERS DE FIXATION

EN FONCTION DU POIDS EN FONCTION DU POIDS
DU PENDENTIF DU PENDENTIF

PREVOIR UNOU PLUSIEURS
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Ce chapitre contient les informations qui vous permettront d’'adapter le
fonctionnement de la variation de fréquence aux conditions spécifiques de I'ascenseur sur
lequel elle est installée.

Cette adaptation est contrélée par des paramétres, que vous pouvez modifier en fonction
de vos besoins par l'intermédiaire du module de paramétrage/diagnostic décrit plus bas au
paragraphe L’accés aux parameétres.

Les paramétres sont mémorisés dans une mémoire de type particulier appelée

EEPROM ' (ou E2PROM) qui conserve les informations méme lorsque I’équipement
est mis hors tension.

Chaque paramétre est repéré par un nom abrégé et une adresse qui correspond a la
position a laquelle il est mémorisé dans la mémoire EEPROM.

L’ACCES AUX PARAMETRES

Comme indiqué plus haut, vous poﬁvez visualiser et modifier les parameétres par
I'intermédiaire du module de paramétrage/diagnostic ; ce dernier, est constitué d’un boitier
comportant un afficheur & cristaux liquides de 16 caractéres et de quatre boutons
poussoirs, il est raccordé sur la carte VEC01 par l'intermédiaire d’'un cordon standard
Male/Femelle Sub-D 9 pt.

) &
"o DD;% St

.Eﬂ
o

= @Eﬁfﬁ“
8

MODIFICATION DES VALEURS VALIDATION DES DONNEES

REMISE A ZERO

1 EEPROM est I'abréviation de Electrically Erasable Programable Read Only Memory qui signifie
Mémoire programmable a lecture seule, effagable électriquement.
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POUR ACCEDER AUX PARAMETRES ET AUX INFORMATIONS ENTREES-SORTIES

Mettez I’équipement sous tension, le module affiche :

{\I,EC-,vxx : xx” PUIS “090' Yo 0-,:1-5'0ml‘s.”
1000 100 10 1 1000 100 10 1
MODIF. CLEAR VALID. MODIF. CLEAR VALID.

Chaque impulsion sur le bouton 1 augmente de 1 la valeur visualisée.
Chaque impulsion sur le bouton 10 augmente de 10 la valeur visualisée.

Chaque impulsion sur le bouton 100 augmente de 100 la valeur visualisée.
Chaque impulsion sur le bouton 1000 augmente de 1000 la valeur visualisée.

CHOIX DE LA LANGUE

Le module de paramétrage/Diagnostic est préréglé dans la langue du pays de destination de
I'équipement.
Quatre possibilités vous sont offertes pour dialoguer dans votre langue, elles apparaissent a
'adresse 027 sous cette forme :

FRANCE, ENGLISH, DEUTSCH, ESPANOL.

Appuyez 2 fois sur le bouton 10, Appuyez sur les boutons Appuyez sur le bouton 1 et
puis 7 fois sur le bouton 1. MODIF. choisissez la langue désirée.
simultanément

1000 100 10 1 1000 100 10 1 1000 100 10 1
MODIF CLEAR VALID MODIF CLEAR VALID MODIF CLEAR VALID
o O O

® e OO0 OO0

Mémorisez la langue désirée dans le module en appuyant sur les boutons VALID simultanément

2x T7x

1000 100 10 1
MODIF. CLEAR VALID.

O O

Le langage utilisé dans notre exemple par le module sera I’'anglais
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Autre exemple :
TRANSFERT DES PARAMETRES STOCKES DANS LA V.F. VERS L’OUTIL DE DIAGNOSTIC.

Appuyez sur les 2 boutons Validez en appuyant sur Appuyez sur les 2 boutons
extrémes afin de faire apparaitre « VALID » extrémes afin de revenir
« LECTURE PARAM.» ... Transfert en mode normal
H LECTURE PARAM. ‘J &ECTUREAdr G Faxx ’J ‘ ‘ 000 Vo . - ,0}1?56?ﬁ]‘sﬂ
1000 1'00 10 ‘ 1 1000 100 10 1 1000 100 10 1

MODIF. CLEAR VALID. MODIF. CLEAR VALID MODIF. CLEAR VALID,

D O O @ O O €

Note : Vous pouvez stocker dans 'E’ROM du boitier les paramétres de 4 appareils, respectivement aux adresses
00, 40, 80 et CO du boitier. Pour cela appuyez sur les 2 boutons extrémes puis appuyer sur les 2 boutons
MODIF et changer Ie chiffre de droite en 00, 40, 80 ou CO0 & l'aide du bouton 10 puis validez.

] LECTURE Adr. Faxx”

1000 100 10 1

1000 100 10 1 1000 100 10 1 1000 100 10 1

MODIF. CLEAR VALID. MODIF, CLEAR VALID.

MODIF. CLEAR VALID.

Ex : Transfert des paramétres V.F.
a l'adresse 80 du boitier

- TRANSFERT DES PARAMETRES STOCKES DANS L’OUTIL DE DIAGNOSTIC VERS LA V.F.

A ATTENTION : Cette opération écrase le paramétrage contenu dans la V.F. A
L
Appuyez sur les 2 boutons Afficher Validez en appuyant sur  Appuyez sur les 2 boutons
extrémes, vous lisez, « ECRITURE PARAM. » « VALID » extrémes afin de revenir
« LECTURE PARAM. » alaide dubouton1 ... Transfert en mode normal
“ I;E‘E'i',UBE,' PARAM. J ’ H ECRITURE PARAM, —] } H ECRt'ruRE Ad 'Fﬁ’ix} ‘ ‘[000_ yO 0,150m)s]
1600 100 10 1 1000 100 10\ 1 1000 100 16 1 1000 100 10 1
MODIF. CLEAR VALID. MODIF.CLEAR VALID. MODIF. CLEAR VALID. MODIF. CLEAR VALID.

Note : Vous pouvez transférer dans 'E?ROM de la V.F. les paramétres stockés aux adresses 00, 40, 80 ou CO du
boitier VECO03. Pour cela appuyez sur les 2 boutons extrémes, sur le bouton 1 afin de passer en mode
« ECRITURE » puis appuyer sur les 2 boutons MODIF et changer le chiffre de droite en 00, 40, 80 ou CO0 a

l'aide du bouton 10 puis validez.

[ LECTURE Adr. ' . Féixx ﬂ

“ LECTURE PARAM. H [ *ECRITURE PARAM. H {f “40 Octets <> 00 ]’ H 40 Octéts. > oo‘%’ﬂ

1000 100 10 1 1000 100 10 1 1600 100 10 1 1000 100 10 1 1000 100 10 1

MODIF, CLEAR VALID.

MODIF. CLEAR VALID.
NN

O O @0

Ex: Transfert des
paramétres stockés a 80

vers la V.F.
RAPPEL D’UNE ADRESSE
Lorsqu’en cours de modification vous avez oublié 'adresse et la U,\.go;?t > vz - *2'299'?‘ﬂ

valeur précédemment visualisée, le module de
Paramétrage/Diagnostic met a votre disposition un moyen pour
retrouver cette adresse : il suffit d’appuyer sur les touches MODIF.

1000 100 10 1
ODIF. CLEAR VALID.

O O
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MODIFICATION DES PARAMETRES
Aprés avoir sélectionné la langue souhaitée (voir page précédente) vous pouvez accéder aux
parameétres et si vous le désirez, les modifier.

Remettez I'affichage a 'adresse  Vous désirez modifier la vitesse Appuyez sur les boutons
000 en appuyant simultanément V2, affichez I'adresse 004 a l'aide MODIF
sur les boutons CLEAR du bouton 1 simultanément
“ 000 ; ‘ Vo p,150mls ” [[ 004 . V2 2,00m[sJ U MDF V2‘- N '2.00“)[8;,}
1000 100 10 1 1000 100 10 1 1000 100 10 1

MODIF. CLEAR VALID. MODIF. CLEAR VALID. MODIF. CLEAR VALID.

ON N NO QQO’ ®e OO0

Appuyez 5 fois sur le bouton Mémorisez la nouvelle vitesse
10 pour obtenir la vitesse dans le module en appuyant sur
souhaitée. les boutons VALID

simultanément

UMDF VZ 2,50mls-J ["'1;004 e v2 Z.SOmISW
1000 100 10 1 :> ‘ 1000 100 10 1

MODIF. CLEAR VALID. MODIF. CLEAR VALID.
NSNS

ONON NO o)oK X |

5x

EN MODE BATONNETS

Vous pouvez accéder aux options grace aux batonnets et si vous le désirez, les modifier.
Bat0 : IG, Bat1 : NOBAND, Bat2 : BATERI, Bat3 : MLI,
Bat4 : RETSEC, Bat5 : APPDIR, Baté : D65°, Bat7 : ML220V

Remettez I'affichage a I'adresse Affichez I'adresse 00E Appuyez sur les boutons
000 en appuyant simultanément a l'aide du bouton 1 MODIF
sur les boutons CLEAR simultanément
‘ 000 Vo o,1s*ﬁ;‘n1s"] U.,;.ooe - opt ,ggnngnoﬂ {MDF B0 0 ”
1000 100 10 1 1000 100 10 1 1000 100 10 1
MODIF. CLEAR VALID. MODIF. CLEAR VALID. MODIF. CLEAR VALID.
11 x
Appuyez sur le bouton 10 Appuyez sur le bouton 1 Mémorisez la nouvelle donnée
pour obtenir le batonnet souhaité. pour activer le batonnet 5. dans le module en appuyant sur
Par exemple : MLI 220V. les boutons VALID
simultanément.
“ MDF Bt ML220V 0 ” MMDF Bt7 ML220V 1 ’ ’ Uoos  opt 100,06:@00”
1000 100 10 1 : 1000 100 10 1 1000 100 10 1
MODIF. CLEAR VALID. MODIF. CLEAR VALID MODIF. CLEAR VALID.

OO0 & O OO0 ¢

7x 1x

ONON XN
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3003 1‘5"}"}
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Indicateur
d'accés aux
paramétres

RAM R4 LD4 Lo2 ADR/DDN

[a]
3
n ﬂf

PAR o HDDIF
B

m 'i 7oL N

14 r 14
INRH - - ]NFJQ

+ n

i4 14

BG4i78B —ECR1 T—! AaH32

EN OPTION : Module de paramétrage/diagnostic 2 connecter sur la carte BH12
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Ce chapitre contient les informations qui vous p':érmettront d’adapter le
fonctionnement de I'équipement ALPHA MLIFT-VECTOR aux conditions spécifiques
de I'ascenseur sur lequel il est installé.

Cette adaptation est controlée par des paramétres, que vous pouvez modifier en
fonction de vos besoins par:I'intermédiaire d’un dispositif de paramétrage/diagnostic2
amovible ou non décrit plus'bas au paragraphe L’accés aux paramétres.

Les paramétres sont memorlses dans une mémoire de type particulier appelee

EEPROM 3 (ou E2PROM) " qui “conserve “les 'informations méme lorsque
I'équipement est mis hors tension. :

Chaque paramétre est repéré par un nom abrégé et une adresse qui correspond a
la position a laquelle il est mémorisé dans la mémoire EEPROM. Comme les
systéemes informatiques sont des bétes étranges, les adresses sont exprimées dans
un systeme de numération. particulier,:appelé;systeme:hexadécimal. (— systeme de
numération a base 16), et comportenit aussi‘bien“des’ chiffres (de’0°a"9) que des
lettres (de A a F). Peu importe cette .particularité, il vous suffit de considérer
'adresse comme un repére (pensez au jeu de bataille navale).

L’ACCES AUX PARAMETRES

Comme indiqué plus haut, vous pouvez visualiser et modifier les paramétres
par l'intermédiaire du dispositif de paramétrage / diagnostic ; Ce dernier est constitué
de 2 afficheurs a 7 segments, 2 boutons poussoirs et 2 interrupteurs a glissiére
intégrés sur la carte manceuvre BH12 (position des interrupteurs a glissiere pour
accéder aux parametres, page 39).

En option, ce dispositif de paramétrage/diagnostic peut étre livré
indépendamment de la carte BH12 (page 39) sous la référence BG17.

Pour accéder aux parameétres, Iintérrupte ur & glissiére de gauche doit étre en
position basse ; cette - posmon .est-.repérée.. parla -mention PAR (comme
‘PARameétres) sur Ia sérigraphie de la carte.

Lorsque Tlinterrupteur a glissiére - est- dans =cette position, le point décimal de
I'afficheur de droite est allumé pour vous rappeler que vous visualisez ou modifiez
les parameétres.

2 Note aux habitués des documentations précédentes :
le vocable «dispositif de paramétrage/diagnostic» remplace I'ancienne appellation «outil de
communication» pour éviter tout risque de confusion avec les dispositifs qui permettent ou
permettront a I'équipement de communiquer (directement ou par liaison téléphonique) avec un
systéme informatique (télésurveillance et/ou télédiagnostic).

3 EEPROM est I'abréviation de Electrically Erasable Programable Read Only Memory qui signifie
Mémoire programmable a lecture seule, effagable électriquement.
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MODES D’AFFICHAGE

En fonction des informations a afficher, I'équipement ALPHA MLIFT-VECTOR utilise
le mode de représentation le plus approprié a la nature de I'information.

Mode Chiffres

Le mode « chlffre » est prathue lorsque I'on a par exemple une temporlsatlon ou un
nombre.de niveaux 4 lire et & programmer.

Exemple Sl 'on a une temporlsatlon de porte de 4 secondes, on
programme 04 a l'adresse 41.

Mode Batonn,

On appelle aﬁ‘chage en mode « batonnets » la méthode qui consiste a utiliser
individuellement les segments verticaux des afficheurs (voir ci-dessous la
désignation des batonnets).

batonnet 6 | | batonnet 5

batonnet 7 I__l ‘ l '__| batonnet 4

batonnet 3 ’—J ' ’ I_] batonnet 0

batonnet 2 | | batonnet 1

Le mode batonne “est pratique lorsque l'on a des fonctions a activer ou a
désactiver :

“Exemple :<'Si on souhaite activer la fonction « fléches
clignotantes », le batonnet5 a l'adresse 08 doit étre
allumé.

Le mode béatonnet est également pratique pour visualiser I'état des entrées et des
sorties : .
Exemple . . -Si on souhaite vérifier que I'entrée CO (envoi cabine au
niveau 0) est bien vue de [Iéquipement ALPHA

MLIFT-VECTOR, on s'intéressera au béatonnet0 de
'adresse 00.

Pour passer du « mode chiffre » au « mode batonnet » et réciproquement,
il suffit de positionner l'interrupteur « ADR/DON-MODIF» sur « ADR/DON »,
d’appuyer sur les 2 poussoirs en méme temps puis de relacher.
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Sélection de I’adresse / visualisation des Entrées-Sorties et des Paramétres

ADR/DON

@ Veérifiez que linterrupteur «<ADR/DON-MODIF» est bien en
position «<ADR/DOND» vers le haut. \MoorF

{
®

Affichez I'adresse souhaitée (exemple : 41) sur les 2 digits'en appuyant sur le

bouton poussoir situé en dessous-de I'afficheur..

Le premier appui sur l'un des boutons poussoirs provoque laffichage de
I'adresse et chaque impulsion-surle:-bouton.augmente;de.1.la valeur visualisee.

‘poussoir de droite pour
| |

a -passer' de l'adresse 47 a

RAM ___ ADRIDON ' RAM ADR/DON

.- Appuyer 10 fois suf.le | PR geqy  MOF

I'adresse 41

1 seconde aprés le relachement des boutons poussoirs, apparait de fagon

permanente le contenu de 'adresse précédemment sélectionnée

ADR/DON|

1 seconde apres ...

RAPPEL DE L’ADRESSE « COURANTE»

Lorsque vous -avez oublié l'adresse de la valeur visualisée, le dispositif de

paramétrage/diagnostic de I'équipement ALPHA MLIFT-VECTOR met a
disposition un moyen pour retrouver cette adresse sans la modifier :

ADR/DON

o Basculez linterrupteur «ADR/DON-MODIF» en position
«MODIF». MODIF

ADR/DON
Revenez en position «<ADR/DON», vous visualisez alors
'adresse courante durant 1 seconde puis son contenu de
facon permanente

MODIF

votre

0)

J
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Modification des paramétres

Vérifiez que l'interrupteur «<RAM-PAR» est bien en position
«PAR» vers le bas.

A)'En‘mpde « chiffres »

€ Sélsctionner Tadresse du paramétre comme expliqué a la page précédente
(exemple : 41)::

RAM ¢ ADR/DON| RAM ADR/DON

1 seconde apres ...

|
— ecrir —
. "ADRIDON @
9 Basculez l'interrupteur «ADR/DON-MODIF» en position i '
«MODIF». MODIF

9 Utilisez les boutons poussoirs pour afficher la nouvelle valeur désirée (exemple :
07) -

ADRMDON
] (3]

RAM
PAR MODIF

Appuyer 3 fois sur le
poussoir de droite pour

passer de la valeur 04 a la — ecar —
valeur 07

BG17

_ ADRIDON

i
PAR

MODIF

BG17
e : 'Mé~ﬁ6fiéez 'Ia'hduVeIIe valeur en appuyant sur les 2

poussoirs simultanément puis relachez !

‘ ADR/DON
6‘ Rebasculez l'interrupteur «kKADR/DON-MODIF» en position ! '

«ADR/DONp». L'adresse 41 apparait suivi de sa valeur 07 woore | ®)

de fagon permanente
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B) En mode « batonnets »

Sélectionner l'adresse du paramétre comme précédemment indiqué
(exemple : 08) ‘

Si le contenu apparait en mode chiffre (dans I'exemple : 82), Aprés avoir vérifié
que linterrupteur de droite est bien positionné vers le haut, passez en mode
batonnet en appuyant simultanément sur les 2 boutons poussoir. L’adresse en
cours apparait puis son contenu en « batonnets ». Sinon passez a I'étape @,

RAM ADR/DON '

RAM _, ADR/DON

v APress avoir éppuyé :

L

" puis relaché...
— e le poussoir.de.gauche agit sur les batonnets
I, de la RANGEE SUPERIEURE (batonnets de
LYY 4a7).
Rangée Rangée — o le poussoir de droite agit sur les batonnets
5; ”‘“\\ de la RANGEE INFERIEURE (batonnets de
0a3),
N\
— ECRIT —]
BG17

9 Basculez linterrupteur «ADR/DON-MODIF» en position
«MODIF». IR R
Dans notre exemple, ‘on souhaite activer la fonction
« fleches clignotantes » (Adresse 08 - batonnet 5).
Il faut donc allumer le batonnet 5 tout en conservant I'état
des autres batonnets.
"Fléches clign Fléches clig Fiéches cli

RAM Bit5 ApR/DON | RAM Bit5 ApRDO

Apres Apres
1 appui |1 appui
— —

— ecrr —]

Enfin terminer
comme indiqué aux

® étapes@et@de la

page précédente
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Chacun des raccordements que vous devez réaliser fait l'objet d’'un
commentaire explicatif et d’'une illustration. Les illustrations tentent de résumer sur
une page unique tous les éléments.importants qui vous sont nécessaire lors de la
mise en ceuvre de la fonction correspondante, c’est-a-dire :

» Les connexions proprement dites,
o Les paramétres:que vous devez contrdler ou ajuster,
o Les conséquences d’'une anomalie éventuelle de la fonction considérée.

Pour atteindre ce but (ou du moins essayer), la présente documentation utilise les
symboles suivants :

!

Vue du systéeme de paramétrage/diagnostic lorsque vous devez
conitréler ou modifier la valeur d’un Qarametre Notez la présence des
boutons poussow dans ce cas. La figure preC|se aussi la posmon des
mterrupteurs a glissiére.

mag

H

Vue du systtme de paramétrage/diagnostic lorsque vous pouvez
visualiser l'état ou la valeur d'une variable. Notez I'absence des
boutons poussoir dans ce cas. La figure précise aussi la position des
interrupteurs a glissiére.

Nom, adresse et numéro de batonnet éventuel, de la variable ou du
paramétre illustré par 'une des 2 figures précédentes.

Vous devez contrdler la valeur ou l'état du paramétre indiqué...
et naturellement corriger le paramétre s’il ne correspond pas a la
valeur ou I'état indiqué.

Vous devez régler ou ajuster la valeur du paramétre indiqué.

L'unité de paramétrage (seconde, 1/10 de seconde, millimétre, etc...)
et la-base de numération (décimal ou hexadécimal) sont indiquées.
Note': Vous trouverez toutes précisions utiles sur les bases de

numeration et 16s conversions entre bases dans le chapitre
consacré aux paramétres

Tout va bien !
Le parameétre indiqué est a la bonne valeur ou la variable indiquée
reflete un fonctionnement normal de la fonction objet du
raccordement.

Rien:ne va plus !
Le paramétre indiqué posséde une valeur erronée ou la variable

indiquée refléete un dysfonctionnement (une panne) de la fonction
objet du raccordement.
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Ayez I’ceil ! :
Ce symbole vous signale que vous pouvez visualiser I'état de la

fonction objet du raccordement. Il est utilisé a la place des figurines @
ou @ lorsqu’il n'y a pas, a proprement parler, d’état correct ou

incorrect. Ce sera le cas, par exemple, du contact autorisant les
déplacements en manceuvre d'inspection a grande vitesse.

Défaut !

Le dysfonctionnement de la fonction objet du raccordement a entrainé
lappariton d'un . code de défaut sur le systéme de
paramétrage/diagnostic.

Défaut définitif !

Ce symbole . .accompagne le  ‘symbole: =:précédent - lorsque le
dysfonctionnement de la fonction objet du raccordement provoque un
arrét définitif de I'ascenseur. Dans ce cas, seule une intervention de
votre part (ou une coupure de courant) peut autoriser la remise en
service de l'ascenseur.

Code du défaut

N &
— D g 7 Code du defaut en cas de dysfonctionnement de la fonction objet du
Ay TR raccordement.




-~ CHAPITRE 11

INST ALL ATION
RACCORDEMENTS
DES SECURITES

ATTENTION !

Toutes interventions, raccordements, maintenance,
dans I'armoire de manceuvre doivent faire I’objet
d’une coupure systématique de 'interrupteur
principal de la machinerie prévue par la Norme
EN 81§13.1.11.
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o

Qe

CHAINE DES SECURITES

TEMOINSDE  TEMOINS DE
SECURITES  FERMETURE  VERROUILLAGE

PREMIERES b poRTES DE PORTES

o © y 5 o - 5 o

110V

-]

Protection - D

ov

s @ VEILLEZ AU SERRAGE CORRECT
. IR 'CV;& RS : BORNES SECTIONNABLES POUR MESURE . '
| < \,{__OLEMENT DE LA CHAINE DES SECURITES DE TOUTES LES BORNES ! -

<o{ 2FILS SEPARES :
N Note : Pour la clarté du schéma, les connexions des .
PE[ L ’ interfaces électroniques a I'automatisme ont
— été omises.

: Gﬁ,b-ilnexion des interfaces pour une chaine des sécurités en 110V d’un ascenseur traction

Le poir'.i',:c_gll de Penroulement secondaire du transformateur qui alimente la chaine de

sécurité doit étre connecté uniquement a la borne sectionnable CV, par un fil dont la
couleur n'est ni jaune-vert, ni bleue. -

Seule la:borne sectionnable mentionnée ci-dessus devra porter I'appellation CV ; aucune
autre borne de I'équipement ne devra porter cette appellation.

@ A Pexception des contacteurs de mouvement (connectés aux relais de commande de

I'automatisme) TOUS les dispositifs (contacteurs, interfaces électroniques) ayant un pole
connecté a la chaine des sécurités doivent avoir leur autre pble connecté uniguement a
la_borne sectionnable RS (Référence Sécurités), par un fil dont la couleur n’est ni
jaune-vert; ni bleue::

@ Les dispositifs éIeCtr'oniques connectés a la chaine des sécurités (BH02 et/ou BH11) sont
dotés de 2 points’de connexion notés RSE et RSS. (Référence Sécurité : Entrée, et
Référence _S_écurité‘_. Sortie)

Seule la borne RSE du_premier dispositif doit étre connectée a la borne sectionnable
RS ; les autres doivent étre « chainées » en connectant la borne RSS du premier a la
borne RSE du deuxiéme, et ainsi de suite, la borne RSS du dernier dispositif étant
connectée a I'entrée RSE de I'automatisme.

@ Les bornes sectionnables RS et CV ne doivent jamais étre directement
interconnectées ; elles doivent étre reliées au conducteur de protection PE par 2 fils
séparés dont la couleur n’'est ni jaune-vert, ni bleue.
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La Norme EN 81 § 13.1.3, fixe la résistance d’isolement minimum de la chaine des sécurités :
13.1.3 Résistance d'isolement de l'installation électrique (CENELEC HD 384.6.61 S1)

7 i

La résistance d'isolement doit étre mesurée entre chaque conducteur sous tension et la terre.
Les valeurs minimales de résistance d'isolement doivent étre extraites du tableau ci-dessous :

Tension nominale | Tension = Résistance
du circuit d'essai (c.c.) d'isolement
Vv \') MQ
TBTS oo 260 | 20,25
<500 500 : ~ 20,5
> 500 - 1000 - 21,0

Lorsque le circuit comporte des disposi._tifvsfi;éléctrohi,ques,'ule_,sr. conducteurs de phase et neutre doivent
<. étre reliés entre eux lors de la mesure.

~En outre, I'annexe D, § D.2.f) 1) de la-Norme EN 81-1 et I'annexe D, § D.2.e) de la Norme EN 81-2
‘précisent que les éléments électriques doivent étre déconnectés lors'de1a mesure d'isolement.

- Ainsi, pour faciliter la mesure de la résistance d'isolement de la chaine des sécurités avant la mise en
- service, les équipements AUTINOR sont dotés de 2 bornes sectionnables repérées CV et RS.

Il s’agit de 2 bornes de marque Weidmiiller modéle WTR 2.5, référence 101110 dont les
caractéristiques, selon la publication CEl 947-7-1 sont les suivantes :

Tension 500V, Intensité 16 A, Section 2,5 mm?

Par commodité, les bornes sont installées cbte a cote sur le bornier électromécanique, et chaque borne
est dotée d'un levier de sectionnement de couleur jaune ; lorsque les 2 leviers sont en position de
sectionnement, tous les éléments de I'équipement en relation avec la chaine des sécurités sont isolés
de la terre.

POUR EVITER TOUTE DETERIORATION DU MATERIEL ELECTRONIQUE, PLACEZ LES LEVIERS
DES 2 BORNES CV ET RS EN POSITION DE SECTIONNEMENT AVANT DE PRATIQUER LA
MESURE D’ISOLEMENT !

CV & RS : BORNES SECTIONNABLES POURESSAI RS
D'ISOLEMENT DE LA CHAINE DES'SECURITES.* ~ =~ .\ | =

\{

2 leviers de
sectionnement

cv L1 u1 U2

A BARRE DE COLLECTRICE DE TERRES

Cas particulier : -

Les variateurs de fréquence AUTINOR sont dotés de dispositifs de filtrage limitant le niveau de
perturbations électromagnétiques.

Ces dispositifs, placés dans le circuit de puissance, peuvent subir des dommages ou fausser le résultat
des essais, lors de la mesure de résistance d'isolement du cable d'alimentation et du cable moteur.
Autinor préconise donc de déconnecter ces 2 cables lors de cette mesure.
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(*) La norme EN 81 (§ 7.7.4.2) autorise
I'utilisation d'un contact de porte
paliére unique dans le cas d'un
entrainement mécanique simultané
des portes paliéres et de cabine.

Témoins de fermeture et/ou de
verrouillage des portes paliéres (*)

Lo —-oo——gi,—————-o o—,l,———
f;?nrg?tllrr]edge Niveau n Niveau m

porte de cabine

Raccordement dans le cas de portes automatiques cabine et paliére

Témoins de
Témoins de fermeture des veggglgggzges
portes paliéres battantes paliéres battantes
— - ™ N
~— — —— — — —

Témoin de
fermeture de
porte de cabine

Cas de portes palitres battantes et porte de cabine automatique
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“(*) La norme EN 81 (§ 7.7.4.22 autorise

I'utilisation d'un contact de porte

paliére unique dans le cas d'un

' entrainement mécanique simultané

C : | -des portes paliéres et de cabine.

- ‘Témoins de
verrouillage .
Témoins de fermeture des des portes Témoins de fermeture et/ou de
portes paliéres battantes paliéres battantes verrouillage des portes paliéres (*)
%*————40——00—4119—— '—11'--— 0—1_?.:-
Niveau Niveau Témoin de  Niveau Niveau Niveau Niveau
n m fermeture de n m n m

porte de cabine

Cas du service mixte, porte automatique en cabine,
portes paliéres battantes ou automatiques a certains niveaux

Témoins de fermeture des

portes palidres battantes Témoins de verrouillage des
A .

- portes paliéres battantes

I SO o 2 B I JRNRDERIRRN o

Cas de portes paliéres battantes sans porte de cabine (paroi lisse)
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INSTALLATION
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RACCORDEMENTS
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RECAVA
RECAIlage en
vitesse V1 ?
. Adr. 08

‘Bat. 7 ALLUME

Y- SOSEIG)

NSRS

SIS

NS

S

OISR

COUPLAGE

Borne de
de terre @m =
moteur i

Couplage Etoile
Moteur 220 V/ 380 V sur réseau 380 V

BG17 L ecrir J

COTE ARMOIRE :

rotection
ert

A L'AIDE D'UN TOURNEVIS
ABAISSEZ LA PLAQUE MOBILE
POUR INSERER LE CABLE BLINDE

Conducteur de
Jaune

Conducteurs

Cable blindé

Remarque : Espacer au maximum le cable moteur du céble
secteur a l'intérieur comme a I'extérieur de 'armoire.

COTE MOTEUR :

Boite a bornes

Conducteur de protecﬁon
Jaune/Vert

Borne de terre
moteur

Tresse de blindag
reliée au plus court
a la borne de terre

Conducteurs
phase

Cable blindé

Remarque : Les conducteurs ne doivent étre dégagés de la
tresse de blindage qu’a I'intérieur de la boite & bornes.

Moteur de traction MLIft : connexions
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Henwse
oo

HENE EERNERREEN

Borne
*Ilbre

OGco.oD0-000

GEES] G | - @Km 2ecee200

L0

" /BH12/

©

B @
[I

X a

a opo
Jl oooo Q

r=u]
- ] eEgpmAna

Thermo-contact
| gTﬁ| a aog a::

de ventilation
%EDDDDIU__D]E“UUDD|DDDD|DUDD|UDUDE|DDDD\;

Déclenchement de la ventilation du moteur de traction.
Détection de la surchauffe du moteur par thermo-contact de ventilation - Contréle thermique de ventilation.

THermique de | PAR___MooF|

Ventilation " RAM _ ADR/DON
Adr. 0d
Bat. 4

Visualisation de I’état du thermo-contact de ventilation

\\|l//

/
>~ I_I - -
///m\\\

Conséquences d’un déclenchement du moteur de ventilation
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aoon

Dﬁ@@'

Protection du moteur de

traction . e L o
. 8eE0B880 ) ] ;
contre les ;ul;gharges : , o
Raccordement de la :

« sonde thermique » et/ou g - e O | 1

|
du « thermo{qntactde Ig—_ulg P_%é-igaau .... 8o ommpmn o) IRESlSTlP\NCE TCS I
sécuritéih E]E“unnn Iz“i“nnnnlonn Elnnon CEL ‘ l
o | MogEUR |
RACTIONI
KM11 L _gRACTION
1
@@ @ @TRAUT
| Eov TEMPERATURE
S-II-H MACHINERIE
RAM .ADR/DON
i f
o - | PR wooF
Sonde THermique — e
. Adr. 12 ; _
Bat. 3 i '
PAR » MODIF
/\A_/—\,_,/_\\

\V11/
/
;: F7 -

I~

///m\\\

Conséquences d’une élévation anormale de la température du moteur de traction
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RAM [ ANRIDON

RMLIFT ‘E

Régulation MLIFT PAR
Adr. 63 | | T
Bat. 4 | " | |

i
. )

BG17 L ecrir J

Connexion du contact pour
Palimentation de secours

|DDDD

COURANT
DE SECOURS

Ce contact informe la manoeuvre que I’on passe en alimentation de secours
et force le déplacement en vitesse V1 pour minimiser la consommation de courant.

EPG5 » ADR/DON
Entrée i f
ProGrammable MODIF
Adr. 0C — T
Bat. 5

Visualisation du contact pour ’alimentation de secours »
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Optman
OPTion
MANoeuvre

de rappel
_Adr. 07
“Bat. 4

peeBE88E §
bboooo DD

il - EEEL
1

Normal
Emergency
Rappel
Connexion des contacts de « Manoeuvre électrique de rappel »
- MAN
| 'M|n|b|OC RAM ADR/DON
Inspection
Adr. FF
Bat. 5

Visualisation de la « Manceuvre électrique de rappel »
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MANOEUVRE ELECTRIQUE
DE RAPPEL

EN CAS DE PANNE :

‘Avant toute e de .dégag t d'un [v]
bloqué dans la cabine ou en cas d'immobilisation de
celle-ci en un- point quelconque .de sa , les

pé suivantes dol 8tre effoctuées pour amener
la cabine au droit d’une porte paliére :

"1, Informer Pusager bloqué dans la cabine de ne pas
tenter d’en sortir avant qu'elle ne soit ramenée au
niveau d'un palier.

. Basculer le commutateur « Normal Rappel» en
position « Rappel »,

. Par pression continue sur le bouton « Montée » ou

-« Descente », ramener la- cabine face a une porte
paliére (position indiquée par un repére peint sur les

Y

w

cébles de traction),
4. Durant I'action sur le bout troler la tion de la
. machine,
. .5..Couper 1o’ -courant..en . .agissant .sur- Vinterrupteur
“ principal, ’ ’

6. Replacer le commutateur « Normal Rappel» en
position « Normal »,
7. Dégager le(s) passager(s) bloqué(s).

Sl VOUS AVEZ UTILISE LA CLEF SERVANT AU
DEVERROUILLAGE DES PORTES PALIERES, ASSUREZ-
VOUS QUE TOUTES LES PORTES SONT FERMEES ET
VERROUILLEES APRES VOTRE INTERVENTION.

‘Boitier de manoeuvre électrique de rappel et affiche obligatoire (EN 81-1 § 15.4.3)

MAN, GM & GD
MANoeuvre

de rappel
Graissage Montée

Graissage Descente
Adr. 0C
Bat. 4,2 & 1

Visualisation de I’état des contacts de « Manoeuvre électrique de rappel »

\\\ll///
=

o
T

Conséquences de manoeuvres de rappel et d’inspection enclenchées simultanément

\\M 7/
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i
H i
I ! h
' H '
3 I
T T
i :
maac |3 [ pp—
ursNoR| | 1
1 ' '
g3l | ! |ose
' '
1
1

CARTE
CHARGEUR
DE BATTERIES
12V -0,5/1,2 Ah

La durée de vie des batteries
est comprise entre 5 et 7 ans

ey e

o= lQl 5 K

n
=)

— Alimentation 220V AC
—aq du chargeur de batterie

Visualisation de la présence
de la cabine dans une zone
de déverrouillage

1) _,_uniquementen cas
d'alimentation de secours

Norme
EN 81.2§12.9.3

FU1

Protection de
I'alimentation secourue
- contre les surcharges

0,5A 250V dim: 5 X 20
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Visualisation de la zone de déverrouillage en alimentation de secours.



Alpha Mlift Vector - Prog.Scalaire

Manuel d’installation

Chapitre III - page 10
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ikl
I:I [SA=X=) [DDDU

SUSD
SUSpension de
Départ
Adr. OE
Bat. 2

@@ 2 2 HAUT

OV—I_O

CONTACT
DE
SUSPENSION
DE DEPART

\

W\
[
L

l//

y

ZTTIT

Conséquences d’une « Suspension de départ »
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jﬂ}mm
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—7 BH12/

|DDDU |CIDDD|EIDDD|DU lDDUU [=1s)

PM22
-l
Q020
VOYANT DEFAUT
24V [ 1,2W

| BAS |
DEF
24er

Connexion du voyant défaut

RAM ADR/DON
{3 i

DEF @ MODIF
~“Moyant DEFaut e —
Adr. 15 RAM ADR/DON
Bat. 7 ®) ¥ i

MODIF

M
Visualisation de I’état du voyant « Défaut »

Conséquences de I’état du voyant défaut
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2x M8 x 20

A
A

2 x M8 x 20
4 xM5x15

2 x M12 x 30

2x M8 x 20
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Position des capteurs de zone PO1 et du capteur de comptage 003

Position des LL.S. de zone et du capteur de comptage 003
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DEVERROUILLAGE

DEVERROUILLAGE

ZONEDE™ ~—
NIVEAUN__

ZONEDE =~
NIVEAUN-1

NIVEAU
kK SUPERIEUR
N

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

NIVEAU N-1

ZONEDE

CAPTEURS
P04 NIVEAU2__ _

DEVERROUILLAGE

ZONEDE

DEVERROUILLAGE

NIVEAU1_

e

ZONEDE =~

DEVERROUILLAGE

NIVEAUO

—

k' NIVEAU 2

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

{ NIVEAU 1

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

;. NIVEAU 0
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ZONEDE ~ ~—
DEVERROUILLAGE [ gl}’.fé‘é’.m
NIVEAUN__ _ N

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

ZONEDE  —~ — T K| B ‘
DEVERROUILLAGE o ¥ NIVEAU N-1
NIVEAUN-1_ _ _

ZONEDE ~— “I:
DEVERROUILLAGE
NIVEAUZ NIVEAU 2

INTERRUPTEURS A

LAMES SOUPLES ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

ZONEDE =~ =~ ’
DEVERROUILLAGE { Y NIVEAU1
NIVEAU1

ZONE PV
MONTEE

ZONE PV
DESCENTE

ZONEDE ~ — —
DEVERROUILLAGE { NIVEAU 0
NIVEAUO
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Visualisation de la présence .
dela galalge dansili?ne zone dgaz%:g'b ATTENTION ;
UnIqUeMONt en a5 En cas d'utilisation
d'alimentation de secours de la carte

N57A ou N58A
pour le pontage
des sécurités
de portes
ou l'isonivelage

ou

Interrupteur a lame
Voir dossier!
scifiau

souple
pour lazone B

[72)
3

Visualisation de I'état des relais

¢ Visualisation de la présence
K$15 KS19 m de la cabine dans u‘r)le zone
de déverrouillage
/_ uniguement en cas
- d‘alimentation de secours
5 |

Cavaliers de controle
de fonctionnement
sur site, norme

EN81§D.2b)

Position normale

Le relais colle‘toujours

Le relais ne colle jamais
AUTINOR

Commande du relais B

- SW3 —
Commande du relais A
it
20 0 A A o o
9 e
= INS O}OJ
SWA1 Capteur $1 KS12 Visualisation de Normal Insp
, de zone A L] L caa in:%lna%es uemea zone

@ @@ @} @ de dévérouillage iTEntrée

lT Sortie

Borne
* libre

2

Interrupteur a lame

souple
pour la zone A

=]
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Visualisation de la présence
de la cabine dans une zone
de déverrouillage Entrée
uniquement en cas
d'alimentation de secours lT
Sortie
@ Inutilisée
* Borne

libre " -

EEEN N57

Ks5/
KS15

L &3]
(=]
,A
| ]
(] &
(=]
H=
L % :INSZ]PONTAGE
Visualisation E = b USINE

de
I'état des relais

]

|

31/ v
K$13 KS2/ Ks12

0 00 oo
(] e | 1 | W )
*

o>
g
OW
S >
N

iLS.B CAZ+

Pour chaque carte N57 vous trouverez joint une notice spécifique (Directive Ascenseur
(95/16/CE) Annexe 1 § 6.1.) concernant les composants de sécurité.
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Fonction :

La fonction « ISONIVELAGE » consiste a remettre la cabine a niveau lorsque celle-
ci s'en écarte pour une raison ou pour une autre.

La mise en service de cette fonction nécessite, par rapport a la base, une
modification du MATERIEL ainsi qu'une PROGRAMMATION spécifique.

Au niveau du MATERIEL :

. llestimpératif de monter le dispositif de pontage de la chaine des sécurités ((N62 +
2 capteurs P01 ou I.L.S.) ou (N57 + 2 I.L.S.)) au niveau de la zone d'ouverture des portes
+ contacteur I1SO.

Au niveau de la PROGRANMMATION : (les valeurs affichées sont les valeurs usine)

1SOCLI i
1SOnivelage ‘
CLlent ?

Adr. 63
.Bat. 5 -
‘ BG17 L ecrr J
REM _ ADR/DON
ZONARI ™ -
Nombre
' N ’ A PAR MODIF
ZONed ARrét Impul’sions
Isonivelage
Adr. d7 Hex
BG17 L ecrr -
o » RAM ADR/DON
. "‘BNDISO - W Nomb
... .BoND wor | | s
e . pulsions
d’ISOnivelage
Adr. bC Hex
BG17 L ecrir -
Remarque:

La zone d'arrét isonivelage est la méme de part et d'autre du niveau.

RAM ADR/DON '
TPISO . E' @
TemPorisation
ISOnivelage
Adr. 19
BG17 L ecrir J
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1) L'ISONIVELAGE PORTES OUVERTES.

IPO
Isonivelage Portes

Ouvertes ?
Adr. 08
Bat. 0

-POSITIONNEMENT DE
- . L'ECRAN DE ZONE

%

DISTANCE OU LE
MOUVEMENT ISO PORTES
OUVERTES EST POSSIBLE

2) L’ISONIVELAGE PORTES FERMEES.

IPF
Isonivelage Portes
Fermées ?

Adr. 08
Bat. 1

BG17 L ecrir J

> xi
S

(Z
<§

M
NP o
(G |
NZ -

1|]DD[I4I][IDH[IHHD‘U|D[I|]DI][I|]P'
I
11,71

ZONARI = ZONE-D'ARRET
© ISONIVELAGE -

BG17 L ecrir 4

" | ZONARD = ZONE D'ARRET DESCENTE

ZONARI = ZONE D'ARRET ISONIVELAGE

e

ZONARI = ZONE D'ARRET ISONIVELAGE

%N,'VE,AU.,N%

_ZONARM = ZONE D'ARRET MONTEE

SRR T T
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LES DEFAUTS EVENTUELS.

e La régulation MLIft surveille si la cabine ne sort pas de la zone de déverrouillage en
mouvement d'isonivelage.

Si c'est le cas, la régulation MLIft affiche le code 57 du défaut « Dépassement de la
zone ISO ».

e La régulation MLIft surveille si le dispositif d'isonivelage n'est pas en train de
«. Pomper » c'est-a-dire que la cabine n'arrive pas a se stabiliser dans la zone d'arrét
d'isonivelage.

Si la régulation MLIft compte six mouvements de « Pompage » en suivant et au
méme niveau, elle stoppe alors le mouvement et affiche le code 58 du défaut « Plus
de 6 pompages ISO au méme niveau ».

Le défaut 58 ne met pas l'appareil a I'arrét.

e La régulation MLIft: surveille que le mouvement d'isonivelage ne dure pas plus
longtemps que la durée autorisée dans le paramétre « TPISO » a l'adresse 19.

Si ce n'est pas le cas, la régulation MLIft affiche le code 59 du défaut
« Dépassement de la tempo petite vitesse en isonivelage ».

Fonction:

La fonction « Ouverture Avant Arrét» a pour but d'augmenter le trafic en
démarrant I'ouverture des portes avant que la cabine soit totalement arrétée.

POSITION DE
L'ECRAN DE ZONE

-
| i}
—_
|
—
—
(1.
—
—
—
—
—
—_
—
— Y
| —
| m— |
| m— |
—_
| s )
—_
—_
=
—
—
—
-3

ZDEVER =
ZONE DE DEVERROUILLAGE
DESCENTE

7
DISTANCE DE

PRE-OUVERTURE | - : 7/ —
Z 2 ZDEVER =
7Y NIVEAU N ZONE DE DEVERROUILLAGE
_ s MONTEE

Prendre soin de programmer le parametre ZDEVER :

ZDEVER
en
Zone de mm
DEVERrouillage
Adr. d4 & d5 Dec
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INSTALLATION
&
RACCORDEMENTS
AUX
PALIERS
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o

S [n= T — T —

E E; o 1 MM - ssoaas
EP11| P9| o =

=)
D© ﬁll717|)lr8ﬁ|| |% ﬂ E@@E COMB
7 = £|E0EBEEOE Voyants 24V |
| 5/ et 08 oo 1,2Wmax | |
AT o e T par sortie Px : :
NIVEAU 2 :_o_c:: i
{ | I
I____I
NIVEAU1:

Connexion des boutons d'appel

P8
Fusible de protection @/ @é/

de la sortie COMB

FU2:1,6 A RAPIDE
- dim. : 5x20 Verre

BN
[o)[8) (el [g) o] ] [o] o}

CP27

peoPeABA
Dooooooo

CP27

2] SEE BB @
E ooogjiooog
mog[ogaga

COMB

KP21
P P5  PoNP7

P2 | P3

Visualisation de 1'état des boutons d'appel
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RAM

F

| “PAR

Blocag

BLOCAGe

Adr. 07
Bat. 7

BG17 L ecrir 4

MsqMo
MaSQue des
appels

pour MOnter
Adr. 13 et 14
Bat.0a7et0a2

Ad. 14

BG17 L ecrir 4 BG17 L ecrir -

MsqDe
MaSQue des
appels

pour Descendre
Adr. 16 et 17
Bat.0a7et0a3

AN |7

Px - APPALD
APpel PALier

pour Descendre
Adr. 06 et 07
Bat.0a7et0as3

Visualisation de 1'état des boutons d'appel
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REPTxx

RAM ANR/DON
REPéTiteur au
;n;iwe.au XX
Adr. 28 a 33
A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.
BG17 L ecrir 4
S T=a] [ — @uﬁmﬁﬂu [—
o ID 30
— HRE
(R " O Ee
o’s 1 @le
CIET : [ | |4 CREP—
peas i 2\4,:
MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT
il il S
lﬂUDD|UDDD|DDUDE|DDDD (x]s] 2@
N
i

000/ B ]
CREPT 24R
OI\/| -
Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle ID 30
POSLog Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine

mdlquera 1 alors que la PosLog Indlquen 3
3éme é(age

~ ADRIDON| |~

POSition

Niveau 5

LOGique

de 'appareil
Adr. 24

Visualisation de la « Position logique »

11

| Lo |

—

28me étage- | \Mlk:  Niveau 4
1er étage —> i S~ Niveau 3

rez de chaussée- | - { Niveau 2
1ersous sol- |- - - Niveau 1
/\,_Jw |  2eme sous sof- - - - - Niveau 0

|
I
|
l
|
|
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REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 a4 33

A programmer si hécessaire.:

Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

BG17 L ecrir J

ID 50-1

4~ CREP ——
€ OV——

MONTAGE EN FOND DE BOITE
MONTAGE EN FACE AVANT

|DDDE|

X" X7}

\WAWAWILWAW AW
AKX

24R 5

=1 EEEEEE

l_ll_ll I

¢ 24R—

Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle ID 50 1 DIGIT

PosLog
POSition

LOGique

de P’appareil
Adr. 24

ADR/DON
PAR MODIF
A,J\J/\\

Visualisation de la « Position logique »

.- Ex 1 La cabine est au fer étage, F'afficheur de la cabine

[~ 5=

|
|

indiquera 1 alon que la PosLog Indiquem 3,

3éme étage | - - vaeau 5

© 28mé étage- AWMUk /o Niveau 4

1er étage"zrﬁiékvaeau 3

rez de chaussée- | - - { Niveau 2

1ersous sol- (- - - Niveau 1

2¢mesoussol- - - - - Niveau 0
(o] | | [

ga—

|
|
|
|
|
]
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REPTxx
REPéTiteur au

~niveau xx
“Adr. 28 4 33

A pr"grammer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

-lllnmﬂ |Hmmnﬂ

@0 @

PAR

BG17 L ecrr 4

ID 50

<—Z4R‘—-I

<0V
<«crep

EEiEE

[
0
L]

MONTAGE EN FOND DE BOiTE

Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle ID 50

- Poslog
POSition

LOGique

de 'appareil
Adr. 24

ADR/DON

Visualisation de la « Position logique »

|~
|
|
|
l
| —

Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine

indu]uera 1 alors que la PosLog indvquera 3.

3éme étage Nweau 5
2&me étage- | AN li (/: Niveau 4

1er étage‘LfmsL Niveau 3

rez de chaussée- | - I Niveau 2
1ersous sol-|- - - Niveau 1
2&¢me sous sol- - - - - Niveau 0

|

— —

|
|
I
I
|
|
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REPTxx RAM

REPéTiteur au |3

niveau xx PAR
Adr. 28 3 33

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

BG17 L ecrir J

| _m ¥ - '_"|DFL":3_"0'1'3.-50:;;:,;
-lanumnnmma | 03 '

—0V—p

esssew . [ 7 |
I:":I H 1 1 | crREP
a"s"‘ " °
"" [E553

OO

"MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT
24R | p—
— 1FD ) -
FM J lCREP
Yvee ; «
Q00 Qo002
T 0| [T1

.. ®
ilw

s6s000s

Connexion du rébétiteurde position au(x) palier(s)'modé]e IDFL 30/50

PosLog 1

H Y- 38me étage- Niveau §
POSItIon | 2éme étage- |=\ It 41 Niveau 4 |

= 1er étage —7 '~ Niveau 3
LOG Ique I rez de chaussée- | l||_ I Niveau 2 I
] n I 1ersous sol- |- - - Niveau 1 |
de I appa re II | 22me sous sol- | - - - Niveau0 |
Adr. 24 | _[cmne] | [rostos]

Visualisation de la « Position logique »
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Niveaux

Adresses
associées

11

33

10

32

3

30

2F

2E

2d

2C

Wb |N|®|©

0 28
Caractérea Code de Caractére a Code de Caractére a Code de
afficher sur | programmation afficher sur | programmation afficher sur | programmation
Pindicateur associé Pindicateur associé Pindicateur associé
0 00 13 0d ES 1A
1 01 14 OE RJ 1b
2 - 02 15 OF
3 03 16 10
4 04 17 11
.5 05 18 12
6 06 19 13
7 07 -0 14
8 08 -1 15
9 09 -2 16
10 0A -3 17 RS 24
11 0b 4 18 ME 25
12 0C -5 19
Exemple : CONFIGURATION D’UNE INSTALLATION 8 NIVEAUX DONT 2 SOUS-SOL.

0.

Si au Niveau 2 - Rez de chaussée (Adresse 2A), on désire afficher « RC », il suffit de programmer
1C au niveau du paramétre adresse 2A (REPTxx : REPéTiteur au niveau xx).

‘Sélectionner Iadresse 2A correspondant au niveau 2 a
I'aide des boutons poussoirs

(2]

1 seconde apreés, une valeur saffiche, si cette valeur vous
- ~convient (& savoir dans notre exemple 1C) ne changer rien

'sihon

basculer [linterrupteur ADR/DON - MODIF sur

o

-=Malider la nouvelle valeur par pression simultanée des

Modifier cette valeur de fagon & obtenir 1C afin d’afficher
« RC » au niveau 2.

©. "boutons poussoirs.

o

Rebasculer ADR/DON - MODIF sur
ADR/DON

La nouvelle donnée est mémorisée.

l'interrupteur
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REPTxx

REPéTiteur au ‘E
niveau xx

Adr. 28 a 33

A programmer si hécessaire.

RAM ARR/DON

.PAR

Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

BG17 L Ecrr 4

/Br1z] ~ IDFL 30/50 MD

-—I @

r-r-r-t-l-l-lm\

- » "”aaaa 1 N e S
1w o= [

- [———24R P
V-

GEEE

MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
~MONTAGE EN FACE AVANT

il |
'DUDDIODDDE‘DUD L

8
O@OD0 DU@I O000[[00 00
|

@@

Connexion du répétiteur de position au(x) palier(s) modéle IDFL 30/50 MD

PoslLog
POSition

LOGique

de Pappareil
Adr. 24

md'quen 1 alors que la PosLog mdlquen 3.

RAM - ADR/DON I 3éme étage | - - 1 vaeau 5

‘ | 28me étage- ML - Niveau 4

| | l 1er étage — i ¥ Niveau 3

| | rez de chaussée - | - i Niveau 2

] 1er sous sol- - - Niveau 1
H | 2¢mesoussol- - - - - Niveau 0

(o] | | [Fovieg]

- —

Visualisation de la « Position logique »

Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine

- |
|
|
|
|
_
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re d
;Z‘;i,zm: MDCREP1 MDCREP3 MDCREP4 MDCREP7
40 g$i @ g4: @ %] g: O
41 gi 1 g 1 1 K
42 £ 2 b13 2 2 £ 2
43 g 3 ¢ 3 3 b13 3
44 _gi 4 g: 4 4 g: 4
45 g 5 ¢ 5 5 $ 5
46 g 6 k13 6 6 k13 6
47 £ 7 g 7 7 ¢ 7
48 8 8 k13 8 8 k13 8
49 £ 9 £ 9 9 h13 9
4A i 1i0 g4i 1i0 10 $i 1:0
4B $i 131 gi 1i1 11 gi 1i1
4C gi 1i2 gi 182 12 gi 1i2
4D gi 1i3 gi 1i3 13 gi 1i3
4E 3K g 1i4 14 81 14
4F gl 15 £i 1i5 15 g: 1i5
50 i 1i6 £i 1i6 16 gi 1i6
51 g 1i7 £ 1i7 17 £ 1i7
52 £: 1i8 gi 1i8 18 i 1i8
53 gi 19 g 19 19 8. 1i9
54 | g o gt -0 -2 gi i@
55 8! -1 51 1 = o
56 Pi -2 gi -i2 -2 gi -i2
57 8i -i3 g: -i3 [FI g§: -i3
58 g: -4 gi -4 uB gi -i4
59 fi -ib $i -ib B f£i -ib
5A £: EiS k1 F E §: E:iS
5B gi R £ H G i RiJ
5C g RiC £ U LG £ i RiC
5D 8! RiH 8! B iMi $i RiH
5E i RiB g E LB i RiB
5F $#: SiS ¢ G A i SiS
60 gi Pi0 ¢ K C gi Pi0
61 $: Pi §: LG D $: P
62 gi Pi2 ¢ M B1 i Pi2
63 gi Pi3 gi OiG B2 gi Pi3
64 ¢ RS £ P 0Ss £ i RiS
65 £: MiE §i UiG 20 £ i MiE
66 gi P4 gi W 21 ¢i Pi4
67 8i Pi5 g$i EG 22 gi Pi5
68 i Pi6 £: DiG 23 4:i Pi6
69 g Pi7 £i SiG -3 §i Pi7
6A ¢4 i Pi8 i Uit UG g: Pi8
6B i Pi9 i Ui2 P g Pi9
6C $i 2i0 g#i Oi1 H i 2i0
6D gi 2i1 £i 0i2 K £ 2i11
6E £i 2i2 £ Oi3 L §$i 2i2
6F i 2i3 gi 0i4 B3 i 2i3
70
71
72 HORS SERVICE USSER BETRIEB JOUT OF SERVICE SIN SERVICIO
73 SERVICE INCENDIE BRANDFALLSTEUERUNG JFIRE CONTROL | fsomBEROS
74 CABINE RESERVEE fSONDERFAHRT PECIAL SERVICE PRIORIDAD CABINA
MDCREP1-P___ | MDCREP1-C___ [ MDCREP3-P | MDCREPS.C__ | MDCREP4-P MDCREPA-C___ | MDCREPT-P__|__ MDCREPIC___ |
75 LIBRE SURCHARGE | INBETRIEB | UBERLAST [ INSERVICE | OVERLOAD ELECTRA VITORIA

Table 1 Graphismes affichés sur un indicateur de niveau & messages défilants en fonction de la version de programme
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RAM DON
FLCLIG ‘ .
Fléeches A
CLIGnotantes
Adr. 08
Bat. 5
BG17 L ecrir 4
-—@mumu < ——
% I I I|:|H HEB!!!
- _,——- n .s a ] _ °
° e — —/H B
) ﬂ FM FD 18-+ ; [3] (4~FD
© L . DD egsee [ | =] <FMm
g = 0o sess ° L Bl e-ov —
5 o o g Ll B l¢-24r
ssassnas 1/ oe MONTAGE EN FOND DE BOITE
< B MONTAGE EN FACE AVANT
?n- -------- 88 8@ s 5 D®
= e
=] DDIUDODPUEDPDD_EIZPDUD =] ]@
S
P2 CP2 gg
[ X7. X7/ @2 @

Chapitre V - page 12

Connexion des fleches de sens au(x) palier(s) modéle FL30 / 50« »

FM & FD
Fleche Montée
et

Fléeche Descente
Adr. 15
Bat. 4 &5

Visualisation de I’état des fleches de sens au(x) palier(s) modéle FL30 / 50« »
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o s SEyoa

ARR/DON

FLCLIG
Fleches
CLIGnotantes

Adr. 08
Bat. 5
=010 el e - emmeed®
'08 : — /
e O T
e 0 A 7812/ i
© {] o] (voir ci dessous
R | — WA
al w3 NT INTERCONNECTEES

| B233355,

i

2 i
[ -
oo /////////////
[ 7777777277777 A
/. ’
9 ATTENTION 1! i a =
Voyants 24 V
1.2 W max.
PAR SENS
Tenir compte des
éventuelles fleches
en cabine

o
@

SN ALTROUUOMN NN

OUONNNSNUOMV NN NNV NN NN,

RS RRNANY

AR A AT AR RN
QUNANNNNNNNNNARNNNNNNNNNNNNNONOONNNNNNNNRY

N

7777777777777/

\acerd U, Tl
LLLLLLLLEYS S LSS S S

D7 TTTTITITT 77777 ITT 7777 7T 777777 77 7T 777777777 T7T77 777777777777 S LSS LSS S

N

N

N

Connexion des fléches de sens au(x) palier(s)

FM&FD
Fleche Montée RAM FD _FM ADR/DON
et ‘ ) i'

Fléeche Descente

Adr. 15
Bat.4 &5

Visualisation de I’état des fléches de sens au(x) palier(s)
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VHS
Voyant de mise
Hors Service

sur SPGX

Adr. 79
Bat. 4,5,6

Connexion du contact
de « Mise hors service »

D000

|DDDD

VOYANT f \ , \
HORS SERVICE corll)TEACT
24VI1.2W K26 KC28  sE HORS SERVICE
(59
I —
@ 0| HAUT] @ S[Em) ——° *]
Yy ®
| | MI.g DE OV EN FILERIE
lspG1! ©O[BAS | e GAINE
SPG2— Yy
SPG3 — -
MHS
Mise ADR/DON
i a '
Hors Service
Adr. OE MODIF
~ - /\M
Bat. 1

Visualisation de I’état du contact de « Mise hors service »
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Alpha MIift Vector - Prog.Scalaire
e

NIVMHS
NIVeau de
Mise
Hors Service
Adr. 43
Bat.043&7

MHSPF
Mise .
Hors Service

Portes Fermées
‘Adr. 09
‘Bat. 2

L

N\ Y
=y 1=
/7[,\\§\

BG17 L ecrir J

}

PAR

2

BG17 L

ECRIT —I

Conséquénces d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions 2 la méme sortie physique)
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Tk
. 0
|-N-F-1-0-1 1
bl hi hl &
U
ﬁ AJTINGR
:31¥3
2 f$ N
@ pooonanang
b ] [EEEE

=

lnnnnloonnlunnu B |UDDD\L

VOYANT OCCUPE
PM22 24V /1A MAXI

COMMANDE

REAR NIVEAU 2

220 uAuT NIVEAU 1
T 3

cL ! NIVEAU 0

Connexion des voyants « Occupé » aux paliers

CL

Signalisation occupé ADE}N
(CLignotant)

Adr. 28 : MODIF

/\,—-/—\J\\

Bat. 5

Visualisation de I’état des voyants « Occupé »
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NIVEAU 11| _m_
ot

| |
|
-——1 2R
. COMB
Oooo0000
IEEEEEEE| Voyants 24V | |
1.2Wmax | |
par sortie Cx b
NIVEAU 2 |— . |
!5'3} 4
|
L_g_ ]
e
NIVEAU 1 ar : 4
— | R ]
|
24R c1 ~ NIVEAU 0 F;_'
. y o
LS
24R
COMB
A4
\J

Connexion des boutons d'envoi

c11C10 (o] cs KC21

0 AN Fusible de protection ' \ﬁ C4” C5 C6 7

de la sortie COMB DDDDDDDD cg@ ci1\cz2/c3

FU2:1,6 A RAPIDE

dim. : 5 x 20 Verre @@@@@@@@
CP27
DDZ::;]DD

a P CB BB B A B
E DDD|DD DI ajjoo gopojloxogjaooo
: :

DDDL‘l\ 4

Visualisation de I'état des boutons d'envoi

EEEEERELE
s
L

[m]
jm!

moOoogn

COMB

[=———=N |

[m]
O]
O
[m}
=]
[}
0
O
NG
O
[m}
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Blocag

BLOCAGe

Adr. 07
Bat. 7

quCab
MaSQue des

envois CABine

Adr. 10 et 11
Bat.0a7et0a3

Y| | AN | 74

Cx (ENVCAB)
ENVois CABine

CoacC11

Adr. 00 et 01
Bat.0a7et0a3
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003-1

CAPTEUR
A BANDE

003-2
Utilisé en cas
de contact
Extréme Montée

([ ATTIENTION ) S ANDE
Le capteur doit étre placé 003-2
aumoins a 20 cm o
\d'une source magnétique!J CP22 2505
X7 X7 X))
(Utilisez EXCLUSIVEMENT | | CP22 003 R = T
la borne +24 de CP22 (AV) +24 estreliéa + | 473 g cAs %)
pour alimenter le capteur OV estreliéa - g [N
_ Nutiisezpasiozar | | A8 Sieked 2 v —u
Connexion du capteur 003-1 (ou 003-2) (comptage a bande)
Minibloc CA cCB
Faisceau supérieur A g ADRION
Faisceau inférieur B ' i 5 f
Adr. FF MODIF
Bat. 7 & 6 T
EXD (& EXM (003-2)) EXD  (EXM003:2)
A \ ]
Contact(s) EXtréme ADRDON
Descente i '
(& EXtréme Montée)
Adr. 11 MODIF
. o T

Bat. 3 (& 2 (EXM))

Visualisation de I'état des faisceaux du capteur O03-1 (ou 0O03-2) et de Pinterrupteur magnétique
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CAA & CAB
Faisceau supérieur A

Faisceau inférieur B
Adr. 11
Bat. 0 & 1

, ml
Y ' ,—, 3

1T
Conséquences d’un déplacement de la cabine inverse au sens commandé

W1/,
o

]
/ITITIN
Conséquences d’un changement d’état simultané des signaux CA et CB

\\ll////
Inllmts
TN
W\ ’///
\l__’ =
AT

[ —
Conséquences d’une coupure d’alimentation du capteur 003

Ny

\\M 7/

\\ 7/ /

STOP

i

N

\ 1/

W N0 DS

\\ 7/,
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..................... e o T
L nae | +."m K m_m _ .r"L
2] < 25| FTTTIrTITT UV
(AT ING N IR Lty z
eS| I L L]
= NN &% ( i i 533
Minfrpe I8 4 i e
T G T S— “m : |l||l||l|l|||||||r.__.ln_n.4H|M|M|H|”|H|||I|iu MMWX
Crwss]| O ERERER=
.3 I i bt St o oo
I<< | i AN
o .« gell: " : .uuﬁn r
SEl R
UO ....................... - o ne
Ouw W BN T ©| ..... 8 w2y
kel Ji A" f s
GETE T TUI U I
N [ O =D S IO %
| =2 oy 1

L
ALIMENTATION 220V

DU CHARGEUR DE BATTERIE

ECLAIRAGE
SECOURS

Raccordement du bouton d’alarme

o

[ 1]
N

[

K17

I

CS

C2
L1
EEE
T Y
BAL

E
ov

T

C

|

SR o

[

TBAL

12P!

S
ALARME
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CARTE
CHARGEUR
DE BATTERIES
12V -0,5/1,2 Ah

La durée de vie des batteries
est comprise entre 5 et 7 ans

BOITERDE . - .. ... B
RACCORDEMENT ..~ - JOr T T o :

“[P309

rmistE ov mecwar

SECU2 SECU3 d b [|F

| |
¢

Bouton I()l_'arret
42.2.2) KM13 Cc26| \K17
L) ey e

P =ujew=—s Jeuiom

o
|
Q) O EOE @ O
12P ov N L
ouzzes d dmmnEis,

Raccordement du bouton d’arret en cabine
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GONG
GONG sur

SPGX

Adr. 79
. Bat.0,1,2

r
PAR SPG3 SPG1

ARR/DON

BG17 L Ecrir 4

RAM ADR/DON
- TGONG ;E
Temporisation PR
-du GONG
Adr. 21 ,
BG17 L “vl.scm J
1Il§lm&dlhmmd TEE.

SPG1 sp

C:3

oooco

a[C=0l
a

a
[C (5]

0|0

f"t m

(il

il

BEEBB

o = Y
o T

oo [caog[0QgoD 0

IDEIDD

DFIDUUD

2
GONG
24V /1,2W
@ @[ HAUT @ @[ HAUT
B Ty
| 24R | 24R
| |
| [@ormsy | o2
|
Lt |
SPG3-
| - spez — |
— —8PG1- —

Connexion du gong en cabine
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GongAr ‘
GONG a
'ARrét Y
Adr.09
Bat. 7

BG17 L ecrir -

GONG

GONG

Adr. 15
Bat. 6

\\\I////
ﬂ _/_

/// \\\

Conséquences d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a’la méme sortie physique) ’

\\l//
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sur
SPG2 AAR/DON

RAM

CAM ‘%

CAMe PAR\ _SUr sur

SPG1

Sur SPGZ SPG3 PG
Adr. 7B

‘Bat. 4,5,6

BG17 L ecrr J

| TFR8 RAM ADR/DON
Temporisation
de Filtrage - - PAR MODIF
des Rebonds

surle 8
Adr. 45 BG17 L ecrr 4

-@ @

3= 0 -

Doooooagl [lll sYnlal lﬂﬂ

Hevees
lT Sortie

d 0nDo0oo0opnoDooD

8 B () PRGN ENEoeA B B B 6350 8 B BEEER

W TO|[00 @ ] ] 00 Oo|[0ooa| ) P02202@ Q2

EEICEEIEE S EEEE IEEELIEEEL DDDUE CAM+
) el

DIODE BY255
(1300V/3A)

/

CAME MOBILE

Connexion de la « Came mobile de déverrouillage »
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CAM _ -
CAMe
Adr. 13
Bat. 3
Visualisation de I’état de la sortie « Came »
\\ |1/
St //
— ﬂ —
s e

Conséquences d’une erreur de paramétrage des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)
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Méca1 | vizerT"ﬁsQou
Caractéristiques
MECAniques

PMAFC& MSTPRP1
MSTPMF‘_1. .AMPSEC1
de la porte 1
Adr. 40 _
Bat.0a7 BG17 L ecrr 4
CTa=ailc ") a—

8%

.|||un

FF1
. - .
csi REOUVERTURE PAR CONTACT
TR ORMALEMENT FERME
KA13 (Ex: Cellule)
—_— CONTACT DE FIN DE COURSE
FCFE1—alo— EN FERMETURE
0 o [EAuT
~ — CONTACT DE FIN DE COURSE
A"s” Fcout ”ﬂiﬂ—‘ EN OUVERTURE
ECFET
FCOU1 L
LN © @ L ! ov
DE COURANT

nallln
|—FF1 —o0 o——4¢ FERMETURE ACCELEREE

co|l1 L N, sl  JREOUVERTURE PAR CONTACT
2\ COI{—© O NORMALEMENT OUVERT
(Ex: Bouton de réouverture)
—~ ™ “EiecTRorren: 1
OPTIONNEL EN FONCTION |
| DU TYPE DOPERATEUR. _
\/
P253M + 4=
l I——‘ I RESISTANCE | L ¢—
s
L'INJECTION hpl
MOTEUR W | ‘ RAOU RAFE
L'OPERATEUR .
1Vit DIODE BY255 | Q—I Q—-I
DE PORTE 3 | vy (1300V/3A)
= ¥ cEm
______ —
INJECTION :
FREINAGE PARINJECTION| o WSSO S crion |
__ DU TYPE D'OPERATEUR.
Connexion des contact de l’« Opérateur de porte automatique »
Pauto1

RAM

Porte AUTOmatique
N°1
Adr. OF

Bat.0a 4 col FCFEl
Visualisation de I’état des contact de I’« Opérateur de porte automatique »
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sur sur
RAM

CAM
CAMe sur

SPGZ

PAR sur
SPG2

SPG1 ARR/DON

Adr. 7B
Bat. 4, 5, 6

1BG17 L ecrir J

ZBH12;

STt T — Y w—

lTEntrée
[Tsome

©)

[ SPG2 . f}ﬂgﬂ@g

© SP G\.é@/SPG

g C [ ] D sssa

'  JE300 oo :
,[; 4 es AL

o[=dl e O o n—n
a a &n EEEPEO e B A 5 558 B 5 2225

Q002000 0Q

DE
PORTE
CABINE

OPERATEUR |

L’alimentation de l'opérateur DOIT ETRE COUPEE
par l'interrupteur principal en machinerie.
Il ne doit donc PAS étre alimenté par le circuit d’éclairage
et/ ou par la prise de courant de la cabine

= 0OU

- Interdiction
- d'ouverture
“entre étages
(EN81§7.7.3)
Interprétation
(CEN n°227)

Connexion de opérateur de porte automatique de cabine « commandé¢ par la came »
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Présentation de I'onduleur de porte de type OP06 ou OP11.

L'onduleur de porte type OP06 ou OP11 est un convertisseur de fréquence destiné
a alimenter des moteurs asynchrone triphasé jusqu'a 0,3 KW (OP06) et 0,6 KW (OP11)
ainsi que des moteurs a courant continu.

Moteur triphasé : Programme OP11/ OP06B - V07 14 Mhz - 25/10/95
Moteur 3 courant continu : Programme OP11/ OP06B - V07 CC - 10/02/95

'onduleur ne gére de fagon autonome que les ralentissements, grace aux contacts
qui-ldi “sont reliés directement. Les commandes d'ouverture et de fermeture lui sont
données par I'armoire de manceuvre qui regoit directement les contacts de fin de course.

Raccordement électrique.

: w
[-
S RAGCORD 2l 2l
NE PAS RACCORDER DE : o« |g = =
P253 SUR LE MOTEUR e 5 w - 5 3 w 3
i w 20 w = 2
3 : 3 > - . 3
7 [ o W, E: >
) CONTACTS DE n \ » o> o5 °
Moteur raccordé ; - - 2 a—
en TRIANGLE ALIMENTATION ~ REOUVERTURE T Ex 32 - -
3~ 240VAC " VERS ARMOIRE &2 w2 &= 33 g;
20 VAC DE MANOEUVRE 2w TSI OX 2
R N A x3 %3 o~ » v
- |
K
X -
8 8
.-

ZYX'—%‘ N L Ichgﬁc::t_(él Iovlﬂglca CAI |-l+|_! +1 .14
i I/ J2 PH3 PH1 PH2

J5

J1 J3 J4

OP06 ou OP11

L'information d'ouverture se raccorde entre PH2+ et PH2- de J4.

L'i.nfofmation de fermeture se raccorde entre PH1+ de J4 et PH1-de J3.
L'information de réouverture en pompier se raccorde entre PH3+ et PH3- de J3.
Le contact de ralentissement d'ouverture se raccorde entre 0V et CA de J2.
Le:contact de ralentissement de fermeture se raccorde entre 0V et CB de J2.

~+‘La carte offre également la possibilit¢ de renvoyer a I'armoire de manoceuvre une
information de réouverture (1 contact NO et 1 contact NF), obtenue par mesure du couple.
Ces sorties sont disponibles sur le connecteur J1.

‘REMARQUE : La liaison onduleur / moteur devra étre la plus courte possible.

IMPERATIF

Séparer les conducteurs véhiculant des courants forts de ceux
véhiculant des informations électriques en courants faibles

Pour plus d’'information, référez vous a la documentation [Ref AUTINOR : 7253]
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Présentation de I'onduleur de porte OP15.

L'onduleur de porte type OP15 est un convertisseur de fréquence destiné a
alimenter des moteurs asynchrones triphasés jusqu'a 0,3 kW.

Moteur triphasé :

e Programme Ralentisseurs :............c........ OP15 R xx — xx/xx/xx
¢ Programme Codeur mcrem_ental e oo OP15. ] X — XXIXXIXX

L'onduleur ne gére de fagon autonome que les ralentissements, grace aux contacts
qui lui sont reliés directement ou au codeur mcremental

Les commandes douverture et de fermeture lui sont données par IarmOIre de
manceuvre qui-regoit directement:les contacts-de fin de:course ou- par: I’mtermedlalre du
codeur incrémental qui connait:laposition:exacte des vantatix'de‘porte: :

Raccordement électrique.

CODEUR INCREMENTAL [OV-16V-CA-CB]

A
ou \ OP15 300w PRISE DIAGNOSTIC
v DIAG. i
CONTACT DE RALENTISSEMENT EN FERMETURE [OV-CA] 1 ov %
+ 16V -
CONTACT DE RALENTISSEMENT EN OUVERTURE [OV-CB) 2 1ev VOYANT DEFAUT
K5 K1 /
3 cA ¢ DEFAUT_ ',
SIGNAL D'OUVERTURE <] B> w FAULT = /9/‘
4 cB TA_ W
e CB
SIGNAL DE FERMETURE [> <] -
CABLE BLINDE
(0,75 mn? [réf AUTINOR : 3444] \ 2 .
> (i { 3 +
4 - |
MO[';:UR ) x4 | ALIMENTATION
PORTE ) { 5 + 230 VAC
Avorrywrwr [
6 - )
E 7 + RISQUE DE CHOC ELECTRIOUE PENOANT
NE PAS RACCORDER ) ED m NE NBLITE APmieS MSC HORS TENSION
D'ANTIPARASITE 8 - EEmREmesomnor
SUR LE MOTEUR — HAS BEEN GUT, IN THE ABSENGE OF THE
BEI FEHLENDER ABDECKUNG BLEIBEN DNE
— TERLE EINE MINUTE NACH ABSCHALTUNG
1 - — OER STROMZUFUHR SPANNUNGSFUHREND
SIGNAL DE REOUVERTURE || ] ” I
K3
SIGNAL DE FERMETURE POMPIER D> <1l / _I 3 E - —
VOIR CI-DESSOUS (*)_—" 4

L'information d'ouverture se raccorde sur K4 en —[2] et + [1]. (24V ~ ou =)
L'information de fermeture se raccorde sur K4 en — [4] et + [3]. (24V ~ ou =)
L'information de réouverture se raccorde sur K4 en — [6] et + [5]. (24V ~ ou =)

L'information pompier pour faire vitesse trainante en fermeture se raccorde sur K4
~ [8] et + [7]. (24V ~ ou =).
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(*) Pour les signaux de ralentissement, 2 alternatives :

Un contact de ralentissement d'ouverture se raccorde sur le connecteur
K5 en OV [1] et CB [4].

et Un contact de ralentissement de fermeture se raccorde sur le
connecteur K5 en 0V [1] et CA [3].

et unt:l5i5e*l'éi$~qui donne la réouverture, sur le connecteur K3 entre [1] et [2].

La carte offre également 1 contact (NO) disponible sur le connecteur K3.
e ou
Un _codeur incrémental monté sur le moteur de porte qui se raccorde sur le
connecteur K5 en 0V [1], 16V [2], CA [3] et CB [4].
L'OP15:délivre alors pour le contr6leur une simulation des :
o fi e course ouverture (FCOU) entre [1] et [2] sur le connecteur K3,
‘ e-course fermeture (FCFE) entre [3] et [4] sur le connecteur K3.

REMARQUE :

Programme :
OP15 R xx

Programme :
OP1,_5. | xx

““La liaison onduleur / moteur devra étre BLINDEE et la plus courte possible.

"(céble blindé non fourni mais disponible en piéce détachée [réf AUTINOR : 3444)]) -

IMPERATIF

Séparer les conducteurs véhiculant des courants forts de ceux
véhiculant des informations électriques en courants faibles.

jl?,.our plus d’'information, référez vous a la documentation [Ref AUTINOR : .......... ]
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REPTxx RAM DON
REPéTiteur au 'E
niveau xx | PAR
Adr. 28 4 33

A programmer si nécessaire.
Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

BG17 L ecrir -

ID 30

1]

®
4~ CREP —
0V———-
24R—

EiElEEE]E
®

LI

MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT

|DDDD ‘DDDD

L3

| @orpeeH

¢~ CREP
«ov—]
4 24R ~

Q002D
.

Connexion du répétiteur de position en cabine modéle ID 30

PosLog T
POSition “EA z::::::::ﬁﬁé::::::i |
LOGique af oo || et |

de appareil MODIF |2;..°.ZZZZZZ;".ZZIZZ:::1 |

Adr. 24 e W vy IR i I

Visualisation de la « Position logique »
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REPTxx
REPéTiteur au

, .:niveau XX
~.Adr. 28 4 33

A prpgl;ammer si nécessaire.
Les’codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

BG17 L ecrir -

(sEsNaRalsEulaku)
0BEB8E

ID 50-1

EEEEE

@@@@@@
®

°

L—CREP—
€ OV——
€ 24R—

MONTAGE EN FOND DE BO‘TE

MONTAGE EN FACE AVANT

ANWANYAWILWAW AW
DO DO D

_*
-

CREP —
o —
24R 5

\
YTTYTY I
]

Connexion du répétiteur de position en cabine modéle ID 50 1

PoslLog
POSition

LOGique

de Pappareil
Adr. 24

Ex : La cabine est au 1er étage, I’afficheur de la cabine

Visualisation de la « Position logique »

pa—

N

11)

ADRIDON| | ™ Gncage: |- -
| 2éme étage-
- | 1er étage
' rez de chaussée- | - -
1er sous sol-
MODIF | 28me sous sol
— T |

md)quen 1 alors que la PosLog indiquera 3.
N

—

1 Niveau 5/
/- Niveau 4
—Niveau 3
} Niveau 2

Niveau 1

Niveau 0

—

|
|
I
|
l
_ |
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REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
Adr. 28 3 33

A programmer si hécessaire.

Les codes de signalisation vous

sont fournis avec les afficheurs.

0
II{

B 5B B B
O

ala)

ASTINGR

B2

FRmcHnnnag S

|DDDD

PAR

BG;7 L ecrir 4

ID 50

CE 1]

EEEE

MONTAGE EN FOND DE BOIiTE

Chapitre VI - page 20

Connexion du répétiteur de position en cabine modéle ID 50

PosLog
POSition

LOGique

de 'appareil
Adr. 24

Ex : La cabine est au 1er étage, lafficheur de la cabine

AD | lndlquen 1 alors que la Pos\lﬁn Iniquen 3.
RIDON 3éme étage- - - - 1 ‘Niveau
| ", 28me étage- A} U/~ Niveau 4
l 1er éugelfmg— Niveau 3
rez de chaussée- | - i Niveau 2
| 1er sous sol - Niveau 1
| 28mesoussot- - - - - Niveau 0

| (o] I

Visualisation de la « Position logique »

|
|
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REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
o Adr. 28 a 33
A programmer si nécessaire.
Les:codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

RAM ARR/DON

BG17 L ecrir 4

IDFL 30/ 50

24RP{ [T ' . . [ =|®
oV [O] E e soese ] @|e®
'CREP—p! (5] ¢ | [eeeeM 0 = 4FD—
o= [] ® M L] O] ¢-Fpm——
MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT
R
——F v
FM| llCREP
Y ve
00@ Qo@@
I 01

Connexion du répétiteur de position en cabine modéle IDFL 30/50

“'PoslLog
POSition
LOGique

de Pappareil
Adr. 24

Ex : La cabine est au 1er étage, Fafficheur de la cabine

indlquera 1 alors que [a PosLog indiquera 3.
RAM _ ADRIDON| | ™ S5nttage |- -.m.v;us
. | 28me étage- AW/~ Niveau 4
' i E f | 1er étage = “ Niveau 3
‘ rez de chaussée - | - { Niveau 2
] l fersoussol-|- - - 1 Niveau1
PAR MODIF | 2tmesoussol- - - - - Niveau 0

— e

Visualisation de la « Position logique »

|
I
|
|
|
_
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. Adresses
Niveaux associées
11 33
10 32
9 31
8 30
7 2F
6 2E
5 2d
4 2C
3 2b
1 29
0 28
Caractére a Code de Caractére a Code de Caractére a ‘Code de
afficher sur | programmation afficher sur | programmation afficher sur | programmation
Pindicateur associé ]|  Findicateur | - -~ associé . .|| [lindicateur. | - - -associé
1 01 14 0E RJ 1b
2 02 15 OF
3 03 16 10
4 04 17 11
5 05 18 12
6 06 19 13
7 07 -0 14
8 08 -1 15
9 09 -2 16
10 0A -3 17
11 Ob 4 18
12 0C -5 219
Exemple : CONFIGURATION D’UNE INSTALLATION X NIVEAUX DONT 2 SOUS-SOL.

Si au Niveau 2 - Rez de chaussée (Adresse 2A), on désire afficher « RC », il suffit de programmer

1C au niveau du parametre adresse 2A (REPTxx : REPé&Titeur au niveau xx).

@  Selestionner Padresse 2A correspondant ‘au’niveau 2 a

l'aide des boutons poussoirs

9 1 seconde aprés, une valeur s'affiche, si cette valeur vous
convient (a savoir dans notre exemple 1C) ne changer rien

sinon basculer
MODIF

linterrupteur . ADR/DON -MODIF sur

g Modifier cette valeur de fagcon & obtenir 1C afin d’afficher
« RC » au niveau 2.
Valider la nouvelle valeur ‘par pression ‘simultanée des
boutons poussoirs.

e Rebasculer

ADR/DON
La nouvelle donnée est mémorisée.

linterrupteur

ADR/DON - MODIF  sur
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REPTxx
REPéTiteur au

niveau xx
“Adr. 28 a 33
A programmer si nécessaire.

Les codes de signalisation vous
sont fournis avec les afficheurs.

oo ‘ﬂl]DD DDDIDDDD|UDUD|DDDD
b

RAM

PAR

ARR/DON

BG17 L ecrir -

IDFL 30/ 50 MD

—— 24R-P[ 5 o N
——— OV [5] [ \glestde]e®s
— CREP —p{ [0} E sssse| o

o (& . ..

MONTAGE EN FOND DE BOITE
ou
MONTAGE EN FACE AVANT

&
&
L4
®
€
&
&

cr2e [ 1
@00@
@2y
CREP
CREPT 24R ov
ov| 24R
N\ -[H
-/
W/
Connexion du répétiteur de position en cabine modéle IDFL 30/50 MD
POS'.Z’OQ Ex : La cabine est au 1er étage, I'afficheur de la cabine

POSition
LOGique

de l’appareil
Adr. 24

~ ADR/DON

i

MODIF

Visualisation de la « Position logique »

| mdnquera 1 alors que la PosLog Indlquera 3.

3éme étage |

| 28me étage- | Ml /:  Niveau 4
l 1er étage-Lnﬁi:—L Niveau 3

rez de chaussée- I .- -
| 1er sous sol- |- - -

|  28me sous sol-

| [eome] |

—

N|veau 5

{ Niveau 2
Niveau 1

|
|
|
I
I
.y
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<>NR<>] O <>

epére du
o rome MDCREP1 MDCREP3 MDCREP4 MDCREP?
40 g @ i @ (7] i @
41 13 1 b3 1 1 g 1
42 gl 2 g: 2 2 g 2
43 g 3 o gd 08 3 3 3.
44 g: 4 s 4 4 s! 4
45 8 5 8 5 5 8 5
46 13 6 b3 6 6 13 6
47 k13 7 g 7 7 ¢ 7
48 g 8 g 8 8 g 8
49 13 9 k13 9 9 8 9
4A $: 1@ i 1D 10 g: 1i0
4B gi 1 g8 11 11 gi i1
4C g 1i2 gi 1i2 12 gi 1i2
4D g: 1i3 i 13 13 gi 1i3
4E gi 1i4 pdo1i4 14 814
4F gi 1i5 g: 15 15 g: 15
50 gi 16 gi 16 16 gi 16
51 gi 1i7 gi 1i7 17 gi 1i7
52 gi 1i8 gi 1i8 18 gi 1i8
53 gi 1i9 gi 1i9 19 gi 1i9
54 g -0 g .o - 3. -
55 B 5 -1 1 o1 i
56 gi -i2 gi -i2 -2 gi -i2
57 gi -i3 $i -i3 HE gi -3
58 gi -i4 gi -i4 UB gi -i4
59 g: -ib g -ib B gi -ib
5A gi EiS 8 F E g EiS
5B gi RiJ 13 H i G 2 81 R
5C i RiC gi U LG gi RiC
5D gi RiH 13 B M gi RiH
5E 8 RiB 13 E LB gi RiB
5F g SiS g: G A g: SiS
60 g: Pi0 8 K C g: PO
61 g Pi g LG D gi PH
62 g: P2 g::M ‘B1 g iiPE2
63 g: P:i3 gi 0iG B2 gi: Pi3 .
64 g: RiS g P 0S gt R:iS
65 g: MiE gi UiG 20 g MiE
66 g: Pi4 g: W 21 g: Pi4
67 g: Pib g: EiG 22 g: Pi5
68 gi Pi6 g DiG 23 gi Pi6
69 gi Pi7 g: SiG -3 gi Pi7
6A gi Pi8 gi Ui UG $i Pi8
6B gi Pi9 gi Ui2 P gi Pi9
6C gi 2i@ gi 01 H i 2i@
6D gi 2i1 gi 0i2 K gi 211
6E gi 2i2 gi 0i3 L gi 2i2
6F gi 2i3 gi 0i4 B3 g: 2i3
70
71
72 HORS SERVICE AUSSER BETRIEB OUT OF SERVICE SIN SERVICIO
73 SERVICE INCENDIE IBRANDFALLSTEUERUNG Jrire conTROL | IsomBEROS
74 CABINE RESERVEE SONDERFAHRT IsPECIAL SERVICE JPRIORIDAD CABINA
WOCREPTP | WOCREFTC WOCREFEE WOCREFZC | WoCREP T | WOCREPEC — | WOGREFTF ] WOCREFTC ]
75 LIBRE SURCHARGE | INBETRIEB | UBERLAST | INSERVICE | OVERLOAD ELECTRA VITORIA

Table 1 Graphismes affichés sur un indicateur de niveau & messages défilants en fonction de la version de programme
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RAM
FLCLIG ‘ E
Fleches i fovd
CLlGnotantes
- Adr. 08
- Bat.5

BG17 L ecrir 4

FL 30/ 50

T
. =|®
eacse ; (O]  4-FD
°352° — Eleru
° L €0V —
N @4—24R7
:';:::::u OO0 0/ == MONTAGE EN FOND DE BOITE
- . MONTAGE EN FACE AVANT
g DTDT; - O} UDT:QD:DDSDTZ DDDD% ]S
il il 7.kl i i he
! 0S|
DS
B

GCCC

Connexion des fleches de sens en cabine modéle FL30 / 50« »

- FM&FD
Fléeche Montée
RE
Fléeche Descente

Adr. 15
Bat. 4 &5

Visualisation de I’état des fleches de sens en cabine modéle FL30 / 50« »
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(]

AUTINGR
Bz

. 8@

FF1 |

CABINE

FREVD

Inspection

Minibloc

INSpection
Adr. FF
Bat. 5

BOUTONS

DE REGLAGE
DE PORTES

OPTIONNELS
EN 81 §14.2.1.3

DERNIER ALINEA

RAM INS  ADR/DON
i'

«6»  MODIF
/\M

Visualisation de la « Maneuvre d’inspection »
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Boite d'ihspection

INS, GM & GD
Manceuvre d’INSpection
Graissage Montée

Graissage Descente
Adr.0C
Bat. 1,2, 3

Boite d'inspection avec boutons
de réglage de porte, EN 81 § 14.2.1.3

H

PAR

INS GM GD

Visualisation de I’état des contacts de « Manceuvre d’inspection »

TINS
Temporisation

d’INSpection
Adr. 0D

RAM ADR/DON

BG17 L ecrir 4

Réglage de la « Temporisation d'inspection »

Conséquences d’un mouvement
. d’inspection trop long
il —
-
Conséquences de manceuvres

// d’inspection et de rappel
J=

enclenchées simultanément

\\M 7/

Ny

N
= L
264

/.

TR

ADR/DON
o

MODIF
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En FRANCE, pour respecter le Code du Travail, modifié par le Décret n° 95-826 du 30 Juin
1995, il est vivement conseillé d’installer systématiquement un dispositif de fin de course
d’inspection. Les distances a respecter lors de I'action de ce dispositif de fin de course sont

indiquées ci dessous.

LAFOND DE GAIN

4
MATERIEL EN GAINE %

Norme NF P 82-211 : 1 m + 0,035 v2 Norme NF P 82-211 : non précisé
Décret 95-826 : 1,50 m min Décret 95-826 : 1,80 m min

3—-%—SURFACE ACCESSIBLE

Normes : non précisé

Décret 95-826 : 0,80 m max
_| NS
|
| Surface considéré
| i comme accessible
| Norme EN 81 § 8.13.1 b)
Etrier (*)

(*) Les traverses supérieures de I'étrier ne sont pas considérées comme surface de travail car elles ne doivent pas
étre utilisées pendant le déplacement de la cabine (interprétation CEN n° 139)

IGV RAM ANR/IDON

Inspection
en

Grande Vitesse
Adr. 09
Bat. 5

BG17 L ecrir -

EN PROGRAMMANT « IGV », L’APPAREIL DEMARRE
INSTANTANNEMENT EN GRANDE VITESSE (GV) EN APPUYANT
SUR LES BOUTONS POUSSOIRS « GM » OU « GD »
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U:

oog[[oo DﬂDDﬁ:[_]n(-]EllJ
) ) i

IDUDD IDDQD

CONTACT
DE
PLEINE CHARGE

I

[ O O

DE 0V EN CABINE

NS

~Non Stop
Adr. OE
Bat. 3

Visualisation de ’état du contact de « Pleine charge »

@@

- —
g

Ut ’/;/
1

/

~

N
//

,71

N\

AN

Conséquences de la « Pleine charge »

~ ADR/DON
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CONTACT
owé/T\NT DE
SURCHARGE
RONSIEEUR KC28
SURCHARGE §
. 24V 1 1,2W - |
e © @[HAUT @ @[ pauT —O0 (}—I
.I 2|4R 124R slu DE 0V EN CABINE
1 1 | | |
\ | I I ./
R i ) I (e
@ BAS @2 BAS LE VOYANT ET RONFLEUR
' | 2/ Ess] ETIOY I ! | BAS | DE SURCHARGE
! I FSPG1Y 1 NE DOIVENT PAS ETRE CONNECTES
;! l.SPG3- - FSPG2 - - | ENSEMBLE
N _l—_—:g;g%: - -SPG3 - - SUR LA MEME SORTIE

Connexion du contact, voyant et ronfleur de « Surcharge de la.cabine »-.

SuU ADR/DON
SUrcharge i f
Adr. 0C
Bat. 7 PRSP
VSU & RF

ADR/DON

Voyant et RonFleur i '
de SUrcharge AV

Adr. 15 PAR ysu RF MODIF

Bat. 3 & 2 — T T

Visualisation du contact, voyant et ronfleur de « Surcharge de la cabine »
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sur

VSU RAM SPG2  \WR/DON

“Voyant
de'Surcharge PARN\ sP8s sPa1

sur SPGW |
© Adr. 78 |

| ' RAM PG3 SPG1

.~Bat. 0,1, 2 (s
BG17 L ecrr J

RF
RonFleur de
Surcharge

sur SPGW

Adr. 78
Bat. 4, 5, 6

A
=1
N

Conséquences de la surcharge de la cabine
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'.‘ ;;
Dﬂ e Y

S (-
0 B

UDlDD IDDDUIDZ“D'D'D |OUDC!|DIJUD|DDUD oQono| ogoo[oo

CLE DE RESERVATION c2
DE
LA CABINE
£
e

| O O

DE 0V EN CABINE

Connexion du contact de « Réservation de la cabine »

PRIC RAM _ ADR/DON

PRIlorité Cabine
Adr. OE
Bat. 4

Visualisation de I’état du contact de « Réservation de la cabine »

\\\_\II///

= | —
— A 1~
G0

Conséquences de la réservation cabine

]
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Voya n\;PII\DAZMPier ‘ E

sur SPGY s
A 7A
. Bat.0,1,2

o
&

i

BG17 L ecrr 4

Inmn @ummn —

Foe

£05s B © E008 © G568 £oicd
[=s/j(=]sks] g

IDUUD|DDDD (=)= |CIGDE1 ao

K26
VOYANT
1 POMPIER
24V /1,2W
2 o[ FALE]
Yy
| 24R
| .
| @@E |
R -
_ 2 — —
B S——

Connexion du voyant pompier

N Ij 7/

4 I—’ ’ b

/ / ‘\‘\

Conséquences d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)

STOP
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LU
Lumiére
automatique

sur SPGZ

Adr. 7B
Bat. 0,1, 2

TPLU . RAM ADRﬁON
TemPorisation de Al

LUmiére

automatique
Adr. 0C

BG17 L ecrr 4

STa=sjl o —) @lmmﬂ -

LUMIERE
CABINE o l “
'_LI . ¥ ) A—

L]

Protection de I'alimentation
G| de la lumiére temporisée
5A 250V
dim: §x20
TEMPORISE

La présence
de la tension
doit étre signalée
conformément
ala norm
EN 81 §13.5.3.3 |

i —

Hense
[some

Borne
*Ilbre

La L.E.D est allumée
si la tension d'alimentation
est présente (NetlL)

5213 FILTRE RC si le fusible est en état

ALIMENTATION
220V (P213) |MONOPHASE

PROTEGEE

Connexion de la lumiére automatique temporisée en cabine
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LU ADR/DON
LUmiére i '
automatique
Adr. 13 PAR MODIF
Bat. 6 — T

Visualisation de ’état de la lumiére automatique

\
= ﬂ :_
///I \\\

Conséquences d’une erreur de programmation des sorties SPG1, SPG2 et SPG3
(plusieurs fonctions a la méme sortie physique)







CHAPITRE VII

PROCEDURE
DE MISE EN SERVICE
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AVANT DE COMMENCER :

Ce relevé se fait en mode INSPECTION (INS)
et non en Manceuvre électrique de rappel (MAN).
Pour cela, raccorder le fil d’inspection venant du toit de cabine
sur INS puis ponter MAN et 0V.

Ne pas positionner les aimants sur la bande mais les emmener avec soi, ainsi que
ce manuel d'installation.

&

La procédure de relevé automatique des niveaux permet d’effectuer la mesure et
I'écriture des niveaux dans I'équipement. A chaque niveau correspond une altitude.

Le niveau inférieur correspond a l'altitude 00 00.
PROCEDURE A SUIVRE :
1) Enclencher l'interrupteur d’inspection INS.

2) Couper puis remettre I'alimentation de I'équipement Alpha Miift Vector.

3) Ecrire 80 a I'adresse EO sur l'outil de paramétrage / diagnostique coté manceuvre,
petit interrupteur de gauche en bas sur PAR. Adapter éventuellement une vitesse
d’'inspection plus lente en ajustant le paramétre V1 (Ad 003) sur le module de
paramétrage / diagnostique de la carte VEC01 afin de faciliter le positionnement a
niveau de la cabine.

4) Monter sur le toit de cabine et descendre en inspection jusqu’au niveau le plus bas
Pile a niveau !

5) Enclencher le “ STOP ” sur le toit de cabine.

6) Appuyer simultanément sur GM et GD durant 5 secondes.
Il est toujours possible de corriger I'enregistrement tant que I'on ne s’est pas déplacé
de plus de 20 centimétres au dessus de la derniére altitude enregistrée.

7) Positionner I'aimant ED au dessus du capteur O03-1 a la distance (D) correspondant
a la distance de ralentissement conseillée lue sur le graphique (voir page suivante) ;
dans le cas d'un capteur O03-2 positionner I'aimant EM a la méme distance de
ralentissement (D) que celle conseillée pour le ED.

Vn : Vitesse Nominale de I'appareil en métres par seconde.
D : Distance de ralentissement en métre.

Exemple : Si la vitesse de votre appareil est de 1,60 m/s, le graphique page 3 vous
conseille de prendre une distance de ralentissement (D) comprise entre 2 m 00
et 3 m 00 soit dans notre exemple : 2,50 m.
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8) Enlever le “ STOP ” sur le toit de cabine et monter en Inspection jusqu’au niveau 1
Pile a niveau !

9) Enclencherle “ STOP ” sur le toit de cabine.
10) Appuyer simultanément sur GM et GD durant 5 secondes.

Le logiciel mémorise I'altitude correspondant au niveau 1.
11) Répéter les opérations 7) & 9) jusqu’au niveau le plus haut.
12) Descendre jusqu’au niveau le plus bas.
Le fait de rencontrer Ies aimants “ ED * en descendant chargeré automatiquement la

descente. De plus, la valeur 80 programmee I'adresse EO passera 00 af n de
quitter la procédure de reIeve automathue des niveaux.

~ 13) Déplacer I'appareil vers la machinerie en Inspectlon qwtter Ie tOIt “de cabine en
laissant le commutateur sur inspection.

14) Couper puis remettre I'alimentation de I'équipement Alpha tht Vector.

Si le code de défaut 61 apparait sur I'outil de paramétrage / diagnostic,
c’est qu’une erreur a été commise lors du relevé des niveaux
et donc qu’il faut recommencer toute la procédure...

15) Si le code de défaut 61 n’apparait pas, couper.la chaine des. sécurités.

Recopier chaque altitude lue aux adresses 80 a 97 dans le tableau page 5 afin de
permettre, plus tard, une vérification de la précision d’arrét de I'appareil (tableau 1)
ainsi que la distance de ralentissement lue aux adresses d0 et d1 (tableau 2).

16) Mettre en position Normal l'interrupteur d'inspection situé sur le toit de-cabine.
17) Revenir en machinerie.

18) Lire le chapitre “ Ce qu’il faut savoir avant de partir en Grande Vitesse (G.V.)”
avant de rétablir la chaine des sécurités afin de surveiller que I'appareil effectue son
recalage correctement.
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Tableau 1 Relevé des altitudes

ADRESSES ALTITUDES DES
POUR LES 12 NIVEAUX
NIVEAUX

~Niveau 0 : 81 80
Niveau 1 : 83 82
85 84
‘ 87 86
“Niveau 4 : 89 88
“Niveau 5 : 8b 8A
Niveau 6 : 8d 8C
Niveau 7 : 8F 8E
Niveau8 : 91 90
Niveau9 : 93 92
Niveau 10 : 95 94
Niveau 11 : 97 96

Tableau 2 Relevé de la distance de ralentissement

DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN MILLIMETRES

Adresses

do

d1

milliers, centaines

dizaines, unités

VERIFIER QUE LA DISTANCE DE RALENTISSEMENT “ D ” CORRESPOND A LA
DISTANCE A LAQUELLE VOUS AVEZ POSITIONNE LES AIMANTS.




Alpha Mlift Vector - Prog.Scalaire Manuel d’installation : . Chapitre VII - page 6
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1) Programmation de la distance de ralentissement sur la régulation.

a) Ralentissement avec vitesse de nivelage V0.

Exemple : vous avez positionné votre aimant a 2,5 m, pendant la phase du releve
automatique des niveaux:et 'armoire vous.indique:en D0 et D1:2512. ... °

- Programmez sur la régulation, & I'adresse 008,
la distance DO D1 diminuée d’environ 150 mm.

Ces 150 mm représentent la distance parcourue
- ~grrV0set Parrondifinal:réglé en:D2 D3:dans la
manceuvre.

o o e o ———— — — = ——— -

'
|
|
1
|
'
|
'
|
'
|
'
!
'
|
|
T
'

Sur la régulation

—T-<—>I
_ Adresse 008, Ex : 2362mm

'

Sur I'armoire 1
i i

Adresse DO, D1, Ex : 2512mm

2) Programmation de la protection thermique du moteur.

Reportez sur la régulation, a 'adresse 00D, la valeur du courant nominal inscrite sur la
plaque d’identification du moteur.

3)Détail de I’adresse 00E (Option Hardware)

Béatonnet 0 : Intégrateur.

Batonnet 3 : MLi. _
Batonnet 6 : Défaut température 65°.
Béatonnet 7 : MIift 220V.
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CONCERNANT LA MANCEUVRE :

Il faut savoir a I'avance dans quel sens la cabine va partir aprés
une remise sous tension ! !!

Lorsqu'on utilise la bande et le capteur 003, l'aimant que l'on a placé en bas
pendant-le relevé automatique des niveaux joue le role de I'écran codé et du contact
* ED ” bien connu quand on travaille avec les écrans plastique. ‘

Cet aimant agit sur le bistable “ ED ” monté dans le capteur 003.

e Quand le contact est ouvert, cela signifie que la cabine est en dessous de
I'aimant. Aprés coupure de courant, la manceuvre Alpha MiIift Vector envoie donc la
cabine en montée pour croiser l'aimant qui recalera le selecteur.

*’La cabine s'arrétera au prochain niveau ou elle peut ralentir avant de rejoindre le
niveau principal. On peut vérifier que le contact “ ED " est ouvert en mesurant, en continu,
la 'tension entre les bornes “-" et “b” directement sur le capteur 003. La tension
mesurée doit étre environ zéro Volt ou 24 Volts (selon que le faisceau B est obturé ou
non). ’

Le contact ED est ouvert quand la tension
mesurée entrele ™ -"etle" b ™, en continu,
est égale a 0 ou 24 volts.

¢ Quand le contact est fermé, cela signifie que la cabine est au dessus de I'aimant.
Aprées coupure de courant, la manceuvre Alpha MIlift Vector envoie donc la cabine en
descente afin de croiser I'aimant qui recalera le sélecteur.

La cabine s'arrétera au niveau le plus bas avant de rejoindre le niveau principal.

On peut vérifier que le contact “ ED ” est fermé en mesurant, en continu, la tension
entre les bornes “ =" et “ b ” directement sur le capteur 003. La tension mesurée doit étre
environ 6 Volts ou 18 Volts (selon que le faisceau B est obturé ou non).

Le contact ED est fermé quand la tension
mesurée entrele " -"etle" b ", en continuy,
est égale a 6 ou 18 volts.

Si toutes les valeurs semblent cohérentes, vous pouvez effectuer
vos premiers essais en GV en rétablissant la chaine des
sécurités.
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. Reglage de la vitesse synchrone

Actuellement la vitesse V2 et la vitesse synchrone Vsy ont une valeur identique.
1) Sélectionnez I'adresse 114 sur le module de paramétrage/diagnostic de la Vectorielle.

2) Faite un déplacement en grande vitesse, lisez la valeur affichée, et reportez la au
paramétre Vsy, a I'adresse 006.

Il. Réglage automatique de la précision d’arrét en montée

Cette procédure ne peut étre utilisée que dans Ie casoule ralentlssement s'effectue en

phase de nivelage V0.

1) Placer 'ascenseur au niveau le plus bas.

2) Ecrire 40 a l'adresse EO sur I'outil de parametrage |/ diagnostique coté manoceuvre,
petit interrupteur de gauche en bas sur PAR.

Attention : Aprés avoir rebasculé l'interrupteur vers le haut, E0 apparaitra suivi de la
valeur 42.

3) Faire-un mouvement normal:en’Montée a mi-course.

Quand l'appareil se sera immobilisé, la valeur 42 inscrite a I'adresse EO passera a 00
pour quitter la procédure de réglage automatique.

Attention, a ce moment, la cabine n’est peut étre pas pile a niveau !
C’est normal... c’est au prochain déplacement que la cabine s’arrétera a niveau.

lll.LRéglage automatique de la précision d’arrét en descente

Cette procédure ne peut étre utilisée que dans le cas ou le ralentissement s’effectue en
phase de nivelage V0.

1) Placer I'ascenseur au niveau le plus haut.

2) Ecrire 20 a l'adresse EO sur I'outil de paramétrage / diagnostique coté manceuvre,
petit interrupteur de gauche en bas sur PAR.

Attention : Aprés avoir rebasculé l'interrupteur vers le haut, E0 apparaitra suivi de 21.

3) Faire un mouvement normal en descente a mi-course.

Quand l'appareil se sera immobilisé, la valeur 21 inscrite a I'adresse EO0 passera a 00
afin de quitter la procédure de réglage automatique.

Attention, a ce moment, la cabine n’est peut étre pas pile a niveau !
C’est normal... c’est au prochain déplacement que la cabine s’arrétera a niveau.

Pour connaitre la précision d'arrét a chaque niveau, il suffit d'aller voir le compteur
d'altitude en 23 et 22, petit interrupteur de gauche vers le haut.

La valeur est exprimée en cran et en hexadécimal. 1 cran = 2 millimétres.

Exemple :
d’eCaI(t)i{ESf:Lx En envoyant 'appareil tout en bas, si on lit 00

adresses 23 et 22| €N 23 et 03 en 22 soit 0003,
cela signifie que la cabine s'est arrétée 3
crans de comptage (environ 6 mm) avant le

Ad 23 =00 Ad 22 =03 but.
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IV. Réglage automatique de la zone d’hystérisis

A faire.impérativement si le niveau le plus bas
est différent du niveau principal.

1).~»L-§:Pcl;}wfibriner I'appareil au dessus des aimants ED.

2) Ecnre 10 2 I'adresse EO sur l'outil de paramétrage/diagnostique coté manceuvre, petit
“interrupteur de gauche en bas sur PAR.

3) - Faire deux mouvements normaux pour croiser les aimants ED dans un sens, puis
dans ['autre.

V. Positionnement des aimants EM au niveau le plus haut

Vous:pouvez positionner des aimants de calage EM au point de ralentissement du
niveau haut, cette possibilité peut étre intéressante lorsque F'appareil ne croise pas
fréquemment les aimants du bas.

Pour réaliser cette opération il est nécessaire de disposer des éléments ci dessous :

¢. Un capteur 003-2.
¢ Une carte BHO05, interface pour capteur 003.
¢ Une paire d’aimant a positionner comme indiqué page 10:

1) En fonctionnement normal, lorsque I'appareil s’arréte précisément au niveau souhaité,
envoyez l'ascenseur au niveau le plus haut et positionnez les aimants EM pour
obtenir la distance de ralentissement désirée (la distance de positionnement des
aimants EM est pratiquement semblable a celle des aimants ED).

2) Si par la suite, en revenant au niveau le plus haut, 'ascenseur ne s’arréte pas a
niveau, déplacez les aimants EM de la valeur correspondant au décalage.
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Rappel des paramétres a affiner sur le site.

¢ Temporisation de porte 1 : A I'adresse 41 pour la porte 1 (De 2 a 255 secondes).

¢ Temporisation de réouverture : A l'adresse 42 pour la porte 1 (De 1 & 255 secondes).

La Programmation de ces parametres s’effectue en secondes et en
hexadécimale, vous pouvez vous aider pour la conversion de la table

ci d"es'sous,

Table de conversion Hexadécimal < Décimal.

Chlffre de poids faible (chiffre de droite)

7 8 9

0 1 2

gauche)
: 149 150 151 152 153 154 155 156 157

) 16" 165 166 167 168 169 170 171 172 173
179 180 181 182 183

144 145

ofo 1 2 3 7 8 9 15
17116 17 18 19 21 22 23 24 25 26 27 28 29 31
2132 33 34 35 37 38 39 40 41 42 43 44 45 47
3(48 49 50 51 53 54 55 56 57 58 59 60 61 63
S 4164 65 66 67 69 70 71 72 73 74 75 76 77 79
Chiffrede| 5|80 81 82 83 86 8 87 88 89 90 91 92 93 95
poidsfort [ 6 | 96 97 98 99 101 102 103 104 105 106 107 108 109 11
(chiffrede|| 7 112 113 114 115 117 118 119 120 121 122 123 124 125 127
8128 129 130 131 133 134 135 136 137 138 139 140 141 143

9

210 211 212 213 214 215 216 217 218 219 220 221 222 223
224 225 226 227 228 229 230 231 232 233 234 235 236 237 238 239
240 241 242 243 244 245 246 247 248 249 250 251 252 253 254 255

Utilisation de la table :

Pour convertir un octet (2 ‘chiffres) hexadécimal en décimal, repérez le chiffre hexadécimal de
poids fort (le chiffre de gauche) dans la colonne de gauche de la table. Suivez la rangée
correspondante vers la droite jusqu'a l'intersection avec la colonne a la partie supérieure de
laquelle se trouve le chiffre hexadécimal de poids faible (le chiffre de droite). La valeur a
l'intersection est I'équivalent décimal du nombre hexadécimal cherché.

Par exemple, pour convertir le nombre hexadécimal A4 en décimal, trouvez I'mtersectlon de la
rangée qui.contient A en premiére colonne, avec la colonne qui contient 4 en partie supérieure.

L'équivalent décimal de A4 est la valeur a lintersection, c'est-a-dire 164.

Pour convertir un nombre décimal en hexadécimal, cherche le nombre décimal dans la table. Le
nombre hexadécimal correspondant est le nhombre composé, de gauche a droite, du chiffre
hexadécimal figurant dans la premiére colonne de la rangée dans laquelle vous avez trouvé le
nombre décimal, et du chiffre hexadécimal qui figure a la ligne supérieure de la colonne dans
laquelle vous avez trouve le nombre décimal.

Par exemple, pour trouver I'équivalent hexadécimal de 206, cherchez cette valeur dans la table ;

son équivalent hexadécimal est CE.
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Table de conversion pour afﬁchane en batonnets

|

Hexadécimal

0

10 | '

20

30 |
40 |

50

60

70
80

90 |’
NiVE

L1

[

I

[

X

N

[

Il

¥

i

A0 | ||

Bo '
Co |
Eo ||

Il

Il

1

Il

]

I

¥

Il

I

]

Décimal

116

32

| 48

64
80

1 96
71112
1128

144
160

176

192
208

| 224

240

Hexadécimal

0

mDOUJbtom\lmcn-hw;N*

F

[0

¥

calt

i

'

I

Il

I

I

B

1

I

(]

0

'l

11

Décimal

T W . §
Hh W N = O

15

Pour obtenir la valeur décimale équivalente & une configuration de batonnets, relevez dans la table
la valeur équivalant aux batonnets supérieurs et ajoutez-y la valeur équivalant aux batonnets
inférieurs. Par exemple :

!

I

L

176

+

+

011

6

182



Alpha Mlift Vector - Prog.Scalaire Manuel d’installation Chapitre VII - page 15

AUTINOR

VSC.V03 8 février 2001



Alpha MiIift Vector - Prog.Scalaire Manuel d’installation Chapitre VII - page 16




~Alpha MIift Vector - Prog.Scalaire ' Manuel d’installation Chapitre VII - page 17

AVERTISSEMENT

Ce document est réputé exact a la date de parution. Il est lié a la version du logiciel indiquée en page de
couverture, toutefois cette version peut évoluer sans influencer le contenu de la présente documentatlon qui
pourra-étre modifié sans préavis.

Les informations qu'il contient ont été scrupuleusement contrélées. Cependant AUTINOR décline toute
responsabilité en cas d’erreur ou d’omission.

Si vous constatez une inexactitude ou une imprécision, si vous avez des suggestlons Vous pouvez
communlquer vos remarques par écrit (courrier, télécopie ou Email) a ;

Société AUTINOR - Service documentation
Z.A. Les Marliéres

59710 AVELIN

2 [33] 03-20-62-56-00

& [33] 03-20-62-56-41

X autinor@autinor.com

Cette documentation est la propriété de la société AUTINOR auprés de laquelle elle peut étre achetée (a

l'adresse ci- dessus) Elle peut néanmoins étre librement reproduite pour communiquer les |nformat|ons
quelle contlent a toute personne dont la fonction le justifie.

Seule sa reproduction intégrale, sans addition ni suppression est autorisée.
En cas de citations devront, au moins, étre mentionnés :

- le nom de la sociét¢ AUTINOR,
- la version du logiciel auquel elle correspond,
- le numéro et la date de I'édition originale.

© Copyright 2001 AUTINOR Tous droits réservés.



Alpha Miift Vector - Prog.Scalaire J Manuel d’installation : ' Chapitre VII - page 18




-’Alpha MiIift Vector - Prog.Scalaire Manuel d’installation Chapitre VII - page 19

TABLE DES MATIERES
EXPLICATION DES PARAMETRES (1/7). c.ocvvvverevvomseeeemserresseerseemsersesrsesssseeienin 21
EXPLICATION DES ENTREES (1/2) vvvomvveoeeeeseeeeeneesreesseronesrsesressesneeressssesesrseeees 28
EXPLICATION DES SORTIES. w..oveuerveeeeeeeeseeesseresesesessesossssesessesssesessessssesssenseee 30
EXPLICATION DES VARIABLES (1/2)...r.vveorevvereseeseeseesseseesseseesssessersessesessesesseeseees 31
TABLEAU DES PARAMETRES DE LA REGULATION (1/2)......cooorerevveerreenreereeesnonns 33
TABLEAU DES ENTREES / SORTIES DE LA REGULATION .......ooovverreeresreseeeenns 35

LISTE DES CODES DE DEFAUTS.........coviiiiiiiiii e, 36




Alpha MIift Vector - Prog.Scalaire Manuel d’installation Chapitre VII - page 20




. "Alpha MiIift Vector - Prog.Scalaire ' Manuel d’installation ‘ Chapitre VII - page 21

A cette adresse, on programme la vitesse trainante qui peut également étre utilisée en
cas d'isonivelage.

A cette adresse, on programme la vitesse d’inspection qui peut étre utilisée en vitesse

intermédiaire si V1 n’est pas utilisée.

Cette vitesse est prise en compte lorsque I'entrée inspection (INS/ en K30) et activée (Led
- VINS allumée).

A cette adresse, on programme la vitesse intermédiaire V1.

Unité:|  métreparseconde (mis)
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A cette adresse, on programme la grande vitesse.

A cette adresse, on programme la.vitesse de deplacement de-la cabine: Imtsque l@moteur
tourne a sa'vitesse de synchronisme.

* 1500 fcr/mln pour un moteur 4 péles ¢ 1000 tr/min pour un-moteur:6. p6les ,

Formule :
1500

Calcul de la vitesse synchrone pour un moteur 1500 tr/min : VSy - 60
- Rapport -de Reduction x Mouflage

xd

TC = 3,14 - d = diamétre de la poulie - Mouflage = 1 ou 2 ou 4
Rapport de Réduction = Nb de tour moteur pour 1 tour de poulie.

A cette adresse, on programme la dlstance de ralentissement nécessaire pour la grande
vitesse V2.

metre ’

9 F 9
8 ¥ /j
w _¥ /
E 7 S 6 /
Y J 6
Z sk :
@ 4§§ 2.2 —0—D maxi
% 3 ° O—D mini Figure 3
B Valeurs de la distance
5 2 2 de ralentissement DV2
1% en fonction de la
0 ¥4 il PP IS IS I Grande Vitesse
0

0.5 1 15 2 25 3
VITESSES EN METRE PAR SECONDE
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A cefte adresse, on programme le temps de stabilisation du rotor avant la retombée du

frein

+ Adresse 00C : FrD

Dem, Temporisation de frein au démarrage.

A cette adresse, on programme le temps pendant lequel on stabilise le rotor pour que le
frein se léve correctement avant le démarrage.

A ‘cette adresse, on programme lintensité de déclenchement du relais thermlque
electronlque (depuis la version de programme V02)

Units -]

Ampere (a)

M’i'ni» :

Maxn

V§ eur usme ‘|

Le relais de protection therrmque déclenche si le Courant moteur (l,0;) > Courant
thermique (l;;) pendant un temps > 3,5 secondes ou si lyor > 1,5 |y,

| vor Peut étre visualisé & I'adresse 108 page 31.
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On programme: le Bit 7 a 1 lorsqu’on utilise la Variation de Fréquence Vectorielle sur un
réseau triphasé 220V. -

On programme le Bit 7 a 0 lorsqu’on utilise la Variation de Fréquence Vectorielle sur un
réseau triphasé 400V.

- On programme le Bit 6 a-1 pour. augmenter Ie seuil de detectlon de temperature du
radiateur & 65°C au lieu de 60°C.

On programme leBit6a0 pour rester a un seuil de détection de 60°C.

On programme le Bit 4 a 1 lorsqu’'on souhaite filtrer les rebonds ‘des contacts du
- contacteur S au démarrage quand' ceux-ci sont utilisés en coupure d’alimentation du
moteur.

On programme le Bit 4 a 0 lorsque aucun contact de S n’est utilisé dans la commande
moteur.

+¢;ARMOIRE“'« |

On programme le Bit 3 a 1 lorsqu’on souhaite associer le variateur de fréquence
VF SCALAIRE a une armoire autre qu'AUTINOR.

On programme le Bit 3 -a .0 lorsqu’'on souhaite - associer le variateur de fréquence
VF SCALAIRE & une armoire AUTINOR fonctionnant avec le sélecteur a bande.

-On programme le Bit 2 & 1 lorsqu’on active le. systétme de secours pour la remise a
niveau a l'aide de batteries. Cette option nécessite une alimentation de secours
supplémentaire En cas d’ utilisation de cette option on utilise' la vitesse VO pour Ia

| [fooe

On programme le Bit 1 a 1 lorsqu'on ne dispose pas de la bande et du capteur O03.
Dans ce cas, Une vérification tachymétrique de la grande vitesse est nécessaire.

On programme le Bit 1 & 0 lorsqu’on souhaite utiliser I'information de vitesse provenant
de la bande Alu et du capteur O03.
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On programme le Bit 0 a 1 lorsqu’'on souhaite activer l'intégrateur de glissement du
variateur de fréquence et lorsque la bande est installée.

On programme le Bit 0 a 0 dans le cas contraire.

La temporisation d’intégrateur est variable en fonction de la vitesse
(010m/s=>25s - 1.6m/s=>0.3s )

A cette adresse on programme le modéle de variateur de fréquence VF SCALAIRE sur
quuel on travaille. Voir I'autocollant sur le Plexi ou I'étiquette sur le capteur de courant.

A cette adresse, on programme le courant de flux. Normalement, ce courant est celui
mesuré moteur a vide a 1500 tr/mn. Cette mesure est rarement réalisable sur chantier,

une-méthode « empirique » consiste -a programmer le nombre de chevaux lus-sur la
pIaque moteur.

Exemp|e
" "Vous lisez 12 CV sur la plaque moteur = vous programmez 12,0
Vous lisez 12 kW, transformez en chevaux, 12/ 0,736 = 16,3 = vous programmez 16,3

Valeur usine:| =~ Specificite client

|+ Adresse 014 IEdem, Courant de flux au démarrage.

A cette adresse, on programme le courant de flux au démarrage qui doit étre compris
entreiune valeur mini égale a la valeur de IFlux (Ad.012) et une valeur maxi égale a 2 fois
la valeur de IFlux (Ad.012). Plus le Courant de flux au démarrage est élevé, plus le
Couple au démarrage sera élevé. Le paramétre IFdem entraine la diminution des

vibrations moteur a basse fréquence.

| " Wanii| oweA
Valeur usine :| ‘ Specnf C|te cllent '

Donc en reprenant notre exemple précedent
Pour IFlux =12.0 : Valeur mini de IFdem = 12 est Valeur maxi de IFdem = 24
Pour IFlux =16.3 : Valeur mini de IFdem = 16.3 est Valeur maxi de IFdem = 32.6
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A cette adresse, on programme le glissement du moteur..

Pour un moteur 4 péles, 50 Hz, qui tournerait donc a 1500 tr/mn sans
glissement, sur la plaque moteur, vous lisez 1380 tr/mn,

1500 - 1380 o . S
le glissement sera*~———— ="0,08 soit 8% = Programmez 08,0 %
1500

Exemple de calcul du glissement :

Si le nombre de tours n'est pas précisé, aidez vous du tableau m—dessous apres avoir
- calculer lesrapport Id / In : (courant de. démarrage:/ .courant-nominal):- :

- ATTENTION :

Une valeur trop importante peut provoquer

3,5 8 % S ~ des oscillations. Afin de remédier a ce
4 5% : probleme, diminuer.la valeur du glissement
5 3% (2% minimum)

A cette ad»ressé, on programme le pourcentage de tension pour obtenir le courant de
démarrage souhaité (5%).

Le courant Iqux 'etant reguler en mterne par Ia VF SCALAIRE Ie parametrage a 5%
solutionne 98% des cas.

» Adresse | ~en%.

Ce paramétre permet la gestion du couple en VO de fagon a améliorer.la précision d’arrét
sans |nterven|r sur Ie fonctlonnement general du moteur.

R

S pourcentag

~ Maxi:| Gliss+25%
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A cette adresse, on choisit la langue de communication qui sera utilisée sur l'outil de
programmation VECO3.

Choix possible . . France, English, Deutsch *, Espafol

* EnsAllemagne, la vitesse d’inspection peut monter jusque 0,80 m/s et la vitesse de
nivelage jusque 0,50 m/s.

A cette adresse, on peut lire le nombre de démarrages effectués par I'ascenseur et
modifier les 4 bits de poids fort.

A"”Eéité'adresse, on peut lire le nombre de démarrages effectués par l'ascenseur et
modifier les 4 bits de poids faible.

A cette adresse, on peut écrire 55 afin de vérifier la commande des transistors.
Toutes les Leds passent au rouge lorsque tout va bien.

A cette adresse, on peut lire le programme sélectionné.
SCA (SCAlaire), VEC (VECtoriel), ARB (ARBre lent)

A cett iadresse, on peut lire le type de manceuvre associée a la VF SCALAIRE.

Normal (Armoire AUTINOR ou avec carte d'interface VEC06),
1Vit (Armoire 1 vitesse), 2Vit (Armoire 2 vitesses)

« Adresse 044 : Mcode, Mémoire duN° decode.

A cette ‘adresse, on peut mémoriser un numéro de code personnel & programmer contre
toute:intervention fortuite. L'équipement est paramétré d'origine avec le code usine 0000
permettant un accés complet et permanent a 'ensemble des paramétres.

Apres la programmation de votre code (n'oubliez pas de le noter), 'adresse 044 disparait.
Si vous souhaitez modifier les parameétres entrez votre code a I'adresse 046.

« Adresse 046 : Code, Code dacess. _

A cette adresse, entrez votre code pour déverrouiller 'adresse 044 afin de modifier les
paramétres et / ou changer le code mémorisé.
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I nous indique I'état de I' entree demande de wtesse V2 R
Le Bit 6 est allumé lorsqu'il y a demande de deplacement en wtesse V2
Le Bit 6 est éteint dans le cas contralre

Il nous indique I'état de I'entrée demande de vitesse V4.
Le Bit 5 est allumé lorsqu'il y a demande de déplacement en vitesse V1.
Le Bit 5 est éteint dans le cas contraire.

Il nous indique I'état de I'entrée demande de vitesse V0.
Le Bit 4 est allumé lorsqu'il y a demande de déplacement en vitesse V0.
Le Bit 4 est éteint dans le cas contraire.

[0

il nous ihdique I'état de I'entrée inspection.
Le Bit 3 est allumé lorsqu'il y a demande de mouvement en inspection.
Le Bit 3 est éteint dans le cas contraire. :

Il nous indique I'état de I'entrée isonivelage. (VISO+ & VISO-)
Le Bit 2 est allumé lorsqu'il y a une demande de mouvement en isonivelage.
Le Bit 2 est éteint dans le cas contraire.

Bit 1: DE, Commande orientation Descente. -~ | |[100En100000010

Il nous indique I'état de I'entrée orientation Descente.
Le Bit 1 est allumé lorsqu'il y a demande de mouvement en Descente.
Le Bit 1 est éteint dans le cas contraire.
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Il nous indique I'état de I'entrée orientation Montée.
Le Bit 0 est allumé lorsqu'il y a demande de mouvement en Montée.
Le Bit 0 est éteint dans le cas contraire.

Il nous indique I'état de I'entrée Contr6le Contacteur Ligne.
Le Bit 5 est allumé lorsque le contacteur Ligne est au repos.
Le:Bit'5 est éteint lorsque le contacteur Ligne est collé.

Bit4: CCS, Controle Contacteur Sécurits. . [(102E0200010000]

Il nous -indique I'état de I'entrée Contrdle Contacteur Sécurité.
Le Bit 4 est allumé lorsque le contacteur Sécurité est au repos.
Le Bit 4 est éteint lorsque le contacteur Sécurité est collé.

: CAA, Capteur 003 - Faisceau A.

Il nous indique I'état du faisceau A (Faisceau supérieur) du capteur O03.
Le Bit#l-est allumé lorsque le faisceau A est coupé.
Le Bit™1 est éteint lorsque le faisceau A n’est pas coupé.

Il nous indique I'état du faisceau B (Faisceau inférieur) du capteur O03.
Le Bit 0 est allumé lorsque le faisceau B est coupé.
Le Bit 0 est éteint lorsque le faisceau B n'est pas coupé.
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Il nous indique I'état de la sortie:activant le relais-défaut-isonivelage. . A
Le bit 7 est allumé lorsque la sortie est activée pour commander le relals defaut
- Le bit 7 est éteint dans le cas contraire.

Il nous indique I'état de la sortie activant le relais. Defaut
Le bit 5 est allumé lorsque la'sortie est-activée pour.commander le-relais‘de’ defaut
Le bit 5 est éteint dans le cas contraire.

Il nous |nd|que I'état de la sortie activant le relais Défaut.
Le bit 4 est allumé lorsque la sortie est activée pour commander le relais de défaut.
Le bit 4 est éteint dans le cas contraire.

Il nous indique si la régulation est active ou non.
Le bit 3 est allumé lorsque la régulation est a l'arrét.
Le bit 3 est a 0 dans le cas contraire.

Il nous indique I'état de la sortie activant le relais de ventilation (VENT).
Le Bit 2 est allumé lorsque la sortie est activée pour commander le relais Ventilation.
Le Bit 2 est éteint dans le cas contraire.

Bit ‘:1':-:-:i:S:,’_'"Relais';'»Séf:;urité‘.:: o [

Il nous indique I'état de la sortie activant le relais Sécurité (S).
Le Bit 1 est allumé lorsque la sortie est activée pour commander.le relais securite. .
Le Bit 1 est éteint dans le cas contraire.

Bit0 : L, Relais Ligne.

Il nous indique I'état de la sortie activant le relais Ligne (L).
Le Bit 0 est allumé lorsque la sortie est activée pour commander le relais Ligne.
Le Bit 0 est éteint dans le cas contraire.
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A cette adresse, on peut lire la température du radiateur de refroidissement des
transistors de puissance.

« Adresse 104 : TCoNt, Tension continue des condensateurs ~_en Volt (V)

. A cette adresse, on peut lire la tension aux bornes des condensateurs sur le bus
continu.

~ A cette adresse, on peut lire la distance nécessaire pour faire « I'arrondi » de la
vitesse trainante VO a la vitesse nulle.

« Adresse 10B : Diso, Distance d'aréten Isonivelage ~ en métre (m)_

o A cette adresse, on peut lire la distance nécessaire pour faire « l'arrondi » de la
vitesse d’isonivelage VISO a la vitesse nulle. '

« Adresse 10C : DIns, Distan

A’ cette adresse, on peut lire la distance de ralentissement associé a la vitesse
d'inspection VINS.

nce de ralentissement en vitesse V1 enmétre (m)

.. A cette adresse, on peut lire la distance de ralentissement associé a la vitesse
intermédiaire V1.

A cette adresse, on peut lire la fréquence instantanée appliquée au moteur.

o Adresse 112:: Con, Consigne /référence en Hertz (Hz)

A cette adresse, on peut lire la consigne a suivre.
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A cette adresse, on peut lire la vitesse instantanée de la cabine.

A cette adresse, on peut ‘lire- le “‘pourcentage d’énergie consommé dans les
x resistances de récupération. (x-=nb de résistance de récupération suivant modele)

A cette adresse, on petit lite 1a tension d’alimentation appliquée au motetur.’

A cette adresse, on peut lire le gradient (pente) de décélération associé aux
différentes vitesses.

A cette adresse, on peut lire la distance de ralentissement restant a parcourir.

A cette adressé, on peut lire I'information donnée par le capteur de courant 1

Remarque : A I'arrét, I'information doit étre comprise entre 500 et 524.

A cette adresse, on peut lire linformation d”onnée-par*le capteur de courant 3.

Remarque : A l'arrét, I'information doit &tre comprise entre 500 et 524
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A

ADR.

NOM DESIGNATION VALEURS | VALEURS VALEURS USINE VALEURS | PAGE
MINI MAXI FINALES
000 Vo Vitesse trainante 0,005 0,2 1/10 de V2 en m/s 21
001 Iso Vitesse d'isonivelage 0,000 <VO0 0,020 m/s 21
002 Ins Vitesse d'inspection 0,20 0,60 0,50 m/s 21
003 | V1| Vitesse intermédiaire 0,61 <V2 0,61 m/s 21
004 | V2 | Grande vitesse >V1 04,00 | Spécificité client (m/s) 22
006 | VSy | Vitesse synchrone - 0,000 9,999 Spécificité client (mi/s) - -] 22
008 Dv2 | Distance de ralentissement en V2 0,000 9,999 22
00A Acce | Incrément d'Accélération 02,0 25,5 23
00B FrArf %| Tempo de stabilisation du Frein a I'Arét 0,30 0,80 23
ooC FrDém | Tempo collage Frein au Démarrage 0,00 0,60 23
00D Thermi | Thermique moteur.(A) 23
00E | ' OPTION = Voir é-dessous 24
00F | RgT® .|Réglage température
010 | Modele | Modéle de MLIFT 2 9 42
011 Tmor | Temps d'inter-commutation des IGBT
012 | IFlux | Courant de flux maximum en 0,1A 000,1 999,9 Nombre de chevaux (A) 25
014 | IFmin "| Courant de flux minimum en 0,1A 000,1 999,9 IFlux < x < 2 IFlux = (A) 25
016 “Gliss ‘Glissement moteur en % 02,0 20,0 1500 - RPM <100 = % 26
1500
017 FTmax .| Fréquence pour tension maximum du moteur 050 Hz 26
018 {];gggma; -Tension minimum au démarrage en % 005 % 26
019 FMinD Fréquence Mini Démarrage 0 2,50 0,10 Hz
01A GLIVO Réglage du glissement en VO Gliss Gliss +
(Ad.016) 25%
027 Pays | PAYS pour langage de l'outil de @D @D D) 27
diagnostique.
* Détail du paramétre Opt - OPTion - Adresse 00E - Page 24
Adresse Nom Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
00E Opt ML220V DFT65° RETSEC ML BATERI NOBAND 1G
VALEURS USINE 0 0 0 1ou0 0 10ou0 1ou0
VALEURS FINALES
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e

Adresse [ Nom Désignation V?:I?:ir s V:::iir s Valeurs usine \é::zll’e":

028 PileDef Pile de défaut 1
029 PileDef Pile de défaut 2
02A PileDef Pile de défaut 3
02B PileDef Pile de défaut 4 »
02¢ PileDef Pile de défaut 5
02D PileDef Pile de défaut 6
02E PileDef Pile de défaut7 -
02F PileDef Pile de défaut 8
030 PileDef Pile de défaut 9
031 PileDef Pile de défaut 10 _ o 5

. 034 Dem Nombre de démarrage 0000 9999 K 0000xxxx 27

e (modification poids fort) o
036 ~...Dem " Nombre de.démarrages - = |- 0000 5| 45 9999.isis: oo v woor.dXX0000 < oe . | -0 27
(modification poids faible) o
038 Visu1 * Adresse de la VISU n°® 1 ) ) PROGRAMMATION | F910
03A Visu2 * Adresse de la VISU n°® 2 DES COURBES | F912
03C Visu3 * - Adresse de la VISUn® 3 "~ VISUALISEES Fg04
03E Visu4 * - Adresse de la VISU n® 4 ‘“SURLEP.C. Fg08
040 HinTen Inhibition du contrble tension ) 00
041 Test Test |.G.B.T. 00 27
042 Prog Type de programme SCA 27
043 TMan Type de manosuvre de Spécificité client ) 27
commande Normal, 1 Vit, 2 Vit

044 “Mcode | Mémoire du numero de code ; 0000 27
046 Code Entrée du numéro de code ' ' 0000 27

* Il est possible de visualiser les paramétres, les entrées / sorties, les variables ainsi que les
courbes de fonctionnement sur.un.P.C. moyennant une.carte.d'interface P313 + un.programme
VISU P.C:~ ) : . L . o

Pour ce faire, raccorder I'ensemble et appuyer-sur les 2 boutons extrémes du boitier VEC03 afin
de faire apparaitre sur I'afficheur * LECTURE PARAM. ”

Appuyer de nouveau sur les 2 boutons extrémes en fin de Visu PC.

LOGICIEL
VISUPC (LOCAL)
A~ Sioutll de diagnostid
4 est intégré A la V.F, \
1l est Impératif d'appuyer sur
les 2 boutons extrdmes.

........................................ F912
o LacoUrDEIrEEIIE : ....ccooveeeiiieeeeeeece et F910
¢ La tension condensateur sur le bus continu : .................... F904
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Adresse | Nom Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit4 | Bit3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
ENTrées
100 En1 V2 A Vo INS VISO DE MO
_ SORties
101, | Sor | RISO FR DFP DFI | STOPR | VENT S L
o o ENtrées2 ,
102 ...| En2 |. . CcCcL | ccs CAA | CAB
103 T° B ' Température radiateur (°C)
104 | TCond | Tension CONDensateur (v)
408 | Imot | Intensité MOTeur (A)
0A’::| DV | Distance d'arrét VO (m)
*10B | Diso | | Distance d'arrét ISO (m)
10C Dins Distance de ralentissement en vitesse INSpection (m)
10E DV1 Distance de ralentissement en vitesse V1 (m)
110 . [ - Fre " FREquence envoyée au moteur (Hz)
= . | 112 -] con | CONsigne / référence (Hz)
i 114 - Vt ViTesse ascenseur (m/s)
116 | Codeur : . CODEUR incrémental
118 . |- Recup RECUPération d’énergie (%)
1A . - TMot Tension d’alimentation MOTeur (%)
120 ‘GD Gradient de Décélération en vitesse V2 (m/s?)
122 DRal Distance de RALentissement (m)
12A ! Cap1 Intensité CAPteur 1
.:12C | 1cap2 = Intensité CAPteur 2 (si VECO2M)
12E | Cap3 Intensité CAPteur 3
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LES CODES DE DEFAUT DU VARIATEUR DE FREQUENCE (carte VECO01).

La pile de défauts du variateur de fréquence se trouve aux adresses 28, 29, 2A,
2B, 2B, 2C, 2D, 2E, 2F, 30 et 31. A I'adresse 28 on trouve le dernier défaut eta I'adresse
31 le plus ancien enregistré.

AVANT DE QUITTER LE CHANTIER, NOUS VOUS CONSEILLONS
DE METTRE LA PILE DE DEFAUT A 00 AFIN DE MIEUX SURVEILLER LES PANNES.

Nedéfaut Signification Visualisation
-00- | FONCTIONNEMENT CORRECT . ‘ “Pas de défaut
10- | INVERSION DU SENS DE ROTATION. (DETECTION PAR CAPTEUR) Inversion phase
1. (IE)_IQI;SEQUENCE D'UN CHANGEMENT D'ETAT SIMULTANE DES SIGNAUX A Défaut capteur
25- | PERTE DE LA REFERENCE V2 SANS RETOUR LECTURE CAPTEUR. Intégrateur
52- | COUPURE DU * 10 " EN MARCHE. (CHAINE DES SECURITES) Coupure du 10 en marche

.~ Comptage capteur
62 DEFAUT CAPTEUR 003. P atoroen
-77- | NON COLLAGE DU CONTACTEUR « LIGNE ».(PROG. VSCV02) Non collage contacteur L
78- | NON COLLAGE DU CONTACTEUR « SECURITE ».(PROG. VSCV02) Non °°"aggg°""a°te“’
80. |ABSENCE DE TENSION CONDENSATEUR (tc) LORS DU DEPART OU Tension < 450 v au
TENSION < 450V AU DEMARRAGE démarrage
81- | COURANT MOYEN SUPERIEUR A LA PUISSANCE AUTORISEE _ Thermique
g2. | VITESSE REELLE SUPERIEURE DE 15% A LA VITESSE NOMINALE VN Vitesse > 115% de la
PROGRAMMEE. vitesse nominale
, Vitesse > 0.6 ms en
83- | VITESSE D'INSPECTION SUPERIEURE A 0,60 M/S. nepection
-84- |VITESSE D'ISONIVELAGE SUPERIEURE A 0,30 M/S. V'tesissg n?vgigg’gs en
TENSION DE RECUPERATION SUPERIEURE A 650 VOLT. (DEFAUT DU .
85- | CIRCUIT DE FREINAGE). Récupération
86. |ABSENCE DE TENSION LORS DE LA COMMANDE DE MOUVEMENT. Absence de tension en
(FUSIBLE OU NON COLLAGE DES CONTACTEURS). marche
“ » Non décollage du
-87- | NON DECOLLAGE DU CONTACTEUR “LIGNE ". Eontactour
88- | COMMANDE * MONTEE ” ET * DESCENTE ” SIMULTANEE. M°g‘i§$ﬁ:§gzme
89- | TEMPERATURE DU RADIATEUR SUPERIEURE A 40 °. T° Radiateur
90- | COURANT ONDULEUR SUPERIEUR AU COURANT MAX. TRANSISTOR Surintensité secteur
91- | DEFAUT DU TRANSISTOR N°1 DU HAUT. _ .G.B.T. N°1
92- | DEFAUT DU TRANSISTOR N°2 DU HAUT. I.G.B.T.N°2
93- | DEFAUT DU TRANSISTOR N°1 DU MILIEU. 1.G.B.T. N°3
94- | DEFAUT DU TRANSISTOR N°2 DU MILIEU. .G.B.T.N°4
95- | DEFAUT DU TRANSISTOR N°1 DU BAS. .G.B.T. N°5
96- | DEFAUT DU TRANSISTOR N°2 DU BAS. .G.B.T.N°6
97- | DEFAUT DU TRANSISTOR DE RECUPERATION. I.G.B.T. RECUP
98- | PENTE (PT) NON ADAPTEE A VN - DEFAUT DE PARAMETRAGE. Paramétrage _
.99- | DEFAUT D'ECRITURE DANS L'E?ROM. Ecriture Eerom
2100- | INTENSITE MOTEUR SUPERIEURE A LINTENSITE MAXIMALE I moteur > Max
-101- | DEFAUT CODEUR INCREMENTAL. Défaut Codeur
109. 4E0, Vitesse Codeur +/- 15%
102- | VITESSE CODEUR +/-15% CONSIGNE. Consigne
Arrét MLIFT sur
-103- | DEFAUT ARMOIRE EN APPROCHE DIRECTE. ouvement VO
104- | CAPTEUR DE COURANT NON CONNECTE Non connecte
AUTRE | DEFAUT NON PROGRAMME. Non programme

ATTENTION :

POUR TOUT REMPLACEMENT DE CARTES ELECTRONIQUES, RESPECTER LES PRECAUTIONS
NECESSAIRES A L’ENVOI DE CELLES-CI (SACHET ANTISTATIQUE)




Alpha MIift Vector - Prog.Scalaire Manuel d’installation Chapitre VII - page 3

X AUTINOR
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|« DETAULS

o /%/ra 4
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AVERTISSEMENT

Ce document est réputé exact a la date de parution. Il est lié & la version du logiciel indiquée en page de
couverture, toutefois cette version peut évoluer sans influencer le contenu de la présente documentation qui
pourra étre modifié sans préavis.

‘Les informations qu’il contient ont été scrupuleusement controlées. Cependant AUTINOR décline toute
responsabilité en cas d'erreur ou d’omission.

Si vous constatez une inexactitude ou une imprécision, si vous avez des suggestions, vous pouvez
communiquer vos remarques par écrit (courrier, télécopie ou Email) a :

Société AUTINOR - Service documentation
Z.A. Les Marliéres

59710 AVELIN

® [33] 03-20-62-56-00

[33] 03-20-62-56-41

X autinor@autinor.com

Cette documentation est la propriété de la société AUTINOR auprés de laquelle elle peut étre achetée (a
l'adresse ci-dessus). Elle peut néanmoins étre librement reproduite pour communiquer les informations
qu’elle contient a toute personne dont la fonction le justifie.

Seule sa reproduction intégrale, sans addition ni suppression est autorisée.
En cas de citations devront, au moins, étre mentionnés :

- le nom de la société AUTINOR,
- la version du logiciel auquel elle correspond,
' - le numéro et la date de I'édition originale.

© Copyright 2001 AUTINOR Tous droits réservés.
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Pour visualiser et éventuellement modifier des paramétres, il faut mettre le petit
switch de gauche vers le bas c’est-a-dire en position PAR.

Devant le mot ADRESSE, nous faisons figurer la position dans laquelle doit se
trouver le petit switch : PAR = vers le bas et RAM = vers le haut. Nous définissons le
contenu des parametres etil faut de ce fait mettre le petit switch vers le bas

En bas a droite du dlglt de dr0|te, apparait alors un pomt

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A cette adresse, la Série Alpha écrit le code du dernier défaut.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A cette adresse, la Série Alpha écrit le code de I'avant-dernier défaut.

Voir I'Adresse 63 pour modifier les valeurs.
LES BATO[JNETS DE L’ADRESSE 02 NE PEUVENT PAS
ETRE MODIFIES DIRECTEMENT !!!

On programme le batonnet 7 a 1 si la Série Alpha est destinée a piloter une régulation de
vitesse INDEPENDANTE.
On programme le batonnet 7 a 0 dans le cas contraire.

|Batonnet 6: NON UTILISE.

Batonnet 5: 1SO (1ISOnivelage).
AUTINOR programme le batonnet 5 atsila Serle AIpha est destlnee a gérer l'option ISO-
nivelage (portes ouvertes comme portes fermées).

AUTINOR programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 4 a 1 si la Série Alpha est destinée a piloter une régulation de
vitesse a variation de fréquence “MLIft".
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.
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On.programme le batonnet 1 a 1 si la Série AIpha est destlnee a piloter un systeme
d' ouverture avant arrét et donc a gérer un dispositif de pontage de la chaine des sécurités
au: ‘niveau des portes.

On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

A cette adresse, on programme le nombre d'opérateurs de portes a gérer.

La Série Alpha ne pouvant gérer qu'une seule porte automatique, seules les valeurs 00,
01 peuvent étre programmeées.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, AUTINOR programme le: niveau supérieur de l'installation (nombre total
de niveaux moins un, donc 1 a 11).

Correspordance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 11 ...... 00ao0b

00 décimal =00 hex 06 décimal = 06 hex
01 décimal =01 hex 07 décimal = 07 hex
02 décimal =02 hex 08 décimal = 08 hex
03 décimal =03 hex 09 décimal = 09-hex
04 décimal =04 hex 10 décimal = OA hex
05 décimal = 05 hex 11 décimal = Ob hex
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Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A cette adresse, on programme le niveau inférieur (de 00 a 10)

En Série Alpha, on programme 00

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le niveau principal ou de recalage (de 0 a 11).

Le niveau de recalage est le-méme que:le.niveau-principal.ainsi.que.le.niveau: pompler
.. On rappelle-que dans le jargon AUTINOR, le niveau le plus bas est le niveau 0.

si le niveau de recalage est:au:niveau: O (RC:ouisous-Sol);: alors*programmezvo
si le niveau de recalage est au niveau 1, alors programmez 1. '

si le niveau de recalage est au niveau 2, alors programmez 2.

etc...

si le niveau de recalage est au niveau 11, alors programmez 11.

Correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 11 ...... 00aob

00 décimal =00 hex 06 décimal = 06 hex
01 décimal =01 hex 07 décimal = 07 hex
02 décimal = 02 hex - 08 décimal = 08 hex
03 décimal =03 hex 09 décimal = 09 hex
04 décimal =04 hex 10 décimal = OA hex
05 décimal'=05 hex . . 11 décimal = Ob hex
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:»On programme le bétor'i»net 7 a1 sila Série Alphaest destinée a tr;vailler en blocage.
On programme le batonnet 7 a 0 si la Série Alpha est destinée a travailler en collective.

O (Défauts COntacteurs PROVisoires).
rogramme le batonnet 6 a 1 si on souhaite que la Série Alpha rende les défauts
contacteurs provisoires. -

Siic'est le cas, lorsqu'un défaut contacteur apparait, la Série Alpha attend 6 secondes
is.essaie de repartir sur un nouvel ordre.

rogramme le batonnet 6 a 0 si la Série Alpha rendent les défauts contacteurs

On programme le batonnet 5 a 1 si la suspension paliére provisoire est demandée.

Rappel : Ce dispositif est une mémorisation systématique d'une action sur les dispositifs d'arrét
d'urgence (coupure du 6) durant le déplacement de la cabine. En cas de paroi lisse, il permet
I'utilisation d'un bouton a action fugitive comme dispositif d'arrét en cabine. Il constitue, en
outre, le seul moyen de contrble efficace du dispositif de protection de seuil a rayon
lumineux. Seule une nouvelle action sur un bouton d'envoi de cabine provoquera le départ et
rendra possible ultérieurement les appels. Cette mémorisation, dlagnosthuee par le defaut
23, ne s'effectue pas lorsque la cabine est a l'arrét a I'étage.

On fprogramme le batonnet 5 a 0 si la suspension paliére provisoire n'est pas demandée.

Batonnet 4: OP
On programme le batonnet 4 a 1 Iorsqu on souhaite que la Série Alpha traite la manoceuvre
de rappel en machinerie.

On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

: N\ _';(OPtI nj REVlsmn en _;ontee) i
On programme Ie batonnet 3 a 1 lorsqu'on souhaite que la Serle Alpha autorise un
mouvement MONTEE en inspection directement aprés un ‘Reset”, alors que la cabine se
trouve au-dessus du contact ED (Extréme descente).

On ne cale pas le sélecteur si on rencontre I'écran codé.

On:programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 2: MPVHZ (Mouvement PV Hors Zone).
On.,»programm_e le batonnet 2 a 1 lorsqu'on souhaite autorlser un mouvement PV hors
zone de déverrouillage.

Cette possibilité est appréciable en régulation lorsqu'on sort d'inspection du toit de la
cabine et qu'on fait un appel palier pour monter dedans.

Si la cabine est arrétée dans la zone PV au moment ou on fait I'appel et que l'option est
programmeée, alors elle rejoindra le niveau ce qui pose parfois des problémes selon le
type de régulation. Si l'option n'est pas programmée, elle ne bouge pas et seul un
mouvement qui commence par la GV sera autorisé.

On programme le batonnet 2 a 0 si on ne souhaite pas une telle réaction.
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On programme le batonnet 1 a 1 lorsqu'on souhaite uti'iiser le con't.act ED dans le cas de
fosses réduites.
On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 0-a 1-lorsqu'on- souhalte que Ia porte qur est en: traln de se
fermer se réouvre sur l'appel. paller du niveau ou se trouve la.cabine et bren évidemment
uniquement si on a appuyé sur “le -bouton-d'appel- correspondant . Torientation.
- (Réouverture sur présence).

' On programme le batonnet 0 3 0 dans le cas contrarre

On programme le batonnet 7 a 1 si la Serle' Alpha est destrnee a piloter un moteur 2
vitesses.
On programme le batonnet 7 a 0 si la Série Alpha est destinée:a piloter.un moteur 1
vitesse.

. NEL, Avec Ia bande AIu
On programme le batonnet 7 a 1 si la Série Alpha effectue son recalage en Vitesse V1.
On programme le batonnet 7 a 0 si la-Série Alpha:effectue son recalage en Vitesse V2.

:;Batonnet A,

On programme le bato‘nnet 6 a 1 si.on souhaite fa|re 'cllgnoter Ies qwttances paheres
On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

B latonne |

- On programme Ie batonnet 5a1si .on' souhalte que Ies ﬂeches de sens ou prochaln
départ (voir aussi Bat 4) CLIGNOTENT.
On programme le batonnet 5 & 0.dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 4 a”1} si-on: souharte avorr Ies fleches prochaln depart
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 3 a 1 Iorsqu on souharte que Ies 2 qwttances montee et
descente s’effacent lorsque la cabine arrive a niveau et ce, quelle que soit sa provenance.

Cette programmation est indispensable lorsqu’'on raccorde l'unique bouton du palier
principal sur la montée ou sur la descente dans le cas de site configuré en collective
descente avec sous-sol.

On programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.
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On programme le batonnet 1 a 1 si on souhaite que la Série Alpha effectue un
Isonivelage portes fermées.
Cette fonct|on est a programmer en relation avec le PAR adresse 02 ou 63 - batonnet 5.

' ramme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

On programme e batonnetwo” a ”1 'sr on souvhalte que Ia Serre Alpha effectue un
|sonlyelage portes ouvertes et donc a gérer un dispositif de pontage des sécurités de
portes.

Cette'fonction est & programmer en relation avec le PAR adresse 02 ou 63 - batonnet 5.
On,programme le batonnet 0 & 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 7 a 1 si on souharte que Ia sortle
I'appareil s’immobilise.

On programme le batonnet 7 a 0 si.on souhaite que la sortie Gong s’active au passage
petlte wtesse

Gong s’active Iorsque

Batonnet 6: IGPPRO (InteGrateur Porte PROVisoire).

On programme le batonnet 6 a 1 si on souhaite rendre prowsowe le defaut d mtegrateur
de portes.
On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

Bat 1 ;(;ltnspectlon en Grande \ftesse)

“programme le batonnet 5§ & 1 si on souhaite que Ia wtesse d’ mspectlon soit la grande
vitesse (souvent en manceuvre Hydraulique).
On programme le batonnet 5 & 0 dans le cas contraire.

Batonnet 4: PFLSGV (Pas de FLaches de Sens en' GV),

On:programme le batonnet 4 a 1 si on souhaite que les ﬂeches de sens ne sment pas
activées pendant la grande vitesse.
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

'Batonnet 3: OPTPOM (OPTion POMpier).

On programme le batonnet 3 a 1 si on souhalte que Ia Serle AIpha gére la fonction
POMPIER.

On programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.

Dans ce cas de la Série Alpha ignore I'état de I'entrée POM
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On programme le batonnet 2 2 1 pour qu’en arrivant au niveau de mise hors service, les
portes s'ouvrent puis se referment définitivement jusqu’a ce que I'on-quitte la fonction.

On programme le batonnet 2 & 0 pour qu'aprés la mise hors service, la cabine statlonne
portes ouvertes.

On programme a ces 2 batonnets le code du type de pompler que I'on souhaite utiliser.
Rappel du code des différents types de pompier. "~ , o

| » o Bat1 | Bato
le pompier FRANQAISE;:.:';:%&;-~"’:;:"‘code‘:00.’.: = ETEINT = [ "ETEINT. et
“le pompier SUISSE - ..code10... ALLUME | ETEINT
“le pompier ANGLAIS " ... code 01 .11 -’._'"?EfTEINT""'”" ALLUME

Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal. -

A cette adresse, on programme la temporisation “d'intégrateur “en 'secondes: et en
hexadécimal.

On peut programmer une valeur qui va de 02 a 45 secondes.

Si une valeur inférieure a 2 secondes est programmeée, la Série Alpha force la valeur a 02
secondes (Norme).

Si une valeur supérieure a 45 secondes est. programmee la Série Alpha force la valeur a
. 45 secondes (Norme). . .

Voir a la page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

._..R Adresse: QbP e

Pratique de visualiser en chiffre: Hexadecnmal P A :
A cette adresse, on programmela temporlsatlon de petlte wtesse de 3 a 255 secondes

Voir a la page:87 la correspondance entre-les:nombres décimaux:et hexadécimaux de 00 a 255 ......;:.00-to FF... ..

Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporlsatlon de la lumiére automathue en seconde et
en hexadécimal.

On peut programmer une valeur.comprise entre 02 et 255 secondes

Voir a la page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.
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Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal.

A cette adresse, on programme la durée maximale, en seconde et en hexadécimal,

pendant laquelle on peut tourner en inspection.

On peut programmer une valeur comprise entre 01 et 255 secondes

Sion's'arréte et qu'on repart, on dispose a nouveau de cette durée maximale. -
Si laiSérie Alpha interrompt le mouvement parce qu ‘'on a dépassé le temps programmeé, il

faudra “alors attendre’ un moment équivalent a cette temporisation avant de pouvoir
repartir en inspection.

Le comportement est le méme en manceuvre de rappel.

Si la temporisation de révision est programmée a 0 alors la limitation de déplacement en
inspection n'existe pas. '

Voir a _Ia'p’a_\ge 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 & 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporisation maximum pendant laquelle un faisceau
du capteur peut étre obturé en Grande Vitesse.

On'peut programmer une valeur qui va de 02 a 25,5 secondes par bonds de 0,1 seconde.
Si on programme une valeur inférieure a 2 secondes (20 dixiemes de seconde), la Série
Alpha force la valeur de 2 secondes.

Voira la page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 & 255 ....... 00 to FF. -

Pratique de visualiser en chiffre Hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporisation maximum pendant laquelle un faisceau
du capteur peut étre obturé en Grande Vitesse.

On peut programmer une valeur qui va de 03 a 25,5 secondes par bonds de 0,1 seconde.
Si onzprogramme une valeur inférieure a 3 secondes (30 dixiémes de seconde), la Série
Alpha force la valeur de 3 secondes.

Voir aa:page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

At jnet‘{'ﬂ 7: Masques des envois cabine 037
A cette adresse, on programme ou non la désserte du nlveau par la cabine.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 1 si I'on désire que la Série Alpha
autorise la desserte de ce niveau.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si I'on désire que la Série Alpha
n’autorise pas la desserte de ce niveau.
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A cette adresse on programme ou non la désserte du niveau par la cabine.

On programme le batonnet correspondant au-niveau a1 si l'on. deswe que Ia Serle Alpha
autorise la desserte de ce niveau.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si Ion deswe que Ia Sérle AIpha
n’autorise pas la desserte de ce niveau. : ‘ L R

A cette adresse on programme ou non l'appel palier pour monter. - -
On programme le batonnet correspondant au niveau a 1-si I'on-désire que la Série Alpha
autorise I'appel palier pour monter.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si lon désire que la Sene Alpha
n’autorise pas I'appel palier pour monter.

A cette adresse, on programme ou non I'appel palier pour monter.
On programme le batonnet correspondant au niveau a. 1 si I'on desnre que la Serle Alpha
autorise I’appel palier pour monter.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 SI l'on désrre que Ia Sene AIpha
n’autorise pas I'appel palier pour monter.

A cette adresse on programme ou non 'appel palier pour descendre
On programme le batonnet correspondant au niveau a 1 si I'on désire que la Série Alpha
autorise I’appel palier pour descendre.

On programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si I'on désire que la Série Alpha
n’autorise pas I’appel palier pour descendre.



Alp,hh MIift Vector - Prog.Scalaire Manuel d’installation Chapitre VII - page 51

A cette adresse, on programme ou non I'appel palier pour descendre.
On.programme le batonnet correspondant au niveau a 1 si I'on désire que la Série Alpha
au'toris_g I’appel palier pour descendre.

On:programme le batonnet correspondant au niveau a 0 si I'on désire que la Série Alpha
n’autorise pas I’appel palier pour descendre.

Pratique de visualiser en mode Béatonnet.

*;Iatonnets 2,3,4,56,T:NONUTILISES.

On programme le bétonnet 1 a 1 lorsque la configuration du site est telle qu'il faut croiser
les zones de petite vitesse au demier entre-niveau du Haut.

On programme le batonnet 1 & 0 dans le cas contraire.

= V0|r aussi, PAR Adresses 1A et 1B

;BatonnetO PVCRB (Pstite Vitesse Yoo
On programme le batonnet 0 a 1 lorsque la conﬁguratlon du S|te est telle qu'il faut croiser
les zones de petite vitesse au dernier entre-niveau du Bas.

On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

= \oir.aussi, PAR Adresses 1A et 1B

\R Adresse 19: TPISO (Seulement avec Capteur 003) (TemPo d'ISOnivelage).

Pratique de visualiser en mode hexadecimal.

A cette adresse, on programme le temps maximum que peut durer un mouvement
d’isonivelage.

On peut programmer une valeur comprise entre 02 et 10 secondes (bond de 1 seconde)
Si on.programme une valeur inférieure a 2 secondes, la Série Alpha force la valeur a 2 s.
Si on programme une valeur supérieure a 10 secondes, la Série Alpha force la valeur a
10 s.

Voir & I:a'page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.
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"On 'programme Ie batonnet 0 a 1 lorsque la configuration du site est telle qu il faut croiser

les zones de petite vitesse entre le niveau O et le niveau 1.
On programme le batonnet 0. 40 dansle cas contraire.

Batonnet 0 :

Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau O - 1.

Batonnet 1:

Programmation de PV croisée pour I'entré-niveau'1 -2, |

Batonnet 2:

Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 2 - 3.

Batonnet 3:

Programmation de PV croisée pour 'entre-niveau 3 - 4.

Batonnet 4:

Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 4- 5.~ |

Batonnet 5:

Programmation-de PV, croisée pour I'entre-niveau 5 - 6.

Batonnet 6:

Programmation de PV croisée polr 'entre-niveau 6 =7..

Batonnet 7:

Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 7 - 8.

On programme 'Ie batonnet 0 a 1 Iorsque la configuration du site est telle qu ‘il faut croiser
les zones de-petite vitesse entre le niveau 8 et le niveau 9. '
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 0 : | Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 8 - 9.

Batonnet 1:

Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 9 - 10.

Batonnet 2:

Programmation de PV croisée pour I'entre-niveau 10 - 11.

NUméro de slr'r{ﬁ,

Pratique de visualiser en chlffre hexadecimal D
A cette adresse, on programme le numéro du simplex en cas de Duplex
Le nombre maximum d’appareils que I'on peut mettre en batterie étant de 2, le numéro de

simplex sera 00 ou 01.

La Série Alpha n'étant a ce jour pas congue pour réalisée la fonction Multiplex, ce
parametre sera toujours a 00.
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Pratique de visualiser en chiffre hexadecimal

A cette adresse, on programme la temporisation qui‘s'écoule entre l'instant ol le 10 de la
chaine des sécurités est vérifié et 'instant ou I'on donne le mouvement.

Cette temporisation est destinée a filtrer les rebonds mécaniques sur le 10 et peut durer
jusqu'a 500 millisecondes.

Cette:temporisation est programmable par bonds de 10 millisecondes et en hexadécimal..
Voir:aussi le Paramétre Adresse 20 — NIVRAU — Niveau de rappel automatique

Voir a'la page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 4 255 ....... 00 to FF.

plus’ ‘sollicité et son retofur automatique a un certain niveau.

Cette temporisation se programme en secondes et en hexadécimal.

On peut programmer une valeur qui va de 1 a 255 secondes.

Si on programme 00, il n'y a pas de retour automatique.

Voir aussi le Parametre Adresse 20 — NIVRAU - Niveau de rappel automatique a
programmer

Voirala page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre hexadecimal
A cette adresse, on programme’ en ‘hexadécimal le niveau auquel on souhaite que la
cabine retourne si elle n'est plus sollicitée aprés le délai programmé a l'adresse 1F.

NOTE : Il est de plus possible, en cas de double service, de préciser la porte qui restera ouverte a la suite

du rappel automatique. Pour ce faire, il suffit d'allumer le batonnet 7 pour la porte 1 ou le batonnet
6 pour la porte 2 (voir ci-dessous).

Voir & 1,ayf'page 871a correspondah“ce entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 & 255 ....... 00 to FF.

| " 1 e‘mporlsatlon de Rappel A rque Pa
On programme Ie batonnet 5 a 1 lorsque I'on souhaite que la temporlsatlon de rappel
automathue soit en minutes.
~e Sile batonnet 5=1 = 5 min < VALEUR < 10 minutes
o Sile batonnet 5=0 = 1 sec < VALEUR < 2,5 seconde.

Batonnet 7: RA (Rappel AUtomatique sur FACe 1),
On programme le batonnet 7 a 1 lorsque l'on désire que Ie Rappel automatique se fasse
sur la FACE 1. _

On programme le batonnet 7 a 0 dans le cas contraire.
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Pratique de visualiser en chiffre hexadecimal

A cette adresse, on programme la durée pendant laquelle la sortie GONG (SPG1 a 3) est
activée.

Cette Temporisation se programme par bonds de 0,1 secondes eten Hex. . . . . ..
On peut programmer une valeur qui va de 0,1 & 10 secondes.

Voir & la page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux-de 00 & 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en mode chiffre
Le Série Alpha dispose d’un:compteur-de: demarrage a6 ch|ffres qw memorlse donc
999999 mouvements.

Pratique de visualiser en mode chiffre

Chaque armoire Série Alpha dispose de sa carte d'identité formatée de la fagon suivante :
année / mois / numéro de position.

Exemple : une armoire comportant le numéro 93/09/157 est une armoire qui a été
fabriquée en 1993, au mois de septembre en 157°™ position.

"NUMAR2 " "NUMAR1 " " NUMARO "
Ad. 27 Ad. 26 | Ad. 25

Année de Mois de  |_ CENTAINE
production production (en| Position de I'armoire dans le mois
(En Decimal.) Hexa [1 4 C)]) de production (En decimal)
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Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A-‘cette’ adresse on programme en hexadécimal le nombre que doivent indiquer. les
afficheurs 7 segments ou la matrice a points AUTINOR (ID30, ID50, IDFL30, IDFL50)

quand la_ cabine est au niveau 0.

Vb[r_ le tableau de correspondance entre les codes et les différents caractéres pOSSIbleS a
. affj er Ce tableau est fourm avec les afficheurs.

PAR Adresse 33; dem pourlo niveau 11,
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Nous verrons plus loin, a I'adresse 5b (programmée a 04), que l'on peut programmer le
type d'hydraulique qui doit étre piloté par la Série Alpha.

Il se peut qu'un nouveau type d'hydraulique de fonctionnement différent: apparalsse et ne
corresponde pas tout a fait a un des types connus pré-programmés.

De l'adresse 38 a l'adresse 3F, il est possible de définir un fonctlonnement'p'articuli‘er pour
une centrale hydraulique particuliére.

Chaque adresse que I'on va définir correspond un etat des vannes et des contacteurs
pour chaque étape d'un mouvement.

Cette séquence est la méme quel que soit le-type de -centrale . hydraullque mais b|en
évidemment, la fagon de réaliser chaque étape-differe selon la centrale (nombre de type
de vannes différents, procedure différente etc...).
:Chaque adresse, de 38 a 3F: represente une: etape et ony deﬁnlt Ies contacteurs et les
vannes quii doivent y étre activés. , :

On programme le batonnet a 1 lorsqu'on souhaite actlver I organe dans cette etape

EXEMPLE D’'UNE SEQUENCE HYDRAULIQUE

Adr. | v4 | v3 | v2 | w1 L | A | Y Etapes
38 Montéeen GV :L,Y
39 Montée en GV : L, A
3A Montée en PV -:"L, Y
3b Montée en PV : L, A
3C Arrét Complet, Montée
3d Descente GV, L
3E Descente, PV, L
3F - | Arrét complet, Descente L
Bat. | Bat7 | Bat6 | Bat5 | Bat4 Bat2 | Bat1 | Bato
()] [}
@ 7] O () Q
E 58 |88 |Eg |E2
8 [ |22 |82 S5
= O T s |Bs |Bo
S [3F |dF |87 |89
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On.programme le batonnet 7 & 1 si 'on souhaite activer la vanne N°4 dans cette étape.
On programme le batonnet 7 a 0 dans le cas contraire.

programme le batonnet 6 a 1 si I'on souhaite activer la vanne N°3 dans cette étape.
On;programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 5 a 1 si 'on souhaite activer la vanne N°é dans cette étape.
On‘programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

On:p .ogramme le batonnet 4 a 1 si l'on souhaite activer la vanne N° '1 dans cette etape.
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire. ’

:On'program‘me Ie batonnet 2 a 1 si Ion souhalte actlver le Contacteur LIGNE dans cette
étape.
On'programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

»‘On programme Ie batonnet 1 a”1v si I'on souhaite actrver Ie Contacteur TRIANGLE dans
_ cette étape.
On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

'On programme le batonnet 0 a 1 si Ion souhalte”actlver Ie Contacteur ETOILE dans cette
etape

Idem:PAR Adresse 38 pour I'étape.

« PAR Adresse 3A: Pratique de visualiser en mode bétonnet.

Ildem PAR Adresse 38 pour I'étape.

Idem PAR Adresse 38 pour I'étape.
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Idem PAR Adresse 38 pour I'étape.

Idem PAR Adresse 38 pour I'étape.

Idem PAR Adresse 38 pour I'étape.

Idem PARAdresse 38 pour 'étape:

A cette adresse, on précise les caractéristiques.mécaniques de . Ia porte 1 que la Série
Alpha doit gérer.

7| Réglementation Générale pour la Protection du Travailleur
(Spécificité Belgique)

On programme le batonnet 6 a 1 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha redonne “un coup
de fermeture” dans le cas ou désirant faire un mouvement, elle constate que le fin de
course fermeture de la porte 1 est bien ouvert mais que le 8 de la chaine des sécurités
n'est pas établi.

Si un probléme mécanique fait” que malgré: tout le: 8 déla chaine: des securrtes ne s'établit
pas, le relais fermeture tombera quand la temporlsatlon de l'intégrateur de porte se sera
écoulée.

On programme le batonnet 6 & 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 5 a Iorsqu on souhaite: ‘que:la: Serle Alpha: gere Ia porte
automatique N°1 sans fin de course ouverture (FCOU).

On programme le batonnet 5 a 0 lorsque la Série Alpha doit gerer une porte automathue
équipée d'un fin de course ouverture’ (FCOU). . R

.(PO‘ -

On programme le batonnet 4 a 1 Iorsqu on souhaite que la Serle Alpha gére la porte
automatique N°1 sans fin de course fermeture (FCFE).

On programme le batonnet 4 a 0 lorsque la Série Alpha doit gérer une porte automatique
équipée d'un fin de course fermeture (FCFE).
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On programme le batonnet 3 a 1 lorsqu'on souhaite que la Serle Alpha maintienne
pendant 300 millisecondes encore le mouvement aprés que la porte N°1 ait rencontré les
fins de courses.

On'.programme le batonnet 3 & 0 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha arréte le
mouvement dés que la porte N°1 a rencontre le fin de course.

On programme e batonnet 2 a”‘1 ‘Iorsqu on souhalte que Ia Serle Alpha maintienne le
moteur de la porte N°1 sous tension pendant la marche

On programme le batonnet 1 a 1 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha gére une porte
sans fins de course et qui a tendance a se ré-ouvrir lorsque le moteur n’est plus alimenté.
Le 8 de la chaine des sécurités étant alors “perdu”, on redonnerait un “coup” de fermeture
afirvd’obtenir le 8 a nouveau et la porte “batterait” ainsi éternellement si cette option n’était
pas programmeée. En fait, le moteur cesse d’étre alimenté en fermeture dés la premiére
apparition du 8 o
Avec.ce type de porte, on programme toujours I'option maintien sous tension pendant la
marche (Ad. 40 - Bat 2).

On,,.programme le batonnet 1 a 0 quand cette option n'est pas nécessaire.

la ‘P’orte 1;;) |
On programme le batonnet 0a1 Iorsqu on souhalte ma|nten|r sous ten3|on permanente le
moteur de 'opérateur de porte N°1 en ouverture et en fermeture.

Onprqgramme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A cette adresse, on programme la temporisation de porte N°1 en secondes et en
hexadeC|maI

00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal

A cette adresse, on programme la temporisation pendant laquelle la porte N°1 reste
ouverte aprés qu'une réouverture sur COI ou sur CS ait été provoquée.

Cette temporisation se programme en secondes et en hexadécimal.

Sa valeur peut étre comprise entre 1 et 255 secondes.

Voir a la page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.
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Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le niveau ou la cabine d0|t se rendre lorsqu'on utlllse la
fonction mise Hors Service.

Si on souhaite que la cabine reste 1a ou elle se trouve au moment ou on active la fonction,
il suffit de programmer a 0 les batonnets 6 et 7. .

Si on souhaite que la cabine stationne portes ouvertes, il faut le préciser en allumant le
batonnet 7 pour la porte N°1 (ou le batonnet 6 pur la porte N°2), . . ..

= Batonnet 2 a 'adresse 09 (MHSPF) sera alors éteint.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal. o
A cette adresse, on programmeé’ la‘temporistion; qui’$'écoule’ entre I‘mstaht ou"“s‘-.la’*’siSérle
Alpha relache le relais fermeture et linstant ol elle active le relais ouverture de la porte 1.
Sa valeur peut étre comprise entre 00 millisecondes et 2,55 secondes. (bond de 0,01 s)

Voirala 'page 87 la correspondahce entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 & 255 ....... 00 to FF.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le délai qui s'écoule entre l'instant ou le "8" de la chaine
des sécurités est vérfifieé et linstant ol I'on :commande les cames. et la fermeture des
portes 1 et 2.

Cette temporisation est destinée a filtrer les rebonds mecanlques sur le "8" et peut durer
de 10 millisecondes a 2,55 secondes. A

On programme cette temporisation par bond de 0,01 secondes et en hexadécimal.

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.
A cette adresse, on programme le délai maximum qui peut s'écouler entre le. moment ol
le "8" de la chaine des sécurités:étant-établi, une action de verrouillage est-entreprise
devant aboutir a 'arrivée du "10".

Exemple: Dans le cas d'un Monte charge a:paroi Ilsse eque donc de portes palleres battantes et
d'une came mobile."
Le circuit de chaine- des sécurités est teI que Iorsque Iascenseur ne bouge pas et que
toutes les portes sont fermées, le "8" doit étre établi. Le fait de passer un appel, conjugué
au fait que le "8" est vérifié, fait activer la came mobile. Si tout se passe bien, le "10" doit
arriver presque instantanément. On programmera une temporisation de verrouillage trés
petite (3 secondes). Si par contre, le verrouillage ne se fait pas, on désactive la came une
fois la temporisation écoulée, ceci afin d'éviter qu'elle reste sous tension éternellement !!!

Cette temporisation est la méme pour la porte 1 ou la porte 2
Sa valeur peut étre comprise entre 00 seconde et 255 secondes. (bond de 1 s)

Voir a la page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 & 255 ....... 00 to FF.



Alpha Mlift Vector - Prog.Scalaire Manuel d’installation Chapitre VII - page 61

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme la temporisation de l'intégrateur de la porte N°1 en
secondes et en hexadécimal.

On peut programmer une valeur qui va de 1 & 255 secondes.

Voir_: ; '?pag'é 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.

Si on programme 00, il n'y a pas d'intégrateur de porte.

A cefte adresse, on definit le fonctionnement de la porte N°1 pour le niveau 0.

Si on programme le batonnet 7 etle batonnet 4 porte cabine seule a 1, en arrivant a un
nlveau"’lon commencera a piloter I'ouverture de la porte pendant 1,5 secondes avant de

Ceci llmlte le risque de se coincer les doigts dans la porte cabine qui entame a peine son

mouvement d'ouverture dans la mesure ou on ne sait pas ouvrir la porte battante avant

1,5 seconde.

Si.on. programme le batonnet 7 a 1. dans le cas de portes automatique complétes, en

arrlvant a un niveau, on relache la came 1 seconde avant de piloter I'ouverture de la

porte: -

Ceci peut étre intéressant dans le cas de porte automatique compléte verrouillée par une

came. En effet, des problémes ‘de coincement peuvent apparaitre si on commande
l'ouverture de la porte en méme temps que l'on relache la came.

On programme le batonnet 4 a1 Iorsqu on a une cablne equee d'une porte automatique
dée par les relais de la Série Alpha, les portes paliéres étant battantes.

gramme le batonnet 4 & 0 lorsqu'on est-en paroi lisse ou en porte automatique
: .eule pllotee par une came ou en porte automathue cabine et pallere

"On‘programme Ie batdhr\et 3a 1 Iorsqu on souhalte que Ia Serle Alpha effectue une
ouverture avant arrét de la porte 1 au niveau 0.
On{p;r_‘ggramme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.

On programme le batonnet 2 a1 Iorsqu on souhalte que Ia cablne statlonne avec la porte
1 ouverte au niveau 0. _
On programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

gatonnet 1: SER1INO (SERvice 1 INterdit au niveau 0).
On programme le batonnet 1 & 1 lorsqu'on interdit I'ouverture de la porte 1 au niveau 0.
On programme le batonnet 1 a 0 lorsqu'on autorise I'ouverture de la porte 1 au niveau 0.
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On programme le batonnet 0 a 1 lorsqu'on interdit I'ouverture S|multanee des portes 1 et 2
au niveau 0 (Effet de sas).

On programme le batonnet 0 a 0 lorsqu'’ on autorise l'ouverture simultanée des portes 1 et
2 au niveau 0.

= Cette fonction ne peut étre._exploitée;gu’én double service sélectif (Ad.-6d - bét.2)

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le temps pendant lequel on souhaite que le contacteur
ETOILE colle.

On peut programmer une tempo qU| va de 0 & 25,5 secondes par bonds de 0, 1 seconde

Voir a la page 87-la correspondance: entre Ies nombres ‘décimaux:et-hexadécimaux:-de’ 00 4255000 t0 FF, = 2

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le temps pendant lequel la vanne petlte wtesse montee
continue a étre alimentée aprés-le point d'arrét.

On peut programmer une tempo-quiva de 0 a 2,55 secondes par bonds de’ O 01 seconde

Voir a la page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 4 255 ....... .00 to FF.

o PAR Adresse 5A:- TPMPV

~ Vitesse |

:.:(:"»P.rolongatlon de MouVement Petlte

Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme la tempo de prolongation d'alimentation du moteur de
pompe.

On peut programmer une tempo qui va de 0 a 2,55 secondes par bonds de 0,01 seconde.

Voir a la page 87 la correspondance entre les nombres décimaux et hexadécimaux de 00 a 255 ....... 00 to FF.
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Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le type de centrale d'hydraulique que la Série Alpha doit
piloter.

Varr, d_ans la liste ci-dessous le numéro qui a été attribué aux principaux types de centrales
hydr" ullques connues a ce jour.

0 = GMV-MARTINI 3 Vannes. / MORIS / OMAR
1 = H&C/ALGI
2 = DOVER
3 = BERINGER ELECTRONIQUE
4 = SPECIFIQUE a définir aux adresse 38 a 3F
‘5 = START ELEVATOR
"6 = BERINGER + ESTART ELECTRONIQUE

Batonnet 6: RAMDES (RAMassage DEScente). | - ,
‘On programme le batonnet 6 a 1 lorsqu'on souhalte que Ia Sene Alpha effectue le’
ramassage Descente. :

On programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 5: NONUTILISE “

Ori""?prbgramme le batonnet 3 & 0 dans le cas contraire.

Batonnet 1: DEMDIR (DEMarrage DIRect).

On' programme le batonnet 1 a 1 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha effectue un
démarrage direct.

On programme le batonnet 1 & 0 lorsqu'on souhaite que la Série Alpha effectue un
démarrage Etoile-Triangle.

Batonnet 0: TAQUET (TAQUET).

On programme le batonnet 0 a 1 lorsqu'on souhaite que Ia Serle AIpha gére des Taquets.
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.
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Pratique de visualiser en chiffre hexadécimal.

A cette adresse, on programme le temps qui s'écoule entre le moment ou l'appareil n'est
plus sollicité et son retour automatique au niveau 0. : '

On peut programmer une tempo qw va de 1a 15 Minutes par bonds de 1. mlnute

Voir & la page 87 la correspondance entre |es nombres décimaux et hexadéclmaux de 00 é 255 .......00 to FF

En programmant 00, la fonctiqn._:est,_'inhibée. -

- On programme le batonnet 4-a 1 lorsque la'Série Alpha est destinée a gérer une sonde de
température pour la fonction VARIATION DE LA DISTANCE DE TEMPERATURE EN
FONCTION DE LA TEMPERATURE DE L’HUILE DE LA CENTRALE HYDRAULIQUE
(voir aussi les adresses, 5F-Bat 1, C0 a C7, C8 a CF).
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 3 2 a 1"Iorsqu on. double Ie temps |mpart| au contrdle des
taquets.
On programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.

, On programme e batonnet-1- sque:,,:a SeneAIpha estrdestlnée .a.gérer.la-foncti
‘VARIATION DE LA DISTANCE DE. TEMPERATURE EN* FONCTION DE LA
TEMPERATURE DE L’HUILE DE LA CENTRALE HYDRAULIQUE (vonr au33| les
adresses, 5F-Bat 4, C0 4 C7, C8 a.CF). R
On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.
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On programme Ie ba onnet 7 a 1 Iorsqu on souhalte que a Série Alpha gere Ioptron
cablne vide. _

Oon rappelle que cette optlon consiste a effacer tous les ordres cabine si aprés 2 arréts sur
envors cabine, la cellule n'a pas été coupée.

On programme le batonnet 7 & 0 dans le cas contraire.

et 0: DF _,,,__._Optlon,_v_ﬂHunTage de CS) : .
. rogramme Ie batonnet 6 a 1 lorsqu'on souhalte que la Serle Alpha ponte le CS
(ceIIuIe de seuil) aprés la temporisation programmée a l'adresse 41 et si un ordre a été
enregistré. De plus, on active la sortie INH1 qui-peut allmenter un -ronfleur pour |nd|quer
auxipassagers que la porte va se refermer.

On'programme le batonnet 6 & 0 dans le cas contraire.

(Voiraussi Sortie programmable SPGx - Paramétre Adresse 7A, Batonnets 4 4 7).

}On programme le batonnet 5a 1 Iorsque Ia Serle AIpha est destlnee a gérer ['option
isonivelage (portes ouvertes ou portes fermées).
On:.programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 4: RMLIFT (Regulation MLIET). - i
On programme le batonnet 4 a 1 lorsque Ia Sene Alpha est destlnee a plloter une
régulation de vitesse a variation de fréquence MLIFT.

On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

-Batonnet 3. NON UTILISE‘

rogramme le batonnet 2 a 1 Iorsque Ia Sene Alpha est destlnee a effectuer la

_fonetlon ‘Ouverture ‘Avant Arrét et donc ‘gérer le dispositif de pontage des sécurités de
porte.

On programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 1: OUAVAR (Ouverture Avant ARrét).

On'programme le batonnet 1 a 1 lorsque la Serle AIpha’}est destlnee a effectuer la
fonction Ouverture Avant Arrét et donc gérer le dispositif de pontage des sécurités de
porte.

On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

Allongée).
On programme le batonnet 0 a 1 Iorsque lon souhaite que la temporlsatron de rappel
automatique soit en minutes (donc RALIongée) voir Ad. 20 - bat 5.

¢ Sile batonnet 0 =1 = 5 min < VALEUR < 10 minutes

e Sile batonnet 0 =0 = 1 sec < VALEUR < 2,5 seconde.

Batonnet 0: TPRAL (Tempo de Porte RAL

On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.
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Oh ’program’me Ie batonnet 6a 1 Iorsqu on souhalte utlllser Ia sortle programmable SPG3
pour le Ronfleur de surcharge.:(RF). : i it N iy et
On programme le batonnet 6 a 0 dans Ie cas contralre

N On programme le batonnet 5 a 1'lorsqu'on souhaite utiliser la sortre programmable SPGZ
pour le Ronfleur de surcharge. (RF) , [T
On programme le batonnet 5'a 0'dans'le cas contraire. ..~~~ i o

'On programme‘ Ie batonnet 4 a 1 lorsqu'on souhaite utlllser Ia sortle'-‘programmable SPG1
pour le Ronfleur de surcharge (RF)
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 3: NONUTILISE e .
On programme le batonnet 3 a 1 Iorsqu on souhalte utiliser la sortle programmable SPG4
pour le Voyant de surcharge. (VSU) ;

- On programme le batonnet 3 a 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 2vva 1 Iorsqu on souhalte xut|||ser la sortle programmable SPG3
pour le Voyant de surcharge. (VSU)
-On programme le batonnet 2 a 0 dans le cas contraire.

'Or\'programme le batonnet 1 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortle.programmable SPG2
pour le Voyant de surcharge (VSU) S
- On programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 0 .a'1 lorsqu'on souhalte--utlllser Ia sortle programmable SPG1
pour le Voyant de surcharge. (VSU)
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.
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On programme le batonnet 7 a 1 Iorsqu on souhaite utiliser la sortie programmable SPG4
pour:le Voyant Hors Service. (VHS)
On 'programme le batonnet 7 a 0 dans le cas contraire.

On-programme le batonnet 6 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortle programmable SPG3
pour:le Voyant Hors Service. (VHS)
On,programme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

On‘programme le batonnet 5 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortleiiprogrammable SPGZ
pour le Voyant Hors Service. (VHS)
- On programme le batonnet 5 & 0 dans le cas contraire.

O programme le batonnet 4 a 1 Iorsqu on souhaite utiliser la sortie programmable SPG1
pour-le Voyant Hors Service. (VHS)
On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 3: NON UTILISE |

On programme le batonnet 3a1 Iorsqu on souhalte utlllser Ia sortle programmable SPG4
pour le GONG. (GONG) -

On programme le batonnet 3 a 0 dans Ie cas contraire.

:On programme Ie batonnet 2 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser Ia} sortle programmable SPG3
pow“le GONG. (GONG)

On‘programme le batonnet 2 & 0 dans le cas contraire.

' ,’_,'}(Sortle ProGrammabIe‘ n°2)

VvOn programme Ie batonnet 1 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortle programmable SPG2
pour le GONG. (GONG)

On,,}programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

On programme Ie batonnet 0 a 1 Iorsqu on souhalte utlllser Ia sortle programmable SPG1
pour le GONG. (GONG)

On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.
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On programme le batonnet 7 a1t Iorsqu on souhalte utlllser Ia sortie programmable SPG4
pour I'Inhibition. (INH1) »

On programme le batonnet 7 a 0 dans le cas contraire.

(Voir aussi paramétre Adresse 63, Batonnets 4 & 7).

On programme Ie batonnet 6 a 1 Iorsqu on souhaite utiliser Ia sortle programmable SPG3
pour I'Inhibition. (INH1) :
On programme le batonnet 6-3°0"dans le cas contraire.

(Voir aussi paramétre Adresse 63, Batonnets 4 a 7).

On programme le batonnet 5 a 1 Iorsqu on souhaite ut|||ser la sortie programmable SPG2
pour I'Inhibition. (INH1)

On programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire. .

(Voir aussi paramétre Adresse 63, Batonnets 43 7). -

Batonnet 4: INH1 | SPG1 (Soiti rammable | ' -
On programme le batonnet 4 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortie programmable SPG1
pour I'Inhibition. (INH1)

On programme le batonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

(Voir aussi paramétre Adresse 63, Batonnets 4 a 7).

‘?Batonnet3 NON UTILI:,__E::;.._.'_;:- BRI e S
On programme le batonnet 3 a 1 Iorsqu on souhalte utlllser la sortle programmable SPG4
pour le Voyant Pompier. (VPMP)

On programme le batonnet 3:4 0 dans le cas contraire.

Batonne i 1 oFOG9 Grrammable ng)
On programme le batonnet-2 & Iorsqu on souhaite utiliser la sortle programmabie SPG3
pour le Voyant Pompier. (VPMP)

On programme le batonnet 2 3 0 dans le cas contraire.

| Batonnet 1: VPMP | SPG2 (Sortie ProGrammab L |
On programme le batonnet 1 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser Ia sortle programmable SPGZ
pour le Voyant Pompier. (VPMP) - _

On programme le batonnet 1 a 0-dans le cas contraire.

Batonnet 0: VPMP | SPG1 (Sortie ProGrammable n°1)
On programme le batonnet 0 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortie programmable SPG1
pour le Voyant Pompier. (VPMP)

On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.
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mmable n°3) .

}On' programme le batonnet 6 a' 1 Iorsqu on 50uha|te utiliser Ia sortvle“ programmable SPG3
pour:la CAMe. (CAM)

On:pirogramme le batonnet 6 a 0 dans le cas contraire.

:fPreGrammable n°2)

On:programme le batonnet 5 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser Ia sortle‘programmable SPG2
pour la CAMe. (CAM)

On programme le batonnet 5 a 0 dans le cas contraire.

'On programme Ie batonnet 4 a. 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortle programmabIe SPG1
pour la CAMe. (CAM)

On programme le béatonnet 4 a 0 dans le cas contraire.

Batonnet 2: LU / SPG3 (Sortie ProGrammable n°3) -«
On programme le batonnet 2 a 1 lorsqu'on souhaite utiliser la sortie programmable SPG3
pour la LUmiére automatique. (LU)

On programme le batonnet 22 0 dans le cas contraire. -

s ProGrammable n°2)

On programme le batonnet 1a 1 Iorsqu on souhaite utlllser Ia sortle programmable SPGZ
pour la LUmiére automathue (LU)
On.programme le batonnet 1 a 0 dans le cas contraire.

Aorv\".programme Ie batonnet 0 a 1 Iorsqu on souhalte‘ thlllser Ia sortle programmable SPG1
pour la LUmiére automatique. (LU)
On programme le batonnet 0 a 0 dans le cas contraire.

PAR Adresse 7E: CAADDEF (Code de IAvant Avant Dernier DEFaut)

Pratique de visualiser en chiffre Hexadecimal.
A cette adresse, la Série Alpha écrit le code du troisieme défaut.

Pratique de visualiser en chiffre Hexadecimal.
A cette adresse, la Série Alpha écrit le code du quatriéme défaut.
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A cette adresse, dans le cadre de la fonction VARIATION DE LA DISTANCE DE
RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA TEMPERATURE DE L’HUILE DANS LA
CENTRALE HYDRAULIQUE, on programme la température jusqu'a Iaquelle on prendra
la distance de ralentissement programmée a I'adresse C8 (en %).

A cette adresse, on programme la température jusqu'a Iaquelle on prendra la distance de
ralentissement programmée a l'adresse C9.(en. %) .. ,

A cette adresse, on programme la température jusqu'a lvaquelle,on prendra la distance de
ralentissement programmée a I'adresse CA (en %).

A cette adresse, on programme la température jusqu'a laquelle on prendra la distance de
ralentissement programmée a I'adresse Cb (en %).

A cette adresse, on programme la température jusqu'a laquelle on prendra la distance de
ralentissement programmée a I'adresse CC (en %).

A cette adresse, on programme la temperature jusqu a laquelle on prendra Ia drstance de
ralentissement programmée a I'adresse Cd (en %).

l- PAR Adresse CGIHTemper’

A cette adresse, on programme: la température jusqu'a laquelle on prendra la distancede
ralentissement programmée a I'adresse CE (en %).

A cette adresse, on programme la température jusqu'a laquelle on prendra la distance de
ralentissement programmée a I'adresse CF (en %).
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A cette adresse, dans le cadre de la fonction VARIATION DE LA DISTANCE DE
RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA TEMPERATURE DE L’HUILE DANS LA
CENTRALE HYDRAULIQUE, on programme la distance de ralentissement (en %)
ch0|3|e ‘Cette distance est fonction de la température programmée a I'adresse CO (en %).

A cette adresse, on programme la distance de ralentissement (en %) choisie en fonction de
la temperature programmee en C1.

A cette adresse, on programme la distance de ralentissement (en %) choisie en fonction
de Ia temperature programmeée en C2.

A cette adresse, on programme la.distance de ralentissement (en %) choisie en fonction
de la temperature programmeée en C3.

PAR Adresse CC Dlstance de ralentlssement ch0|S|e en fonctlon de Ia tempe it

A cette adresse, on programme la distance de ralentissement (en %) choisie en fonction
de la température programmée en C4.

A cette adresse, on programme la distance de ralentissement (en %) choisie en fonction
dela te’mpérature programmée en C5.

vAdresse CE Dlstance de ralentlssement ch0|S|e en fonctlon de la temperature
. ‘programmée en C6, Prat|que de wsuallser en ch|ffre hexadecimal.

A cétte adresse, on programme la distance de ralentissement (en %) choisie en fonction
de Ia température programmée en C6.

’:i PAR Adresse CF DIS Ince de ralentlssement ch0|S|e en fonctlon de Ia temperature '
: progra nmée en C7, Pratique de visualiser en chiffre hexadecimal.

A cette adresse, on programme la distance de ralentissement (en %) choisie en fonction
de la température programmée en C7.
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Afin d’assurer la régulation Dlstance / Temperature d’huile, 2 tables de 8 paramétres ont
été créées dans 'lE2PROM :

e Une table de températures (adresses C0 Hex a C7 Hex),
¢ Une table de coefficients de distance (adresses C8 Hex a CF Hex).

La table des températures contient de 1 a 8°seuils de température d'huile
susceptibles d'influer sur la distance de ralentissement,.la.table. de coefficients-contient
les pourcentages de réduction-de la‘distance de ralentissement a appliquer en fonction
des températures ci-dessus.

TEMPERATURE DE L’HUILE'EN-C /' DlSTANCE{)E RALENTISSEMENT EN %
Adr | Exemple (température) ‘ - Exemple (pourcentage) | Adr

[Distance 0 en % : 100 | C8 I_

[Distance1en%: 85 | CO |

[DistanceZen%: 75 [ CA]

IDistance3en % : 70 [cb|

» Température 3 45°C - ,
" [Distance 4 en % : 65 | cC |

S istance5en%: .60 | Cd |
Température 5 60° C -

; | Distance 6.en % : 55 | CE |
Température 6 65° C

: .. |Distance 7 en % : 50 | CF |

Température

Comme le montre le tableau cn—dessus le programme :

« utilise 100 % de la distance PV (adresses C8 Hex) lorsque la température de I'huile est
inférieure ou égale au parametre Température 0 (15 °C) (adresses CO Hex),
o le pourcentage‘ Distance 1. (85 %) lorsque-la température de-I'huile est strictement
supérieure au paramétre Temperature 0 et inférieure ou- egal au- parametre
Température 1 (25°C)

et ainsi de suite. Cette technlque implique donc que :

- La variation de la tension fournie par la sonde doit etre monotone,()
- Les valeurs de tension de la sonde doivent &tre rangées dans la table par
ordre croissant(2)

~ Les pourcentages de: distance peuvent, ‘par contre étre’ placés ‘dans -un ordre
quelconque, soit continiment croissants, soit continlment décroissants, soit dans tout
autre arrangement.

Note : Il n'est pas indispensable de remplir totalement la table des températures. Le programme utilise 100 %
de la distance dés qu'il rencontre une valeur nulle dans la table des températures.

(1) Clest-a-dire continuement croissante ou décroissante en fonction de la température,

(2)  sila sonde est du type "a Coefficient de Température Positif' (CTP), ce qui signifie que la résistance
de la sonde augmente avec la température, cela revient a ranger les températures dans l'ordre
croissant dans la table, s'il s'agit d'une sonde "a Coefficient de Température Négatif' (CTN), cela
revient a ranger les températures dans I'ordre décroissant.



_Alpha M]lft Vector - Prog.Scalaire ' Manuel d’installation Chapitre VII - page 73

Pour visualiser les entrées et les sorties, il faut mettre le petit switch situé a gauche
des afficheurs vers le Haut c'est-a-dire en position RAM.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les contacts sont établis pour faire un
envoi.

Les_:.szt_),atonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.

'Vvlls nous indiquent respectivement I'é'fét des contacts d'envois }(’ié‘bine C8 a C11 avec le
commun bouton COMB.

Les: batonnets correspondant sont allumés lorsque les contacts sont établis pour faire un
envoi.

Les.batonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.

'Ils nous |nd|quent respectlvement Ietat des "Cbhtacts 'des appels pallers pour monter MO
(Ad 06-bat0) a M7 avec le commun bouton COMB.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les contacts sont établis pour faire un
appel. -

Les batonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.

dresse 04: Pratique de visualiser en mode Batonnet.

IIs nous |nd|quent respectlvement Ietat des contacts des appels pallers pour monter M8 a
M10.avec le commun bouton COMB.
Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les contacts sont établis pour faire un

appel.
Les batonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.
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lis nous indiquent respectlvement l'état des contacts des appels pallers pour descendre
D1 & D7 avec le commun bouton COMB.
Les batonnets correspondant sont allumés Iorsque les: contacts sont etablls pour faire un

appel.
Les batonnets correspondant sont ételnts dans le.cas contraire. .

lls nous indiquent respectivement I'état des contacts des appels paliérs>pour descendre
D8 a D11 avec le commun bouton COMB.
Les batonnets correspondant sont aIIumes lorsque les contacts sont établis pour faire un

appel.
Les batonnets correspondant sont éteints dans le cas contraire.

Il nous indique I'état du contact surcharge. (SU et 0V).
‘Le batonnet 7 est allumé lorsque le contact est établi c'est-a-dire en surcharge.
Le batonnet 7 est éteint dans le cas contraire.

[ nous indique I'état du contact ED (ED et 0V).
Le batonnet 5 est allumé lorsque la cabine est sur le ED.
Le batonnet 5 est éteint lorsque le contact est établi, Clest-a-dire lorsque la cabine n'est

- pas surle ED.
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Il nous indique I'état du contact de mise en manceuvre de rappel (MAN et OV).

Le. batonnet 4 est allumé lorsque le contact est ouvert, c'est-a-dire lorsqu'on est en
manceuvre de rappel.

Le batonnet 4 est éteint lorsque le contact est établi, c'est-a-dire lorsqu'on est en normal.

gBaton‘net 3:INS¢ (INSpectlon)

Il:nous indique I'état du contact de mise en mspect:on (INS ot OV)
Le batonnet 3 est allumé lorsque le contact est ouvert, c'est-a-dire lorsqu'on est en
inspection.

Le-batonnet 3 est éteint lorsque le contact est établi, c'est-a-dire lorsqu'on est en normal.

. nous indique I'etat du contact de demande-de-mouvement-en: gralssage montée (GM et
oV).. ,
Le batonnet 2 est allumé lorsque le contact est établi pour une demande de déplacement
en montée.

Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

,IL nous lndlque I'etat du contact de demande de mouvement en gralssage descente (GD
et OV).

Le batonnet 1 est allumé Iorsque le contact est établi pour une demande de déplacement
en descente. _

Le bétonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

II nous |nd|que Ietat du relals déwfhasse
Le batonnet 0 est allumé s'it y a un défaut de masse.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.

Batonnet 7: NON UTILISE

Il nous |nd|que Ietat du relals de phase (PH et OV)
Le batonnet 5 est allumé lorsqu'il manque une phase.
Le batonnet 5 est éteint dans le cas contraire.

Batonnet 4 THV (THermique de Ventilation) TRACT g
Il nous |nd|que I'état du Thermique de ventilation (THV et OV)
Le batonnet 4 est allumé lorsque le contact est fermé en défaut.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.
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Il nous indique I'état du contact détectant un défaut de niveau d'huile pouvant rendre les
prochains déplacements dangereux pour le matériel.

Le batonnet 4 est allumé lorsque le contact est fermé donc en defaut

Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

»'II nous indique I'état du contacteur Petite Vitesse (PV).
Le batonnet 3 est allumé lorsque le: .contacteur PV. est coIIe
Le batonnet 3 est éteint dans le cas contraire.

Il nous |nd|que I'etat u contact détectant Ie “niveau" d'huile mrnlmum ‘pas: encore
- dangereux pour le matériel mais nécessitant un appoint d'huile. _
_Le batonnet 3 est allumé lorsquele contact est-fermé s'il manque:de I'huile. -+ - -
Le batonnet 3 est éteint dans le cas contraire.

| sse) TR
Il nous |nd|que l'état du contacteur Grande Vitesse (GV)

Le batonnet 2 est allumé lorsque le contacteur GV.est collé.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

Nilvnoué 'indique I'état du contacteur Ligne (L).
Le batonnet 2 est allumé lorsque le contacteur L est collé.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

1l nous |nd|que I'état du contacteur Montee (MO)
Le batonnet 1 est allumé lorsque le contacteur MO est collé.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

| Batonn
Il nous indique I'état du contacteur Etoile (Y).
Le batonnet 1 est allumé lorsque le contacteur Y est coIIe
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

II nous |nd|quevl'etat du cdhtacteur Descente (DE).
Le batonnet 0 est allumé lorsque le contacteur DE est collé.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.

A

II nous |nd|que I'etat du contacteur Delta (A ou D)

Le batonnet 0 est allumé lorsque le contacteur A est collé.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.
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Il n ‘|nd|que si Ie dlSpOSItIf de pontage des sécurités de porte (N62 / N5§7) donne la
zone de déverrouillage (P01 ou |.L.S.).

Le batonnet 6 est allumé si I'appareil est dans la zone.

Le batonnet 6 est etelnt dans le cas contraire.

: » '(P,R'Iorlt s g
II nous |nd|que I'état du contact de prlorlte cabme (PRIC et OV).

Le batonnet 4 est allumé lorsque le contact est établi.

Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

Bat NS, (Non-Stop) i i
Iln nous |nd|que I'état du contact de Non Stop (NS et OV)
Le batonnet 3 est allumé lorsque le contact est établi.
Le *bétonnet 3 est éteint dans le cas contraire.

':Batonnet 2. 8! i __Depart)

Il nous |nd|que l'état du contact de SUspensmn de depart (SUSD et OV)
Le batonnet 2 est allumé lorsque le contact est établi.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

. {Mise Hors ¢ ki e o
T nous |nd|que l'état du contact de Mise Hors Serwce (MHS et OV)
Le batonnet 1 est allumé lorsque le contact est établi.

Le 'bétonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

0: POM (service POMpier).
II noustamdlque I'état'du contact pompier (POM et OV)
Le batonnet 0 est allumé lorsque le contact est ouvert (le pompier est demandé).
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.
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“Il'nous indique I'etat du co'ntact du bouton fermeture forcee de la porte 1 (FF1 et OV).
Le batonnet 4 est allumé lorsqlie’le ‘contact est ‘établi. -
- Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

“Il'nous |nd|qu'e I'etat du' contact de comcement de la porte (COI1 et OV)
Le batonnet 3 est allumé lorsque le contact est établi.
Le batonnet 3 est éteint dans le cas contraire.

II nous |nd|qué Ietat du contéct de cellule de la porte 1 (CS1 et OV). |
Le batonnet 2 est allumé lorsque. la cellule détecte quelque chose.
Le batonnet 2 est éteint Iorsque le contact est établi, la ceIIuIe n'est pas coupee

II nous |nd|que Ietat du fin de course fermeture de la porte 1 (FCFE1 et OV).

Le batonnet 1 est allumé lorsque le fin de course fermeture est ouvert, ¢ est- -d|re Iorsque
la porte 1 est complétement fermée.

Le batonnet 1 est éteint lorsque le fin de course fermeture est établl cest-a dlre Iorsque la
porte 1 n'est pas complétement fermee

| Batonnet 0: FCOU1 (Ein de Course OUverture de la porte 1).
Il nous |nd|que I'état du fin de course ouverture de la porte 1 (FCOU1 et OV).

Le batonnet 0 est allumé lorsque’le fin-de course ouverture:est ouvert; c'est-a-dire-lorsque
la porte 1 est complétement ouverte.

Le batonnet 0 est éteint lorsque le fin de course ouverture est établi, c'est-a-dire lorsque la
porte 1 n'est pas complétement ouverte.
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: ne : )
Il nous indique I'état du contact ED.

Le batonnet 3 est allumé lorsque le contact est ouvert, c'est-a-dire lorsque la cabine est
au dessous de ['aimant bas ED.

Le:batonnet 3 est éteint lorsque le contact est établi, c'est-a-dire lorsque la cabine est
au dessus de I'aimant bas ED.

5:Bat0nnet 2

Il nous indique ['état du contact EM

Le batonnet 2 est allumé lorsque le contact est ouvert, c'est-a-dire lorsque la cabine est
audessus-de I'aimant haut EM.

Le batonnet 2 est éteint lorsque le contact est établi, c'est-a-dire lorsque la cabine est
au dessous de l'aimant haut EM.

:;Batonnet 1 Apteur, Taisceau b)
Il nous |nd|que I'état du faisceau B.
Le batonnet 1 est allumé lorsque le faisceau B est coupé.

Le batonnet 1 est etemt lorsque le faisceau B n'est pas coupé.

Batonnet 0: CAA (CApteur, faisceau A).

Il nous indique I'état du faisceau A.

Le batonnet 0 est allume lorsque le faisceau A est coupé.
Leisatonnet 0 est éteint lorsque le faisceau A n'est pas coupé.
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‘ Le batonnet 4 est allumé lorsque le contact est ouvert (MTH et OV) ou Iorsque la sonde de
température a atteint une certaine valeur.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

‘II nous indique I'état de la sonde thermique (STH‘ et OV).
.. Le batonnet 3 est éteint lorsque le:contact est établi en fonctlonnement normal..
Le batonnet 3 est allumé dans Ie cas contralre

"Il nous indique I'état des sécurités au niveau du 10 de la chaine des sécurités.
Le batonnet 2 est allumé lorsque la chaine des.sécurités est etablle jusqu au 10.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire. ,

| II nous |ﬁd|que I'état des sécurités au niveau du 8 de la chaine des secuntes
Le batonnet 1 est allumé lorsque la chaine des sécurités est établie j jusqu ‘au 8.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire. » -

Il nous in |que I'e at es sécurités au niveau du de Ia chame des secuntes .
Le batonnet 0 est allumé lorsque la chaine des sécurités est établie jusqu'au 6.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.

0] nous indique ['état du contact d'inspection en grande vitesse.
Le batonnet 2 est allumé lorsque-le contact-est établi.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire.

II hous |nd|que état du taque 2
Le batonnet 1 est allumé si le contact est établi lorsque le taquet 2 est rentré.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

TA fuet 1)
Il nous |nd|que I'état du taquet 1.
Le batonnet 0 est allumé si le contact est établi lorsque le taquet 1 est rentré.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.
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Pour visualiser les entrées et les sorties, il faut mettre le petit switch situé a gauche des
afficheurs vers le haut c'est-a-dire en position RAM.

NOTE CONCERNANT LES SORTIES :

) (S ELEC) = Sorties de type ELECTRONIQUES, ne pouvant débiter que
: 50mA sous 24V (1,2W max).
(S CONT) = Sorties de CONTACT SEC de relais dont le commun est
" accessible.

(S CONT 24R) = Sortie's"de C':'ONTACT SEC de relais dor_wt le commun n'est pas accessible
» .. car déja relié de fagon interne au potentiel 24R. ,

= ‘lliconviendra d'interfacer les sorties en fonction de I'élément @ commander.

*|I nous donne I'état du commun repetlteur de‘p03| ion (C}REP)
Si:le batonnet 7 clignote, c'est que le signal CREP est actif.
Si le batonnet 7 est éteint ou allumé fixe, c'est que le signal CREP est inactif.

Batonnet 6: LU (LUmiére automatique) (S ELEC).
Il nous indique I'état de la sortie lumiére automatique (LU).
Le-batonnet 6 est allumé lorsque la sortie LU est activée et sort du 0 Volt.
Le batonnet 6 est éteint lorsque la sortie LU est désactivée et sort du 24 Volts.

Batonnet 5: FE1 (relais FErmeture de la porte 1) (S CONT).

Il nous donne I'état du relais de fermeture porte 1 (FE1).

Le batonnet 5 est allumé si le relais fermeture est alimenté.
atonnet 5 est ét‘e‘int dans le cas contraire.

fll nous donne Ietat du relals d ouverture porte 1 (OU1)
Le batonnet 4 est allumé si le relais ouverture est alimenté.
Le batonnet 4 est etelnt dans le cas contraire.

’Batonnet 3. CAM (relals de CAMe).

Il nous donne I'état du relais de came (CAM).

Le batonnet 3 est allumé si le relais de came est alimenté.
Le batonnet 3 est éteint dans le cas contraire.

_ de Varlatlon de freguence)
Il nous donne I'état du relais Grande Vitesse / Petlte Vltesse (GV/ PV)

Le batonnet 2 est allumé, le relais GV/PV est alimenté pour commander le contacteur GV.
Le batonnet 2 est éteint, le relais GV/PV est au repos pour commander le contacteur PV.




Alpha Miift Vector - Prog.Scalaire Manuel d’installation 2 Chapitre VII - page 82

II nous donne I'état du relals Descente (DE). o
Le batonnet 1 est allumé si le relais DE est alimenté.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

'Il'nous donne l'état du relais Montée (MO).
Le batonnet 0 est allumé si le relais- MO est alimenté. -
Le batonnet 0 est éteint dans le‘cas contraire.

II nous donne ['état de la sortie V1. :
Le batonnet 7 est allumé si la sortie V1 est activée.
Le batonnet 7 est éteint dans.le cas contraire..

Batonnet 6 V' (Vitess
Il nous donne I'état de la sortie VO.
Le batonnet 6 est allumé si la sortie VO est activée.
Le batonnet 6 est éteint dans le cas contraire.

|Batonnet 5: NONUTILISE =

Batonnet 4: SH8 (SHuntage du 8) (S ELEC).
Il nous donne I'état de la sortie SHS.

Le batonnet 4 est allumé lorsque |a sortie SH8 est activée et sort du 0 Volt.
Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire... e :

NON UTILISE

Batonnet 2: INH1 (INHibition porte 1) (S ELEC). - Cias
Il nous donne I'état de la sortie INH1 qui depend de I'optlon SHTCS (SHuntage-de CS
Ad.63 - bat 6).
Le batonnet 2 est allumé lorsque |a sortie INH1 est activée et sort du 0 Volt.
Le batonnet 2 est éteint dans le cas contraire. : :

Batonnet 1: NON UTILISE

Batonnet 0: NONUTILISE,
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II nous donne I'état de la sortie défaut (DEF).
Le batonnet 7 est allumé lorsque la sortie défaut DEF est activée et sort du 0 Volt.
Le batonnet 7 est étéint lorsque la sortie déefaut est désactivée et sort du 24 Volts.

B o (GONG) e
Le batonnet 6 est allumé lorsque la sortie Gong GONG est activée et sort du 24 Volts.
Le batonnet 6 est éteint lorsque la sortie défaut est désactiyée et sort du 0 Volt.

'II nous donne I'état dehi.a sortie Fleche Descente‘(FD) -
Le batonnet 5 est allumé, la sortie Fléche Descente FD est activée et sort du 24 Volts.
Le batonnet 5 est éteint, la sortie Fleche Descente est désactivée et sort du 0 Volt.

»‘II 'nous onne Ie atde la vsortré Flec e ontee (FM)
Le-batonnet 4 est allumé, la sortie Fleche Montée FM est activée et sort du 24 Volt Volts. .
Le batonnet 4 est éteint, la sortie Fleche Montée est désactivée et sort du 0 Volt.

Batonnet 3: VSU (Voyant SUrcharge) (S ELEC).

Il nous donne I'état de la sortie du voyant surcharge (VSU)
Le'batonnet 3 est allumé lorsque la sortie VSU est activée et sort du 0 Volt.

Le batonnet 3 est éteint lorsque la sortie VSU.est désactivée et sort du 24 Volts.

II'n'ous‘donne I'etat:de‘ la sortie du ronﬂeur de surcharge (RF)
Le batonnet 2 est allumé lorsque la sortie RF est activée et sort du 0 VoIt
Le batonnet 2 est éteint lorsque la sortie RF est désactivée et sort du 24 Volts.

Batonnet 1: VHS (Voyant Hors Service) (SELEC). =
Il nous donne I'état de la sortie du Voyant Hors Service (VHS).

Le batonnet 1 est allumé lorsque la sortie VHS est activée et sort du 0 Volt.
Le:batonnet 1 est éteint lorsque la sortie VHS est désactivée et sort du 24 Volts.

Batonnet 0: VPMP (Voyant PoMPier) (S ELEC). -

Il nous donne I'état de la sortie du voyant pompier (VPMP).
Le béatonnet 0 est allumé lorsque la sortie VPMP est activée et sort du 0 Volt.

Le batonnet 0 est éteint lorsque la sortie VPMP est désactivée et sort du 24 Volts.
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lls nous indiquent respectivement I'état des quittances cabine QCO & QC7.

On rappelle que les sorties QCO a QC7 sont les bornes CO a C7.

Les batonnets correspondant sont allumés-lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont. etelnts lorsque: les sortles sont desactlvees et sortent.
du 24 Volts. :

' IIs nous mfilquent respectlvement I'état des qiittances cabine QC8 a QC11

~.On rappelle que les sorties QC8 a QC11 sont les bornes C8 a C11.

- Les batonnets correspondant sont allumés |orsque Ies sortles sont activées et sortent du '
0"Volt.

- Les batonnets correspondant sont etelnts lorsque les sortles ‘sont- desactlvees et sortent .

du 24 Volts.

'IIs nous indiquent respectlvement I'état des quittances palleres pour Monter QMO a QM7.
On rappelle que les sorties QM0 a QM7 sont les bornes P0-a P7.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints Iorsque Ies sortles sont desactlvees et sortent
du 24 Volts. - , S S

sIIs nous indiquent respectlvement I'état des quittances: palleres pour Monter QM8 a QM11
-On rappelle que les sorties QM8 a QM11 sont les bornes P8 a P11.
Les batonnets correspondant sont aIIumes lorsque-les sorties sont activées et sortent du

0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sortles sont désactivées et sortent '
du 24 Volts.
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:Ils nou.s |nd|quent respect|vemehfil'éta‘t 'des‘qwttances paliéres pour Descendre QD1 a
QD7.

On rappelle que les sortles QD1 a QD7 sont les bornes P1 a P7.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt. e S

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sortles sont désactivées et sortent
du 24 Volts. .

‘Ils nous |nd|quent respectlvement Ietatvdes' 'qwttances”palléres pour Descendre QD8 a
QD11.

- On rappelle que les sorties QD8 & QD11 sont les bornes P8 & D11.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont actlvees et sortent du
0 Volt. '
Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont desactlvees et sortent
du 24 Volts:

Batonnet 0 2 7: POS0-7 (POSitionnement 0 4 7) (SELEC).
lIs'nous indiquent respectivement I'état des sorties positionnement POS0 a POS7.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont désactivées et sortent
du 24 Volts.

. ,Ram,Adrévsse.'ZIOi"‘iD;i?atiq;;Je‘d_e'_ yiSUa'Iis-e.rz,en..z,mode Bétp'h.het;_ e i

VIIs nous |nd|quent respectlvement I'etat des sortles posmonnement POS8 a POS11.

Les batonnets correspondant sont allumés lorsque les sorties sont activées et sortent du
0 Volt.

Les batonnets correspondant sont éteints lorsque les sorties sont désactivées et sortent
du 24 Volts. '
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Le batonnet 7 est éteint dans le cas contraire.

" nous |nd|que Iletat du re|a|s de vanne N°4. LI T e T
Le batonnet 7 est allumé lorsque le relais de vanne N°4 est alimenté.

"II nous indique I'état du relais de vanne N°3 —

Le batonnet 6 est allumé lorsque le relais de vanne N°3 est-alimenté.

Le batonnet 6 est éteint dans le cas contraire.

Le batonnet 5 est allumé |orsque le relais de vanne N°3 est alimenté.

Le batonnet 5 est éteint dans le cas contralre

}II nous indique I'état du relais de vanne N°1.

Le batonnet 4 est allumé lorsque le relais de vanne N°1 est alimenté.

Le batonnet 4 est éteint dans le cas contraire.

IVI|"h‘o’u‘s in |que I'etat du relals vL|gne”(L)
' Le batonnet 2 est allumé lorsque le relais Ligne est alimente.
- Le batonnet 2 est éteint dans le cas. contraire.

|| nous |nd|que Iétat du: re|a|s Trlangle (A ou D)
Le batonnet 1 est allumé lorsque le relais Triangle est alimenté.
Le batonnet 1 est éteint dans le cas contraire.

Batonnet 0: Y (Relais Etoile) (SCONT).

Il nous indique I'état du relais Etoile (Y).
Le batonnet 0 est allumé lorsque le relais Etoile est alimenté.
Le batonnet 0 est éteint dans le cas contraire.
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0

1

2

3

i s 4
- Chiffrede || 5§
- poids fort | 6
- (chiffrede| 7
- gauche) | 8
9

e

69 210 211 212 213 214 215 216 217 218 219 220 221 222 223
225 226 227 228 229 230 231 232 233 234 235 236 237 238 239
241 242 243 244 245 246 247 248 249 250 251 252 253 254 255

Utilisation de la table :

Pour convertir un octet (2 chiffres) hexadécimal en décimal, repérez le chiffre hexadécimal de
poids-fort (le chiffre de gauche) dans la colonne de gauche de la table. Suivez la“rangée
correspondante vers la droite jusqu'a l'intersection avec la colonne & la partie supérieure de
laquelle se trouve le chiffre hexadécimal de poids faible (le chiffre de droite). La valeur a
l'intersection est I'équivalent décimal du nombre hexadécimal cherché.

Par exemple, pour convertir le nombre hexadécimal A4 en décimal, trouvez I'|ntersect|on de la
rangée qui contient A en premiére colonne, avec la colonne qui contient 4 en partie supérieur.
L'équivalent décimal de A4 est la valeur a l'intersection, c'est-a-dire 164.

Pourieonvertir un nombre-décimal en hexadécimal, cherche le nombre décimal dans la table. Le
nombre hexadécimal correspondant est le nombre. compose de gauche a droite, du chiffre
hexademmal figurant dans la premiére colonne de la rangee dans laquelle vous avez trouvé le
nombre décimal, et du chiffre hexadécimal qui figure & la ligne supérieure de la colonne dans
Iaquelle vous avez trouve le nombre décimal.

Par exemple, pour trouver I'équivalent hexadécimal de 206, cherchez cette valeur dans la table ;
son équivalent hexadécimal est CE.
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Ad. Bat.7 | Bat.6 | Bat.5 | Bat.4 | Bat.3 | Bat.2 | Bat.1 | B&at.O

00 DEF N (CDDEF) CODE DU DERNIER DEFAUT

01 DEF N-1 (CADDEF) CODE DE LAVANT DERNIER DEFAUT

02 REGUL [ .. . ] 1SO | RMUFT | "] OUAVAR | USINE |
03 NBOPER - NOMBRE D'OPERATEUR

04 NIVSUP - NIVEAU SUPERIEUR

05 NIVINF - NIVEAU INFERIEUR

06 NVPRIN - NIVEAU PRINCIPAL

07 BLOCAG | DCOPRO | . OPTSP. | OPTMAN. | OPREVM | MPVHZ OPED | OUVPRE
08 2VIRECAVT | APCL FLCLIG FLPDP. | EFFNSEL ™ IPF PO
09 GONGAR | IGPPRO IGV PFLSGV | OPTPOM | MHSPF TYPOMP

0A TIG - TEMPO D'INTEGRATEUR (2 A 45 SECONDES [EN SECONDES])

0b TPV - TEMPO PETITE VITESSE (3 A 255 SECONDES [EN SECONDES])

0C TPLU - TEMPO DE LUMIERE AUTOMATIQUE (2 A 255 SECONDES [EN SECONDES])

od TINS - TEMPO D'INSPECTION (1 A 255 SECONDES [EN SECONDES])

0E TCAPGV - TEMPO CAPTEUR EN G.V. (2 A 25,5 SECONDES [EN 1/10 SECONDES])

OF TCAPPV - TEMPQV,CABTEUR ENP.V. (3 A 25,5 SECONDES [EN 1/10 SECONDES])

-+ MSQCAB - MASQUES DES ENVOIS CABINEDE 7 A0
- MSQCAB MASQUES DES ENVOIS CABINE DE 11 A 8

MSQMG MASC'RJES DES APPELS'PAUERS POUR MONTER DE 7 A 1

14 | MSQMO MASQUES DES APPELS PALIERS POUR MONTER DE 10A 8
15 I T S
16 - . S MSQDE MASQUES DES APPELS PALIERS POUR DESCENDRE DE 7 A 0
17 MSQDE - MASQUES DES APPELS PALIERS POUR DESCENDRE DE11A8
18 e o . i .
A TPISO TEMPORISATION D ISONIVELAGE ' . PVCRH PVCRB
19 - | (2 210 SECONDES [EN SECONDES])) P (avec . (avec
(avec bande Alu) écrans) écrans)
1A Non utilisé avec { PROG. DES PV CROISEES POUR ENTRES'NIVEAUX 7-8 / 0-1 Seulement
1b la bande Alu * PROG. DES PV CROISEES POUR ENTRES NIVEAUX 10-11/8-9  Avec les vannes
1C
1d NUSPLX - TOUJOURS A 00
1E TFR10 - TEMPO DE FILTRAGE SUR LE 10 (0 A 0,5 SECONDES [EN 1/100 SECONDES])
1F TPRAU TEMPO DE RAPPEL AUTOMATIQUE (1'A 255 SECONDES [EN SECONDES])
20 RAUFAC1 | TRAPM | “NIVRAU - NIVEAU DE RAPPEL AUTOMATIQUE
21 S TGONG TEMPO DU GONG (0,1 A 10 SECONDES [EN 1/10 SECONDES]) .
22 COMDEM - COMPTEUR DE DEMARRAGES : 2.CHIFFRES DE DROITE
23 COMDEM - COMPTEUR DE DEMARRAGES : 2 CHIFFRES DU MILIEU
24 COMDEM - COMPTEUR DE ‘DEMARRAGES : 2 'CHIFFRES DE GAUCHE
25 NUMARO - NUMERO D'ORDRE DANS LE MOIS DE PRODUCTION (UNITES / DIZAINES)
26 - NUMAR1 -~ MOIS DE PRODUCTION-EN.HEXADECIMAL:(CENTAINES.DU N° DE POSITION)
27 --': . _‘NUMAR2 = ANNEE DE PRODUCTION DE-L’ARMOIRE
28 . L REPT00-REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU 00
29 a 32 =] - . 'REPTxx - REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU xx
33 ~REPT11 <REPETITEUR DE POSITION AU NIVEAU 11
ADAPTATION A UNE CENTRALE HYDRAULIQUE SPECIFIQUE NON TYPEE (CYHYD)
38 V4 V3 V2. V1 Sl ] “ LIGNE TRIANGLE ETOILE
39 V4 V3 V2 V1 coon e LIGNE TRIANGLE |. ETOILE
3A Va4 V3 V2 V1 FE e LIGNE TRIANGLE ETOILE
3b Va4 V3 V2 V1 o LIGNE TRIANGLE ETOILE
3C V4 V3 V2 V1 o LIGNE TRIANGLE ETOILE
3d V4 V3 V2 A | ' LIGNE TRIANGLE ETOILE
3E V4 V3 V2 \Al e LIGNE TRIANGLE ETOILE
3F V4 V3 V2 \| : - LIGNE TRIANGLE ETOILE
40 RGPT VERSTF1 | P1SFCOU | P1SFCFE | PMAFCP1 | MSTPMP1 | AMPSEC1 | MSTPRP1
41 TPO1 - TEMPO DE PORTE 1 (2 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
42 TREP1 - TEMPO DE REOUVERTURE DE PORTE 1 (1A 255 SECONDES [EN SECONDES])
43 FACE1 | .: iy NIVMHS - NIVEAU DE MISE HORS SERVICE
44 TIRP1 - TEMPO D INVERSION DES RELAIS DE LA PORTE1 (0 A 2,55 S. [EN 1/100 SECONDES]))
45 TFR8 - TEMPO DE FILTRAGE DES REBONDS SUR LE ‘8' (0 A 2,55 S. [EN 1/100 SECONDES])
46 TVP1/2 - TEMPORISATION DE VERROUILLAGE DE PORTES 1&2 (1 A 255 S. [EN SECONDES])

47 TIGPO1 - TEMPO D'INTEGRATEUR DE PORTE 1 (1 A 255 SECONDES [EN SECONDES])
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Ad. Bat. 7 Bat. 4 Bét. 3 Bét. 2 Bét. 1 Bét. 0
48 RCAME1 { PORCAB1 [ OUAVAP1 | STP10OU SER(1I OUNSIM1
NOO NOO NOO NOO NOO NOO
49 352 | RCAME1 PORCAB1 | OUAVAP1 | STP10OU SER(1| OUNSIM1
Nxx Nxx Nxx Nxx Nxx Nxx
53 RCAME 1 PORCAB1 [ OUAVAP1 | STP10OU SERI1| OUNSIM1
N11 N11 N11 N11 N11 N11
58 TDEMYD - TEMPO DE DEMARRAGE Y/D (0 A 6 SECONDES [EN 1/10 SECONDES])
59 “TARMVT - TEMPO D'ARRET DU MOUVEMENT (0 A 2,55 S. [EN 1/100 SEC])
5A TPMPVM.- TEMPO DE PROLONGATION DU MVT PETITE VITESSE (0 A 0,5 . [EN 1/100 SEC])
_5b B _TYPHYD - TYPE DE CENTRALE HYDRAULIQUE .
5C DEMDIR | TAQUET
.. .5d -
_5E
5F
60
61
.62 - .
.63 CABVID
- 64
67
-68
69a76
77
SPG3 SPG2 SPG1 SPG3 SPG2 SPG1
78 RF - RONFLEUR DE SURCHARGE VSU - VOYANT DE SURCHARGE
79 VHS - VOYANT HORS SERVICE GONG - SORTIE GONG
7A INH1 - SORTIE INHIBITION VPMP - VOYANT POMPIER
7b CAM - SORTIE CAME LU - LUMIERE AUTOMATIQUE
7E DEF N-2 - CODE DE DEFAUT 3
7F DEF N-3 - CODE DE DEFAUT 4
OPTION DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA T° D’HUILE -
co TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE C8 EST CHOISIE
c1 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE C9 EST CHOISIE
Cc2_ TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CA EST CHOISIE
c3 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CB EST CHOISIE
c4 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CC EST CHOISIE
C5 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CD EST CHOISIE
(o] - TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CE EST CHOISIE
C7 TEMPERATURE JUSQUE LAQUELLE LA DISTANCE CF EST CHOISIE
OPTION DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN.-FONCTION.DE LA T° D’HUILE
C8 DISTANCE DE RALENTISSEMENT 0 (EN %)-CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE CO
c9 DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C1
CA DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C2
"Cb DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C3
_CcC DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C4
-Cd DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C5
CE DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C6
.CF DISTANCE DE RALENTISSEMENT @ (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C7
i . -OPTION DISTANCE DE RALENTISSEMENT EN FONCTION DE LA T° D’HUILE
A8 DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE CO
A9 DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C1
AA DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C2
‘Ab DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C3
AC DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C4
Ad DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C5
AE DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C6
AF DISTANCE DE RALENTISSEMENT O (EN %) CHOISIE JUSQUE LA TEMPERATURE C7
MINIBLOC
FF CA | © | INS | POMP | NV | 10 | 8 | 6
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[ ]=ON/REC OFF

Ad. Bat. 7 Bat. 6 Bat. 5 Bat. 4 Bat. 3 Bat. 2 Bat. 1 Bat. 0
MAN/ INS/ GD MASS/
THV/DNH | RP/NHM RM/RY | RD/RA
OF PRIC NS _|..SusD MHS. | POMP/
OF FF1 | coM | cs1/ FCFE1/ | FCOU1/
10
11 EXM
12 L «10» .| . «8» « 6 »
. GVIPV
13 CREP LU/ FE1 - ‘oU1 ou DE MO
: : -. V2(VF)
14 VA(VF) | VO(VF) - SH8 INH1 °
15 DEF GONG FM RF VHS VPMP
16 QC7 QC6 QC5 QC4 QC3 ~.QC2 QC1 QCO
17 ~ QC10
38
19
1A
1b
1C
1d
1E
1F POS7 POS6 POS5 | POS4 | -POS3 | POS2 POS1 POS0
20 POS11 | -POS10 | POS9 POS8
22 POIDS FAIBLE - ALTITUDE DE LA CABINE
23 POIDS FORT - ALTITUDE DE LA CABINE
24 POSLOG - POSITION LOGIQUE DE L'APPAREIL
28 cL | L
3F ED - EM
61 V4(H) ‘i V3(H) V2(H) | VA(H) |ECOTAQ L A Y
62 b b b iev T TACQ2 | TACQT
65 T°HUILE - TEMPERATURE D'HUILE
MINIBLOC
FF CA | CB | INS/ | POMP/ |NIVIZDEVR| «10» | «8» | «6»
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Les codes de défauts de la Série Alpha (carte BH12)

La lettre située entre parenthéses précise le type de Défaut.

(A) Signifie que le défaut est définitif et qu'il faut couper puis remettre
|'a|imentation pour faire une réinitialisation ( RESET ).

e (B) Slgmfe que Ie défaut est provisoire et donc que si la cause disparait, la
©manoeuvre travallle a nouveau normalement.

e (C) Signifie que’le défaut est provisoire si le technicien I'a demandé en
programmant l'option « défaut provisoire ». (DCOPRO - Ad.07 - B4t.06)

(D) Signifie que"‘lb“défaut peut étre ignoré si le technicien I'a demandé.

(*) Signifie que le code du défaut n'est pas enregistré dans la plle de défauts.
La pile de ‘défauts de la SERIE ALPHA se trouve aux paramétres
adresses 00, 01, 7E et 7F, petit interrupteur de gauche vers le bas. A
I'adresse 00 on trouve le dernier défaut et a I'adresse 7F le plus ancien
enregistré. .

AVANf DE QUITTER LE CHANTIER, NOUS VOUS CONSEILLONS DE METTRE LA PILE DE
DEFAUT A 00 AFIN DE MIEUX SURVEILLER LES PANNES.

DEFAULT N° DESIGNATION
-01- DEFAUT DE MASSE. ' (B)
02- TEMPO DE PETITE VITESSE. (A)
03- | TEMPO DE REVISION. (D)
04- | COUPURE DES SECURITES AVANT LE « 6 ». (B)
-05- THERMIQUE DE VENTILATION (THV). (B)
-06- AééjiNCE REPETITIVE DU « 10 » AU:-RECALAGE. (A)
-07- ERREUR DANS LA PROGRAMMATION DES SORTIE SPG1ASPG4. | (A)
-08- SUSPENSION DEPART (SUSD). ’ (B,%
-09- SONDE THERMIQUE OU THERMOCONTACT DE SECURITE (STH). (B)
-10- INVERSION DU SENS DE ROTATION (DETECTION PAR CAPTEUR). | (A)
A1- INTERPRETATION IMPOSSIBLE DU CAPTEUR OU FUSION DU/DES | (A)
FUSIBLES FU3, FU4.
A2- UN'DES CONTACTEURS NON DECOLLE A L'ARRIVEE. (C)
A3- CONTACTEUR « GV » NON DECOLLE AU PASSAGE « PV ». (C)
-14- CONTACTEUR « PV » NON COLLE LORS DE SA COMMANDE. (C)
-15- CONTACTEUR «MO» OU «DE» NON COLLE LORS DE LEUR| (C)
COMMANDE OU FUSION DU FUSIBLE FU9 (24R ).
-16- FIN DE COURSE HAUT POUR LA REVISION (FREV). (B,
ATTENTION :

POUR TOUT REMPLACEMENT DE CARTES ELECTRONIQUES, RESPECTER LES PRECAUTIONS
NECESSAIRES A L’ENVOI DE CELLES-CI (SACHET ANTISTATIQUE)
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FAULT N° DESIGNATION
A7- MANQUE OU INVERSION DE PHASES (PH). (B)
-18- RECALAGE IMPOSSIBLE PAR SUITE D'INFORMATIONS ERRONEES | (A)
DU CAPTEUR.
-19- COUPURE DU « 8 » EN MARCHE. | (B)
-20- TEMPERATURE DE L'HUILE SUPERIEURE A 100°'OU SONDE NON| (B)
RACCORDEE.

21- ABSENCE DU « 10 ». o | (B)

-22- INTEGRATEUR DE-GLISSEMENT. -~~~ =~ « = (A)

-23- COUPURE DU « 6 » EN MARCHE OU VOIR SHUNT 0V, CS EN PAROI| (B)

LISSE.. | -

-26- COUPURE ANORMALEMENT LONGUE DU FAISCEAU A. (A)
21 COUPURE ANORMALEMENT LONGUE DU FAISCEAU B. (A)
.+28-- | UN DES CONTACTEURS N'EST PAS DECOLLE AU DEMARRAGE. - :|- (C)
" 20- CONTACTEUR « GV-» NON COLLE'LORS DE SA COMMANDE. - (C)

-30- CONTACTEUR « PV » COLLE LORS DE LA COMMANDE « GV ». (C)

-31- DEFAUT DE SURCHARGE (SU). (B,

-36- LE NIVEAU DE PRINCIPAL EST SUPERIEUR AU NIVEAU LE PLUS| (A)

HAUT. '
-37- LA PROGRAMMATION DU NIVEAU SUPERIEUR EST PLUS GRANDE | (A)
: QUE 11 o
-38- NIVEAU DE RECALAGE, DE RAPPEL AUTOMATIQUE OU DE « MISE| (A)
HORS SERVICE » PLUS ELEVE QUE LE NIVEAU SUPERIEUR.

-39- LA TENSION SECTEUR EST TROP FAIBLE. (B)

40- LA TENSION SECTEUR EST TROP IMPORTANTE. (B)

41- «8 » COUPE, PORTE AUTO FERMEE SOUS ORIENTATION. (B)

42- PROGRAMMATION ERRONEE DU NOMBRE . D'OPERATEURS DE| (A)

PORTES (SUPERIEUR A 1).

43- FIN DE COURSE NECESSAIRE SUR OPERATEUR CABINE | (A

-44- ABSENCE DU «“10 ». SRR A | (B)
- 46- BLOCAGE PORTE EN « OUVERTURE ». (C)

-48- BLOCAGE PORTE EN « FERMETURE ». | (©)

-50- FONCTION « MISE HORS SERVICE » ENCLENCHEE (MHS). (B,

-51- FONCTION « PRIORITE CABINE » EN COURS (PRIC). (B

-52- COUPURE DU « 10 » EN MARCHE. (B)

-53- FONCTION « POMPIER » EN COURS (POM). o (B*)

-54- FONCTION « NON STOP » OU « COMPLET » EN COURS (NS). (B

-55. NON DECOLLAGE DU CONTACTEUR «1SO». = . - . (A)

-56- NON COLLAGE DU CONTACTEUR «ISO» LORS DE SA| (B)

COMMANDE.
ATTENTION :

POUR TOUT REMPLACEMENT DE CARTES ELECTRONIQUES, RESPECTER LES PRECAUTIONS
NECESSAIRES A L'ENVOI DE CELLES-CI (SACHET ANTISTATIQUE)
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FAULT N° ( _ DESIGNATION

-57- DEPASSEMENT DE LA « ZONE ISO » EN MOUVEMENT « ISO ». (A)

-58- « POMPAGE ISO » SUPERIEURE A 6. (B)

-59- MOUVEMENT D'ISO SUPERIEUR A LA TEMPO ISO. (A)

-60- ALTITUDE MAXIMUM PROGRAMMEE TROP ELEVEE. (A)

-61- E_RREUR DE PROGRAMMATION DES NIVEAUX. (A)

-62- DEFAUT CAPTEUR 003. (A)

-63- CABINE SIMULTANEMENT PRESENTE EN HAUT ET EN BAS OU| (A)

| CAPTEUR 003 NON ALIMENTE.

-64- MANCEUVRES DE RAPPEL ET D'INSPECTION ENCLENCHEES| (B)
SIMULTANEMENT.

-65- DEFAUT DEFINITIF DE REGULATION. ALLER LIRE LE CODE DU
DEFAUT SUR LE MLIFT.

-66- | DEFAUT PROVISOIRE DE REGULATION. ALLER LIRE LE CODE DU
DEFAUT SUR LE MLIFT.

-69- DERIVE APRES COUPURE DU DISPOSITIF HORS-COURSE DE| (A)
SECURITE.

-70- TAQUETS NON RETRACTES LORS DE LEUR COMMANDE. (A)

-71- TAQUETS RELACHES EN MARCHE. (B)

-72- TAQUETS NON RELACHES A L’ARRET. (A)

13- DEFAUT DE NIVEAU D'HUILE. (A)

-74- NIVEAU D'HUILE MINIMUM. (A)

-75- NON COLLAGE DU CONTACTEUR «ETOILE"Y"» LORS DE SA| (C).
COMMANDE. FUSION DE FUSIBLE FU9 (24R) OU COUPURE DU
CONTACT DE SURPRESSION. v

-76- NON. COLLAGE DU CONTACTEUR « TRIANGLE "D"» LORS DE SA| (C) :
COMMANDE. FUSION DE FUSIBLE FUS9 (24R) OU COUPURE DU
CONTACT DE SURPRESSION. ‘

-77- NON COLLAGE DU CONTACTEUR «LIGNE"L"» LORS DE SA| (C)
COMMANDE. FUSION DE FUSIBLE FU9 (24R) OU COUPURE DU
CONTACT DE SURPRESSION. ‘

-78- NON DECOLLAGE DU CONTACTEUR « ETOILE » OU « TRIANGLE ». | (C)

-79- TEMPERATURE DE L'HUILE TROP ELEVEE. ‘ (C)

ATTENTION :

POUR TOUT REMPLACEMENT DE CARTES ELECTRONIQUES, RESPECTER LES PRECAUTIONS :
NECESSAIRES A L’ENVOI DE CELLES-CI (SACHET ANTISTATIQUE)
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“| ZONEPV = ZONE PETITE VITESSE

|~ TZDEVER = ZONE DE DEVERROUILLAGE DESCENTE
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=
==
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=

T FONARD = ZONE D'ARRET DESCENTE
T, — ¥ OINT D'ARRET
N IVEAU N - A ZONARM = ZONE D'ARRET MONTEE
_| | ZDEVER = ZONE DE DEVERROUILLAGE MONTEE
N iONEPv = ZONE PETITE VITESSE '

NOM . DESIGNATION ADRESSE
ZDEVER Zone de DEVERrouillage ..........ccoooeeveieiiccieeceeiccsieeescceene s d4 et d5
ZONARM | ZONe d’ARTEL €N MONLEE ...oecoiveericiverereeeneesoniacoenisieeeseseresessens . d2
ZONARD | ZONe d’ARrét en Descente ................ et d3
ZONYST ZONeE d'HYSTENSIS .ceeeeeeeirieecieeerrcten e stee s ee s seeeee e sneeas b6

 PARAMETRES LIES A L’ISONIVELAGE

TPISO TemPorisation d'ISOnivelage 19
BNDISO BOND d’'ISONIVEIAGE ....oeeveeiieicittee ettt eneeees - bC
ZONARI ZONe d'ARrét Isonivelage .........cccoocccimerieiieeiiecicereneeeeeenaee d7

- PARAMETRES LIES A LA DISTANCE DE RALENTISSEMENT

DMINV2 Distance MINimum pour utiliser V2...........cccoeeeiivmmrreieccccneneeen. dg et d9
ZONPV1 ZONe Petite Vitesse 1 = Distance de ralentissement V1............ .| dAetdb
ZONPV2  [ZONe Petite Vitesse 2 = Distance de ralentissement V2......... x| dOoetdl

‘PARAMETRES LIES AUX ALTITUDES

ALTNIVOO | ALTitude du NIVEAU 00 ooovvooooooooooooooooooooooooooo 81 et 80
a a a

ALTNIVA1 | ALTitude du NIVeau 11 (S&rie AIpha) ..oooovvvoeeeeeieeee oo 97 et 96

ALTNIV15 |ALTitude du NIVeau 15 (S&rie 32) .........ccovivr e, OF et OF

Pour les altitudes voir Chapitre VII Relevé des niveaux

Toutes les informations contenues dans le tableau  ci-dessus s’expriment en
millimétres et en décimal hormis les altitudes.

Lorsqu’une information est donnée sur 2 adresses, la premiére adresse correspond
aux chiffres des milliers et des centaines, la seconde, aux chiffres des dizaines et des
unités. '

Exemple : Soit une distance de ralentissement (ou Zone petite vitesse) de 800 mm (80
cm), on pourra lire a I'adresse d0, 08 et a I'adresse d1, 00 soit 0800 millimétres.
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Alpha MIift Vector - Prog.Scalaire

Manuel d’installation
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Chapitre VII - page 100

Condensateur de
Déphasage

Enroulements
A = Auxiliaire
P = Principal

MOTEUR
DE
PORTE
MONOPHASE

Carte principale
Commande ascenseur..,

com3 | out
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RACCORDEMENTS CLIENTS H"
MASSE

CHASSIS

INJECTION DE COURANT 48V CONTINU

-POUR PORTE AUTOMATIQUE
<I— ALIMENTATION
@ ® DE L'INJECTION
FU "INJ"
16A

RACCORDEMENTS CLIENTS
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