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Mise en service IDRIVE v1.0.0 RT 10/02/2016

Mode Asynchrone BO — Firmware 3.7.10 ADL1.8.0.6

INTRODUCTION :

1°/ Connection alimentation variateur et moteur :
2°/ Céblage IDRIVE :
3°/ Céblage ICAN :

Utilisation du clavier de programmation KEYPAD IDRIVE :
Mise en service par le KEYPAD IDRIVE :
1°/ Controle alimentation et branchements :

2°/ Mettre la manceuvre ICAN en mode apprentissage VF :
3°/ Programmation des caractéristiques du moteur :

4°/ Auto étalonnage avec moteur désaccouplé ou accouplé a la charge :

5°/ Configuration des parameétres du codeur :

6°/ Configuration de la vitesse maximale du moteur :

7°/ Configuration de la vitesse maximale de la cabine :

8°/ Configuration du poids du systéme :

9°/ Configuration des parameétres de I’application :

10°/ Configuration des distances :

11°/ Calcul automatique des gains de la boucle de vitesse :
12°/ Sauvegarde des parametres :

13°/ Réglage des Multi Vitesses :

14°/ Mettre la manceuvre ICAN en normal :

Réglages : (Optimisation de I’ascenseur) :
Alarmes : (Résolution des probléemes) :

Messages alarmes : (Résolution des problémes) :
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Mise en service IDRIVE v1.0.0 RT 10/02/2016
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» Ce document ne remplace en aucun cas les manuels « ADL 300-ASY-FP_FR » et « ADL 300
QS_FR » disponibles sur le site www.gefran.com.

Il s’agit d’informations complémentaires aux documents cités auparavant.

Avant I’installation du produit, lire attentivement la notice d’utilisation.

»  Avant la mise sous tension de I’armoire de manceuvre, il est impératif de vérifier que I’alimentation
de la chaine des sécurités soit coupée par I’interrupteur de la carte ALIMOL.
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Circuit puissance pour IDRIVE 4 a 22 kW
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Utilisation du clavier de programmation KEYPAD IDRIVE.
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v

| 01 AFFICHAGE |

v

| 02 INFO VARIATEUR |

v

| 03 MISE SERVICE GUIDE |

v

| 04 CONFIGURATION |

v
| 05 LIFT | @

<

| 10 ENTREES DIGITALES |

<

| 11 SORTIES DIGITALES |

-

| 14 DONNEES MOTEURS |

<

| 15 ENCODER CONFIG |

<

| 16 REGUL. VITESSE |

<

| 17 PARAM DE REGUL |

| 18 COUPLE

- |«

| 19 PARAM V/F |

<

| 20 FONCTIONS |

v

| 21 COMMUNICATION |

v

| 22 ALARML CONFIG |

v

| 23 REGISTRE ALARMES |

v

05.01 VITESSE

05.02 RAMPES

05.03 SEQUENCES

05.04 DONN.MECANIQ.

05.05 DISTANCE

05.06 MODE ARR.URG.

05.07 ENTREES/SORTIES

05.08 PRESEL.DU COUP

05.09 ALARMES
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2. Explication des touches du clavier :

Symbole Référence Description
Pour revenir au menu ou au sous-menu supérieur. Pour sortir d'un paramétre, d'une liste de paramétres, de la liste des 10
Escape demiers paramétres et de la fonction FIND.
Permet de sortir d'un message qui en exige l'utilisation.
Enregi Enregistre directement les paramétres dans la meémoire non velatile sans avoir 3 accéder au paramétre 4.1 Sauvegarde
nregistrer L
paramétre
Trouver Active la fonction qui permet d’accéder a un paramétre par lintermédiaire de son numéro. On quitte cette fonction en appuyant
sur la touche 4.
Reset Supprime les alarmes, seulement si les causes ont £té éliminées.
Custom Visualise Ia liste des 10 derniers paramétres modifiés. On quitte ces fonctions en appuyant sur |a touche <.
Display Affiche une liste des paramétres de fonctionnement du drive.
Enter Entre dans le sous-menu ou dans le paramétre sélectionné ou sélectionne une opération,
Est utilisé lors de la modification des paramétres peur confirmer la nouvelle valeur programmeée.
U Deplace vers le haut Ia sélection dans un menu ou dans une liste de paramétres.
p Lors de |a modification d'un paramétre, augmente la valeur du chiffre sous le curseur.
Down Deplace vers le bas |a sélection dans un menu ou dans une liste de paramétres.
Lors de la modification d'un paramétre, diminue la valeur du chiffre sous le curseur.
Left Revient au menu supérieur. Lors de la modification d'un paramétre, déplace le curseur vers la gauche.
Right Entre dans le sous-menu ou dans le paramétre sélectionné. Lors de la medification d’un paramétre, déplace le curseur vers la droite.
DEL Couleur Signification des diodes
BRK Jaune Le témoin luminewx est allumé quand le drive a activé la commande d'ouverture du frein.
CNT Jaune Le témoin luminewx est allumé quand le drive a activé la commande de fermeture des contacteurs.
EN Vert Le témoin luminewx est allumé pendant la modulation IGET (drive en fonctionnement).
ILIM Rouge Lorsque cette diode s'allume le drive a atteint une condition de limite de courant. Pendant le fonctionnement normal cette diede
est éteinte.
N=0 Jaune La diode est allumeés lorsque |a vitesse du moteur est 0.
AL Rouge La diode est allumée lorsque le drive signale I'intervention d'une alarme
AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
29 rue de la Marliéres ZA 59710 AVELIN Tél SAT :0320 625655
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Pour enregistrer les parametres dans la mémoire de I’ IDRIVE, deux procédures sont possibles.

> En appuyant sur la touche « SAVE>».

SAVE

PAR : 550 PAR : 550 PAR : 550

Sauvegarde parameétre Sauvegarde paramétre * Sauvegarde parameétre

bouton E = exécuter En avancement Fait

> En appuyant sur les touches fonctions.

01 AFFICHAGE 04 CONFIGURATION 04 CONFIGURATION 04 CONFIGURATION

02 INFO VARIATEUR 01/18 PAR : 550 01/18 PAR : 550 01/18 PAR : 550
03 MISE SERVICE GUIDE @ Sauvegarde paramétre ® Sauvegarde paramétre * Sauvegarde parametre
bouton E = exécuter En avancement Fait
05 LIFT
AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN Tél SAT 032062 56 55

Page 10/ 51



-r‘E';;;'_._‘ AUTINOR

Mise en service IDRIVE v1.0.0 RT 10/02/2016
Mode Asynchrone BO — Firmware 3.7.10 ADL1.8.0.6

Permet de configurer deux modes d’acces :
» « Facile » (par défaut), on ne visualise que les principaux paramétres.

» « Expert » pour les utilisateurs expérimentés, on visualise tous les parametres.

ATTENTION EN MODE EXPERT NE PAS MODIFIER DE PARAMETRE DONT ON NE
CONNAIT PAS LA FONCTION

01 AFFICHAGE 04 CONFIGURATION 04 CONFIGURATION 04 CONFIGURATION

02 INFO VARIATEUR 01/18 PAR : 550 03/18 PAR : 554 03/18 PAR : 554
03 MISE SERVICE GUIDE @ Sauvegarde paramétre x2 Mode d’acces @ @ Mode d’acces

bouton E = exécuter @ FACILE EXPERT
05 LIFT Valeur : 0 Valeur : 1

E% Accessible uniqguement en mode « Expert».

T
) 01 AFFICHAGE 04 CONFIGURATION 04 CONFIGURATION 04 CONFIGURATION

02 INFO VARIATEUR X4 15/18 PAR : 594 15/18 PAR : 594 15/18 PAR : 594
03 MISE SERVICE GUIDE @ @ Select mém Clavier /E\ @ Select mém Clavier = Select mém Clavier
® ®
04 CONFIGURATION 1 00000002 2
05 LIFT Def: 1 Def: 1 Def: 1

»  Le clavier posséde 5 zones de mémoire réservées a la sauvegarde des paramétres.
» Lamémoire a utiliser se sélectionne par le paramétre « Select mém clavier ».

» Les opérations suivantes de sauvegarde et de récupération seront exécutées sur la mémoire
sélectionnée.

01 AFFICHAGE
02 INFO VARIATEUR X6 13/18 PAR : 590
03 MISE SERVICE GUIDE @ @ Stocker param —> Clav @ Drive —> K2006-1
Bouton E = exécuter i
05 LIFT
AUTINOR Tél standard; 03 20 62 56 00
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN TélSAT 0320625655
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» Permet de transférer les parameétres de I’IDRIVE dans la mémoire sélectionnée du clavier.

» Pendant le transfert, on visualise une barre indiquant la progression de I’opération.

» Si le transfert est effectué correctement, on visualise « Fait » pendant quelques secondes, pour
revenir ensuite a la page initiale.

> Si une erreur s’est produite pendant le transfert, on visualise le message.

MESSAGE 01
Sauver param Echec
Code: XX

ESC pour sortir

» Lecode XX indique le type d’erreur, voir le tableau des codes d’erreur en fin de manuel. Pour
sortir du message d’erreur, appuyer sur la touche « ESC »

o1 AFFICHAGE

02 INFO VARIATEUR X5 14/18 PAR : 592 11111

03 MISE SERVICE GUIDE @ @ Chgt Clavier —> Drive @ Drive <— K2006-1
Bouton E = exécuter

05 LIFT

» Permet de transférer les parameétres de la mémaoire sélectionnée du clavier a I’IDRIVE.

» Pendant le transfert, on visualise une barre indiquant la progression de I’opération.

»  Si le transfert est effectué correctement, on visualise « Fait » pendant quelques secondes, pour
revenir ensuite a la page initiale.

> Si une erreur s’est produite pendant le transfert, on visualise le message.

MESSAGE 01
Sauver param Echec
Code: XX

ESC pour sortir

AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN Tél SAT :03 20625655
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En appuyant sur « Find », on active la fonction permettant d’accéder a n’importe quel paramétre en

saisissant le numéro de « Code PAR ».

» Lorsqu’on visualise le paramétre sélectionné, il est possible de naviguer dans tous les parametres

faisant partie du méme groupe, en utilisant les touches @ et @ .

» Enappuyant sur la touche )] , on revient a la fonction « Find ».

> Enappuyant sur la touche (), on sort de la fonction.

GOTO

01 AFFICHAGE

GOTO

[cloaye]

02 INFO VARIATEUR PAR : 584 PAR : 584 = PAR : 584
03 MISE SERVICE GUIDE v t E) |V t f) O Got t (E)
oir paramétre \E/ oir paramétre (- J oto parameter @
04 CONFIGURATION 0 0000000000 = 0000000250
05 LIFT Def: 0 Def: 0 Def: 0
01 MONITOR 04 DRIVE CONFIG 04 CONFIGURATION 04 CONFIGURATION
02 DRIVE INFO 01/19 PAR : 550 X10 12/19 PAR : 578 12/19 PAR : 578
03 STARTUP WIZARD \E} Save parameters @ Langage select @ Langage select
Press E to execute ENGLISH ENGLISH
05 LIFT Valeur : 0 Valeur : 2
X2
'\_/;
04 CONFIGURATION
12/19 PAR : 578
Langage select
FRENCH
Valeur : 2
B
\E)
12/19 PAR : 578
Langage select
FRANCAIS
Valeur : 2
AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
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ETAPE 1 : Contrdle alimentation et branchements.

Effectuer le branchement de I’alimentation comme indiqué dans le manuel (paragraphe 7.3.2).

Controle a effectuer avant d’alimenter I’armoire de manceuvre:

»  Controler la tension d’alimentation du variateur et que les bornes d’entrée (L1, L2, L3) sont
connectées correctement.

»  Controler que les bornes de sortie du variateur (U, V, W) sont connectées correctement au moteur.

U (variateur) > U (moteur)
V (variateur) = V (moteur)

W (variateur) > W (moteur)

»  Controler que toutes les bornes du circuit de commande du variateur sont connectées correctement
et non validées.

» Contrdler que I’alimentation de la chaine des sécurités soit coupée par I’interrupteur de la carte
ALIMOL.

Alimentation de I’armoire de manceuvre:

»  Apres avoir effectué ces controles, mettre I’armoire de manceuvre sous tension et passer a I’étape 2.

AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN Tél SAT :03 20625655
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ETAPE 2 : Mettre la manceuvre ICAN en mode apprentissage VF.

Pour mettre la carte ICAN en mode Apprentissage VF veuillez effectuer les manipulations suivantes :

Bouton MONTEE
Monter dans le menu/
Augmenter une valeur

Bouton HOME
Retour a I’écran principal

Bouton DESCENTE
Descendre dans le menu/
Diminuer une valeur

Bouton MENU
Entrer dans le menu/
Valider une valeur

Bouton RETOUR
Retour menu précedent

A I’écran d’accueil, appuyer sur le bouton Menu, descendre sur le menu Assistance et Entrer.

ican ican

Dans le menu Assistance, Entrer dans le menu Assistant, descendre sur Apprent.VF et Valider.

Aucun
Bl ocants

AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN Tél SAT :03 20625655
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Dans le menu Assistance, appuyer sur le bouton ® pour revenir a I’écran d’accueil.

Le relais V4 de la carte 1C04 doit maintenant étre allumé.

g, :
fiilem? 1Co4A *, AUTINOR
; Loue JI i
I"‘-..Fl b

i I
Il
o

o8
GV, ? I
L

III:;T'-‘ L:-
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Sur la carte ALIMO1, rétablir I’alimentation de la chaine des sécurités avec I’interrupteur.

L’écran de la carte ICAN doit maintenant afficher la présence de la chaine des sécurités

ican

29 /10/] 2015
rma |

E EE—— .
¢cs: @ 0 B Hn
= o

vV oe.
? mm

Si les quatre chiffres « 1 » « 6 » « 8 » et « 10 » ne sont pas entourés d’un carré blanc, vérifier tous les
points de la chaine des sécurités.

AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN Tél SAT :03 20625655
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ETAPE 3 : Programmation des caractéristiques du moteur.

Motor & Co.

Type: ABCDE IEC 34-1 | VDE 0530
Maotor: 3 phase 50 Hz Mr 1234581
Rated woitage 30 v | mom 1900 A
Rated power 10 Hp Power facior 0U83
Rated spead (n,) T20 rpm

P54 B E

Mada in

Exemple plague signalétigue moteur

A/ Paramétrer « Tension nominale » = 400 V (par défaut).

(Tension nominale PAR : 2000) = 380 V.

01 AFFICHAGE 03 MISE SERVICE GUIDE
02 INFO VARIATEUR o1 PAR : 2000 01 PAR : 2000 @ 381V
Mettre donnés Moteur ? Tension nominale /E\ Tension nominale ey
B (E)
04 CONFIGURATION 400V 0000380 V
@ 379V
05 LIFT E=0Ul , Desc = Suivant Def : 400 Def : 400
B/ Paramétrer « Intensité nominale » = 11.8 A (par défaut).
(Intensité nominale PAR : 2002) = 19 A.
02 PAR : 2002 02 PAR : 2002 @ 191 A
@ Intensité nominale \5 Intensité nominale @
11.8A 000019.0 A <
189 A
Def : 11.8 Def : 11.8 -
C/ Paramétrer « Vitesse nominale» = 1450 Trs/mn (par défaut).
(Vitesse nominale PAR : 2004) = 720 Trs/mn.
03 PAR : 2004 03 PAR : 2004 @ 721 Rpm
@ Vitesse nominale \E/ Vitesse nominale @
1450 Rpm 0000720 Rpm
@ 719 Rpm
Def : 1450 Def : 1450
AUTINOR Tél standard; 03 20 62 56 00

29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN
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D/ Paramétrer « Fréguence nominale» = 50 Hz (par défaut).

E/ Paramétrer « Nb paires de pbles » 2 2 pp (par défaut).

(Fréquence nominale PAR : 2006) = 50 Hz.

04

PAR : 2006

@ Fréquence nominale

Def : 50.0

50.0 Hz

04 PAR : 2006
Fréquence nominale
000050.0 Hz

Def : 50.0

(Nb paires de p6les PAR : 2008) = 4 pp.

05

PAR : 2008

@ Nb paires poles

Def: 2

2

05 PAR : 2008

Nb paires poles
00000004

Def: 2

@ 50.1 Hz
@ 49.9Hz

- spp
) s

LES PLAQUES MOTEUR INDIQUENT GENERALEMENT LE NOMBRE
DE POLES. IL FAUT DIVISER CETTE VALEUR PAR 2 POUR AVOIR LE

NOMBRE DE PAIRES DE POLES.

ni [rpm]

O -

80 [s]  f [Hz]

p = paires de pdles moteur
f = fréquence nominale du moteur (P. 2008)
ni = Vitesse nominale du moteur (P. 2004)

Paires de pdles = 60 (s) x 50 (Hz) / 720 (Trs/mn) = 4.16 pp

Si le nombre de poles ou de paire de poles n’est pas indique sur la
plague moteur, cette valeur peut étre calculée de la fagon suivante :

AUTINOR
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN

Tél standard: 03 20 62 56 00

Tél SAT

: 0320 62 56 55
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F/ Paramétrer « Puissance nominale » = 5.5 Kw (par défaut).

(Puissance nominale PAR : 2010) = 7.5 Kw.

Pour une plaque moteur avec une valeur de puissance Hp ou Cv, paramétrer la
puissance nominale Kw = 0.736 x Valeur Hp ou Cv de la puissance du moteur.

Puissance nominale moteur = 0.736 x 10 (Hp) = 7.36 Kw

06 PAR : 2010 06

Puissance nominale

)

5.50 Kw

Def : 5.50

PAR : 2010

@ 7.51 Kw

Puissance nominale

00007.50 Kw

@ 7.49 Kw

Def : 5.50

G/ Paramétrer « Cos phi au nominal » - 0.83 (par défaut).

(Cos phi au nominal PAR : 2012) = 0.83.

07 PAR : 2012 07

Cos phi au nominal

)

0.83

Def: 0.83

PAR : 2012

@ 0.84

Cos phi au nominal

000000.83

@ 0.82

Def: 0.83

(m

(m)

AUTINOR
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ETAPE 4 : Auto étalonnage avec moteur désaccouplé ou accouplé & la charge.

AUTINOR

Mise en service IDRIVE v1.0.0 RT 10/02/2016
Mode Asynchrone BO — Firmware 3.7.10 ADL1.8.0.6

01 AFFICHAGE
02 INFO VARIATEUR
04 CONFIGURATION

05 LIFT

03 MISE SERVICE GUIDE

Exec autoetal stop?

E=0Ul , Desc= Suivant

- L’auto étalonnage est en cours

01 PAR : 2024

Etalonnage a I’arrét

Bouton E = exécuter

=
@.

Auto-étalonnage

Avancement

Mettre la validation

0%

\

Auto-étalonnage

Avancement

Bouton ESC / arréter

10%

\

Auto-étalonnage

Avancement

Couper la validation

100%

\

Le variateur exécute la procédure d’étalonnage automatique du moteur (mesure réelle des paramétres du
moteur).L’étalonnage automatique peut durer quelques minutes.

- Couper I’alimentation de la chaine des sécurités avec I’interrupteur de la carte ALIMOL.

Auto-étalonnage

Fait

AUTINOR
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN

Tél standard: 03 20 62 56 00

: 0320 62 56 55
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ETAPE 5 : Configuration des paramétres du codeur.

Pas de codeur dans ce mode

¥

03 MISE SERVICE GUIDE

Reg param codeur ?

E=0Ul , Desc= Suivant

®

En mode SSC (boucle ouverte sans codeur)
Il ne faut pas entrer dans le menu de
configuration du codeur, il faut appuyer
immediatement sur le bouton descente.

ETAPE 6 : Configuration de la vitesse maximale du moteur (en fonction de I’application).

A/ Paramétrer « Vitesse pour 10v » = 1440 Trs/mn (par défaut).

(Vitesse pour 10v PAR : 680) = 720 Trs/mn.

03 MISE SERVICE GUIDE

Reg vit max moteur?

E=0Ul , Desc = Suivant

01

Def : 1440

PAR : 680

Vitesse pour 10 V

1440 rpm

(m)

01 PAR : 680
Vitesse pour 10 V
00000720 rpm

Def : 1440

B/ Paramétrer « Seuil Survitesse » = 1728 Trs/mn (par défaut).

Le seuil de survitesse moteur est égal a la vitesse nominale moteur + 20%

(Seuil Survitesse PAR : 4540) = 864 Trs/mn.

02

Def : 1728

PAR : 4540

Seuil Survitesse

864 rpm

(m)

02 PAR : 4540

Seuil Survitesse

Def : 1728

@ 721 rpm

@ 719 rpm

@ 865 rpm

@ 863 rpm

AUTINOR
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN
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Mode Asynchrone BO — Firmware 3.7.10 ADL1.8.0.6

ETAPE 7 : Configuration de la vitesse maximale de la cabine (en fonction de I’application).

03 MISE SERVICE GUIDE
o1 PAR : 11006 o1 PAR : 11006 @ 2 mis
Reg vit max cabine? Vitesse cabine @ Vitesse cabine
1.000 m/s 00001.000m/s
@l 0mls
E=0Ul , Desc=Suivant Def : 1.000 Def : 1.000

A/ Paramétrer « Vitesse cabine » = 1.000 m/s (par défaut).

(Vitesse cabine PAR : 11006) = 0.79 m/s.

La vitesse max cabine PAR : 11006 est la vitesse de la cabine en m/s
pour une vitesse maximale moteur PAR : 680. Cette vitesse dépend de
la vitesse moteur, du réducteur, du diamétre de la poulie moteur et de la
suspension.

Exemple mise a I’échelle de la vitesse cabine : (en fonction de I’exemple ci-dessous).

i (rapnort réducteur)
> Vitesse moteur = 720 rpm.

» @ Poulie=500mm=0.5m
> Suspension = 1/1

» Réducteur = 2/48 = 0.042

Vitesse cabine PAR : 11006 = (Vitesse moteur / 60) x Réducteur x Diamétre poulie (m) x 3.1416

Suspension

Dans notre exemple, vitesse cabine=((720/60)x0.042x0.32x3.1416)/1 = 0.79 m/s

ATTENTION

Cette vitesse est la vitesse maximale que pourrait
atteindre la cabine.

Il ne s’agit pas forcement de la vitesse nominale de
I’installation. (Réglage vitesse nominale page 34)

AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00

29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN Tél SAT :03 20625655
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ETAPE 8 : Configuration du poids du systéme.

Pas de renseignement dans le mode direct.

\

03 MISE SERVICE GUIDE

Reg poids cabine?

E=0Ul , Desc = Suivant

®

ETAPE 9 : Configuration des paramétres de I’application.

1/ Sélection de I’unité de mesure pour les références de vitesse.

03 MISE SERVICE GUIDE

o1 PAR : 11002 o1 PAR : 11002 @ usScs
Set application par? \ | Sel multi vitesse @ Sel multi vitesse
Hz m/s
@ m/s
E=0Ul , Desc=Suivant Valeur : 0 Valeur : 1

A/ Paramétrer « Sel multi vitesse » = Hz (par défaut).

(Sel multi vitesse PAR: 11002) = m/s.

Hz - Représente la fréquence de sortie.

m/s > Représente la vitesse de la cabine et dépend de la constante mécanique.
Rpm - Représente la vitesse de I’arbre du moteur.
USCS > Unités de mesure US fpm, ft/s2, ft/s3.

w N~k O

2/ Paramétrage des multi vitesses.

> Exemple vitesse lente = Sel multi vitesse 1 PAR: 11022) = 0.100 m/s.

> Exemple vitesse intermediaire = Sel multi vitesse 3 PAR : 11026) = 0.50 m/s.

> Exemple vitesse inspection = Sel multi vitesse 7 PAR : 11034) = 0.300 m/s.

AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN Tél SAT :03 20625655
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A/ Paramétrer « Sel multi vitesse 0 » = 0.1 (par défaut).

(Sel multi vitesse 0 PAR: 11020) = 0.000 m/s.

02 PAR : 11020 02 PAR : 11020 @ 1.2mis
@ Multi vitesse 0 @ Multi vitesse 0
0.100 m/s 00000.000 m/s
0 m
Def : 0.100 Def : 0.100 @ me
B/ Paramétrer « Sel multi vitesse 1 » = 1.0 (par défaut).
(Sel multi vitesse 1 PAR: 11022) - 0.10 m/s.
03 PAR : 11022 03 PAR : 11022 @ 2 mis
@ Multi vitesse 1 \g/ Multi vitesse 1
1.000 m/s 00000.100_ m/s
0 m
Def : 1.000 Def : 1.000 @ me
C/ Paramétrer « Sel multi vitesse 2 » 2 0.4 (par défaut).
(Sel multi vitesse 2 PAR: 11024) - 0.0 m/s.
04 PAR : 11024 04 PAR : 11024 @ 1mis
@ Multi vitesse 2 @ Multi vitesse 2
0.400 m/s 00000.000_ m/s
0 m
Def : 0.400 Def : 0.400 @ ms
D/ Paramétrer « Sel multi vitesse 3 » = 0 (par défaut).
(Sel multi vitesse 3 PAR: 11026) - 0.5 m/s.
05 PAR : 11026 05 PAR : 11026 @ 1mis
@ Multi vitesse 3 @ Multi vitesse 3
0.000 m/s 00000.500_ m/s
0 m
Def : 0.000 Def : 0.000 @ me

AUTINOR
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN
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E/ Paramétrer « Sel multi vitesse 4 » = 0 (par défaut).

(Sel multi vitesse 4 PAR: 11028) = 0 m/s.

06 PAR : 11028 06 PAR : 11028 @ 1mis

@ Multi vitesse 4 @ Multi vitesse 4
0.000 m/s 00000.000_ m/s

@ 0m/s

Def : 0.000 Def : 0.000

3/ Paramétrage des rampes.

Pour les applications de levage, une rampe en « S » est prévue avec la possibilité de réglage de 4 jerks
indépendants et de coefficients linéaires d’accélération et de décélération (Figure 1).

1
- B

Vitesse

ey Dec.Init.Jerk

/ Fin.Dec.Jerk

\

NS

I Acc.Init.Jerk

Arrét décélération

/ Seuil Vitesse 0 fuuud
A
Distance de ralentissement

Figure 1

A/ Paramétrer « Acc initiale jerk » = 0.500 (par défaut).

(Acc initiale jerk PAR: 11040) - 0.500 m/s3.

07 PAR : 11040 07 PAR : 11040 @ 15 m/s3
@ Acc initiale jerk @ Acc initiale jerk
0.500 m/s3 00000.500 m/s3
Def : 0.500 Def : 0.500 @ 05 miss
AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
29 rue de la Marliéres ZA 59710 AVELIN Tél SAT 0320625655
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B/ Paramétrer « Rampe Acc » = 0.600 (par défaut).

(Rampe Acc PAR: 11042) = 0.600 m/s2.

08 PAR : 11042 08 PAR : 11042 @ 1.6 mis2
Rampe Acc ) Rampe Acc
@ | Fame () | Fame
0.600 m/s2 00000.600 mis2
@ -0.6 m/s2
Def : 0.600 Def : 0.600

C/ Paramétrer « Fin Acc jerk » = 1.400 (par défaut).

(Fin Acc jerk PAR: 11044) = 1.400 m/s3.

09 PAR : 11044 09 PAR : 11044 @ 2.4 m/s3
Fin Acc jerk BE) Fin Acc jerk
® j ©®) | Fnacei
1.400 m/s3 00001400 m/s3
@ -0.4 m/s3
Def : 1.400 Def : 1.400

Coefficient d’accélération (Figure 2):

Les valeurs de « Acc.Init Jerk PAR : 11040 », « Rampe Acc PAR : 11042 », « Fin Acc Jerk
PAR : 11044 », avec lesquelles la rampe d’accélération est exécutée sont multipliées par le
paramétre« % Coef.Acc PAR : 11054 ».

\
>‘ % Coefficient Accélération
g
Figure 2
AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN Tél SAT :03 20625655
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D/ Paramétrer « Dec initiale jerk » = 1.400 (par défaut).

(Dec initiale jerk PAR: 11046) = 1.400 m/s3

E/ Paramétrer « Rampe dec » = 0.600 (par défaut).

10 PAR : 11046

Dec initialejerk
1.400 m/s3

Def : 1.400

m

10 PAR : 11046
Dec initiale jerk
00001.400 m/s3

Def : 1.400

(Rampe dec PAR: 11048) = 0.600 m/s2.

SEQ
11 PAR : 11048
Rampe dec

0.600 m/s2
Def : 0.600

™

SEQ
11 PAR : 11048
Rampe dec

00000.600 m/s2

Def : 0.600

@ 2.4 m/s3

@ -0.400 m/s3

@ 1.6 m/s2

@ -0.6 m/s2

F/ Paramétrer « Fin dec jerk » = 0.500 (par défaut).

(Fin dec jerk PAR: 11050) = 0.500 m/s3.

12 PAR : 11050 12

PAR : 11050

@ 1.5m/s3

Fin dec jerk Fin dec jerk

(m)

0.500 m/s3 00000.500 m/s3

@ -0.5 m/s3

Def : 0.500 Def : 0.500

Coefficient de décélération (Figure 3):

Les valeurs de « Dec.Init Jerk PAR : 11046 », « Rampe Dec PAR : 11048 », « Fin Dec Jerk
PAR : 11050 », avec lesquelles la rampe de décélération est exécutée sont multipliées par le
parametre« % Coef.Dec PAR : 11056 ».

\
Dec.Init.Jerk
>‘ % Coefficient Décélération
g
Figure 3
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G/ Paramétrer « Arrét décélération » = 0.700 (par défaut).

(Arrét décélération PAR : 11052) = 0.700 m/s2.

13 PAR : 11052 13 PAR : 11052 @ 1.7 mis2
@ Arrét décélération /E\ Arrét décélération
=/
0.700 m/s2 00000.700 m/s2
@ -0.7 m/s2
Def : 0.700 Def : 0.700

Arrét décélération :

Lorsque la commande « Start », est supprimée, la vitesse de référence est nulle quelle que soit la
référence choisie dans les multi-vitesses. Dans cette partie finale du profil, on utilise directement les
valeurs du jerk de décélération (non multipliées par le paramétre « % Coef.Dec PAR : 11056 ») et en
déceélération linéaire le parametre « Arrét Décélération PAR : 11052 ».

Les coefficients du dernier profil sont également utilisés dans le cas de situation d’urgence de
I’ascenseur (voir « Mode Arr.Urg »).

ETAPE 10 : Configuration des distances.

Paramétrer « Dist mult vit 1 » = 0.000 (par défaut).

(Dist mult vit 1 PAR : 11104) > 0.000 m.

14 PAR : 11104 14 PAR : 11104 @ im
Dist mult vit 1 (E) | Dist muitvit1
w ®
0.000m 00000.000 m
® ar
Def : 0.000 Def : 0.000

ﬁ% En mode SSC la distance est estimée (RéfVit*Temps) et est donc sujet a des erreurs dues a la

différence entre la vitesse réelle du moteur et la référence de vitesse.
ANy

AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
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ETAPE 11 : Calcul automatigue des gains de la boucle de vitesse.

Paramétrer « Calcul reg vitesse » =>DISABLE (par défaut).

(Calcul reg vitesse PAR : 11162) 2>

@

15 PAR : 11162

Calcul reg vitesse )
o (E)

DISABLE

Valeur : 0

15 PAR : 111162 @ ENABLE
Calcul reg vitesse

DISABLE

= A" ENABLE
Valeur : 0 -

ETAPE 12: Sauvegarde des paramétres.

03 MISE SERVICE GUIDE

Sauvegarde param?

E=0Ul , Desc=Suivant

01 PAR : 550

Sauvegarde paramétre

(m)

Bouton E = exécuter

PAR : 550

01
Sauvegarde paramétre

En avancement

PAR : 550
Sauvegarde paramétre

Fait

| 03 MISE SERVICE GUIDE |

Fin de séquence !

| Mt =retour , Des= Sortir |
'\_/;

AUTINOR
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ETAPE 13: Réglage des Multi Vitesses.

Mise en service IDRIVE v1.0.0 RT 10/02/2016
Mode Asynchrone BO — Firmware 3.7.10 ADL1.8.0.6

Le variateur Idrive peut recevoir 8 consignes de vitesse qui sont réparties de la fagcon

suivante :

Multi vitesse O : Vitesse d’arrét de I’ascenseur : toujours & 0 m/s.

Multi vitesse 1 : Vitesse d’approche : 10% de la vitesse nominale sans dépasser 0.1 m/s.

Multi vitesse 2 : Non utilisée : toujours & 0 m/s.

Multi vitesse 3 : Vitesse intermediaire : 60% de la vitesse nominale, cette vitesse est utilisée
gp?g lorsque la distance de déplacement de la cabine est trop courte pour atteindre la vitesse
nominale.

Multi vitesse 4 : Non utilisée : toujours & 0 m/s.

Multi vitesse 5 : Vitesse nominale de I’ascenseur.

Multi vitesse 6 : Vitesse d’approche en inspection : méme valeur que Multi vitesse 1.

Multi vitesse 7 : Vitesse d’inspection et de manceuvre de rappel: cette vitesse ne doit pas

dépasser 0.63 m/s.

On peut visualiser la consigne de vitesse donnée a I’Idrive par les 4 LED V1/V2/V3/V4 de la

carte 1C04 :

V1

v2
v3
V4

Ascenseur 3 l'arret, aucune consigne
vitesse et pas d'autorisation de
fonctionnement.

Vi
V2
V3
Va4

Ascenseur en phase d'arret,
Multi vitesse 0 et autorisation de
fonctionnement.

V1
V2
V3

V4

Ascenseur en vitesse d'approche,
Multi vitesse 1 et autorisation de
fonctionnement.

Vi

V2

V3
Va4

Ascenseur en vitesse intermédiaire,
Multi vitesse 3 et autorisation de
fonctionnement.

V1

V2
V3

va

Ascenseur en vitesse nominale,
Multi vitesse 5 et autorisation de
fonctionnement.

V1
V2

V3

Va4

Ascenseur en vitesse d'approche
inspection, Multi vitesse 6 et
autorisation de fonctionnement.

V1

lslolele| oo eleple| oee| leblole| eool| Pl

Ascenseur en vitesse d'inspection,
Multi vitesse 7 et autorisation de
fonctionnement.

AUTINOR
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Paramétrer « Multi vitesse » 0 a 7.

AUTINOR

Mise en service IDRIVE v1.0.0 RT 10/02/2016
Mode Asynchrone BO — Firmware 3.7.10 ADL1.8.0.6

Exemple pour un ascenseur a vitesse nominale 1 m/s :

(Multi vitesse 0 PAR :
(Multi vitesse 1 PAR :
(Multi vitesse 2 PAR :
(Multi vitesse 3 PAR :
(Multi vitesse 4 PAR :
:11030) = 1.000 m/s.

(Multi vitesse 5 PAR

(Multi vitesse 6 PAR :
(Multi vitesse 7 PAR :

11020) = 0.000 m/s.
11022) = 0.100 m/s.
11024) = 0.000 m/s.
11026) = 0.600 m/s.
11028) = 0.000 m/s.

11032) > 0.100 mis.
11034) > 0.500 m/s.

Lorsque vous visualisez I’une des multi vitesse, appuyez sur ‘&' pour entrer dans le paramétre
et le modifier ou sur @pour passer au parametre suivant.

01 AFFICHAGE

02 INFO VARIATEUR

03 MISE SERVICE GUIDE

04 CONFIGURATION

05 LIFT

05.01 VITESSE

03/11 PAR : 11022
Multi vitesse 1
0.100 m/s

Def : 1.000

05.01 VITESSE

06/11 PAR : 11028
Multi vitesse 4
0.000 m/s

Def : 0.000

®

05.01 VITESSE
05.02 RAMPES 01/11 PAR : 11002 02/11 PAR : 11020 @ S10K
05.03 SEQUENCES (E) | sel multi vitesse Multi vitesse 0
Q ® w
05.04 DONN. MECANIQ. mis 0.000 m/s .
(E) MODIFICATION
05.05 DISTANCE Valeur: 1 Def : 0.100 -
05.01 VITESSE 05.01 VITESSE
@ 310K 04/11 PAR : 11024 @ 310K 05/11 PAR : 11026 @ 310K
Multi vitesse 2 Multi vitesse 3
. 0.000 m/s P 0.600 m/s
(E) MODIFICATION (E) MODIFICATION MODIFICATION
- Def : 0.400 - Def : 0.000

SIOK

MODIFICATION

05.01 VITESSE

07/11 PAR : 11030
@ SI OK
Multi vitesse 5
1.000 m/s P
(E) MODIFICATION
Def : 0.000 i

05.01 VITESSE
08/11 PAR : 11032
Multi vitesse 6

0.100 m/s

Def : 0.000

SIOK

MODIFICATION

09/11 PAR : 11034 @ 10K
Multi vitesse 7
0.500 m/s .
(E) MODIFICATION
Def : 0.000
AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
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Lors du premier déplacement de la cabine, il peut arriver que le sens de déplacement de celle-ci
soit inverseé.

IL NE FAUT SURTOUT PAS INVERSER LES PHASES MOTEUR.

I faut modifier chaque paramétre Multi vitesse et entrer la méme valeur mais en NEGATIF.

Exemple :

09/11

PAR : 11034

09/11 PAR : 11034

09/11 PAR : 11034 09/11 PAR : 11034
Multi vitesse 7 @j Multi vitesse 7 Multi vitesse 7 CE} Multi vitesse 7
0.500 m/s 0000 .500 m/s -0000 .500 m/s -0.500 m/s
Def : 0.000 Def : 0.000 Def : 0.000 Def : 0.000

A la fin de la configuration des Multi vitesse, sauvegarder en appuyant sur la touche « SAVE».

| SAVE |

PAR : 550

| SAVE |

PAR : 550

| SAVE |

PAR : 550

Sauvegarde parameétre Sauvegarde paramétre * Sauvegarde parameétre

®

bouton E = exécuter En avancement Fait

Répéter cette manipulation pour les parametres multi vitesse de 0 a 7.

AUTINOR
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ETAPE 14 : Mettre la manceuvre ICAN en normal.

Pour mettre la carte ICAN en mode normal veuillez effectuer les manipulations suivantes :

A I’écran d’accueil, appuyer sur le bouton Menu, descendre sur le menu Assistance et Entrer.

ican

Dans le menu Assistance, Entrer dans le menu Assistant, monter sur Aucun et Valider.

Dans le menu Assistance, appuyer sur le bouton @ pour revenir a I’écran d’acceuil.

Ii ican ican

A ucun

Bl ocants

Vous pouvez a présent faire des essais de déplacement de la cabine avec la manceuvre de rappel en
machinerie.

AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN Tél SAT :03 20625655

Page 36/ 51



l:&b AUTINOR
- Mise en service IDRIVE v1.0.0 RT 10/02/2016
Mode Asynchrone BO — Firmware 3.7.10 ADL1.8.0.6

AUTINOR

AUTINOR
e
-

4

[m]=]\V4=
AUTINOR ,'f'

3 I

IDRIVE — Asynchrone

Treuil SANS codeur
Réglages :
(Optimisation de I’ascenseur).
- .
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Probléme Cause Action Parameétres
Au démarrage, la diode « | JLes phases moteurs Contr6ler les phases du

Lim » s’allume. peuvent étre inversées. moteurs U-V-W.

Probleme Cause Action Parametres

Au démarrage, le moteur
fait du bruit

Inertie trop importante.

Descendre l'inertie jusqu'a
atténuer le bruit.

PAR : 2240 Menu
(16.20)

Probleme

Cause

Action

Parametres

Au démarrage, il y a un
retard pour débloquer le
frein ce qui provoque un a
coup.

Le moteur démarre lorsque
le frein n'est pas
complétement libéré ou va
a I'encontre du frein.

Incrémenter le retard de
I'ouverture du frein.

PAR : 11064 Menu
(5.3.3)

Probleme

Cause

Action

Parametres

Au démarrage,
I'accélération est trop
élevée.

La valeur Acc Initiale jerk
est trop élevée.

Diminuer la valeur de Acc
Initiale jerk.

PAR : 11040 Menu
(5.2.1)

Probléme

Cause

Action

Parameétres

Aprés le démarrage,

La valeur de I'accélération

Diminuer la valeur de

PAR : 11042 Menu

I'accélération est trop linéaire est trop élevée. Ramp Acc. (5.2.2)
élevée.
Probléme Cause Action Parametres

La premiere phase de
décélération est trop
élevée.

La valeur de Dec initiale
jerk.

Diminuer la valeur Dec
initiale jerk.

PAR : 11046 Menu
(5.2.4)

AUTINOR

29 rue de la Marlieres ZA 59710 AVELIN

Tél standard: 03 20 62 56 00

Tél SAT

: 0320 62 56 55
Page 38/ 51




AUTINOR

-.I'.'-.
e
W

Mise en service IDRIVE v1.0.0 RT 10/02/2016
Mode Asynchrone BO — Firmware 3.7.10 ADL1.8.0.6

Probléeme

Cause

Action

Parametres

La décélération d’approche
étage est trop élevée.

La valeur de Ramp dec est
trop élevée.

Diminuer la valeur de
Ramp dec.

PAR : 11048 Menu
(5.2.5)

Probleme Cause Action Parametres
A l'arrét, la cabine n'est Modifier la valeur de Ramp JPAR : 11048 Menu
pas a I'étage. dec. (5.2.5)
Probléme Cause Action Parametres
Au cours de la phase En cas de moteurs
d’atterrissage, la vitesse asynchrones (VIF) PAR : 2440 Menu
est saccadée. augmenter la (19.10) (moteurs
compensation de Asynchrones
glissement et/ ou seulement).
augmenter la vitesse lente.
PAR : 11120 Menu
En cas de moteurs (5.5.9)
synchrones augmenter la
vitesse lente.
Probléme Cause Action Parametres

A I'arrét, la fermeture du
frein est en retard.

La configuration de
fermeture du frein n’est pas
optimisée.

Diminuer Retard ferm
frein.

PAR : 11068 Menu
(5.3.5)

Probléme

Cause

Action

Parameétres

Al'arrét, il y a une
secousse.

Le frein se ferme avant
I'arrét du moteur.

Augmenter Retard ferm
frein.

PAR : 11068 Menu
(5.3.5)

Probléme

Cause

Action

Parameétres

Ascenseur en BF:

Durant le mouvement a la
vitesse nominale, il y a des
vibrations.

La boucle de vitesse n’est
pas bien réglée.

Diminuer les gains (suivant
le profil).

PAR : 2200 Menu
(16.1)
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Probleme Cause Action Parametres
L’étage court n'est pas Les parameétres a I'étage Ajuster les parametres. PAR: 11046 Menu
optimisé. court ne sont pas (5.2.4)
optimisés. PAR: 11048 Menu
(5.2.4)
PAR: 11046 Menu
(5.2.4)
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Alarmes :
(Resolution des problémes).
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0 Pas d alarme

Condition : Aucune alarme présente

1 Surtension [0V]

Condition : Alarme de zurtenzion danz le DC link due & l'énergie récupérée par le motewr. La tenzion qui arrive & la partie de puiszance du drive ezt trop
&levee par rapport au seuil maximum correspondant a la programmation du paramétre PAR 560 Tension réseau.

Solution :

- Allonger la rampe de déceleration.

- Uhilizer une rési de freinage pour dizsiper ['énergie de récupération, & brancher zur lez bomes spécislement prévues a cet effet [woir zection
[Fannaxion de la rézistance de freinege [2n option]” page 39.

2 Sous tension [UV]

Gondition : Alarme de zous-tenzion danz le DC link.

La tension qui amive a |a partie de puiszance du drive est trop basze par rapport au zeuil minimum comrespondant & la programmation du paramétre PAR
560 Tension réseau dus= 4

- tenzion du régeau frop basse ou chutes de tenzion trop prolongées.

- mauvais raccordement dee conducteurs [par exemple bornes de contacteur, dinductance, de filtre stc, mal serées).

Solution : Verifier les raccordements et la tension d alimentation

3 Defaut tarre [GNDF]

Gondition : Alarme de court-circuit vers la masse

Solution -
- Contraler le= ciblagez du drive st du moteur.
- Contraler que le moteur n'est paz & la mazze.

4 Surintensite [0C]

Condition - Alarme d'intervention instantanse de la protaction surcourant.
La cauza peut Stre la programmation incomrect des paramigtres du régulsteur de courant ou un court-circuit enire les phazez ou verz la teme zur b sortis du drive.

Solution -
- Contraler lez paramétres du régulateur de courant (menu 17)
- Controler les cablages vers le moteur

5 Desaturation [DES]

Condition : Alarme instantange de surcourant 3 l'intarisur du pont IGET.

Solution -
- Arréter et remettre en marche le drive.
- Controler I'2tat de [izolation de la rési de freinage en verifiant I'absence de dispersionz vers la mazse.

- 5i l'dlarme persizts, il fout contacter le zervice d'azziztance technigue

[ Multi sousTens [MUV]

Condition : On a effectus un nombre de tentatives de redémarrage automatique apréz l'alorma de sous-tenzion supérisur 4 la valeur paramétrée PAR 4650
Tentat redem sstens dans lintervalle de tempz PAR 4652 Attente tentat ssten.

Solution: Trop d'zlarmez de Sous-tenzion ze zont produites.
Appliquer les solutions suggérées pour lalarme Sous-tenzion.

1 Multi Surlntzn [MOC]

Condition : Deux tentativez de redémarrage automatique ont £t& effectuéez apréz Malarme de Surintensité danz ['intervalle de tempsz de 30 zecondes. 51l
za pazze plus de 30 secondes apraz [intervention de 'alarme Surintensité | comptage dez tentatives déja effectuées ezt remiz 8 zéro

Solution : Trop d'al da Suri ite ze zont produit
Appliquer les zolutions suggérées pour I'alarme Surintensite.

8 Muti désatur [MDES]

Condition : Deux tentativez de redémarrage automatique ont &té effectuéez apréz elarme de Désaturation danz lintervalls de temps de 30 zecondez.
5'il ze pazse plus de 30 secondez aprez lintervention de I'alarme Désaturation le comptage des tentatives déja effectudes est remis a zéro

Solution: Trop d'zlarmes de Desaturation 22 sont produites. Appliquer les solutions suggerees pour Falamme Dezaturation.

9 Var trop chaud [HOT]

Condition : Alarme température dissipateur trop élevés

Solution -
- Contraler que le ventilatzur de refroidizesment fonctionne narmalement.
- Controler que les dizsipateurs ne sont pes colmate

10 Thermique [HS0T]

Condition - Alarme temperature dissipateur trop eleves ou trop basse.
La température du dizzipateur @ dépazzé la limite supérisure ou inférisure programmée en uzine. Pour afficher | température mezuréa zur le dizzipateur,
sa reporter au PAR 272 (menu 1 9).

Solution :

- Contraler que le ventilatzur de refroidizesment fonctionne narmalement.

- Controler que les dizsipateurs ne zant pes colmate

- Controler que les puvertures pour |'air de refroidizsement de ['armaire ne sont pas bouchees.

1 Air trop chaud [I0T]

Condition : Alarme température de I'air 3 ['entrée trop éleves.

Solution : Cantrdler l= fonctionnement du ventilateur.

12 Mat trop chaud [MOT]

Condition : Alarme d echauffement du motewr. Les causes passibles pauvent atre -

- Cycle de charge appligué trop lourd

- La temperature du milieu ambiant od est inztallé le mateur est trop eleves

- 5i le moteur ezt Squipé 4 une ventilation farchée : Le ventilateur ne fonictionne paz

- 5i le moteur n'est paz équipé & une ventilation farchée - charge trop élevee a petite vitezse. Le refroidizzement du ventilateur, monte sur ['arbre moteur,
n'est pas suffizant pour ce eycle de charge.

- Le moteur ect utilizé & une fréquence inférieurs & la fréquence nominale, causant aingi des pertes magnétiques supplémentaires.

Solution -
- Medifier la cycle de fonctionnement.
- Inztaller une ventilation forcée ur l= moteur.
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13

Surcharge Var [DOL]

Condition : Alarme surcharge drive.
- Le cowrant de sortie de limverseer & dépassé i valewr de swrcharge admise.
- Le cycle d= sorchangs o dépasse les valears admises

Soluton :
- Verfier que |a chame nest pas excessive.
- Viérifier que les aocéiémations ne sont pas excessives.

- Viérifier que l= cycle de sencharge et conft

14

Surcharge Mot [MOL]

Condition : Alsrme surcherge motss
Le courant abserbé pendant le foncticanement dépasse ba valeur nominale du moteur.

Solution :
Rnh-:h:hprhmmn:.

F la grandeur du maobeur.

15

ResFrein schar [BL]

Condition : Alarme surcherge résisiance de feinage .
L= courant shsarhé par Is résistance dépasse b= courant nominal.

Solution:
- Verifier e di de s
- Wesifier Méint de la résistance de freinage.

2 de freinage.

16

Mangue Phase [PHL]

Condition : Alarme shsence de phase d'alimentation.

Solution : Contriiler la tension d= ls ligne &'al et i Jie i des protections en amont du drive.

17

Alarm BusOptio [JPTE]

(Condition : Ereer pendant ks configeration ou emeur de compremication.

JO0OMH-K | 5i l= premier chiffre & geache d= "H” du seus-code dalarme est 0, Femreer est due & en prebléme de commrenication.

JOOOMH-K | 5i l= premier chiffre & geache d= “"H” du sous-code dalarme est metne que 0, Fesmeur est dee 8 un probléme de configeration.

Solution : Fow les emeurs d= config contraler la config delac icetion avec Bus, type de Bus, Baudrate, addresz, prog des
paramétres. Powr les smeurs de communication cantriler les cablages, le=s résistances de terminaisen, |a protection contre |es parasites, les programme-
tions des temps des timeout. Pour de ples amples inf woir e Manes| de |a carte de bus wfilisée.

Alarme Opt 1E5 [DPT1]

Condition : Emeur lors de |la commumication entre Réguiation =t carte f =xpansion E'S dans le skt 1 {uwig) peur les versions Advanced).

Soluthom : Controler la borre mserton, verr Annexe, section A.1.

13

Alarme Dpt 2E5

Condition : Emewr de ication entre le réglage =t la carts d° codewr dans la fenbe 2 (unig it pour les versions Advanced).

Solution: Vérifier la mise en place comecte fveir Annexe, section A1)

Alarm Opt Cad [OPTE]

Condition : Erreer lors de la commenicetion entre Riégulation =t cart= rétroaction Codeur | vt poeer les wersions Adwanced).

Soluon: Conirtler a boone i woir Annexe, section A.1.

Alarme Externe [EF]

Condition : Alsrme esxteme présente.

Une entrée m a Eté prog iz comme alarme exterme, mais la tersion 4+ 24V n'est pas dispenible sur la borme.

Sohtion: Contriler e serage des vis des bomes.

Alar Rethfitess [SFL]

Condition : Alarme perte de |a rétroaction de vitesse.
Le codeur n'est pas conmect, mal connech® ou il n'est pas sous t=nsion : contraler l= fonctionmement du codeur en sElectionnant e paramitne PAR 260
Vitesse moteur dans e mena AFFICHAGE.

Solution: Voir b= | 2172 Defaut rétroaction pour toute inft sur la cause de Malarme et e chapitne 10.2 Alerme Alar RetVitess

Survitesse [05]

Condition : Alarme survitesse metear
La witesse du motewr dépasse les imites parametrees sur le porametre PAR 4540,

Solution:
- Limiter |a réiérence de vitesse.
- Contriler que le moteur n'zst pas entrainer en survitesse pendant b retotion.

Pert Csign W&t [SRL]

Condition : Alsrme perte de |a référence de witesse | elle intervient 5 la différence entre la réfénence du réguisteur de vitesse of la référence actusile da
mioter est supérizure & 100rpm. La condition s= preduit parce qee ke dive est passé en imite d= courant. N'est disponible qu'en mode Flex Vect BUD. et
Flemx Vect B.F. (woir = parameétre $550).

Solution : Vérfier que la change n'est pas excessive.

Pas wiilize

Coupure Peiss [PRA]

Condition : L= drive & £2 activé sans Eine sows tension pour la pertie paissanoe.

Solution : Contriler sl du drive.

Perte de phase [777]

Condition:

Solution:

DV safety
[0WSF]

Condition : Alsrme refative & Fetat d= séourts, dus & des siustions de suri=nsion

Sohstion : |z Smvwware tente de réinitisliser automatiquemnent ks carte. Sila condition est dimings (safficke |2
de réarmer ['alamme et de remetire en marche le drive en désactivant et en réactivant Enable =t Start.

d'slerme

P ——

Blarme safety [5F]

Condition : L#tet de la “onction séourit” est compnuniqueé sa régiage & fravers 2 entrées numéniques : SAFETY_ON (borme P18} =t SAFETY_EN [bome P11

S_:Enﬂeumkmirmmmr e techrigue.

.32

Pas wtilizé

3w

Alarme PLCT [PLCT]
Alarme PLCE [PLCE]

Condition : U'application active développée en miliza IEC §1131-3 & trouvé |es conditions réslles peer activer pethe slame spécifiqee. La sigeification d=
['afarme dépend du type application. Pour ples de fonctions voir la docementation concemant Mapplication spécifique.

mvec e service assistance.

JO0DEH-K |Le:nd=m+il: indique fa cause de Femeer : prendre mote pour fondi

Solution: Voir la documentation concemant Mapplcation activée.
Four Mapplication standand EFC, voir la section 5.9 ALARMES LIFT du Manue| des paramétres. Four les applicstions DCP3TCPS, EPC =t CiA #17, se-

reporter aux sections ALARMES de leurs Manusks respectifs.

L1

Watchdog [WDT]

Condition : peut s= praduine pendant le fenctionnement lorsge’on sctive la protection weichdog du micre ; elame ext inséres dans |a liste des slames
et alarm log. Aprés cetie alarme

- le drive e muiomatiquement une néinitialisation

- le comirile du moteur n'est pas dispenible.

JOOONH-K |Le:nd=l}(indiq.: Iz type diemmeur © prendre note pour spprodondir ave: e senvice Bssi E
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Solution: 3i 'slerme et |a consé = o ume veristion de confi jon du drive | ion paramstre, instalation eption, téléch e

apphication PLC] il faut Féiminer.
Arréter et en marche le drive.

Erreur Trapp [TRAP]

Condition : peut == produirs pendant |e fenctionnement lorsge‘on active la protection trap du micre ;  Palame est insérée dans la iste des slarmes =t
alerm log. Aprés cetie alame :

- Iz drive sfiactue suiomstiquement une rénitislisstion

- b= comindle du moteur ='est pas disponible.

JO00H-X |Lecnd= J000MH-¥ [SeibHandier-Class) indiqus |a causs de Memeer: prendre notes pour fondir svec le service assistance.
Solution: i lslerme ext |8 conséquence d ume varistion de configuration de drive {prog) jon paramstre, instalation sption, telechany fune
application PLC], il faut F&iminer. Amster et &= marche ke drive

3

Erreur systeme [SY5]

Condition : peut == preduirs pendant |z fenctionnement lorsge’on active fa probection de systéme dexpleitation ; Malerme est insérée dans b listz des
alermes et alarm log. Aprés cette alarme:

- Iz drive efizrtue sstomatiqeement une réinitislisation

- b= comindle du moteur m'est pas disponible.

JOO0H-K | L= code XX0OH-X [Error-Fid| indique = type d'srrew : prendre note peer appredondir avec le senvice assistanoe.

Solution : 55 alerme ==t |8 conséquence done veristion de configuration de drive {prog: paramstre, instalation sption, t&echang: fone
apphication PLC] il faut Féiminer.
Arréter et en marche le drive.

Err Lilisat [USR]

Condition : peut s= produire pendant |2 fonctionnement lorsqe’on active ls protection du logiciel ; P'alamme et inséree dans |a lisie des slammes = slarm
log. Agrés cette alarme:

- Iz drive sfiactue suiomstiquement une rénitislisstion

- b= comindle du moteur m'est pas disponible.

JOO0H-X | Le code J0O00H-X [Eror-Fid) indique l= type d'amew : prendre note peur sppredondir sver = senvice sssictance.

Solution : ZiMalerme est la conséquence d'ume veristion de configuration da drive (progr ion =tre, instaliation eption, téléchamy dene
apphication PLC) il faut Fdliminer.

Aréter = en marche = drive.

Err Parametrag [PE]

Condition : 5 une smeur se peoduit pendast sctivation de |s base de donmées des parasmatres ssovegandés en Sach ; Pelarme ect inséres danc I liste des
alermes et Iistonique des slames.

WOH-X L= code J0O00H-X indique e neméns du pamametre (Hex-Déc) ayant provoque §emeur - prendre note pour approfondic sver e senios

Solution : P e paramEtre qui provoqus lemew & une valewr cormecte =t effectuer Save aTEber ot en marche le deve.

Rt CFG Usime [LO]

Condition : peut == produirs pendant |z t8échargement de la base de données des parameters sauvegardés en flash. et nermal 5 elle 5= prodit
dans les conditions suivant=s : lors du premier démanmege, lorsge’on télécherge wne nowselie version de fimsware, quand on installe b régulation sur une
rouvelz grandewr, quand en change b région.

5i o= message s"afiche lorsque e drive est déja en senvice, cola signifie qu'on probléme s'est produit dans la base de dosnées des pammeétres saunve-
gandés dans Flash.

Si c= message s"afiche, le drive nétablit ls base de dornées par défeut, C'est-8-dine téléchamgés en phase de prodection en esine.

BO0H-1 La baz= de données seevegardés n'zst pas valable

000ZH-2 La base de donmées saevegardse n'=st pas compatible

0003H-3 La base de données seovegardés cormespond & une grandewr difierente de la grandeur actusilz

0004H-4 La baz= de données sauvegandés comespond & ene région difffrent= de fa région actusle

Solution: Cenfigurer les paramétres sur a valewr désiree =t exBouber mne C de 5 i

9

Err config plc [ALCE]

Condition : peut == produirs pendant |= t8échargement de Mapplication Mdpic
Lspplication Mdplc se troevant s le drive m'est pas exéoatée.

0004H-4 L'application tléchargée a l= Crr sur DataBlock et Function table diffénente

B06SH-101 | L'application tEléchargée a un idemtificabeur non valable (Info}

BOBEH-102 | Uspplication telchargss utifise wn numém emené de task (info)

DI6TH-103 | L'application tléchargés a ume configeration emonée de logiciel

DOGEH-104 | U'spplication tEkchargés a b= Crr sur DataBlock et Function tshle différents:

DIGYH-105 | Uine Erneur Trapp o une Emeur systéme s'est produite.

L drive & effertué sutomatiquement une operation de Fower-up.

Application pas exeoubde.

Woir dans Alarm List d'autres informations comcemant Merear qui s'est produite.

QOBAR-106 | L'application tEléchargée a un idemtificateur non valable [Task)

BOEBH-107 | Uspplication telechargss utifise wn numémn smoné de task (Task)

MGCH-108 | Lapplication tekechargés o b= Cro emoné (Tablzaux + Code)

Solution : Eiminer [applcetion Mdplc ou talichergar une appication Mdpic comects.

Chiang CFG usin [LDF]

Condition : peut s= produire perdant |e t8échargement de la base de données des parametres sauvegardés dans la Fash de FMapplicetion Mdpic. Cest
morral o elie o= praduit lors du premier démarmage. aprés meir telschame une nouvells application. 2§ ce message <'affiche lorogue b= drive =ct d&ja =n
senvice, cela signife quen prebleme s'est preduit dans la base de dosnées des paramétres sauvegandés dans Flash.

Si o= message s"afiche, le drive effectus automatiquement la commande Load dedauk.

00TH-1 | La bace de donmées savegardse n'zst pas valable

Solution : P les & =r |n valesr désinée et efiectoer Soever les =

Ky failed [KEY]

Condition : peu se produire pendant b phase d'alie son du drive si la clé dactivation errenée est insénée powr une donne fonction frmware.

Q00H-1 | £l powr PLC emenée. Application PLC non disponible.

Solution : Comtacter e | d Gefran poer b d e de la o d'activation de la fonction firmaare désirée.

Erreur d= codeur [ENC]

Condition: Une emewr peut se présenter & Malimentation du drive, pendant la phase d= configuration du codeur exécutée poer chaque configeretion du
paramétre 552 Mode de Requlati

100H-Z56 | Cause: Une emeur s'est produite pendant la phase de configuration : les informations repees par le codeur ne sont pas fisbles. Si le
codeur est utilisé poer le netour, une slerme Alar RetVitess [27] est génénde.

Sohrbon: s l=s :g&iﬂpmrruhmﬂrlhﬂhm
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Sous-oode Description

[zur clavier integre]

208512 | Cause: Le firmawane sor b carte =n option du codeur n'est pas compatidle sver czlui sur la carts de régulstion. Les isformations nepees da
codeur re sont pas fisbles.

Salution: Consulter = ¢ | Gefram pour actuakizer l= firare de la carte en option du codeur.
fig [OCFG] Condition: Un= carb= en option 2 &2 netinée =n rappert avec la configuration pré & la demigre © je Emnegistrer Paramétres ou si une panne
& Opt chy c <'est présentee s b carte en option ou Sor la corte de régulation.
SolstSon: 5i Mopé: & retiné volontai Iz carte, mxécuter la o = Sauvegarde | tre. 5i Mops s peas retiné |a carte, identifier =t
remplacer I corte déischaruse.
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1 Charger Param wsine [LDEF]

Condition : peut se produire pendant le téléchargement de 2 base de données des paramétres sauvegardée dans fiash. C'est normal 5'il 5'affiche dans
les conditions suivantes © lors du premier démamage, lorsquon tékéchange une nouvelle version de fimmware, guand on installe 2 réquistion sur une
nowvelle grandeur, quand on changa |a région.

i ce massage 5'affiche lorsqua |e drive est déj3 en senvice, cela signifie qu'un probléme 5'est produit dans |3 base de donnéas des paramétres sauve-
gardés dans Flash.

Si ce message 5'affiche, be drive exéoute auiomatiquement la commande Chgt param d'usine.

0001H-1 La base de données sauvegardée n'est pas valable

0002H-2 La base de données sauvegardée n'est pas compatible

0003K-3 La base de données comespond 3 une grandew différente de la grandewr actuela

0004H-4 La base de données comespond & une région différante de |a région actuelia

Solution - Paramétrer les paramétres sur la valeur désirds et exéoter Sauvegarde paramétre

2 Detect Option 1 [OPT1]
Detect Option 2 [0PTZ]
] Detect Option 3 [0PT3]

Condition: 3 'allumage, le drive reconnait la présence du carte en option. Pendant quelques secondes, ['un des messages apparaft sur ['aficheur

0HD Aucune

0004H-4 Can

0008H-B Enc 1 EXP-DE-IR1F2-ADL

(108H-264 | Enc 2 EXP-SE-IIR1FZ-ADL

0208H-520 | Enc 3 EXP-SESC- 11R1FZ-ADL

0308H-776 | Enc 4 EXP-EN/SS)- HR1F2-ADL

0408H-1032 | Enc 5 EXP-HIP- 11R1F2-ADL

0101H-257 | 10 1 EXP-ID-D4-ADL

0501H-1281 | 110 1 EXP-I0-D8A%-ADL

0301H-2305 | 170 1 EXP-I0-01 BR4-ADL

OF01-3841 | 10 1 EXP-ID-D1 2A2R4-ADL

1301H-4865 | 10 1 EXP-ID-DAA4RS-ADL

1501H-6377 | N0 1 EXP-I0-D6R2-F-ADL

D0FFH-255 | Inconnue

Solution:
5 Awtnétalonnage (motewr] | Comdition : peut se produine pandant la procédure d'étalonnage automatigue
[SLFT] o Auvcune smeur
1 Les commandes ne sont pas confiquréss en mode Local.
Solution : Effectwer la configuration demandée
2 Le paramétre Sel commande locale n'est pas configuré sur le clavier.
Solution : Effectuer |3 configuration demandée.
Les paramétres des caractéristigue de la plague motewr sont changées mais la commande Prise en compt param PAR 2020 n'a pas
3 &té exéoubée
Solution : Exériter & commande Saisir les paramétres.
: Le moteur n'est pas connects
Solution : Connecier le motenr
Pendant I"'exécution awtotune, on a appuyé sur la touche ESC ou Fon a ouvert le contact dactivation ou une alarme est imtervenve. Avec
[ |z drive en alamne, on a lancé |a commands Awtoétalonnage.
Solution : Eliminer [a cause de lintervention de Falarme, éliminer |a cause de Nowwerture du comtact activation, réinitialiser Falarme.
Un éialonnage exéruté par I'éalonnage automatique a foumi la valeur d'un un paraméire en dehors des plages mini ou maxi.
& Solution : Contriler, les caractéristigues sur la plaque du matewr ou I'accouplement grandewr drive et grandeur du moteur n'est pas
COmect
7 0n a3 lancé la commande Aroétalonnage sans activation.
Solution : Avant de |ancer | commande Autoetalonnage, i fuat fermer le contact d'activation
Un étalonnage effectué par Autoétalonnage a attzint une limite de la méthode de mesure
BN Solution : Contriller, les caractéristigues sur la plaque du motewr ou I'accouplement grandeuwr drive et grandeur du moteur n'est pas
comect
20 Pendant I"exécution de |a procédure de mise en phase, Mhabilitation n'a pas €2 impartie ou retirée en temps wile.
Solution : Rép&ter la procédure de mise en phase et vérnfier la connexion des signaux dhabilitation.
Solution - 57 on & Maffichage du message avec une valeur diffiérente de 0 suivre les indications foumies cas par cas et répéter Métalonnage automa-
tigue. Il est conseillé &'effectuer I'étalonnage automatigue en wilisant la procédure wizard disponible par le clavier (MISE SERVICE GUNDE] et par le
lngiciel Tool sur PC.
Faire attention 3 tous les paramétres des caracténistiques de ka plaque du moteur et plus particuligrement & -
- ¥itesse nominale, vitesse nominala du matewr an rpm.
- [ADLIOD pour matewr asynchrone) Faire attention & ne pas programmer le paramétre Vitesse nominale 3 |2 vitesse synchrone. Le paramétre
Vitesse nominale doit aveir une valeur inféneure a - [[Fréquence nominale * 60) / Nb paires de Péles].
2 [ADL3I00 pour motewr synchronel Frogrammer le paramétre Vitesse nominale 3 (3 vitesse synchrone.
- Fréquence nominale Fréquence nominale du moteur en He
- Nb paires de Piles, Deux piles du moteur
Si aprés avoir effectué les indications founies ke probléme persiste, il faut confirmer la valeur des paramétres des caractéristiques de |a plague du
moteur, exdcuter la commande Prise en compt param mais ne pas exécuter |'étalonnage automatique.
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Mimpétalonnage
5 Ioh | L} Auscune ermeur
(synchions uniguement) a La carte de codeur utisé ne prend pas en charge |a procédure automistigue de mise en phase.
[SLFT] Solution: |Hilizer k2 cante de codeur appropriée
a Compte emoné des impulsions du codsur incrémentiel
Solution: Vérifier les signawe électriques du codaur incrémentiel. Wérifier |a valeur du paraméts Impulsions codeur.
@ Compte emond des impulsions du codeur absolu
Solutien: Vérifier les signawe électriques du codeur absolu. Viésifier la configuration du codeur absolu.
Compte emoné des impulsions du codsur incrémentiel ou compte emoné des impulsions du codzur absolu probablement dil & la valsur
43 incomecte du parsmétre des Couples polaires ou dune charge appligués sur bz motew
Solution: Vérifier |3 valeur du paramétre Couples polaires et wérifier i une charge est appliquée.
. Compte emond des impulsions du codsur incrémentiel probablement 90 & wne valeur incomacts du paramétre impulsions codsur.
Solutien: Vérifier les signawe électriques du codaur incrémentiel. Vérifier la valeur du paramétrs Impulsions codeur.
& Compte emoné des impulsions du codsur absolu
Solution: Vérifier les sgnawce dlectriques du codeur absolu. Vérifier la configuration du codsur absolu.
Compte des impulsions du codeur incrémentiel présentant une inversion de signe par rapport au compte des impulsions du codewr
45 absolw
Solution: Inverser les signaus A+ eft A- du codewr incrémentisl.
a Compte des impulsions du codeur incrémentiel présantant une inversion dz signe par rappart su comipte des impulsions du codeur absolu.
Solution: Inverser les signaax &+ et A- du codewr ahsalu.
a Séquence incomects des phases [Message non signalé)
Sohrtion: La prog ='est changée de modifir B configuration du paramétre de direction du codeur. Aucune autTe aCtion requise.
Pendant la mise en phase automatique, un canal de communication 5°active entre le drive et le codeur: Une ameur 5°est présentée sur
49 ce canal de communication.
Solution: Aépster |3 procédurs.
Solution: 5i un message s'affiche avec une valewr différente de 0, suivie |es indications fowmies cas par cas et répéter & mise en phase automatique.
b Config Puissance Condition : psu 58 produire pendant k3 reconnaissance des cartes de puissance. Aver ce message, il estimpossible de commander be moteu.
IPC] 0020H-32 | Laconfiguration de (5 carte de puissance 5t pour un drive mcompatible avec la carte de régulation.
D021H-33 | La configuration de la carie de puissance est incompatible aver |3 carte de régulation.
OM7H-23 | Laconfiguration demandée n'est pas dsponible sur la carte de puissance.
Solution - Téléchamger sur & carte de puissance & configuration exacts.
T Sauwer param Echec Condition : pendant le transfert des paramétres du drive 3 la mémeire du clavier.
[, ] Errear de commeunicatan
0023H-35 | Errewr de communication
0023H-36 | Errewr de communication
0026H-37 | Les dormées mémanisées dans le clavier ne sont pas valables
Solution:
B Chry param Echec Condition : pendant le transfert des paraméires dz la mémaire du clavier au drive
9 Chryg param incomplet OH4 Errewr de communication
0023H-35 | Errewr de communication
0023H-36 | Errewr de communication
D025H-37 | Les données mémanisées dans le clavier ne sont pas valables.
Awoun paramétre n'est transfénd du diavier au dive
0026H-38 | Série du drive incompatible.
Busrun paramétre n'est transiénd du davier au dive
0027H-39 | Version logiciel mcompatible.
Tous les paramétres se trouvant dans & mémupire du clavier ont &t transfénds dans le drive. La série de paramétres transfénés cor
respond 3 un drive ayant une version firmware dififrents, o2 qui fait que cetains paramétres risquent da pas &tre mis 3 jour.
00Z8H-40 | Grandew du Drive incompatible.
Tous les paramétres se trouvant dans k& mémoire du clavier {sauf ceux qui dépendent de |a grandewr du drive). ont &6 fransfirds dans
le drive. Les paramétres qui dépendent de la grandeur conservent |a valeur d'onigine.
0029H-41 | Errewr dans ['enregistrement des paramétres dans e drive.
Tous les paramétres se trouvant dans k& mémoire du clavier ont &2 transfénds dans le drive. Le transfert d'un ou de plusisurs paramé-
tres & provoque Fereur “out of range” ou un ou de plusiews paeméres nesEnt pas. A |a fin du transfert un ou plusiewrs paramétres
pewrvant ne pas Stre mis & jour
D02AH-42 | Version et révision de lapplication Pic mcompatible.
Tous les paramétres se trouvant dans & mémupire du clavier ont &té transfénds dans ke drive.
La série de paramétres transférée comespond 2 un drive ayent une application PLC avec version et révision de I'application différente,
ce qui fait que cenzins paramétres de I'application PLC pewsent ne pas &me mis 4 jour.
0028H-43 | Application PLC incompatible.
Tous les paramétres se trouvant dans k& mémoire du clavies, sauf ceux concernant I'application PLE, ont &€ transfénds dans e dive.
La 5érie de paramétres transfénde comespond & un drive #yant une apphcation PLC différents, ce qui fai gue tous les paramétres de
T'application PLC ne sont pas mis & jour.
Sofution - Récupsrer me séne de paramétres d'un drive compatible (modéle et grandeur]
10 Emrewr Config Dption Condition : peu se produit lors du démanrage du drive, bors de |a reconnaissance des cartes optionnelles installées
[DPTC] D001HA | Cane optionnelle n'étant pas awonsdes dans ke got 1
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Carie optiormelle n'étant pas autorisées dans |e slot 2

OMOH-16 | Confiit entre shot 1 ef shat 2

00208-32

00408-54

Sohution - Enlever les cartes optionnelles des slots emonds et les msdrer dans les slhots exacts

Charger PLC d'usine

[LOFL]

Condition - peut 52 produire pendant |e téléchargement de la base de données des paramétres savegardée dans la Flash de Mapplication Mdplc.
C'est normal 571 5'affiche lors du premier démamage, aprés avoir téchargé une nowvele application.

5i ce message 5'affiche lorsque b= drive est déji en senice, cela signifie qu'un probléme 5'sst produit dans |a bass de données des paramétres sauve-
gardés dans Flash.

Si e message 5'affiche, ke drive rétablit la base de données par défaut o'est-3-dire celle t2léchangée lors du download

DO0TH-1 | L= base de données sawvegardée n'est pas valable

Solution : Faramétrer les paramétres sur la valeur désirée et exécuter Sauvegarde paramétre

Config PLC Echec

[FLCE]

Condition : psut 52 produire pendant le téléchargement de 'application Mdplc
L'application Mdplc se trauvant sur le drive nest pas exdoubde.

D004H-4 Lapplication téléchargée a le Cro sur DaaBiock ot Function table dfférantz

D065H-101 | L'application téléchargée a un identificatewr non valable (Info)

D06EH-102 | L'application téléchargée wtlise un numéra de @sk ermoné (Info)

0067H-103 | L'application téléchargée a une configuration logiciel emonds

0068H-104 | L'application téléchargée a le Cro sur DamBiock et Function table dfférant

00636-105 | Une Erreur Trapp ou une Errewr systéme 5'2st produite.

L= drive a exdoutd artomatiquament une opération de Power-up.

Lapplication n'est pas exdcutds.

Voir dans Alanm List d'autres informations concemant I'emewr qui 5'est produite

D0EAH-106 | Lapplication téléchargée a un idemtficatewr pas valable (Task)

D0GBH-107 | Lapplication téléchargée wtilise um numéno de @sk emoné (Task)

DOGCH-108 | Lapplication téléchargée a ke Cre emond (Tablear: + Code)

Sofution - Enlever I'application Mdplc ou t8léchaner une appBcation Mdpic comecte

Fic 1 [PLCA]
Fic 2 [PLCZ]
Fic 3 [PLC3]
Fic 4 [PLCH]

Massages résanvés et consacrés 3 Mapplication PLE, voir k2 manuel de Fapphcation.

Option bus fault
[0FTE]

Condition: peut se vésifier lors du démamage du dive, pendant & configuration de k& carte du bus de temam Emeur pendant [a configuration ou emeur de com-
munication.

J0O0H-X | 5ibe premier chiffre 3 gauche de “H™ du sous-code d'alame est 0, Fareur est due 3 un probléme de communication.

J0OM0H-X | 5ibe premier chiffre 3 gauche de “H™ du sous-code d'alame est autre que 0, I'emewr est due 3 un probléme de configuration.

Solution: Pour les emeurs de configuration, contrdler |a configuration de la commumication avec Bus, type de Bus, Bawdrate, address, programmation
des paramétres. Pour les erreurs de communication contriler les cablages, les résistances de terminaison, ka protection contre bes parasites, les configu-
rations des temps des timeout. Pour de plus amples informations voir le Manuel de & carte de bus wtiksse

Condition: peut se produire pendant la phase d'almentation du drive, 5i la clé d'activation ermonée et insérée pour une fonction donnée du fimware.

ok |

Solution: [ der & Gefran la clé de validation appropriée 2 la fonction fimmware souhaitée.

Condition - il peut 3& produire une phase de power-on du drive 52 Fon a introduit la clé d'activation ermonée pour une date fonction finmeare. On est
encore dans la phase ol il est permis d'uiliser librement & fonction fimmwvane mais rapidement ce temps e teminea.

pevi B | Mombre d'heurss encore disponibles pendant lesqueles il est pemis dutiiser brement |a fonction.

Sofution : Demander & Gefran la bonne ol d'actrvation de la fonction fmmware désie.

20

Condition: Peut 5e wénifier pendant le transfert des données du drive 3 |3 carte 50 ou cebu des données de |a carte 50 au drive. La cause pourrait
impliquer une carte mémoire mcompatible ou non présente.

JOO0H-X | Emear de communication

Solution: Viéifier la carte mémeire utilisde.

21

Condition: 5i une emeur e produit pendant Factivation de i base de donndes des paramétes sauvegardée en flash ; Malamme est insénds dans 3 liste
des alarmes et Mhiztorique des alames.

J000H-X Le code XO00MH-X indique le numérp du paramitre (Hee-Déc) ayant provogué ['emmewr : prandre note pour approfiandir avec ke sanvice
A5EENCE.

Solution: Configurer |e pammétrs qui proveque |'ermear 2 une valewr comecte et effectuer une commands Sauvegarde paramétre, puis améter et remet-
re en marche e drive.

22

Errewr codeur

[ENCE]

Condition: Une emew peut 52 présenter 3 Msimentation du drive, pendant la phase de configuration du codewr exstutse pour chagque configuration du
paramétre 551 Mode de Regulation.

100H-286 | Cawse: Une ameur 5'est produits pendant la phase de configueetion : bes informations recues par |e codeur ne sont pas fiables. Sile
codeur st iwtilisé pour le retour, une alarme Alar RetVitess [22] 25t générée.

Solution: ExScuter les meswes suggéndes pour lalamme Alar Refiitess.

2000512 | Cawse: L= firmware sur |3 carte en option du codeur n'est pas compatible avec celui surla carte de réguiation. Les informiations regues
du codeur ne sont pas fiables.

Solution: Consutter e personne] Gefran pour actualiser ke fimmware de |a carte en option du codew.

23

AUTINOR

Opt chg config

Condition: pewt 32 produirs en phase daimentation du dive 5 une carts d'expansion 3 &t enlevds ou remplacés, @ ka ol d'activation emonde est
insénde pour une foncon donnée du firmraare

1 €I dlaliuaiu. Vo 4V vc vV vv
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“index Message d'emeur visialisé  Sous-code Description
s ['écram [sur clavier
iivbégré]
[OCFE] DOEAH-100 | Carte du slot 1 enlevés.

O0145-20 | Cane du shot 2 enfevds.

DOTBH-120 | Carte du slot 1 et du skt 2 enlewée.

‘Solution: Ci |z configurat E, puis appuyer 5ur la touche ESC. Powr sauwvegarder une nouvelle configuration handware, il faut enregestrer
des parameétres |Sauvegarde paramére, menu [4.00 par. 5501

4 Err.miise 3 jowr Condition: durant la mise 3 jour du firmware, 5'assurer que le fichier est au bon format et quil nest pas comompe
‘Solution: ezzayer avec un fichier comect.
AUTINOR Tél standard: 03 20 62 56 00
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	9 / Configuration des paramètres de l’application :      26
	10 / Configuration des distances :        31
	11 / Calcul automatique des gains de la boucle de vitesse :      32
	12 / Sauvegarde des paramètres :        32
	13 / Réglage des Multi Vitesses :         33
	14 / Mettre la manœuvre ICAN en normal :       36
	Alarmes : (Résolution des problèmes) :        41
	Messages alarmes : (Résolution des problèmes) :       47
	 Ce document ne remplace en aucun cas les manuels « ADL 300-ASY-FP_FR »  et « ADL 300 QS_FR »  disponibles sur le site  www.gefran.com.
	Il s’agit d’informations complémentaires aux documents cités auparavant.
	 Avant l’installation du produit, lire attentivement la notice d’utilisation.
	 Avant la mise sous tension de l’armoire de manœuvre, il est impératif de vérifier que l’alimentation de la chaîne des sécurités soit coupée par l’interrupteur de la carte ALIM01.
	 En appuyant sur la touche « SAVE».
	 En appuyant sur les touches fonctions.
	 « Facile » (par défaut), on ne visualise que les principaux paramètres.
	 « Expert » pour les utilisateurs expérimentés, on visualise tous les paramètres.
	 Le clavier possède 5 zones de mémoire réservées à la sauvegarde des paramètres.
	 La mémoire à utiliser se sélectionne par le paramètre « Select mém clavier ».
	 Les opérations suivantes de sauvegarde et de récupération seront exécutées sur la mémoire   sélectionnée.
	 Permet de transférer les paramètres de l’IDRIVE dans la mémoire sélectionnée du clavier.
	 Pendant le transfert, on visualise une barre indiquant la progression de l’opération.
	 Si le transfert est effectué correctement, on visualise « Fait » pendant quelques secondes, pour
	revenir ensuite à la page initiale.
	 Si une erreur s’est produite pendant le transfert, on visualise le message.
	 Le code XX  indique le type d’erreur, voir le tableau des codes d’erreur en fin de manuel. Pour sortir du message d’erreur, appuyer sur la touche « ESC »
	 Permet de transférer les paramètres de la mémoire sélectionnée du clavier à l’IDRIVE.
	 Pendant le transfert, on visualise une barre indiquant la progression de l’opération.
	 Si le transfert est effectué correctement, on visualise « Fait » pendant quelques secondes, pour
	revenir ensuite à la page initiale.
	 Si une erreur s’est produite pendant le transfert, on visualise le message.
	 Lorsqu’on visualise le paramètre sélectionné, il est possible de naviguer dans tous les paramètres
	faisant partie du même groupe, en utilisant les touches        et       .
	 En appuyant sur la touche       , on revient à la fonction « Find ».
	 En appuyant sur la touche        , on sort de la fonction.
	ETAPE 1 : Contrôle alimentation et branchements.
	  Contrôler la tension d’alimentation du variateur et que les bornes d’entrée (L1, L2, L3) sont
	connectées correctement.
	 Contrôler que les bornes de sortie du variateur (U, V, W) sont connectées correctement au moteur.
	 Contrôler que toutes les bornes du circuit de commande du variateur  sont connectées correctement
	et non validées.
	 Contrôler que l’alimentation de la chaîne des sécurités soit coupée par l’interrupteur de la carte ALIM01.
	 Après avoir effectué ces contrôles, mettre l’armoire de manœuvre sous tension et passer à l’étape 2.
	ETAPE 2 : Mettre la manœuvre ICAN en mode apprentissage VF.
	Pour mettre la carte ICAN en mode Apprentissage VF veuillez effectuer les manipulations suivantes :
	A l’écran d’accueil, appuyer sur le bouton Menu, descendre sur le menu Assistance et Entrer.
	Dans le menu Assistance, Entrer dans le menu Assistant, descendre sur Apprent.VF et Valider.
	Dans le menu Assistance, appuyer sur le bouton  pour revenir à l’écran d’accueil.
	Le relais V4 de la carte IC04 doit maintenant être allumé.
	Sur la carte ALIM01, rétablir l’alimentation de la chaîne des sécurités avec l’interrupteur.
	L’écran de la carte ICAN doit maintenant afficher la présence de la chaîne des sécurités
	Si les quatre chiffres « 1 »  « 6 » « 8 » et « 10 » ne sont pas entourés d’un carré blanc, vérifier tous les points de la chaîne des sécurités.
	ETAPE 3 : Programmation des caractéristiques du moteur.
	ETAPE 4 : Auto étalonnage avec moteur désaccouplé ou accouplé à la charge.
	ETAPE 5 : Configuration des paramètres du codeur.
	ETAPE 6 : Configuration de la vitesse maximale du moteur (en fonction de l’application).
	ETAPE 8 : Configuration du poids du système.
	ETAPE 9 : Configuration des paramètres de l’application.
	Pour les applications de levage, une rampe en « S » est prévue avec la possibilité de réglage de 4 jerks indépendants et de coefficients linéaires d’accélération et de décélération (Figure 1).
	Coefficient d’accélération (Figure 2):
	Les valeurs de « Acc.Init Jerk PAR : 11040 », « Rampe Acc PAR : 11042 », « Fin Acc Jerk PAR : 11044 », avec lesquelles la rampe d’accélération est exécutée sont multipliées par le paramètre« % Coef.Acc PAR : 11054 ».
	Coefficient de décélération (Figure 3):
	Les valeurs de « Dec.Init Jerk PAR : 11046 », « Rampe Dec PAR : 11048 », « Fin Dec Jerk PAR : 11050 », avec lesquelles la rampe de décélération est exécutée sont multipliées par le paramètre« % Coef.Dec PAR : 11056 ».
	Arrêt décélération :
	Lorsque la commande « Start », est supprimée, la vitesse de référence est nulle quelle que soit la référence choisie dans les multi-vitesses.  Dans cette partie finale du profil, on utilise directement les valeurs du jerk de décélération (non multipli...
	Les coefficients du dernier profil sont également utilisés dans le cas de situation d’urgence de l’ascenseur (voir « Mode Arr.Urg »).
	ETAPE 10 : Configuration des distances.
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